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» Mecanismo de avance por pinzas para maquinas dtiles »
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Memoria Descriptiva

Tanto en los tormos=revélver como en otras maguis

nas dtiles automdticas y semisutomfticas, existen umas bo=

 quillas o pinzas de sujeccidn de la barra de material, que
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gse encuentran combinados .con unos topes . @i‘a su apertu=~

ra automdtica y consiguiente avance de aguella barra 0

" varilla que se destina a ser dividida sucesivamente, des-
"pués del mecanizado sobre ella de cada pieza a obtener,

figurando tales topes de gobierno como dependientes de un
dispositivo que gueda comprendido en el equipo nommal de

1s miquina y que, hasta la fecha, consiste invariablemente
en un contrapeso que eipﬁja a la barra de material por el
interior de un tubo de géia, al abr;;se la pinza del cabe-

zal despuds de cada ciclo de trabajo.

Tal disposicidn éctunl supone, naturalmente, la
consiguiénte ins%alaoi6h, sobre la misma mfquina o conti-~

guo a ella, de un sistema de poleas combinadas con los

cables del citado conxrabeso, as{ como de los soportes

¥y columnas neceéariqs para su sustentacidn formando, en
conjunto, una instalacidn laboriosa y antiestética que.
exige una inspeccidn y ajuste frecusntes; en perjuicic de
la produccign de 1a méquinas Por otra parte, en el sis=
tema actual; cuando se trata de varillas o barras de peZ
quefic didmetro, el esfuerzo axial que el contrapeso pro=

duce sobre el extremo de la misma fdcilmente determina su

deformacién, y es preciso. por tanto enderszar la barra con

la donsiguiente pérdida de tiempos

La presente patente tiene por objeto un mecanismo

de avancé por pinzas mediante cuya aplicacién se suprimen

por completo las poleas y contrapesos habituales, con los
citados inconvenientes inherentes a este sistema de avan~
ce, sustituyéndose ventajosamente su accidn operativa me=

diante un- ingenioso y simple tambor de levas por el que,

a travds de un brazo azti@ulado; se goblerpan los movimiens~
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tos de avance activo y de retxoceso ine%e@de ung nuez .
que estd provista de unos garfios en forma de dientes de
tringuete, o sistema e@uivalenta, ‘que sctdan como- morda'\:,'
zas sobre la barra de msterial e impulsan los avances su~-
cesivos de ésta. -
Aunque los detalles de ejecucidn, presentacib’h;

materiales empleados, temafio y proporciones podrén ser muy

'variahles, es 0por!;uno referir la descripcidn de las ca=.

racter{sticas esenciales de un mecanismo de avance por
pinzas construfdo de con::ormidad'con el nuevo sistema, a
los dibujos gque, & sdlo t{tulo de ejemplo no exclusivo ni
limitativo,; se acompaifign ja ésta meﬁoria representando una
ejecucidn preferente; " '

| En diehos dibu;os.

La figura 1, muestra la vista perspectiva del ca~
bezal de una mdquina hen'amienta a la que figura instalado
el nuevo mecanismo de avance, . .

La figura 2; se :efiere. al detalle seccionado del
montaje de la.nnez mbulsbra de 1a barra de material, sobre
el husillo tubular de alimentacién de la méquiga;'; ‘

La figura 3, es un esquema gonvenocional ea el que
se refleja el desarrollo del tambor de levar a: travée del
que se impi'imen los movimientos de avance y de retroceso

a la nuez alimentadora del materiale

Bn todas las figuras indicadas se sefialan con una
referencia idéntica las partes, elamentos y piezgs que se€
repiten en ellaéa )

De coni‘omidad con dichas figuras, el nuevo meca- '
nismo de avance ﬁqr pinzas para mdquinas ftiles estd consti-

tufdo por una nuez -l- que puede desplazarse longitudinal~ -
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mente, en uno y otro sentldo, sobre el tramo coineidente
de un rigido tubo de guia -2- que es de longitud convenien

te y por cuyo interiox puede moverse la barra o varilla de

material que, a través de avances periddicos, v4 quedando .

expuesta sucesivamente, sujetg por la pinza de sujeccidn;
frente a los portacuchillas dispuestos en torres giratorias
donde se colocan cantidades variables de herram{antas que
trabajan una despnes de otras

Dicha nueg -1= aparece provista de dos aletas annr
lares extremas -3~ entre las cuales gueda limitada la caf~

rrera de unos tetones, orientados diametralmente con res=

- pecto a ella, qnd sobresalen de las dos rames -4~ en gue

se divide un brazo -5- que'figura artioulado en punto con-
veniente -6~ y cuyo piév-7—, provisto’en sﬁ eitremo de opor-
tunos rulos o rodillos -5;3 es sobernadq por el contormo -
frontal de wnos manguitos irregulares —9- que estén acopla—
dos en posicidn convenienté; regulable a ?rhvés de uno o
nds orificios longitudinales oblongos -10-, sobre un tambor
=11= iue se fija poxr uno dé sus extremos al del eje de le—
vas de due usualmente se encuentra provista la mfquina dtil
¥ gque toms apoyd sobre un éojinete establecido en el cuello
saliente -12- de la carcasa de la misma mdquina, cooperan=
30 a la correcta estabilidad del conjunto del mecanismo, un
posiblg cahalle#e'da apoyofconstituiao por un soporte.de
pié Z13%; por un eje vertical -14= y por un soporte superior
=15- gobre del cual toma apoyo un coglnete-soporte para sus-
tentacidn ¥ gufa del tubo -2-,

Gobernada asi la nuez -1- por los movimientos an-
gulares que a la palapcs =-7- 1mpr1men los perfiles del man; .

guito o manguitos -9-, dstos quedan establecidos de forma .
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que, independientemenxe dé la mayor o menor velocidad de
retroceso de aquélla nuez:-l-, su movimiento de avance se
produzea répidamente en cﬁanto se abre la pinza sujetado-
ra de la barra de material, para desplazar a ésta en la ’
1ongitud’correspondiente é un nueve ciclo de trabajo, te-
nienda‘lugar ésta impulsién g través de medios apropiados
qne, en el ejemplo que se contempla, estdn constituidos
por unas mordazas -16- articuladas en el interior de la '
misma nuez y que, anélogamente a unas patas de tringuete,.
procuran un flzme_asido dg 1z bvarra o verilla de material
en el sentido de su awanéé, mientras gque en €l retroceso..
de la misma nnéz deslizan sobre la 8arra sin afectarla en
su posicidn, & .cuys circunstancia codpera tambidn el cie~.
rre efectivo simultdneo dq la pinza o boquilla de trabajo -
que se produce al 1fnite d¢ la carrera de avance de la ci-
tada nuez «l-. : | , }
Descrifas las parficularidades que singularizan
al nuevo mecanismo de avance por pinzss para miaquina iti-
les que mbﬁiva la presente'patente de introduccidn; debe-..
rd couprenderse que las realizaciones précticas del mismo "

no quedan éstrictamente limitedas a la forma expuésta ¥

- representada sind que, por el contrario, son susceptibles.

de adquirir diversas varisciones de detalle, tento cons= -
tructivas como de forme, sin que por ello se altere la

esencialidad ni el_alcance:del,presente registro.

S8e reivindioca como objeto de esta patente:

li~ Mecanismo de avance por pinzas para maquinas
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ﬁtilas, que se caracteriza egenoialmente por estar consti~
tufdo por dos unidades debidemente conectadas entre sf a tm-
vés de una palanca articulada, actuando una de dichas uni<
dades como pinza prdvista de las oportunas mordazas para ”
sujetar y empujar la barra o varilla de material hacia la
pinza de trabajo instalédé en el cabezal de la mdquina,
mientras que la otra se utiliza como elemento de gobierno

de los movimientos longitﬁdinales de aguella pinza corre>

_ dera sobre el tubo en cuyo interior se contiene la barra

de material aludida, estableciéndose tal elemento de gobier-

no mediante un tambor que.se acopla al €je de levas de la

mdquina y en el que estdn fijados unos manguitos, de con-
dicidn regulaﬁle cuyo coﬁtorno frontal aparece recorfaiz
do en forma apropiada para que en contacto con é1 puedan
discurrir unos peguefios rodlllos que dependen del pié de
wna palanca gue se proyecta desde un punto de articulacidn
f£ijo a la mdquina, distinguiéndose en el lado opuesto ds la
misma palanca la formacidn de dos ramas de las qﬁe sobre-
salen sendos tetones giratorios que guedan opuestos diame~
tralmente con relacidn a 1a plnza corredera y retenidos en—
tre doé.aletas anulares eitremas que limitan la longitud de
la mismé. | ' |
‘ 2.~ Hecanismo de avance por pinzas para maquznae

dtiles, segfn la 12, Ielv1ndlcaclon, caracterizado por dispo-

" ner @e una pinza gque puedp desplazarse longitudinalmente,

en uno y otro sentido, sobre el tramo coincidente de un tu~
bo r{gido en cuyo interior se contiene la barra o varilla
de material gque, a travéé de evances periddicos 1mpulsadoé
por aguélla pinza, quedé expuesta sucesi&amente frente a

los portacuchillas operativos de la mdquinga, a cuyo efecto
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el tramo de tubo que es recorrido una y otra vez por la
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pinza empujadora, se halla provisto de las correspondién;
tes ranuras por las que penétran y actdan sobre la darra
de material, las nordazas oportunas conjugadas con agué~
1la pinza. : |
3e= Mecanismo de avance por pinzas para méqu;nas,
dtiles, seglin las reivindicaciones 1 y 2, que se caracte-
rize por disponer de un témbor en el que se hallan suje-
tos unos manguitos cuyo contorno frontal irregular, en con-
tacto con los rodillos extremos de una palanca, determic
nan unos movimientos angulares en dsta gque seé transmiten
al otro lado de su articulacidén por el gue se gﬁiiernag
los desplazamientos longitudinales de la pinza pare de-
terminar un a?ance de 1a barra de material cuando se aprg
1s pinza de sujeccidn del cabezal de la méquina, y un re-
troceso inactivo de le misma pinza de avance a Su posiciéh
primitiva, donde queda dispueste para un nuev;‘ciclo de
alimentacidn. . .
4;; Mecanismo de évance por pinzas para mfquinas .
tiles. _ _ .
Esta memoria consta de siete pdginas escritas por

una sola carz.
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