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Perfeccionamientos en mecanismos de avance con botan
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FollicitantPETER BOCK, PABRIK FUR FULLHALTERFEDERN, entided alemana,

e

residente en Dossenheimer Landstrasse 48, Heidelberg, Ale-

menia,.

La invencién se refiere a un mecanismo de avance
con botén de conexidn para procesos de conexidn con dos
posiciones finales, especialmente adecuados como mecanis-
mos de presion para esparatos de escribir, por ejemplo un

boligrafe, y en los cuasles el proceso de desplazemiento
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se efectua mediante un miembro

=
5

las vias curveadas.

Los mecaenismos de desplazamientos con mecanismo
de curvas pare las cargas en 109 boligrafos_ya son co-
nocidos, y la necesidad de fabricar boligrafos baratoa,
de funcionamiento impecable y duraderos han motivado un
continuo desarrollo técnico,

Existen mecanismos que estan equipados con engrae-

nes de descanso esféricos pera la posicidn de descanso

?lyila posicion deescribir de la carga en la pared inte-
"iior del tornillo de caperuza. La canal de gufa se en-
* cuentra en parte en el vastago de elevacidn y en parte

‘en le pared interior del tornillo de caperuza, guiando-

se una mitad del cuerpo de enclavemiento esférico en la .
canal amlar que rodea horizontalmente el véstago de ele-
vecién y la otre mitad de la esfera en la cenal de gufs
cerreda dispuesta anularmente en la pared interior del
tornillo de caperuza. Estos mecanismos sin embargo s0lo

pueden funcioner libres de averias, también en uns posi-

. cién desfavoreble del,boligrefo, cuando las cenales de

~ le esfera estén.engrasadas pare que se adhiere la bolse

que bircula en‘éilas ¥ por su propio pese no ruede a une
posicion indeseads que evite el trabajo dei mecanismo.
Ademés,.egfa clese de gufa de enclavemiento precisa de
una ejecucién.muy exacta, ya que las mitades de las ce~
neles han de ajustarse muy exactamente entre si y unirse
con fuerza pars gerantizar un funcionamiento siempre se-
guro, Aparte de qué uns esfers répresenta un elemento
de construccidén cero, el monteje y la qolocaoién de la

bola es difiecil y costoso,
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elemento de conexion.un pasgdor colocado en posicién ho=
rizontel y que emgrana & ambos lados en cansles amulares
dispuestos central y verticelmente em un cesquillo. Este

- casquille adicionsl esté earoscado con la boguills que

sirve como miembro de conmexidn emtre la pared superior

¥ la parte inferior del boli{grafo. El pesador de conex-
idn se encuentra suelto en el botdn de presion y se bha
de meter junto. Esta disposicidn ofrece desventajas de
fabiicacién ya que la colocecidn de une cenal en la pared
interior de un casquillo tre dificultades consigo.

Se conocen tembién mecanismos de curvas en 108 cua~
les el véstagpAde presién desplazable muestra soportes
curvados rotantes ‘alrededor del eje longitudinal. En estas
vles de curves engrana une esfers gue sobresale del envol-
vente interior del casquillo del tornillo de caperuza. Pe-
ro tembién se puede haber previsto en el casguillo de co-
nexidn que une le parte‘superior ¥ la parte inferior un

~soporte curvaedo giratorio, en cuya via de curvas, desarro-

llada en su envolvente interior, se gufa el pasador de
presidn mediante salientes. En esta forma de ejeeuciép.
del dispositivo de desplazemiento hen de tener las vias
de curva, pare gerantizar un funcionamiento segurd, un
ancho desigual, y las paredes de las curvas deben tener
distintos dngulos de ineclinacidn pera permitir un despla~
zemiento seguro de la bole o de 1os pesadores de guia a
la posicion de trabajo o de descanso.
Tamblen se ha propuesto emplear un mecanismo de

curvaes con una cansl de introduwion especial. Una formae

de ejecucion tal esta representada en el dibujo en las
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figuras 4 y 5. la gula de curves en forma de corazén se
encuentre sobre el tambor de curvas y muestra una cenal
de introduccion edicional 10°. El miembro de guie fijo

se mueve por presion sobre el pasador de conexion desde

el punto de descanso posterior 7° de la ourva, el as{ lla~-

mado punto de escritura o de uso, y se traslada al punto
de descanso delanterc 8 de la curva o sea el punto de
descanso o fuera del uso. El miembro de gufa no debe lle-
gar a la posicidn mas baeja 11 de la curve de corazdn, ysa
que aqui estar{s bajo la presién de resorte del muelle de
retroceso y la consecuencisa geria un mayor desgaste. For
esta rezdn sirve el collarin 6 del pesador de gufs 5 en
el borde delantero del tornillo de caperuza 1 (vease pa-

ra ello tembién figurs 1) como tope pere le posicidn de

descanso delantgré.'Para llegar sin embargo desde el pun=-

to ‘de descanso delantero 8°con seguridad al punto de des-
canso posterior %' ge ha de mentener més ancha la curva
en el extremo inferior de la pieza de curva 9 para, en
su ulterior transcurso, estregharse de muevo & su ancho
original,ya que entonces 61 miembro de gufs se sujetaria
en el punto imeginario 12 y el accionar el botdn de pre-
sién solo se podr{a desplazar en el ramal derecho de la
curva de corazon. Le cansl de introduceidn, que se ha de
fresar por separado es'totaimenme innecesaria para el ul-
terior funcionamiento, es decir pares el proceso de despla-
zamiento y de accionamiento, y después de efectuado el
montaje ha peggigg toda su importancia,

Por el cont§$¥i05\13mfo;ma de ejecucion segin la

‘presente invencidn presente tanto ventajas de fabrieacion

como de funcionamiento.
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El objeto de la invencidn es un mecanismo de avan-
ce con botdn de conexidn para procesos de consxion con

dos posiciones finsles, especielmente adecuado para boli-

‘grafos o interruptores eléctricos, que estd desarrollado

‘como ourva de corazdn con canal de imtroduccidn y en el

que el proceso de avance se efectua por un miembro de
gufa fijo que se mueve en la curva, caracterizado, porgue
la cenal de introduccién para el miembro de guia es una
prolongacidn rectilinea de una de las‘partes letersles
dé le cuiVa &e corazon y forms un'éomponenxe de la vie de
curvas, el punto de descanso del miembro de gufa se -encuen-
tra en la canal de inxroduccién,‘y.un collarin, en si co-
nocido, que sirve como tope, repfesenta la limitacién
del movimiento de avance. Aqui mestra el curso de las
curvas en todas sus partes la misma anchura y la misma
profundidad. ‘
| 4 base del ejemplo de ejecucidn representado en
el dibujo se explica el mecanismo con mds detalle.

Figura 1, es un corte parcial de una vista vertical
del objeto de la invencidn.

Figura 2, es un desarrollo de la curva segén 1la
presente inwencién en la escala del ejemplo de la figura 1.

Figure 3, es una empliacién del desarrollo segun

la figurae 2,

‘ Figura 4 y 5, son representaciones del desarrollo
dél mecanismo de curvas conocido antes descrito.

Segun la figura 1, lleva el tormillo de ceperuza 1
un miembro de gufe fijo 2, que, por ejemplo, puede estar
desarrollade como tetdn, pasedor, bole o similer.

El tembor de curvas 3 estd alojedo en forms gira=
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toria en el pasador de guia 5 iggigihcido a presidn en
el boton de presion 4. Este pesador de guie 5 muestra
como tope un eollar{n 6 que, en forma en si conocida,
sirve como limitador para la posicién de fuera de uso
de la mina, con lo que el miembro de gufa 2 se fija en
le posicidn 8, Cuendo el miembro de gufa 2 se encuentra
en el punto de descanso irasero 7 de la curva, la mina
estd en la posicidn delantera, es decir en posiecidn de
escribir o de uso. .

El punto de descanso delantero de la curva o la
posicidn de fuera de uso o de descanso de la mina se
encuentra en la cenal de introduccion 10. Esta posicion
de descenso no esté por lo pronto limitada a un punto de-
terminado, sino que se puede encontrer en cualguier lu-
gar erbitrario de la zona que en el dibujo figura 3 se
he denominado con "a". Bsta disposicidn ofrece una ven-
taja especial ya que con ello estd dada para la posicién
de descenso una serie de posibilidades de variacidn pera

el recorrido., Mediante retroceso relativo de la curva de

“corazon superior sobre el tembor de curvas 3 se puede su-

mentar la zona "a" del punto de descanso delantero de la
curva, De esta maners esfposible colocar minas, que como
se save estan normélizédas, en boligrafos de distintos
tamefios. Segin el tamafio se fija squi automaticemente el
punto de descenso delantero, es decir, la posicion de
f&éra de servicio. El miembro de gufa 2 no puede estar v
bajo cerga, ya que el collarin 6 sirve como tope. Como
se desprende del dibujo y es de importancis para el fun-
cionamiento impeeable del meeanismd, la canal de intro-

duceidn, que es una prolongacidn rectilinee de unma parte
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latersl de la curva de corazon, esta dispuesta esencialmen=
te en direccidn paralela al eje.

Como el miembro de guia 24 desPues de pasar el pun~
to 8 demtro del margen "a", se encuentra siempre en la pro-
longacidn de le canal de introdunclon 10,68 innecesario
un ensanchamiento de la curve y todo el curso de las cur-
vas se puede deaarrollar en igual ancho. Ademés la curva
tiené en todas sus partes le misma profundidad., Esto es
una ventaja esencialmente de fabricacidn pues el curso de
las curvas se puede aqui fresar de una :sola vez, con 1o
que se.ahoira elvrepasar varias veces,

| En la forma de ejecucidn conocida se ha de efectuar
un fresado doble en la zéna del ensanchemiento de la cur-
va 9, _ # ‘

La forma de ejeoucién-descrita ¥ representada en
los dibujos mﬁestr; uha forma de empleo=d§1;mecanismo de
avance segun la presente inv;ncién para apafatés dé escri-
bir, especialmente para boligrafos. El mecenismo se puede
emplear sin embargo también péra.cualquier otros procesos
de conexién con acciohamiento por presién emtre dos posi-
ciones finales de cualquier otra clase, as{ por ejemplo
para interruptores eiéctricos}ltq;es como interruptores

de pulsacidn paf; lémparas de pared y de pié, para inte-

rruptores finales también con accionamiento automatico y

similares, 3 ‘
Les figuraé'6,7 y 8 muestran un ejemplo de ejecu-

cidn pare interruptores eléctricos, y esto en escala au-

. mentada. Tembién aquf 1leva el tornillo de caperaza 1 al
miembro de gufa fijo 2. El collarin 6 sirve como tope pa-

ra el miembro-de gufs 2 que en la capal de introduccidn 10
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tiene su punto de descanso delantero a la posio:.on de deg-
canso, Con 13 se denominan los contactos spbre los que
asientan los muelles de contactos 14 al oprimir el botdn de
presion 4, es decir, al cerrar el circuito. El muelle heli-
coidal 15 sirve para empujer el pasador de gu{a hacls
arriba y mantenerle en esta posicién. |

Al empujar el botdn de presidn 4 pasa el miembro
de gufa 2 desde 1la posicién de descanso a la ﬁqeic:lén.de
trabajo 0 de uso, donde engrana en 7 en la curva de cora-
zén. Los contactos se cierran (vease figura 7). Volviendo
a sccionar el botdn de presion se levanta el miembro de
gufa fuera de la posicién 7, bejo la presidn del muelld
pasa el pasador de guis hacia arribe y el miembro de gufa
asienta en le canal de introduccidn sobre el collarin 6,
es decir, en su posicidn de descanso.

| . morTa | |

Descrita suficientemente la maturaleza del inven=-
to asi como la manera de realizarlo en la préoctica, debe
hacerse constar qi;e las disposiciones anteriormente indi-
cadas son susceptibles de modificaciones de detelle en
cuanto no alteren su principio fundemental. También se ha~-
ce constar que el invento se refiere a una solicitud de
patente presentada en Alemania con fecha 9 de julio de
1962, Ne. B 67 965 IXb/47i acogiendose por lo tanto a los
bensficios gue conceden los Convenios Internscionales en
vigor y siende lo que constituye la esencia del referido
invento y por lo que sé solicita ‘patente de invencidn por
20 aﬂos en Bspafia, sobre PERFECCIONAMIEM‘OS EN MECANISMOS
DB AVANCE CON BOTON DE CONEXION, caracterizandose por lo
siguiente:
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18, "Perfeccionamientos en8 egeialmente mecanismos
de avance con boton de conexion" para procesos de comexidn
con dos posiciones finales pare bol{grafos o interruptores
eléctricos, que estd desarrollado como curve de corazén
con canal de introducc;ién Yy en el que el proceso de avance
pe efectia por un miembro de gufa fijo, que se mueve en
la curva, caracterizado, porque la canal de introduccion
para el miembro de gufas es una prolongacion rectilinesa de
una de las partes laterales de la curva de corazén y forma
una componente de la via de ocurvas, el punto de demcanso
del miembro de .guia se encuentra en la canal de introduc~
oidn, y un collarin, en ei conocido, que siive como tope,
representa la limitacion del movimiento de avance,

28, Perfeccionemiento, segin la reivindicacion 1,
caracterizado porque la canal de | introduccion tiene el mis-
mo ancho y la misma piofizhdidad que la curva de corazdn.

38, Perfeccionamiento. segin las reivindicaciones
1§ 2, caracterizado, porque el curso de la curva muestra
en todas sus partes el mismg ancho y ia misma profundidad.

48, PERFECCIONAMIENTOS EN MBCANISMOS DE AWNCE CON
BOTON DE CON‘EXION, tal y como queda sustancislmente dese

9 h%aa esgrites. e méquina
7

i

tra'd{m en/flos adjuntos dibujos).
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