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Perfeccionamientos en mecanismos de avance con botón 

de conexión.

A
<^^^%%PETER BOCK, FABRIK FUR FULLHALTERFEDERN, entidad alemana, 

residen te  en Dossenheimer Landstrasse 48 , Eeidelberg, Ale­
mania.

La invención se re f ie re  a un mecanismo de avance 
con botón de conexión para procesos de conexión con dos 
posiciones f in a le s , especialmente adecuados como mecanis­
mos de presión para aparatos de e s c r ib ir ,  por ejemplo un 
b o líg ra fo , y en lo s  cuales e l  proceso de desplazamiento5



se efectúa mediante un miembro ÍÍe guía que engrana en 
la s  v ías curvadas.

Los mecanismos de desplazamientos con mecanismo 
de curvas para la s  cargas en lo s  bo líg rafos ya son co- 

5. nocidos, y l a  necesidad de fa b r ic a r  bo líg rafos bara to s, 
de funcionamiento impecable y duraderos han motivado un 
continuo desa rro llo  técn ico .

Existen mecanismos que es tán  equipados con engra­
nes de descanso e sfé rico s  para l a  posición de descanso 

10. y l a  posición de e sc r ib ir  de l a  carga en l a  pared in te ­
r io r  del to rn i l lo  de caperuza. La canal de guía se en­
cuentra en p arte  en e l  vastago de elevación y en parte  
en l a  pared in te r io r  del to m i l lo  de caperuza, guiándo­
se una mitad del cuerpo de enclavamiento esfé rico  en l a  

15. canal anular que rodea horizontalmente e l  vastago de e le ­
vación y l a  o tra  mitad de l a  e s fe ra  en l a  canal de guía 
cerrada d ispuesta anularmente en l a  pared in te r io r  del 
to m il lo  de caperuza. Estos mecanismos s in  embargo solo 
pueden funcionar l ib re s  de av e ría s , también en una p o si- 

20. ción desfavorable d e l.b o líg ra fo , cuando la s  canales de 
l a  esfe ra  están  engrasadas para que se adhiera l a  bola 
que c irc u la  en e l la s  y por su propio peso no ruede a una 
posición indeseada que ev ite  é l  trab a jo  del mecanismo. 
Además, e s ta  clase de guía de enclavamiento p rec isa  de 

25. una ejecución muy exacta, ya que la s  mitades de la s  ca­
nales han de a ju s ta rse  muy exactamente en tre  s i  y un irse 
con fuerza para garan tizar un funcionamiento siempre se­
guro. Aparte de que una esfe ra  represen ta  un elemento 
de construcción caro , e l  montaje y l a  colocación de l a  

30. bola es d i f í c i l  y costoso.
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También se conocen d ispositivos qM^poseen como 
elemento de conexión un pasador colocado en posición ho­
r iz o n ta l y que emgrana a ambos lados en canales anulares 
dispuestos cen tra l y verticalm ente en un caequillo . Este 
caequillo  ad icional e s tá  enroscado con la  boqu illa  que 
sirve  como miembro de conexión entre l a  pared superior 
y l a  parte in fe r io r  del bo líg rafo . El pasador de conex­
ión  se encuentra suelto  en e l  botón de presión y se ha 
de meter junto. Esta disposición ofrece desventajas de 
fabricación ya que l a  colocación de una canal en l a  pared 
in te r io r  de un caequillo  t re  d ificu ltad es  consigo.

Se conocen también mecanismos de curvas en lo s  cua­
le s  e l  vastago de presión desplazable muestra soportes 
curvados ro tan tes  alrededor del eje  lon g itu d ina l. En estas  
v ías  de curvas engrana una esfe ra  que sobresale del envol­
vente in te r io r  del caequillo del to m il lo  de caperuza. Pe­
ro también se puede haber prev isto  en e l  caequillo  de co­
nexión que une l a  parte superior y l a  parte  in fe r io r  un 
soporte curvado g ira to r io , en cuya v ía  de curvas, desarro­
lla d a  en su envolvente in te r io r ,  se guía e l  pasador de 
presión mediante s a lie n te s . En e s ta  íoima de ejecución 
del d ispositivo  de desplazamiento han de ten e r la s  vías 
de curva, para garan tizar un funcionamiento seguré, un 
ancho desigual, y la s  paredes de la s  curvas deben tener 
d is tin to s  ángulos de inc linación  para perm itir un despla­
zamiento seguro de l a  bola o de lo s  pasadores de guía a 
l a  posición de trabajo  o de descanso.

También se ha propuesto emplear un mecanismo de

30.
curvas con una canal de introduedon especia l. Una forma 
de ejecución t a l  e s tá  representada en e l  dibujo en la s
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figuras 4 y 5. La guía de curvas en forma de corazón se 
encuentra sobre e l tambor de curvas y muestra una canal 
de introducción adicional 1 0 '. El miembro de guía f i jo  
se mueve por presión sobre e l  pasador de conexión desde 
e l  punto de descanso p o ste rio r 7 '  de l a  curva, e l  a s í l l a ­
mado punto de e sc r itu ra  o de uso, y se tra s lad a  a l punto 
de descanso delantero 8 ' de l a  curva o sea e l  punto de 
descanso o fuera del uso. El miembro de guía no debe l l e ­
gar a l a  posición más baja 11 de l a  curva de corazón, ya 
que aquí e s ta r ía  bajo l a  presión de re so rte  del muelle de 
retroceso y l a  consecuencia s e ría  u¿ mayor desgaste. Por 
esta  razón sirve e l  c o lla r ín  6 del pasador de guía 5 en 
e l  borde delantero del to rn i l lo  de caperuza 1 (vease pa­
ra  e llo  también fig u ra  1) como tope para l a  posición de 
descanso delan tera . Para l le g a r  s in  embargo desde e l  pun­
to  de descanso delantero 8 'con seguridad a l  panto de des­
canso p o ste rio r 7 '  se ha de mantener más ancha l a  curva 
en e l  extremo in fe r io r  de l a  pieza de curva 9 para, en 
su u l te r io r  transcurso , estrecharse de nuevo a su ancho 
o rig in a l,y a  que entonces e l  miembro de guía se su je ta r ía  
en e l  punto imaginario 12 y a l  accionar e l  botón de pre­
sión solo se podría desplazar en e l  ramal derecho de l a  
curva de corazón. La canal de introducción, que se ha de 
f re s a r  por separado es totalm ente innecesaria para e l  u l­
t e r io r  funcionamiento, es decir para e l  proceso de despla­
zamiento y de accionamiento, y después de efectuado e l  
montaje ha perdido toda su im portancia.

Por e l co n tra río , l a  forma de ejecución según la  
presente invención presente tan to  ventajas de fabricación  
como de funcionamiento.
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El objeto de la  invención es un mecanismo de avan­
ce con botón de conexión para procesos de conexión con 
dos posiciones f in a le s , especialmente adecuado para b o lí­
grafos o in te rru p to res  e lé c tr ic o s , que e s té  desarrollado 
como curva de corazón con canal de introducción y en e l 
que e l  proceso de avance se efectúa por un miembro de 
guía f i j o  que se mueve en l a  curva, caracterizado, porque 
l a  cana], de introducción .para e l miembro de guía es una 
prolongación re c t i l ín e a  de una de la s  partes  la te ra le s  
de l a  curva de corazón y forma un componente de l a  v ía  de 
curvas, e l  punto de descanso del miembro de guía se encuen­
t r a  en la  canal de introducción, y un c o lla r ín , en s i  co­
nocido, que sirve como tope, representa l a  lim itac ión  
del movimiento de avance. Aquí muestra e l  curso de la s  
curvas en todas sus partes l a  misma anchura y l a  misma 
profundidad.

A base del ejemplo de ejecución representado en 
e l  dibujo se explica e l  mecanismo con más d e ta lle .

Figura 1, es un corte p a rc ia l de una v is ta  v e r tic a l  
del objeto de l a  invención.

Figura 2, es un desarro llo  de l a  curva según l a  
presente invención en l a  escala del ejemplo de l a  figu ra  1.

Figura 3, es una ampliación del desarro llo  según 
l a  figu ra  2.

Figura 4 y 5, son representaciones del desarro llo  
del mecanismo de curvas conocido antes d e sc rito .

Según l a  figura  1, l le v a  e l to rn illo  de caperuza 1 
un miembro de guía f i jo  2, que, por ejemplo, puede e s ta r  
desarrollado como te tón , pasador, bola o sim ilar.

El tambor de curvas 3 es tá  alojado en foima g ira -30
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to r ia  en e l  pasador de guía 5 introducido a presión en 
e l  botón de presión 4. Este pasador de guía 5 muestra 
como tope un c o lla r ín  6 que, en forma en s i  conocida, 
sirve como lim itador para l a  posición de fuera de uso 
de l a  mina, con lo  que e l miembro de guía 2 se f i j a  en 
l a  posición 8. Cuando e l  miembro de guía 2 se encuentra 
en e l punto de descanso trasero  7 de la  curva, l a  mina. 
e s tá  en l a  posición delan tera , es decir en posición de 
e sc r ib ir  o de uso.

El punto de descanso delantero de l a  curva o l a  
posición de fuera de uso o de descanso de l a  mina se 
encuentra en l a  canal de introducción 10. Esta posición 
de descanso no es tá  por lo  pronto lim itada a  un punto de­
terminado, sino que se puede encontrar en cualquier lu ­
gar a rb itra r io  de l a  zona que en e l  dibujo fig u ra  3 se 
ha denominado con "a". Esta disposición ofrece una ven­
ta ja  especial ya que con e llo  e s tá  dada para l a  posición 
de descanso una se rie  de posib ilidades de variación para 
e l  ¡recorrido. Mediante retroceso re la tiv o  de l a  curva de 
corazón superior sobre e l  tambor de curvae 3 se puede au­
mentar l a  zona "a" del punto de descanso delantero de l a  
curva. De es ta  manera es posible colocar minas, que como 
se save están  normalizadas, an bolígrafos de d is tin to s  
tamaños. Según e l  tamaño se f i j a  aquí automáticamente e l  
punto de descanso delantero, es d ec ir, l a  posición de 
fuera de se rv ic io . El miembro de guía 2 no puede e s ta r  
bajo carga, ya que e l  c o lla r ín  6 s irv e  como tope. Como 
se desprende del dibujo y es de importancia para e l  fun­
cionamiento impecable del mecanismo, l a  canal de in tro ­
ducción, que es una prolongación re c t il ín e a  de una parte
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l a t e r a l  de l a  curva de corazón, e s ta  d ispuesta esencialmen­
te  en d irección  p a ra le la  a l  e je .

Como e l  miembro de guía 2, después, de pasar e l  puñe­
te  8 dentro del margen "a", se encuentra siempre en l a  pro­
longación de l a  canal de introducción 10,es innecesario 
un ensanchamiento de l a  curva y todo e l  curso de la s  cur­
vas se puede d e sa rro lla r  en igu al ancho. Además l a  curva 
tie n e  en todas sus p a rtes  l a  misma profundidad. Esto es 
una ven taja  esencialmente de fab ricación  pues e l  curso de 
l a s  curvas se puede aquí f r e s a r  de una so la  vez, con lo  
que se ahorra e l  repasar v a rias  veces.

En l a  forma de ejecución conocida se ha de efec tu ar 
un fresado doble en l a  zona del ensanchamiento de l a  cur­
va 9.

La forma de ejecución d e sc rita  y representada en 
lo s  dibujos muestra una forma de empleo del mecanismo de 
avance según í a  presente invención para aparatos de e sc r i­
b i r ,  especialmente para b o líg ra fo s . El mecanismo se puede 
emplear s in  embargo también para cualqu ier o tros procesos 
de conexión con accionamiento por presión en tre  dos posi­
ciones fin a le s  de cualquier o tra  c lase , a s í  por ejemplo 
para in te rru p to res  e lé c tr ic o s , ta le s  como in te rru p to res  
de pulsación para lámparas de pared y de p ié , para in te ­
rrup to res f in a le s  también con accionamiento automático y 
s im ila res.

Las fig u ras  6,7 y 8 muestran un ejemplo de ejecu­
ción para in te rru p to res  e lé c tr ic o s , y esto  en escala  au­
mentada. También aquí lleV a e l  to rn i l lo  de caperuza 1 a l  
miembro de guía f i j o  2. El c o lla r ín  6 s irv e  como tope pa­
ra  e l  miembro de guía 2 que en l a  canal de introducción 10



canso. Con 13 se denominan lo s  contactos sobre lo s  que 
asientan lo s  muelles de contactos 14 a l  oprimir e l botón de 
presión 4, es dec ir, a l  ce rra r e l  c irc u ito . El muelle h e li­
coidal 15 sirve para empujar e l  pasador de guía hacia 
a rrib a  y mantenerle en es ta  posición.

Al empujar e l  botón de presión 4 pasa e l  miembro 
de guía 2 desde la  pbsición de descanso a l a  posición de 
trabajo  o de uso, donde engrana en 7 en l a  curva de cora­
zón. Los contactos se c ie rran  (vease figura 7 ) . Volviendo 
a accionar e l  botón de presión se levanta e l  miembro de 
guía fuera de l a  posición 7) bajo la  presión del muellé 
pasa e l  pasador de guía hacia a rrib a  y e l miembro de guia 
as ien ta  en l a  canal de introducción sobre e l  c o lla r ín  6, 
es decir, en su posición de descanso.

N O T A
D escrita suficientemente l a  naturaleza del inven­

to  a s i como l a  manera de re a liz a r lo  en l a  p rác tica , debe 
hacerse constar que la s  disposiciones anteriormente in d i­
cadas son susceptibles de modificaciones de d e ta lle  en 
cuanto no a lte re n  su princip io  fundamental. También se ha­
ce constar que e l  invento se re f ie re  a una so lic itu d  de 
patente presentada en Alemania con fecha 9 de ju lio  de 
1962, Na. B 67 965 IXb/47i acogiéndose por lo  tanto  a lo s  
beneficios que conceden lo s  Convenios Internacionales en 
vigor y siendo lo  que constituye l a  esencia del referido  
invento y por lo  que se s o l ic i ta  patente de invención por 
20 años en España, sobre PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS 
DE AVANCE CON BOTON DE CONEXION, caracterizándose por lo 
siguien te:



5.

10.

15.

20.

25.

18. "Perfeccionamientos en especialmente mecanismos 
de avance con botón de conexión" para procesos de conexión 
con dos posiciones f in a le s  para bo lígrafos o in terru p to res 
e lé c tr ic o s , que es ta  desarrollado como curva de corazón 
con canal de introducción y en e l  que e l  proceso de avance 
se efectúa por un miembro de guia f i j o ,  que se mueve en 
la  curva, caracterizado , porque l a  canal de introducción 
para e l  miembro de guía es una prolongación re c t i l ín e a  de 
una de la s  partes la te ra le s  de l a  curva de corazón y forma 
una componente de l a  v ía  de curvas, e l  punto de descanso 
del miembro de guía se encuentra en l a  canal de introduc­
ción, y un c o lla r ín , en s i  conocido, que sirve  como tope, 
representa l a  lim itac ión  del movimiento de avance,

28. Perfeccionamiento, según la  re iv indicación 1, 
caracterizado porque l a  canal de introducción tien e  e l  mis­
mo ancho y l a  misma profundidad que l a  curva de corazón.

38, Perfeccionamiento, según la s  reiv indicaciones 
1 y 2, caracterizado, porque e l  curso de l a  curva muestra 
en todas sus partes  e l  mismo ancho y l a  misma profundidad.

48. PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS DE AUNCE CON 
BOTON BE CONEXION, t a l  y como queda sustancialmente des­
c r ito  en l a  presente memMsia.

Esta memoria consta de 9 hojas e sc r ita s  a maquina\  - fpor una sola ca ra , (e ilu s trad o  enAps adjuntos d ibujos).
'i . . f

PETER BOC FUR FULLHALTERFEDERN
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