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El Estatuto vigente sobre Propiedad Industriai, de
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 30

de Abril de 1930, establece los caracteres de patentabili-

| dad de las invenciones de tipo industrial que tiemen por

objeto obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitiendo
bor consiguiente como patentables, las nuevas méquinashapa—
ratos, instrumentos, procesos de fabricacibn, etc. ﬁé.;m-
plitud de conceptos previstos como patentables, ha llevado
al legislador a aclarar (Art2. 46) que la enumeraciéh,?on-
tenida en dicho cuerpc legal es puramente enunciativa y no
limitativa, haciéndola extensiva incluso a los descuhri-

mientos de tipo cientifico (Arte. 47). P

E1l Decreto de 26 de Diciembre de 1947, recogltmdo

la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confirma el criterio
legal de que también serfn patentables los instrumeﬁ%;s; ob
jetos, o partes de los mismos, que aporten a la funcién a
que son destinades, un beneficio o efecto nuevo, y en defi-
nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre lo ante-
riormente conocido.

Pues bien, a tenor de lo expuesto, y.en base al ar-
ticulado que recoge los conceptos expresados, debe conside-
rarse, que la invencidn a que se refiere la presente memo-
ria, constituye una novedad industrial, con caracteristicas
y ventajas que la hacen merecedora del privilegio de explo-
tacidn exclusiva que por ella se solicita, premiando asi
los méritos de quien aporta a la industria del pais una me-
jora efectiva y precisamente comprendida entre las enuncia-
das por la Ley como patentables. (Arts. 46 y 47 en relacién
con el 171, en su nueva redaccidn afectada por la Orden de

18 de Noviembre de 193%5).
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La presente invencidén, segin se expresa en.el
enunciado de esta Memoria descriptiva, consiste en un dis
positivo alimentador automfitico para empaquetadoras de im
presos y/o publicaciones.

La formacidén de paquetes de impresos, revistas,

etc., para facilitar su expedicidn y distribucién, sueie

realizarse a continuacién de la impresora, apilando:ﬁnfnﬁ-
mero determinado de unidades que posteriormente seran fle-
jadas, atadas o envueltas. El referido apilado se é?e;tﬁa
sobre una plataforma rigida, la cual debe ser retirada del
paquete antes de pasar a la maquina que flejara, atara’o

envolveré el conjunto apilado. Sl

Conforme a la invencidn, los impresos o reyigtas

son depositados sobre la plataforma situada sobre unpa mesa

de rodillos giratorios, siendo conducido el conjunto.ha;ta

la proximidad de una méquina empaquetadora, siendo preciso

en este emplazamiento, retirar la base de apoyo o platafor-
ma, al objeto de que la pila de impresos pueda ser flejﬁda

al situarse bajo la accién de la empaquetadora.

Para retirar la plataforr.: del conjunto, se dis-
pone un mecanismo extractor en el que intervienen conjunta-
mente un dispositivo elevador de la pila de impresos, situa
do bajo la mesa de rodillos y cuya accién tiene lugar a tral
vés de un ranurado abierto de la plataforma, al objeto de
mantener ésta fuera de la accidén elevadora del dispositivo.
En el momento en el que el bloque de impresos o revistas es
elevado, interviene un dispositivo de arrastre determinado
por dos cadenas sinfin dispuestas en una direccidén ortogo-

nal a la mesa de rodillos, las cuales incorporan topes de

arrastre que actuan de empujadores de la plataforma y la
!
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conducen hacia una rampa de salida.

Un cilindro preferentemente neumatico, forma par
te del mecanismo elevador.

Cuando el conjunto de la plataforma y carga, al-
canza en su movimiento, un punto determinado y préximo a la
empaque tadora, un sensor envia una sefial al circuito-de con|
trol que retieme los medios de accionamiento de los xQdi-
llos de la mesa, comandando la actuacidn de la electrovalvuy
la que alimenta al cilindro neumatico del mecanismé'qiéva-
dor, y seguidamente es activado el motor de accionamiento
de la transmisidén de cadenas para originar el arrastre-de

la plataforma. Después de éste Gltimo movimiento, ¢l ‘dis-

positivo elevador desciende para apoyar la carga dige.ctgamegil

te sobre los rodillos, siendo en este momento cuandp-P? reg
nuda el giro de los mismos para transportar la carg;.b;jo
la empaquetadora.

Para ayudar a una mejor comprensidén de las ca-
racteristicas de la invencidén y formando parte integrante
de esta Memoria descriptiva, se acompafian unas hojas de di
bujos en cuyas figuras, con caracter ilustrativo y no limi
tativo, se ha representado lo siguiente:

Figura 1. Es una vista esquematica y en perspec
tiva del dispositivo alimentador automatico para empaqueta
doras de impresos y/o publicaciones, objeto de la inven-
cibn.

Figura 2. Es una vista parcial en alzado late-
ral, de lo mostrado en la figura 1.

Haciendo referencia a la numeracién indicada en

las figuras anteriormente citadas, vemos como la carga re-

ferenciada en general con el nimero 2 y constituida por un
!
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apilamiento de impresos o revistas, se apoya sobre 1a‘pla-
taforma 1 y todo el conjunto es transportado por los rodi-
llos 4 hacia la maquina empaquetadora %, antes de lo cual
se ha previsto el mecanismo extractor de la plataforma 1
para dejar libre y dispuesto para el atado, la carga 2.

La posicidén de la carga 2 mostrada en la‘T&émra
1,7al ser actuado los rodillos 4 de la mesa, alcanzgié:la
posicidén mostrada en la figura 2 para sef desprovista de
su base de apoyo o plataforma 1. Como se ve en eatﬁ“ﬁjgu-
ra 2, el dispositivo elevador referenciado con 9 en la fi-
gura 1, es activado por el ecilindro neumatico 14. .

Al ser actuado el cilindro 14 se eleva ﬁhib@men-

te la carga 2, quedando por tanto la plataforma 1 sqbre, los

rodillos 4. Esto se consigue al estar provista la ﬁi;éa-
forma 1 de una o varias aberturas 8, a través de laé.cda-
les pasa el elevador 9 para alcanzar la carga 2.

Después de ser elevada la carga 2 y separada
respecto a la plataforma 1, es cuando los tcpes de arras-
tre 6 fijados a las cadenas 5 del dispositivo de arrastre,
inciden sobre la plataforma 1 y la conducen hacia la rampa
7 de salida.

El automatismo para la alimentacién a la empa-
quetadora de impresos y/o publicaciones, se consigue mediq%
te el sensor 10 que detecta la posicidn del conjunto de -
plataforma 1 y carga 2, enviando una sefial al circuito de
control 1l para retener los medios de accionamiento 12 de
los rodillos 4 de la mesa. A continuacién es activada la
electrovalvula 13 que alimenté al cilindro neuméatico 14 del

dispogitivo elevador, y seguidamente qe-activa el motor 15-

de accionami®nto de las cadenas 5 del dispositivo de arras-
. | ,
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tre. Cuando la plataforma 1 es retirada hacia la rampa 7,
el elevador O desciende para que la carga 2 apoye direc-
tamente sobre los rodillos 4, teniendo lugar a continua-
cidén el inicio de giro de éstos para el avance de la carga

2 hacia la mAquina empaquetadora 3, para su atado.

r ......
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Hecha la descripcidn a que se refiere la memoria
que antecede, e8 preciso insistir en que los detalles de
realizacibén de la idea expuesta, pueden variar, es decir,
que pueden sufrir pequeifias alteraciones, basadas sieumpre
en los principios fundamentales de la idea, que son en esen

*

cia los que quedan reflejados en los phrrafos de la'&ggcriB,

cién hecha. En efecto, el Artfculo 48 del Estatuto vigente

sobre Propiedad Industrial, establece como no patentables,

en su apartado tercero, "los cambios de forma, dimeﬁéianes,
proporciones y materias de un objeto ya patentado" fijando
asf{ el criterio del legislador en el sentido de que paten-
tada una idea que pueda dar lugar a una realidad pr&gfica
e industria.lizable, nadie podrd apoyarse en ella paré'r: ®
pretexto de haber introducido ligeras modificaciones}}p?e-
sentarla como nueva yﬁpropia;

Este principio, en cuanto al alcance de la protec-
cidn del objeto patentado se refiere, se halla confirmado |
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y entre -
ellas, como mls terminantes, en las de fechas 16 de octubre
de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

Establecido el concepto expresado, en cuanto a la
amplitud que debe darse a la proteccidm solicitada, se re-
dacta a continuacibén la Nota de Reivindicaciones, de acuer
do con lo que se establece en el {1ltimo pArrafo del apar-
tado tercero del Articulo 100 de 1§ Ley, sintetizando asi
las novedades que se desean reivindicar: |

NOTA DE REIVINDICACIONES
En restimen, el privilegio de explotacidn exclusi-

va que sSe solicita, recaeréd sobre las reivindicaciones 8i-

guientes: |
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1l.- DISPOSITIVO ALIMENTADOR AUTOMATICO PARA EM-
PAQUETARORAS DE IMPRESOS Y/O PUBLICACIONES, caracterizado
esencialmente porque esté& constituido por una pluralidad de
plataformas rigidas sobre las que se apilan los impresos
y/o publicaciones, cuyas plataformas viajan hacia la empa-
quetadora sobre una pista rodante a base de rodillos -accio-
nados que & encuentran en transferencia con la empaahé¥a§o-
ra, ante la cual y perpendicularmente respecto a la pista
rodante se prevén entre dos pares de rodillos, dos ?téﬁsmi-
siones sinfin gemelas que atraviesan la pista rodante e in-
corporan topes de arrastre de la plataforma hacia unéngampa
extractora de plataformas las cuales incorporan una\ qQ'dos

*ue" \

aberturas para el paso de sendos brazos elevadores que- estan
situados por debajo de la pista rodante entre dos réaiiloa
y elevan secuencialmente la carga por encima de la ﬁiaéafq;
ma dejando a ésta ante los topes de arrastre los cuales
apartan la plataforma que escapa de los brazos elevadores
por la abertura o aberturas antes de que dichos brazos de-
positen la carga sobre los rodillos y ante la empaquetadora.
2.~ DISPOSITIVO ALIMENTADOR AUTOMATICO PARA EM-
PAQUETADORAS DE IMPRESOS Y/C PUBLICACIONES, segin reivindi-
cacién anterior, caracterizado esencialmente porque los ro-
dillos de la pista rodante estan convencionalmente acciona-
dos y constituyen los medios de transporte de la plataforma
y su carga, incorporando dicha pista rodante un conjunto seng
sor de posicionamiento de plataforma que manda una sefial a
un circuito de control que detiene los medios de accionamie%
to de la pista, activa una electrovalvula que actha sobre

un cilindro neumatico que acciona el elevador y activa un

motor sencuencial que hace avanzar los medios de transmi-

t
{
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8idén dotados de topes de empuje para la plataforma.

3.~ Se reivindica por éltimo como objeto sobre
el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita:
DISPOSITIVO ALIMENTADOR AUTCMATICO PARA EMPAQUETADCRAS DE
IMPRESOS Y/O PUBLICACIONES.

L ]
*s 800

Todo conforme queda descrito y reivindicgdp-gn

la presente Memoria descriptiva que consta de nueve paginas

mecanografiadas y dibujos adjuntos. « .

Madrid, gtsze Oetubre ge 1985
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