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_ MEMORTA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
. _ TPATENTE DE IBVENCION
romlada el 5 de Julio da 1.963, con el Ndm. 289;690
en
EspPafa
. yor VEINTE afios
2 nombre do MITSUBISHI SHIFBUILDTNG & ENCLNEERTNG OQMPANY, LIKITED,
entided Japonesa, establecida en N® 4, Marunouchi 2-cbome, Chiyoda-
kuy Tokyo, Japdn, por:

“UN DISPOSITIVO DE RECIPIENTE TGMADOR PARA UFA CENTRYFUGA JE BILAR®

' La presente invencidn se refiere en generel s méquines de hf
latura de tipo centrffugo tales como las contfnuas de hilar, migui
nes de retorcer o similares, y wfs en particular & un bote de hila
tura de tal méquine que funciona girando a gran velocidad fara re-
tYorcer y arrollar un haz de fidras tal como una mechs o un hilo en
la periferia interna del mismo, utilizando la fuerza centrffuge de
bida a su movimiento de rotaciéne.

En una miquine de hilar pars retorcer y arrollsr haces de fi
bras, por ejemplo, hilos, por la accidén de la fuersze centrifugs, -

cada hilo em retoreido y arrollado scbre una superficie periférice
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interna de un hote tomador de forma cilfndrica gus gira a gran v

locidad, tomédndolo por ol extremo libre de un tubo gufahilo que -~
efectda un movimiento de vaivén en sentido vertical dentro del bo
te tomador, a lo laxgo del eje longltudinsl de éste llevéndolo ha
ols la superficie periférica interna del recipiente mientras el -
bilo efectia su movimiento de vaivén. Una vez arrollade en cepas~

un tramo de hilo de longitud prefijada, sobre la superficie perti-

férica interna del bote tomador, puede cesar la operacién de arro

llar, y se puede introducir un tubo de rebobinar, en posicién coa

x11 eon el intertior del bote tomador. A continuacién se rebobina -

el rollo de hilo que se ha formado en e} interior del hote tomador
sobre la superficie externs del tubo de rebobinar, obteniéndose -
asi ls husada o bobina que, a su vez, puede retirarse del interior
del bote. N |
Para las mfquinas de hilar del tipo arriba citado pueden con
cebiras numeroses mras de que un hilo pueda efectuar un movi- -
miento de vaivén para formar un rolle o conjunto de capas de hile
en la guperficie periférice interna de un bote tomador. Para pre-
venir el enmasrafiamiento dsl hilo durante la operacién de rebobinar,
sl 4ngulo formado entre un trayecto de hilo ascendente y el trayece
to 'sue.osi\vo descéndonte, o ses ol dngulo formade entre un paY d@ =
tramos sucesi‘vos-dell recorrido de waivén, y que puede d&zom:lnarsa -
“éngqio de vaivén';, ha- de ser relativamente pequefio o agudo. Aeimis
mo, la superficie de toma, o suﬁerficio periférica interna del bo=-
te, forma de prefemc:lé un poqueﬁ &ngulo con la superficie que -~
forman los extremos superiores de las capas de hilo. En otros tér—
minos, el dngulc de toma es prefeﬁfbl«a_mnte pequeiios Si ol &ngulo
de :kom fuera grgnde, como suced:e en el caso de que no se efecifia
la operacién de rebobinar (por ejemplo, en el caso de las méquinas
de hilatura usueles para el hilo), es diffcil entonces impedir que
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las capas de hilo se deshagan dursnte la opéra?;énﬁilo rebobinare =
De esto proviené una desigualdad de tensidén del bilec en el vaivin.
'S1 ol hilo se arrolla en ls superficie periférica interna del
bote tomador de manera tal que los extremos coniguos de las capas
de hilo formen una superficie ladeada con un pequedio &ngulo de vag
vén, ol bilo puede Gesplaszarse en un sentido tal que el didmetro -
interior del rollo aumente, y cusndo une pequefia vibracién cuslquis

Ta baya desplazedo una o mis porciones del hilo en ese sentido, la

fuerza centrf{fuga serf mayor en la porcidn o las porciones del hi-

lo desplagzedas que en las demfs partes del mismo, lo cual favorece

el desplazemiento de las porciones del hilo desplagadas hasta que-

sobre ésias se formen une o més pequefias cuerdas del bilo, Cuando
el rollo de capas de hilo asi firmado en la superficie interna del
bote se rebobine o pase a un tubo de rebobinar, el hilo es tomado-
sobre ‘el tubo, y se enmarafia con frecuencia.

~ Pare provenir este sumarafismiento del hilo recién descrito,
el hilo es nacssarismente arrollsdo en el interior del bote scbre
unas superficies ladeadas en las cuales el hilo no puede desplazap
se de ningln modo en sentido tal que el didmetro de arrolleado del-
hs._lo avments, Como altem:biva, el hilo debe arrollarse sobre Su=-
perficles completemente cilfndricas y oirculares. Para asf hacerlo,
el hilo transportsdo & velocidad wniforme al interioxr del bote ci-
Ifndrico ba de efectusr un movimiento de vaivén en sentido trang—-
vereo con velocided uniforme y con una smplitud fije 'dataminada,
para gue de ese modo queds arrollado 8 un espesor uniforme sobre -
1a superficis cil!nd;-s,ca;' ¥ los extremos superiores de las capas ~
de hilo arrolladas han de ir desplazidndose graduelmente hacia aba-
jo formando una superficie ladeada respecic a la cilfndrica con un
fngulo adecuado al tipo y tamafio del bilo terminado, y manteniéndo

se siempre en une auwﬂicie cilindrica circular cada capa de hilo
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Bl tip6 usual de botes tomadores hasta ahora propuesto rein:_e_
senta un rectpiente eu{ndrllco recto gque incluye un cuerpo o miem~
bro cilindrico husoco sbierto por arriba y cerradc por sbajo, y un
recipiente clnjco-cilfndrico que incluye un cuerpo o parte cilfim-
drioa hueca abjerta por su extremo superior y una psrte hueca céng
ca truncads, conectada por el extremo mfs grande & la parts cilin-
dricay, en el exiremo inferior de ésta, y aproximfndose el &ngulo -
de inclinacién de la superficie cénica al 4ngulo de toma deseadce—

En tales botes tomadores, el airs pases desde el extremo libre de un

' tubo guiahilo hacia la superficie periférica interna del bote, con

el propésito de hacer que un haz o manojo de fibras, tal como un hi
lo, se agarre o adhiera a dicha superficie interns periférica y pa
se luego al extramo superior abierto del bote subiendo poxr diché -
superficie interna. En esta circunstancia, si se trate de efectuar
con el hilc un movimiento transverso de vaivén de velocidad unifor

me y una amplitud fija determinada, y de arrollarle en capas sobre

la superficie periférica in:terna del bote de manera tel que los ex

" tremos superiores de las capss de hilo sucesivas se vayan despla—

gando gredualmente hacia absjo, haciendo que el éngulo de la super
ficie fomada scb:e esas extiremidades superiores de las capas sea-
de una magnitud deteminada_ de acuerde con el tamafio y el tipo del
hilo. terminado, entancee; un movimiento de vibraeidn cuslquisra y
la mimma circulaoién del aive, como antes se ha dicho, viene dando
lugar muchas veces a un desplazamiento nada deseable del hilo toma
cio sobre las partes extremas inferiores de las capas de hilo arro—
1lladas. Adem&s, al rebobiner o pasar el rollo de hilo as{ formado
a un tubo de rebobinado, se viene produciendo a menude y en grado

considerable wn gnconveniente enmarefismiento y desplazamisnto del
h:llo.
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Un objeto general de la invencidn es, por conﬁguiente, ase
gurar la prevencién de que ocurran emarafiamientos ¥ desplazamien
tos del hilo, tal como los que acaban de describirses

- Otro objeto de la 1n§rencidn consiste en un bote tomedor per

feccionado para una miquina centrifuga de hilatura, el cual tienme

. un perfil que asegura el arrollamiento del hilo por capas sobre la

superficie periférica interna del bote fozhador sin que se produz~
ca desplazemiento alguno del bilo arrollado y, por tanto, asegura
el rebobinado del rollo delhilo fomado sobre esa superficie peri
férica interna del bote y su traslado & un tubo de rebobinar ine——
tmducido en el bote, sin que se produzca emarananuento, despla=-
gamiento ni rotura del hilo.

Teniendo on cuenta estos objetos, la invenoidn reside en wn
dispositivo de bote tomador pera una méqu;na centrifuga de bilar-
que sirve, cuando giva a gran wvelocidad, para retorcer ,ﬁ arrollar
sobre la superficie périférica interna del ﬁismo, que tiene una -
seccidn recta circular, un baz de fibras introducido en el inte—
rior del bote a través Ge un tubo guishilo insertado en el mismo
& 1o largo del eje lomgitudinel del bote, po? medio de un mecanis
mo de vaivén que tiene una carvera fije predeterminada al tiempo-
que desciende a una veiocidad uniforme prefijada; caracterizade -

dicho bote por el hecho de que la porcién de dicha superficie pe=

riférica interna que corresponde a la parte de una carrera.de to~

ma comprendida entre el limi.te inferior de la carrera al comienzo

¥ al menoa el' limite inferior al final de 1a misma es uns reprodug
cidn de una superficie curva formada por los extremos superiores -
adyacentes de las capas de hilo arrolladas:' ‘

La invencién se desprenderd més ficilmente de 1s desé;'ipcicn
detallada que sigue tomada en unidm de los dibujos adjuntos, en -

los cualess
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~ = 1a figurs 1 muestra un alzado, parcislumente en seccién = |
longi tudinal, de un bote tomador de tipo ya conocido, ¥ en lé ol
tad tequienda de la misma se ilustza fragnenteriamente la etapa
de tomar un hilo, mieniras en la mitad derecha se ilustra frag—
mentariamente la husada ferminada. de bilo, formada en un tubo de
rebobinsar;

- la figura 2 represenia una vista similar a la figurs l,~
pero que ilustra otrc; bote mador. de tipo ya conocidos

- la figure 3 muestra, parcialmente en seceidn longitudinal
¥ parciaimsnte en,algado, 'un bote tomador construfdo con arreglo a
las ensefianzas del presente invento, as{ como sus componentes asQ
ciadoss y . 4 _ '

'-'- las figuras 4 y 5 son unas vistas en sec;'j.én fragmentaria
que ilustran la manera de obtener busadas de dj.ferentgs formas u-
tilizendo el bote_tomadb: ilustrado en la figura 3. '

Con réferencia ahora 2 la figu‘ré 1 de los dibu:}({s_, se repre
sente en ella un bote tomador de tipo ys conocido. Este bbte, de- |
signedo con el nlmero 1, es del tipo cilfndrico recio que compren
ds un miembro o Cuerpo huecb, cilindric;o_ rectc y abierto por el -
extremo superior, quo' tiene ¢l fondo plang ¥y gsté_ adaptado para -
girar niovido a gran velocidad. En la parte'huena del bote 1 hay -~
dispuesto, en posioién coaxil, un tubo guiehilo 2 con movimiento
altexrnative o de vaivén en sentido vertical. El tubo guishilo 2 =
estd rodeado por un tubo soporte 3, oircundado a su vez por un ty
bo de rebobinar 4. El haz de fibras, tal como un hilo 5, a retor-
cer y arrollar se introduce en la parte hueca del bote 1 que gira
a8 gran velocidad, por el extremo libre del tubo guishilo 2 que se
mueve alternativamente segin el sje longitudinal del bote 1, con
1o cual el hilo es retoreido ¥ devanado en capas soi:re la superfi

¢le periférica interma del boie 1. 41 comienzo de le operacién de
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vetorcer y arvellar, el ‘h se devana sobre aguella parte de la -
superficie interna de la parec{ del bote 1l situasda entre una l{nes-
horizontal superior representada por un punto A en la superficie -
interna de 1a pared cfel bote y una l{nea horizontal inferior reprg

sentada por un pu;{to B de le superficie interna de la pared del bg

te 1+ Bl tubo guiahilo 2 e=té ideado y dispuesto de modo tal que -

el margen cubjerto por el movimiento alternative del mismo en senty

do vertical desciende gradualmente en el trenscurso de 1ls operacidn.

‘Por.ccnsiguieﬁte, la extremidad superior del arrollamjento de hiio

sobre la superficie interna de la pared del bote 1 se desplaga a -
lo 1§rgo de una 1fnea AC, en tanto que el extremo inferior del di-
cho arrollamiento se desplaza & lo largo de uma 1lfnea BD. Llega un
momento en que él bilo se devana en tramos o largoé gue van desde
un punto Q; pesando ;-por un punto B a un punto D, y forme un‘ rollo
o devenado de capas 6 de hilo. o

Se supoﬁe ahora que dv/dt representsa una velocidad a 1a =
cual es transporitado el hilo hasta el bote, 0 un volumen de hilo -

aspirtado hasta &ste por unidad de tiempo; dh/dt una longitud en la

" cual se bace bajar el puntc més alto de la carrera de vaivén verty

cal dej. hilo por unidad de ﬁempo; 1 la longitud de esa carvera e
vaivéns y r la distancia comprendida entre el eje longitudinal del
bote -y un p\mto. cualquiera de}ma superficie curva de .rotaci6n 80-
bre la cual se devsna el hilo, eéto es,y el i‘adio de dichs superfi-
cie. Se supone asimim ques

dv

(1) ~— o s donde o5 wna constante
a% k‘ g S

a .
{2) E; =k, , donde k, es una constante.
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ficie interna de la pared del bote con volumen constante por uni

dad de longitud del hilo. Bn otros témminos, se supone que el hi
lo tiene su densided aparente constante en toda la longitud del-
mismo. Esto supuesto, el volumen incremental de la caps de hilo-

4y viene expresado por la ectéaci&n: .

: (3) dv_ = 2’(20&201
Do la ecuacién (1) anterior se deduce la siguiente:

(i, /k,)edh = 2Mxdrad
Resolviendo la ecuacién difsrencial, se obtiene la siguiente:

(é) h-Klrz + K

en la cual &L h 4 Ko son constantes. la ecuacidn (4) re‘presénta la
curva AC (véase la fjgura ;l) que es 1a geneoratriz de una superfi
cle curve formada por los extremos supsriores contiguog de las ca
pas de hilo devanadas sobre la superficie interna de la pared éel
bote, © sea do una superficie envolvente de la curva descrita por
el extremo superior del mecanismo de vaivén. Esto es, la superfi<
cie envolvente es una superficie parab8lica. Es evidents que las

constantes Kl v K, dependen de la velocidad de transporte del hi-

"o, la welocidad del movimiento de vaivén trensversal, el radio =

sexin el cual se empieza a devaner el hilo dentro del bote, etcaA

4 Por otra parte, 8l se supcne que la superficie envolvente
ED del extremo inferior del mecanismo de vaivén del hilo vendrd -
efectuada por parémetros tales ¢omo le resistencia del aire y otros
sim:uaz;es a los que afectan 8 la super_ﬁ:ci_e envolvente del ext;e-
no superior del mismo, la curva ED ba de ser entonces reflejo de -
simetrfas o imagen espocular de la curve AC. En este caso, el extre

mo inferior de la capa de hilo comienza en el puntc B, y los extre
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mos inferiores de las sucesivas capas de hilo forman una superfi-
cie ladeada, de frea gradualmente oreciente, hasta que las capag -
se devanan sobre la superficie ED.

Durante la operacién de toma del hilo en el interior del bo-
te 1, por lo tanto, todo movimiento de Vibracién tiende & producir
un desplazamien'to del hilo sobre la superficie envolvente, debido
& que los extremos jnferiores de las capas de hilo den lugar a la
formacién de mucbas pequefiag cuerdas de hilo. Al mismo tiempo, es—
ta tendencia del hilo a formar las pequefias cuerdas o acortanﬁentog
viene favorecida Por una corriente ascendente de aire introductda
per el tubo guiahilo. 2 y que pasa a 1o largo de la superficie inter
na de la gared del bote 1 como -se indica mediante las flechas de la
figura l. Asf, cuando el arrcllamiento de capae 6 de hilo as{ forma
do en la superficie interna de la pared del bote 1 se rebobinaAo -
traslada sl tubo de rebobiner 4 para formar una husada de bilo T,
el hilo que se esté rebobinando se emmarafia o enreda en muchos pun
tosm. . _ ' |

En la figura 2, en la cusl se designan con iguales nimerc y
caracteres de referencia los eleimentos componentes similareaA a los
indicados en 15 Afiglwa 1, se muestra otro bote tomador de tipo ya
conocidoy La disposioifn 4lustrada en la figura 2 es semejante a =
la figura 1 salvo en que la poreién inferior de un miembro 0 Cuer=
po oilindrfco husco tiene la superficie interna de su pered éompueg
ta de una superficie céni'oa truncada 8; cuyo 4ngulo de ladeo o in-
clinacién se aproxima al &ngulo de toma necesario. Como en la dis~
rosicidn de la figura 1, al interior del recipiente tomador 1 se -
introduce un haz de fibras tal como un hile 5, a través del exiremo
libre de un.tubo guiahilos 2, mientras & este §ltimo se la da un mo
vimiento de vaivén segin el eje longitudinal del bote.

Se supone que el hilo empieze a devanarse en aquella parte de
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la supezﬁcié interna de la pared del bote 1 situada entre un pun

*t0 At y un punto BY, y se termina de devanar en uns superficie dg

signada por une lfnea C'E'D', obteniéndose un arrollamiento de ca
pas 6 de hilo. En estas circunstanciss, se supone también que los
parémetros tales como la alimentacién de hilo y similares soﬁ 1dén
ticos a los del caso del bote tomador ilustrado en la figura l.
As{ las cosas, no 3apargoe una superficie inclinada tal como la en
volvente ED ilustrada en la figurs 1, pero como la superficie in-
terna de pared Bﬁ)' de 1a parte cénica 8 se superpone a una super
ficie parabdlica designada por una ocurva A'CY, ha:f.un punto E? aque
3obresales La protuberancia que se forme en este punto 3' viens -
realzade por la corriente de aire despedida por el tubo guiabilo
2 y que sube a lo large de la superficie interns de la pared del
miembro o cuarﬁo cilindrico. Ademfis, el punto B! sobresaldrf mucho
pemnla rezén de que, al ﬁecrecer el radio gegiin el cual se va de=
vanendo el kilo, la capa de_hilo se reduce en &ensided' aparenﬁo.
Por consiguiente, on la'disposiciﬁn ilugtrada en 1a fisux:a 2 se
forma localmente una sﬁperfieie ladeada ¢ inclinada similar & =
1la envylvente ED representada eu la figure 1. Por 1o -tanto, como
se comprenderd, la husad@o bobina de hilo ‘; formeda en un tubo
de rebobinar 4 incluird en muchos puntos un enmayafiamiento del hi
los )
El anfdlisis que ani.;écede, basado en la -eeuari’éixv.zt, se ha he
‘oho bajo el supuosto de que la cape de hilo tiene u.na densidad a-
parente constante en toda la porcién devanada. La densidad aparen
te de la capa de hilo va a ser snalizads a continuaciéne Como se-
comprenderd, debido-tanto a la tensién del hilo gue se devana co-
mo a la fuerza centrifuga de la capa de hilo en particular, el hi
lo que 8o estd devanando tiene, en.la porcién arrollada a um Ta-~

dio mayor de toma, wna densidad aparente mayor que en la porcién

- 10 -
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de radio més pequefio. Como ejemplo, un hilo obtenido para uso en
diversas {ndustrias y en tejidos con un recipiente tomedor que =~
8ira a una velocidad engular comprendida gntfe 1500 y 2500 radia
nes por segundo y ouyc radio de tome es de 2 a 7,5 cmy tiene wa’
densidad aparente que oscila entre 0,2 y 0,6 g/ca’. Dentro de es
e margen de variécién de la densidad, el hilo obienido puede -
considerarse como de una densidad media que en esencia es direo-
tamente proporcional a; radio dé toma. Ahora bien, 81 se designa
la densidad aparente de la cap; de hilo por 5 g/mn3 ¥ el Tadio
de toma por r om, $é tienet '
S = k3r + k4

donde k3 y k4 son constantes. Como la constante K, de la scua~ -

cién (4) puede expresarse por medio de la ecuscidn

- ."53

' donde k5 es constante, la ecuacién (4) se trensforma en

% 'y .2
b= kg (kar + k4)r + K
o ox ) s 2
(5) K7 & K3r ,{'Ko

donde K2 ¥ K, son también coﬁstan‘bega.

3
De 1a ecuacién (5) que antecede se desprends gue, teniendo

en cuenta el efecto de la fuersa centrifuga, eladlesplazamento ]
del extremo supeiior de la capa de hilo viene representado por -
una expresidén cibica del radio de toma. S§ r; designa el radio -

2
tal de la superficie envolvente, medida en un plano que pasa por

ingcial de toma, r_ el radio finel de tome y ho 1o longitud to-

ol eje longitudinal,' la relacidn entre ol espesor de las capas de

hilo devanadas y dicha longiiud de la superficie envolvente debe

- 11 -
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entonces -satisfacer en realidad las desigualdédes sigulentess
015< (5 = z)/n & 05

Log resultados de experiencias realizsdas indiesron Que si
(ri’ - rz)/ho < 0,15, ia. supsrficie inclinada formads a base de
1a ecuacifn (4) o 1av (5) se aproxima a una s;zperﬁcia cénica, dan
do lugar & wna gran iiisminuoién en el efecto proporcionado pbr el
presente in§3nto; Ppr el contrario, si (rl' - fa)/ho';) 0y5, 18
nusada de hilo formada sobre un tubo de Trebobinar tiene wuchas de
sus capas £1¥eradas.

Bn ol caso en que el hilo descargado por ol tubo guiahilo se
devane en el interior de un bote tomador que gira a una velocidad
fija determinada, al propio tiempo que dicho kilo efectia wn movi-
miento de vaivén en sentido vertical cuya amplifnd t4ene un valor
£ijo determinado y cuya posicién va descendiendo a una velocidad -
fija predeterminada, una parte o seccién longitudinal supsrior de
las capas de hilo puede desceribir una'cﬁrvé cuadrédtica o cGbica,
segin se desprende del estudio que antecede. Por conaiguiehte, mien
tras el bote tenga una supsrficie iﬁterna de pared gue conste tan-
to de una superficie cilfndrica recta como de una superficie cdni-
ca truncada en la parte inferior, las capas de hilo devanadas so--
bre tal superficie de pared formarén e incluiién en la parte extrg
ma i{nferior una protuberancia que, & su vez, ligce dificil -l Tebo-
binado satisfactorio del hilo sobre un tubo de rebobinar. Por tanto,
és probabie que se produzca un ynmerafiamiento del -hilo en la parte
pasa&a-al tubo de rebobinar, correspondiente a la parte .extrema in
ferior de 1la capas de hilo devanadas .en la superficie interior dei
bote.

La invencifn tiende a impedir que se produzca la mencionsda

protuberancia en la parte extrema inferior de las capas de hilo gue

=12 -
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=8 estén devenando sobre 1la superficie interior de un ‘bote toma=
dor, d4ndole a la parte extrema inferior de la superficie inter-
na de la pared del bote una superficie curva éspecﬁ.- A tal fin, -

@83 parte de la superficie interna de la pared del bote tomador -

esté situada debajo de los puntos a donde llegen los extremos in

feriores de las capas de hilo devanadas sobre la superficie al -

comienzo de una operacién de devanar hile y, por consiguiente, se
elige pere ls superficie formada por los extrémos inferiores de -
las capas de hilo devanadas una configuracidén que coincide con la
de una superficie sobre la cual comiensa el extremo superior de -
cada capa de hilo. En otros t&rminos, la primera de dichas super=
ficies se elige de modo que es una reproduéci&n d¢ esta dltime su
perficie. Esto es, conforme a las ensefiangas de la invenciln, wn—
bote tomador en el que la mayor perte de la superficie interna de

la pared, tiene forma de cilindro recto circular, comprende aque=

* 1la porciCu de la superficie interna inferior de la pared, sobre

la cual las porciones extiremas inferiores de las capes de hilos se
hallan adaptadas para ser devenadas, formade por was superficie de
revolucifén cuya geper’atriz sigue una ocurva representada por la ?meg
cionada ecuscidn (4) o {5), o una curva algo modificada a partir.

de las mismas. Ests medida permite mantener siempre eh una super-

ficie cilindrica circular la capa nés 1nterng del hilo que me osté .
devanando,Aco_n lo cusl, durante su movimiento.de vaivén en sentido
vertical, el hilo que se estd devanando tiene cont{nuamente apli~

cada la fuerza centrifuga .unifome, con la consecuencia de que el

bilo es gevanado en un rollo de espiras juntas, previniéndose esen
cialmente la formacifn de las protuberancias arriba citadas.

Con referencia ahora a la fig-:m 3 de los dibujos, se desig

nan en ella con los mismos nfmeros y caracteres los componentes =

similares & los que forman parte de las figuras 1 y 2, representén

-13-
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dose en aquella un bote tomador conatruido oon arreglo 8 los pnnci-

pios reclen descrito de la presente in.vancién.' Un bote tome.dor designg

‘do con el nimero 1 comprende un cuerpo o miembro cilindrico recto -abiex

t0 por arriba y que incluye un fondo o parte inferior en forme. de copae.
Mis ooncretamente, el bote tomedor 1 tiene su pared interna en forma
de superficie cilindrica recta excepto ‘en que su porcwn inferior, ¢
parte de la pared interns situsda entre los puntos B", que son el 1i'mi
te inferior de una car:-am de toms al comiengo del trabajo o de la opeg
racidn y los puntos D gue son el limite inferior de 18 misma al final
de la operacidn, constituye une superficie curva de conﬁiguraéién sen
giblemente izual a la de una 'superf_‘icie‘ curva AYC" formada por log ex
tremos superiores de las capas de hilo devensdas sobre el interior del
bote. Bn otros términos, la porcidén B'D" de la superficie intemna de la
pared es de coni’iguracién"sensiblement'e igual a 1a de dr{a superficie :
de revolucidn cuya generatriz venga expresada por ls antedicha ecua-
cidn (4) o (5). '

En funcionamiento, un tubo guishilo 2 imsertado en el interiorx
del bote 1 & 16 largo del eje longitudinal efectda un movimiento de
vaivén en sentido vertical por medio de un chspos:l.trvo elevador (no
re;aresentado) movimento ‘que tiene una amplitud fija predeterminada
igual a la longztud A"B", Al mismo tiempo, €l tubo 2 se mueve hacia
abajo a una deteminada.veioci&ad uniforme. Cuando un hagz de- fibras,
tai como un hi(lo 5, que sale del'eAxtremo inferior del tubt; en movimien
t0 2 llega a la superfic-ie interne de la pared del tube 1, el hilo
se devana; primefo an aqtfella superﬁcié, en unos tramos comprendiflos
entre el punto A" y el pwito By llegando con el tiempo a quedar - -
arrollado en una. supe'rficie' CUEVD" s formando un rollo o devanado
de capas 6 de hilo, Couwo claramente se indica en la figura 3, el
rollo de capas 6 de hilé fiene uns superficise eicpuesta C"E'DY pec-

tilines, y no pz-esenfé. hromb@mcias alguna. Asimiemo se verd - -

'- 14'-
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que entre un tubo de rebobinar 4 gue circunda en posicién coaxil

el tubo guishiloc 2, y el rollo de capss é de hilo formeado en la
rared interior del boite 1, se formea un hueco de separacién amu=
lar de una enchura uniforme en toda su longitud. Esta separacién
anular de anchura uniforme permite tener-la seguridad de impedir
se que 1& corriente de paso de aire a través de dicha .separacidn
se acelere localmente ¥, por tanto, contribuye a la formacién de
una protubersncis en la poreidn extrema inferic;r del rollo de ca
pas 6 de hilo, que es 1o que sucede en los botes tomadores de ti
pe usual.

| -la figura 4 Tepresents una husada o bobina 7 obtenida sobre
un tubo de rebobinar, pasando a éste ol rollo de capas 6 de hilo
que se ilustra en la figura 3. Como la curva FGHI de 1la figura 4
representa, la husada o bobina tiene su superficie extgma forma
da a baée de una generatriz que consts de tres curvas FG, GH y HI
que se confunden entre si. Segin se ha descubierto, la husada o -
bobinar no incluye enmarafiamiento del hilo ni perturbaciones pars
las capas de hilo. -

Como es bien sabjdo, la tensién a la cual se rebobina un hj

lo depende del difmetro interior del rollo de hilo 6 devanado so—

—

bre la superficie interna de la pared del bote 1, del difmetro ex
terior del tubo de rebobinar 4 sobre el cual se guiere hacer una
bobina o husada, o bien el de la bobina que se eats formando so—

bre ol "bubo, ¥ del nfmero de revoluciones del botee Cox{ 1a dispo=

‘sicidn ilustrada-en la figura 3, el rollo de capas 6 de hilo deva

nado en la superficie in"tema de la pared del recipients 1 no tig
ne variaciones brusces de didmetro interior que dem luger a una -
pequefia variacién en la tepsiGn del bilo que se esté rebobinando,
tensidn que normalmente se duplica al variar este didmetro inte~—

rior. Bllo asegure una reduccién al mfnimo de las Toturas de hilo.
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el tubo de rebobinar 4 formando wma poreién FG de la bobina o

"husada 7, esta porcién FG cambia de radio, con el resultado de

que o1 hilo qus se estd rebobinando-dificilmente se ve libre -
de variaciones de tensién. A fin de prevener las roturas de hi
1o debidas a estas variaciones de tensidén, el nﬁmerb de revolu
ciones del recipiente puede reducirse, como recurso préctico,
en lo que pida ]:a qpemcién de rebobinare

El tubo de rebobinar representado en 1a f'iguraA 5 es simy
lai al 4lustrado en‘la figura 4, excepto en qus su porcifn su=-
perior tiene forms de cono truncado, con su extremidad reduci=
da rigidamente asegurada al cuerpo principal del tubo. El obje =
to do esta porcién cénica es el de formar una bobina o I.msada’
que incluya le porcién superior de superficie PG verticalmente |
2lineada con la superficie del medio $H. Cuando se utilisa el
tubo de rebobinar 4 de la figura 5, la tensi6n de rebobinado se
mantiene més -unifomemnie', Yy es més raro que ocurran desplaga-
mientos del hilo. - _

En la prédctica de la invencidn, la superficie cuxva para la
porcién inferior de la superficie interna de la pared del bote
tomador hasta »aqui t;escrita ruede determinarse sustituyendo en
la ecuacién (4) o (5) les cifras de los pardmetros predetermina~
das de acuerdo con los particulares requisitos de la toma. Ahors
bien, es conveniénte utiligar un método adecuado me_dianté el cual
dicha superficie curva se bace igual, én configuracibn, a una sg
perficie de envolvente trazada por los extremos Superiores de las
sucesives ocapas de h:ilo devanadas en el interior del bote, y ex~
perimenfalmente rredeterminadas.

Como ejemplo, se hard acto seguido ls desoripoién con refe

rencie a la porcién inferior de una superficie interna de pared

-1 6=
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de un bote tomador formada con arreglo a la citada ecuscidn -

2 .
= +
h Kl r Ko
A tal fin, se supone que wn hilo del 48s (sistoma wétrico) es to-
mado por un bote que tiens un difmeiro interior de 8 om y gira a

20,000 rpm. Bn estas circunstancias, se cbtiene la minima fuerza

' centrifuga necesaria cuando el rollo ¢ bobina de capas de hilo -

tiene un diémetro inter;or minime de 6 cm. Como la éxperiencia in
dica que el 4ngulo BYA"C inddcado gri la figura 3 ha de ser igual
a 129, la @.ifex_'enoia enﬁe log nivelés de los puntbs Bty DM o al
tura E"D" en cent{meiros se calcula como sigues

80 -~ 60 -

TEMDY = BYEM cot 120 = cot 12¢ = 4,7

. . . . -2 .
Suponiendo que BY'E" representa el eje de abéisas (b= 0), ¥y que
una linea recte perpendicular a B"E' y que pasa por el punto BY re
presenta el eje de ordenadas (r = 0), se sustituye en la ecuacién
(4) los valores de las coordsnadas de los puntos B" y D%, y entop

cest

De estas ecusciones se deduce K, = 0,671, ¥ K, = ~10,7. Asf, la_

1
ecuacién (H) h = -0,673..-'1'2 4 10,7 expresa la curva B'DY, o gene-
ratriz Ge la porcibn inferior de la superficie interna de la pa-
re‘d del botg. .

En este caso, 1a relacién de grosor total de las capas de
3110 a proyeccidn de la superficie ladeada de las cepas de hilo =

sobre la superficie interna de la pared del bote resulta, por el

(r1 - r2)/h° = 0,213,

-17 -
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por ser r; = 4 om, T, = Jemy ho = 447 om. Por consiguiente, eg

ta relacién satisface las arriba wencionadas desigualdades
0,15 < (2, = 2,)/b, § 0,5

Utilizando la ecuacién (5) se puede calcular de igual mo-
do una superficie curva adecuada para la porcién infericr de la -
superficie interna de la paredAdgl bote. . '

Por lo jue antocede se apreciard que han sido logrados =
los objetivos de la invencién, babiliténdose un bote tomador de
seccidn rec:ba circuler y en el que la porcién extreina inferior de
la superficie int;m de 1a pared del mismo esté concebida en for
ma de una superficie de revolucidn que tiene una configuracién es
peciai.

La presents solicitud ﬁue corresponde & la presentada en
Japén, con fecha 25 de Diciembre de 1.962, bajo el Nimero 58.617/
1?62, 80 eooga‘a_los benefioioa del sxtfculo 51 del vigente Bsta-

tuto sobre Propiedad Industrial.
FoTA

'Loa puntos de inmﬁdn propia y nueva que se presentan
para que sean’objetp de la presente so;icitud_.de ‘,_!;'a"tente de In-
vencidén en Espafia, por VEINTE afics, son los siguientes:

18.- Un dispositivo de bote tomador para una centr{fuga
de hilar que sirve, cuando gira a alta velocidad, para retorcer y
arrollar sobre la superficie periférioa interna del mismo, gue tig
ne une seccién transversal circular, un haz de fibras, introducide
en el interior del bote a través de un tubo de guia para hilos in
gertado en 'el mismo a lo largoe del eje longitudinal del bote por

un movimiento de vaivén que tiene una carrera fija predeterminada

-18 -
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mientras desciende 8 una velocidad wmiforwe predeteminada, ca=
racterizedo por que aquella porcidn de diche superficie perifé-
rioca interne,que corresp‘;nde a aquella parie de una carrera de =
tomado entre ol 1fmite inferior de 1a misma en el comjenzo de -
la ‘operacién de tomadoy y por 1o menos el lfmite inferior de la
misma en el final de dicha operacidn es una reproduccién de una
super_fi'cie curva formeda por los .egtremos superiores de las ca= ’
pas de hilos devanados sobre la superficie periférica interna -
del bote. » ) )

29.~ Un dispositivo de acuerdo con el punto 1 en el gue

aque_lla po_réwh de dicha superficie périférica interna que co—

-rresponde s aguella parte de una carrera de fomado entre el 1f~

mite inferior de 1a misma al comjenzo de la operacibén de tomado
¥ por 1o mencs el lfmite inferior de la misma el final de dicha
operacién oompreﬁdo una superficie de rotacidén cuya generatris

estd expresada por la ecuacién
2
h= Kl r ¢ Ko

en donde h es una distanoia vertical entre el limite inferior de

la carrera de tomado al comienzo de la operacién de tomedo y el
1f{mite inferior de la carrera en cualquier instante durante 1la -
operacién, r un diémetro ;tnterior, de un rollo de capas de hiloa que
estd siendo formado sobre la superficie periférica' interna del
bote y KO ¥ Kl son constantes, »esgando el radio interior de bo-
te r'l ¥ el radio interior del rollo acabado de capas de bilos T

2

en correspondencia con una distancia vertical ho ex‘mtro‘ el limite

inferior de la carrers al comienzo de le .operacién y el lfmite

" inferior de’ la carrera final de 1la operacién tal que

rl -

T
- 0,15 ( 2 ( 0,5

o
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39;- Un dispositivo de mcuerdo con el \i:mw 1l en el que
aquella porcidn de dicha superficie periférica interna que com
rresponde & aquella pa;:te de una carrera de tomaa:io entre el 1imite
inferior de la misma al comienzo de 1la operacidn de tomado y por
1o .ix\enos ol 1fmite inferior de 1ls misme al final de dicha opera~
cidn comprende una superficie de giro cuya generatriz estd expre~

sada por 18 ecuacidén

= K 3 2
h= K3 & Krf 3Ky

en donde h es una distancia vertical entre el limite inferior de
la cerrera de tomado al comienzo de la operacidn de tomado y - -
el limite im‘:’garior de la cérrgra‘ en cwalquier instante d.u‘rante.

la opéx'acién; r un didmetro interior de un rollo de capas de hi-
1o que estd siendo fomadb’ sobre 1a superficie periférica inter—
na del bote, ¥ Ky L K3 son constantes, estando el radio inte-
rior del bote r; ¥ el redio interior del rollo texminado de ca-

pas de hilo

2
entre el 1imite inferior de la carrera al comienzo de la opera=

en cortespandencia con una distancia verticel ho

cién y el limite inferior de la carrsra al final de la cperacién '

tal que

T - T
0,15 { —1 . 2 (0,5

[~}
4%9.,~ Un dispositivo de recipiente tomador para una centri-
fuga de.hilar
Tal y como se ha descrito en 1a Memoria gue antecede, re-

presentado en el dibujo que se acompaiia y pars los fines que se

han especificado.
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La presente Memoria consta de veintiuna hoja, escritas a

méguina por una solas cara.

Hedzid, 4 Q0T 153
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