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P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  

a favor de

JOSEES LOCAS (INDUSTBIES) LIMITED -  de nacionalidad  b r i tá n i ­

ca -  dom iciliada en BIBMINGHáM ( In g la te r ra )  Great King S tre e t

por:

"Mecanismo de arranque e lé c tr ic o  para  m otores de combustión

in te rn a " .

*— :— :o0o:---------

M e m o  r  i  a D e s c r i p t i v a  

E ste invento  se r e f i e r e  a mecanismo de arranque 

e l lo t r io o  para m otores de combustión in te rn a , d e l  t ip o  que 

comprende, en combinación, un motor e lé c t r i c o ,  unjgjñóa monta­

do en una prolongación d e l e je  d e l r o to r  d e l mismo, un so lé -
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noide para mover e l  piñón a  lo  la rg o  del e je  y engranarlo  

con una rueda dentada del m otor, y  un in te r ru p to r  de mando 

d e l m otor, que se c ie r ra  cuando la  am adura de l so lenoide 

se ña movido h a s ta  e l  l ím ite  por e fec to  de l a  e x c itac ió n  d e l 

so leno ide .

S I ob jeto  d e l invento  es p roporcionar t a l  meca- 

a i  ano en una forma perfeccionada.

Según e l  in v en to , un mecanismo de l a  c la se  espe­

c if ic a d a  comprende una palanca o sc ila n te  para t r a n s m it ir  e l  

movimiento u e l so leno ide a l  piñón, con un extremo conectado 

operativam ente a l  p iñón, y e l  o tro  a  l a  armadura d e l a d e ­

no id e , y un elemento e lá s t ic o  que ac túa  sobre una p a r te  de 

l a  palanca opuesta a l  piñón, de modo que, a l  to c a rse  lo s  

d ien te s  del mismo con lo s  de l a  rueda d e l m otor, l a  am adu­

ra  d e l so leno ide  puede moverse a una p osic ión  en la  que se 

c ie r ra  e l  in te r ru p to r  de mando del motor con*tra  e l  e sfu erzo  

de lo s  elem entos e lá s t ic o s .

En dos d ibu jos ad jun to s in d ican :

La f ig u ra  1, una e levación  l a t e r a l ,  parcialm en­

t e  en sección , de un ejemplo de mecanismo de arranque e l é c t r i ­
co según e l  inven to ;

La f ig u ra  2, una v i s t a  por e l  extremo d e l ejemplo 

£Lgjira 1, oon algunas p iez as  om itidas para  mayor c l a r i ­
dad, y

La f ig u ra  3, una e levación  l a t e r a l  parcialm en­

te  en secc ión  de o tro  ejemplo de mecanismo de arranque e lé c ­
t r i c o  comforme a l  in v en to .

En la s  f i  g ira s  1 y 2 , se re p re se n ta  l a  carcasa -1 - 

d e l motor en la  que se a lo jan  lo s  a rro llam ien to s  de campo -2 -  

y un inducido g ir a to r io  - 3 - ,  e l  e je  d e l cual se prolonga



$

5

10

15

20

25

$or un extremo y se apoya en un c o jin e te  -5 -  montado en un 

soporte  -6 -  f i ja d o  a l a  caroasa  d e l motor* P a rte  d e l e je  

p resen ta  una ro sca  de paso ráp ido , que se adapta a l a  ro sca  

complementaria de un manguito -7-,. hecho de una p ieza  con 

la  p a r te  extrema de vía embrague -8 -  u n id ire c c io n a l. £a p a r­

te  in te rn a  d e l embrague es s o l id a r ia  de un piñón -9 - , que 

puede moberse con e l  embrague y e l  msaiguito sobre e l  e je  

h a s ta  que e l  piñón engrane con una rueda dentada -10- de un 

motor asociado a l  mecanismo de a rranque.

En torno d e l manguito, y f i j o  con re la c ió n  a l  

mismo, hay un aro  -11- que define  un conducto an u la r -1 2 -.

En e s te  conducto, en puntos diam etralm ente opuestos, hay un 

par de topes -1 3 - su je to s  a l  extremo b ifurcado de una palan­

ca. -14- que g ira  por su punto medio a lrededo r de un p iv o te  

-15- montado en la  caroasa . E l o tro  extremo de e s ta  palanoa 

es también b ifu rcad o , y e s tá  conectado a órganos que se des­

criben  a continuación .

En la  carcasa  va montado un soloxoide que com­

prende un a rro llam ien to  -16- y una armadura -17 - impulsada 

por un re s o r te  —18— hacia  l a  C arcasa. • A tra v é s  de la  armadu­

ra  se extiende un o r i f ic io  a x i l ,  en e l  que se a lo ja  una 

v a r i l l a  regu ladora  -19- que so b resa le  de la  armadura en d i ­

recc ión  a la  carcasa* El movimiento de l a  v a r i l l a  con r e l a ­

ción a l a  armadura e s tá  e lásticam en te  frenado m ediante un 

re s o r te  -20- que se apoya oon tra  una p laoa de tope -21 - su je -  

t a  a la  .armadura} además, en e l  extremo e x te r io r  de l a  v a r i ­

l l a  van montados un c o l la r  -22 - y una p laca  de empuje -23- 

im peliaa  hacia  e l  c o lla r  -22 - por un re s o r te  de holgura -2 4 -. 

M tre  e l  c o l la r  -3 2 - y l a  p laca  -2 3 - se forma un espacio 

en e l  que encaja  e l  o tro  extremo b ifurcado de l a  palanca -1 4 - .

En e l  extremo d e l so leno ide  opuesto a la  oaroa-
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sa hay una ca ja  -25- de un in te r ru p to r  e lé c tr ic o  oon un 

prim er par de con tactos f i j o s  -2 6 - , que pueden se r puntea­

dos m ediante un contacto  m óvil -2 7 - . E ste  se rehalla conec­

tado a una v a r i l l a  hueca -28- movida por l a  armadura -17- 

d e l a d e n o id e  de modo que lo s  con tac tos -2 6 - queden puentea- 

dos. Dentro de la  c a ja  hay un segundo par de con tac tos 

f i j o s ,  no rep resen tados, que pueden se r  puenteados, por me­

dio de tin contacto  móvil -2 9 - conectado a  l a  v a r i l l a  -30- 

a lo jad a  en l a  v a r i l la  -23- y co ncén trica  a é s ta ,  l a  v a r i l l a  

-30- a l  moverse c ie r ra  e l  segundo par de oontaotos por medio 

de l a  v a r i l l a  reguladora -1 9 - , Los con tac tos -2 6 - d e l prim er 

p a r se conectan de modo que, cuando e s tán  en puente so lo  se 

e x c ita  una p a r te  d e l sistem a de campo d e l  m otorj y lo s  d e l 

segundo par lo  hacen de modo que a l  c e r r a r lo s  se e x o ita  e l  

re s to  del sistem a re fe r id o .

Oon e s ta  d isp o sic ió n , a l  e x c ita rse  e l  a r r o l l a ­

m iento d e l solenoi.de, la  armadura se in troduce  en é s te ,  con 

lo  que l a  palanca -1 4 - o s c i la  sobre su p ivo te  para  engranar 

e l  piñón con l a  rueda den tada. E n tre ta n to , se imprime un 

l ig e ro  movimiento de ro tac ió n  del piñón, por m ediación de l 

paso de rosoa . Al ace rca rse  la  armadura a l  f in a l  de su movi­

m iento , se  c e rra rá n  lo s  dos in te r ru p to re s ,  y se e x c ita rá  e l  

m otor, para hacer g i r a r  e l  piñón y la  rueda dentada de la  

máquina. Una vez en marcha é s ta ,d e ja  de se r  excitado  e l  

a rro llam ien to  del so leno ide , y la  arm adura, por obra de su 

r e s o r te ,  se  mueve y abre  lo s  dos in te r ru p to re s ,  inactivando 

e l  m otor. Al p rosegu ir e l  movimiento de la  armadura se de­

sengranan e l  piñón de l a  rueda den tada, a  lo  cual contribuye 

la  aooión de l a  ro soa  de paso ráp id o . S i e l  so la io id e  se 

d e seco ita  an te s  de a rra n c a r  e l  motor p r in c ip a l ,  l a  f r ic c ió n3 0
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e n tre  e l  piñén y la  rueda dentada puede se r  excesiva para  

que se  desengranen, pero e l r e s e r te  de holgura empujará la  

armadura d e l so lea  o i de de modo que abra lo s  dos in te r ru p to ­

r e s  y haga cesa r la  ex c itao ién  d e l m otor.

Si después de e x c i ta r  e l  a rro llam ien to  d e l  a d e ­

noide se tooan lo s  d ie n te s  d e l piñén y de la  rueda dentada, 

l a  armadura se moverá y o e rra rá  e l  prim er par de co n ta c to s , 

excitando a s í  una p a rte  de lo s  a rro llam ien to s  de oampo del 

m otor, con tra  la  acción d e l r e s o r te  re g u la d o r ,. que entonces 

engranará e l p iñén  y l a  rueda dentada ciando e l  motor g ire

a pequeña ve loc idad . Completado e l  engrane, e l  extremo de
*

l a  v a r i l l a  reguladora se apoyará en e l  de l a  v a r i l l a  de empu­

je  -3 0 -, para  c e r ra r  e l  segundo par de coh tao tos y hacer g i­

r a r  e l  motor a  toda velocidad .

Si se q u ie re , pueden o m itirse  e l  segundo par 

de con tac to s, e l  contacto  m évil -29 - y la  v a r i l l a  de empuje 

—30—. En e s te  caso , e l  prim er par de con tac to s -2 6 -, a l  

s e r  puenteados por e l contacto m évil -2 7 -, ex c itan  tocto e l  

sistem a de campo d e l m otor, y é s te  g ira rá  a p lena ve loc idad . 

Debe entenderse que estando en contacto  lo s  d ien te s  d e l piññé 

y de la  rueda dentada, la. armadura podrá moverse para  puen— 

te a r  lo s  co n tac to s  -2 6 -, en oposic ién  a l  re s o r te  regulador 
- 20- . ,

En e l  o tro  e jsup lo  i lu s tr a d o  en l a  f ig u ra  3 , l a s  

p a r te s  de forma y funcién s im ila re s  lle v an  lo s  mismos números 
de re fe re n c ia  ya in d icados .

En e s te  caso , l a  v a r i l l a  regu ladora  -19- es 

fijja  con re la o ié n  a la  aimadura del so leno ide , y l a  ca ja  -25- 

a lo ja  un so lo  par de con tac tos, d ispuesto s  de modo que son 

cerrados por un contacto m évil (no rep re sen tad o ), impulsado



por la  armadura -1 7 - a l  aproximarse é s ta  a l  l im ite  de su oa- 

r r e r a  hacia  den tro . Además, l a  palanca -14 - es ah o rq u illad a , 

y t ie n e  sus extremoa l ib r e s  a r t ic u la d o s  a una p laca  de tope 

-3 1 -, montada sobre e l  manguito -7 -  para p e rm itir  un movi­

miento angular r e la t iv o ,  pero no a x i l ,  Además, lo s  brazos 

de l a  palanca e s tán  unidos por una b a rra  c ilin d x io a  -3 2 - , que 

se  d e s liz a  en una expansión -33 - de la  carcasa  -6 - ,  y que es 

impulsada por un re s o r te  -34- en d irecc ió n  opuesta a l a  car­

casa, hacia  un p ivo te  a ju s ta b le  -3 5 - .

La función d e l r e s o r te  -34- es s im ila r  a l a  d e l 

r e s o r te  regulador -20- d e l prim er ejemplo en- cuarto  e l  con­

ta c to  del piñón con la  rueda dentada hace moverse la  armadu­

ra  hacia  den tro  p ara  c e rra r  e l  in te r ru p to r .  Esto se consi­

gue m ediante l a  compresión d e l  re s o r te  -3 4 -, que cuando e l  

motor .comienza a  g i r a r ,1 engrana e l  piñón y l a  rueda dentada.

• N O T A

Se re iv in d ic a  como o b je to  de e s ta  p a ten te  de

invención:

1 . -  Mecanismo de arranque e lé c tr ic o  para motores 

de combustión in te rn a , d e l t ip o  e sp ec ific ad o , e l  cu a l com­

prende una palanca o sc ila n te  para  t r a n s m it ir  e l  movimiento 

de l so lenoide a l  p iñón, con un extremo conectado o p e ra tiv a ­

mente a l  piñón y e l  o tro  a  l a  armadura del so lenoide, y e le ­

mentos e lá s t ic o s  que actúan  sobre una p a r te  de l a  palanca 

opuesta a l  piñón, de modo que s i  e l  g>ñón toca l a  rueda d en ta ­

da, la  armadura del so leno ide  puede moverse a una posic ión

en l a  cual se ci e rra  e l  in te r ru p to r  de mando d e l motor con­

t r a  la  acción d e l  elemento e lá s t ic o .

2 .  -  Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  1, en e l
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que la  armadura d e l solenoide se  mueve con tra  l a  acción  de 

un re s o r te  durante la  ex c ita c ió n , y e s te  re s o r te  s i rv e ,  a l  

menos en p a r te , para  desengranar e l  piñón d^ la  rueda dentada 

cuando se desexo ita  e l  so leno ide .

3 .  -  Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  2, en e l  

que se dispone un re s o r te  de holgura  entre, l a  armadura y la  

p a lanca , de modo que s i  e l piñón quedan engranado con la  rue­

da dentada a l  d e sex c ita r  e l  so leno ide , la  armadura puede mo­

v e rse  y a b r i r  e l  in te r ru p to r  de mando de l m otor.

4 .  -  Mecanismo según la  r e i  ■vindicación 3, en e l  

cual la  palanca g ira  a lred ed o r de un p iv o te  f i jo  con re la c ió n  

a la  carcasa  d e l mecanismo, y la  armadura p re sen ta  un agu je­

ro  a x i l  en e l  que se d e s liz a  una v a r i l l a  regu ladora  p ro v is ta  

de una p a rte  que se extiende desde e l  agu jero  h ac ia  l a  

palanca; en e l  extremo de la  v a r i l l a  oontiguo a la  palanca 

hay un tope que coopera con é s ta ,  y se impide e l  movimiento 

de l a  v a r i l l a  con re la c ió n  a l a  armadura m ediante e l  elemento 

e lá s t ic o ;  y e l  re s o r te  de holgura rodea l a  prolongación

de la  v a r i l l a ,  y ac tú a  en tre  e l  extremo adyacente de la  arma­

dura y e l  extremó de l a  palanoa.

5 .  -  Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  4, en e l  

.cual e l  in te r ru p to r  de mando d e l m otor, una vez cerrado , 

e x c ita  so lo  una p a rte  de l motor; y se dispone o tro  in te r ru p ­

to r  de mando accionado por la  v a r i l l a  reg u lad o ra , para ex­

c i t a r  l a  p a rte  r e s ta n te  d e l m otor, de modo que, s i  se tocan 

e l  piñón y la  rueda dentada, la  armadura del. so leno ide  se 

puede mover h a s ta  e l  l ím ite  en oposic ión  a su re s o r te  y a l  

elemento e lá s t i c o , para  c e r ra r  e l  in te r ru p to r  de mando del 

m otor, a f in  de e x c i ta r  la  p a r te  re sp e c tiv a  d e l mismo, y 

cuando lo s  d ien tes  engranan, se c ie r ra  e l  segundo in te r ru p to r
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de mando, para  e x c i ta r  la  o t r a  p a r te  d e l m otor.

6 . -  Mecanismo según la  re iv in d ic a c ió n  6, en e l  

cual e l  elemento e lá s t ic o  comprende un re s o r te  h e lic o id a l  

de compresión.

5 7 . -  Mecanismo según la  re iv in d ic a c ió n  3 , en e l

cual l a  palanca g ira  sobre un p iv o te  d e s liz a b le  e l  la  car­

casa que e n c ie rra  e l  mecanismo, y e l  elemento e lá s t ic o  se 

opone a l  movimiento d e l p iv o te .

8 ,  -  Mecanismo según cualqu ie ra  de l a s  r e iv in d i­

co cacion.es p receden tes , en e l  cual e l  piñón e s tá  conectado a l

órgano in te rn o  de un embrague u n id ire c c io n a l, y e l  órgano 

externo de é s te  se acopla a un manguito que rodea e l e je ,  y 

se acopla a l  mismo m ediante una ro sca  de paso ráp id o .

9 .  -  Mecanismo de arranque e lé c tr ic o  para moto-

15 r e s  de combustión in te rn a .

E sta  m snoria consta .de  ocho páginas e s c r i ta s  

por xma so la  oara .
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