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PATENTE DE INTRODUGCION
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a favor de A
RODOVERKEN SVENUNGSSON & Co., de nacionalidad sueca, domj
" oiliada en GUTEBORG (Suecia) Magasinsgstan 3,
por:
"Aparato para facilitar la construccién de depésitos ci-

1{ndricos verticales de chapa metdlica".

S=CSeCeteseSeSeTe—D

Memoriasa ﬁ-a s‘c riptiva.

. La patente de los Estados Unidos ne 2.866.261
‘de 19 de septiembfe 1956, describe un sistema para cons-
truir depdsitos metAlicos de chapa, el cual consiste en
realizar primeramente el fondo -inferior y el superior del

depdsito, asi como una corons cilindrica superior y otra
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inferior, compuestas de¢ elementos de chapa soldados en~-
tre g o unidos de cualquier otro modo. Log bordes su-
perior e inferior de dichas coronas describenlhélioe&,

¥y los extremos de &stas se juntan siguiendo una 1{nes iq;
£1cai.' La-corona superior puede desplazarse con relacidn
a.;a inferior de modé gque ung se monte sobre la otre &

1oilaréo de la lfnea helicoidal, en.una distancia angu~

Jexr que corresponde a la gnchura de une de los elementos

de- chapa que constituyen el depdsito. El paso de la hé-
iicq ge elige de manera que, durante este desplazamiento,
la corona se eleve a una alturs que permita colocar en
a sitio la chapé siguiente, ZEBntre la corona superior

as{ desplazada y la inferior queda una sbertura de dimen-

- slones que corresponden a las del elemento de chapa uni-

tario, el cual se puede soldar entonces a la corona supe-'
rior, Repifiendo esta operacidn, es posible aumentar la
gltura del dep6sitd hasta donde se guiera. SegzGn la pa-
tente de los Egtados Unidoé'meneionada, la corona supe-
rior ejecuta dicho movimiento por la accién de un motor
coﬁ transmisién por e.ngranaja:;i.. qu'e hace girar unas rue-

dag montadas en la corona superior. Durante el movimien-

§ %0, el borde inferior de la parte superior estd protegi-

do contra las deformaciones por una barra. Cuando el de~-

_ pbsito ha alcanzado l& altura conveniente, se montan va-

riog pernos en la zons de unidn entre ambas coronas, £o-

bre patillas s;dacuadas, previamente soldadas a las coro-
nas superior e inferior. ILos pernos permiten levantar 10
suficiente la corona superior, a fin de dejar entre las
dos coronas el aspacio 'necesaﬁo'para el desmontaje de

los motores de arrastre ¥ de lass ruedas que sostienen la
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corona superior (hay un motor, por ejemplo, para dos o
tres. ruedas porté&opas). A continuacidn se baja la coro-
na inferior, y el depbsito se temina soldando entre si

las dosjcoronas. El aparato de la presente patente se pro-

.pone permitir el desplazsmiento de la corona superior a lo

large de la linea helicoidal de un modo mis sencillo que
con los motores de transmisién por engranajes antes men =
cioﬁa&os, qﬁe éoﬂ costosos y constituyen una complidacidn
wuy épreeiable@ Hediante este aparato, la corons superior
se eleva fie modo intermitente y continuo por medio de una
fuerza de direccidén oblicua cuya componente horizontal es
de magnitud suficiente para asegurar el desplazamiento an-
gular que interess a 1o largo de la hélice, mientras que
su componente vertical basta para reducir el rozamiento
entres la coron&.superior y_unés placasg de separacién colo~
cadas entre las coronas, en una medida que permita el des—
plazamiento. mmammmpmhcmmdurmoomﬂw
mecanismos elevadores con gatos o palancas, por ejemplo,

de tipo hidrdulico, con uno de sus extremos montado & pi-
vote en uma de las coronas, por ejemplo, la iﬁferior, y
el otro articulado s 1§ segunda coronz, que puédé ger la
superior. Bl mecanismo: de gatos o palancas es oblicuo,

de suerte que las componentes horizontales y verticales

antes mencionadas se bbtengan en efecto cuando dicho me—

canismo entra en accidn, a fin de provocar el desplaza -

miento de la corona superior. Ademds, este mecanismo de

‘gato se puede mover alternativamente entre dos posiciones

sepafadas por una distaneia que corresponde a la distancia
angular precitada, y volver a la posicidn iniciel, des=

pués de su carrera activa, por medio de dispositivos de

resortes,
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Los dibujos adjuntos exponen unm modo particular

de remlizacidn del aparatc objeto de esta paténte.

La figura 1, es una perspectiva del conjunto del
apﬁrato. A .

La figure 2, un diagrams del movimiento de ele-
vaciép.efécxuado por el necanismo hidrdulico; ¥

La figura 3, representa un dispositivo destinado

-a facilitar 1a soldadure de la corona superior a la infe-

rior, en el momento de terminarse la construccidn.

Como mnéetran los dibﬁjos, el aparat§ conforme
al invento comprende un soporte -1- gue estd en contacto
con la cara externa de la corona inferior qilindrica -11-,

¥ se halla suspendido por arribe en el borde superior -lla-:

" de dicha corons inferior mediante dos placas de separacién

o espaciadoras=la-. Cada una de estas placas lleva dos

rodillios de guia -2-, entre los cuales debe correr la co-

" rona superior cilindrice ~12-. Debajo de las placas -la-,

y en la ¢ ara posterior de las coronas, cads una de dichas
placas espaciadoras lleva una pieza de tope =-3-, la cual
impide que el soporte se muevz radialments con relacidn

a las coronas, y es con preferencia amovible, a fin Qe

facilitar el transporte del aparato. Ademds, esta pieza

‘de fOpe puede ser eventualmente regulable, para adaptar

el aparato al espesor de iérgorona inferior. Por ejemplo,
és posible conseguir esta regulacidn fijando la pieza de
tope 8 un perno que sirve a la vez de eje de uno de los
rodillos de gufa. Este perno se puede mover entonces ex
una rapura oblicua de la place espaciadora, lo éual per-
nite £ijar el ﬁencionado rodillo polea y 15 pieza de to-

pe & la distancia que convenga del otro rodillo, que es
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fijo. Un gato hidréulico ~-4-, gue comprende un védstago
de émbolo -4a-, va montado sobre una articulacién -5- dig-
puesta en la parte inferior del soporte, y concebida de

meners que el gato pueda oscllar en dos planos perpendi-

 culares entre si. En la parte superior del véstago de dm-

bolo -4a- va dispussta una cabesa elevadora -6- articula-
da mediaﬁte un acoplamiento =7- que permife la oscilacidn
en un plano vertical. Ia cabeza elevadora —6- coopera
con el borde inferior -12a- de la corona superior -12-,
Queda un espacio entre la corona superior y la inferior,
¥y el asla horizontal -6a=- de la cabeza elevadora puede des~
lizarse libremente en este espacio durante el funciona -
miento del gato. Los aparatos del tipo descrito se dis-
ponen en torno del dqpésito en nimero suficiente, por ejem-
plo, a razdén de uno cada 3 metros. Cada uno de los gatos
esté unido, por ejemplo, mediante un tubo flexible, & une
tuberia de distribucidn ~9-, a la cusl estd conecteda una
bomba de fluido hidrdulico. Ia tuber{a puede constar de
cierto nimero de tubos de acerc unidos a rosca. Ia tube=’
rfa de distribucidn puede ser igualmente flexible, y lle-
var deftreého en trecho piezas en T unidas directamente
al cilindro -4-, por conexiones instantdneas. De esta

maners, la tuberia de distribucidén queda suspendida entre

los distintos aparatos elevadores, 1o que ofrece la ven-

teja, importante en varios aspectos, de liberar de tube-
rfes la plataforma de trabajo. Como es natural, en vez
del gato hidrdulico puede emplearse un aparato neumd tico
o mechnico. o ‘

Cuando actia la presidén del flufdo hidrdulico,

el ala -6a~ de la cabeza elevadora -6~ levanta la corona
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superior ~12-. El cilindro hidrdulico -4~ estd situado,
en su posicién inieial, ligeramente oblicuo respecto al
plano vertical, y, por consiguiente, el vdatago de émbolo
-4a= ejerce sobre la corona superior ~12- una fuerza de
compoﬁentes horizontal y vertical. Ia componente verti-
cal es suficientemente importante para reducir la presién
con que la corona superior se aplica sobre las places es-
paciadoras ~la-, en'tal medida que se vence el rozamiento
por adherencia entre dicha corona superior y las placaé
espaciadoras. Por consiguiente, la coxrona superior se
desplaza lateralmente guiada por los rodillos =2-., Duran-
te oste movimiento, el mecanismo hidrdulico bascula en el
plano veftical, ¥y levanta la corona superior. El conjun-
to se ha ideado de manera que cuando el vdstago de émbolo
-4a- ha terminado su recorrido, su movimiento de bdscule
se ¢etiene, y al tropezar la cabeza elevadors —6- en la
gegunda placa éspaciadora -la-'(véaséfla flecha, figura 1),
se interrumpe a la vez la alimentacién del £lufdo hidrdu-
lico a presidn. Un.resorte montado en el gato mismo 0 en
ecualquier otro dispositivoy vuelve el émbolo a su posi-
cidn de p&rtida,'a la vez gue otro resorte -10- vuelve el
conjunto del meocanismo hidrdulico y de la cabeza elevado-
ra -6- a la posicidén inicial de la figura 1.

' En la figura 2 se representa en esquems el movi-
niento antes descrito. El1 degplazamiento lateral de 1la
cabeza elevadora —-6- se efectia segin la tangente T al
cfrculo G, cuyo radio R corresponde a la distancia entre
las articulaciones inferior y superior del mecanismo hi~
drdulico cuando éste se halla en la posicidn vertical V,
Si este radio mide, por ejemplo, 600 mm, y la inclinacién
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inicial -a- del mecanismo hidrdulico en posicidn inicial
U es igual a 32, la relacidn entre la longitud de la ca-
rrera -a- del dmbolo hidrdulico =4a- ¥ la amplitud -o- del
movimiento lateral serd %5 y el punto A indieca la posicidn
final. Sirviéndose del valor de la relaci6n.%, se puede
obtener un movimiento natural de relativa importancia, me-
diante el envio de poco lfquido al cilindro motor del ga-
to. Esta poaibilidad es interesante para la favricacidén
de depdsitos grandes cuando hen de utilizarse a2 la vez mu-
chos aparatos_elevadoreé del tipo antes descrito. Aun en
este caso,'eé posible conseguir el desplazamiento de la
amplitud adecuada, y una rapidez de elevacidn sufiéiente,
por medio de una tuberfe distribuidora -9- de seccidn re-
lativeamente pequefia y de una bomba de¢ potencia limimada.

Las dimensiones de las placas -la- y de la ca-
beza elevadora -6~ se eligen en fuhcién de las presiones
tolerebles 1{mites sobre el borde de la corona superior
-12=-. Por tanto, no es necesario prever placas de réfue;-
z0 gnélogas a lag indicadas en la patente de EUA que.se
cite mde arriba.

Mientras gue eg necesario conservar una disten-

cie importante, del érden de 350 mm. entre 1z corons su-

perior y la inferior, cuando se emplean 108 motores y 1os

_sistemas de engranaje ya concoidos, esta distancia puede

reducirse a unos 30 mm utilizendo un mecanismo hidrdulieo
conforme al presente invento. . Una distancia algo grande
entre las dos coronas presenta inconvenientes cuandq el
depdsito en construccidn estd sometido a la acoidn de
fuertes vientos.

El descenso de la corona superior por medio de
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los pernos previstos en la patente precitada de los Es-
tados Unidos exige bastante tiempo, por ser grande la
diétancia entre la: corona superior y la inferior. Segin
este invento, tal descenso se consigue de un modo mucho
Bds ASen'cillo utilizando el dj.Spbaitiv.o rep resentado en
la figura 3. Este sistema reemplaze el perno durante

el descenso de la coroma superior, y, en contraste con 1

los pernos antes mencionados, no exige ningun drgano de

fijacién soldado a la corona. Este aparato comprende
uns piezs en cuiig -13-, que se coloca entre la corons
saperior =12- y la inferior -11-. Ia cufia ~13- tiene
una prolongecidn =14~ provigta de una o varias sberturas
~15-, que permiten engancher la cufia en un tetén -16-
fijado & un soporte -17-, que & su vez estd fijado a un
perno -18- inserto en un agu-jero de un estribo de apoyo
=19~+ Al otro lado de e'ste'estribo de apoyo, el pemo
1leva una arandels -20- y uma tuerca -2l-. Ia cufia ~13-
se ha ideado para eng‘iiarla- dedde 'den-ém eﬁtra las doé

coronas, con el estribo de apoyc -19- y su perno por fue-

' ra de ellas. Al apretar 1a tuerca -2-, ésta se apoya

en el estribo -19- por mediecidon de la arandels =20-, y

el estribo se apoya & su vez contra las dos.coronas =ll-
y =-12~, con 10 que la euﬁa‘-l."i- penetra entre los bordes
respectivos =1lla~ y =12g~ de las coronas.

- El mecanismo hidréulico aqui descrito puede en-
tonces desmontarse con facilidad. Este desmontaje no se
efectua mormalmente me'.é que una sols vez durante la cons-
truccidn de un depésito, o sea cuando éste ha alcanzado
su altura méxime, ¥y s0lo resta unir bor soldadura las dos

partes superior e inferior. Cugndo se encuentran enton-
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‘ ces lag aristas verticeles de las ocoronas inferior y su-

perior, queda descartads cualquier desplazamiento ulte—.
rior de la parte alta; en consecuencia, el mecanismo ele-
Ve el depdsito vertivalmente hacia arriba. Liberadas asi

lss placas espaciadoras —la-~, se montan las cufias -13- en

.el espacio horizontal entre las coronas, y la altura de

este espacio aumenta suficientemente por la accidén de las
distintas ofiag (se utilizan desde luegb varias de estas
éuﬁwa) eoﬁrevlos pernos. Entoncea se¢ desmonten los apa-
ratos’elevadorés, y se sueltan las tuefcas ~21-, de modo
que les cufias se extraen del espacio comprendide entre
lag coronas. En consecuencia, la corona superior baje

y viene & apoyarse en las prolongaciones -l4-, que pue~
den servir de piezas’de sepéracién ¥y mantener la distan-—
cia 6qnyan1apte mientras se sueldan luegzo las dos coronas.
4 medida que avanza la soldadura,llas cufias se expulsan
por medio de una palanca. . _

El presnnte~inV§nto no se limita al médo parti-
cular de realizacidn aqui descrito y representado, sine
que puede modificarse éste de diversos modos sin apartar-
se por ello de la idea del invento. Por ejemplo, pueden
emplearse dos distribuidores, cada uno de las cuales ali-
mente uno de cada dos apanétoe elevadores, y enviarge

aceite a presidn alternativamente & los dos distribuido-

" res, coincidiendo hasta cierto punto con los periodos de

alimentacién. Tal sistema proporciona un desplazemiento
continuo de la corona superior.

. R ﬁeso total de cada aparato elevador pueds
muy bien no sobrepasar 50 kg. como mdximo, por ejemplo,

lo cual permite menipularlo & meno sin demasiadas difi-

oultades{
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Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Aparato para facilitar la construccidn de
ﬁepésitos c¢ilindri cos verticales de chapa metdlica, com-
puestos por una corona cilfndrica superior y otra infe =
rior, cuyos bordes superior e inferior respectivamente
se extienden segin l{neas helicoidales paralelas, y en
los que la corona auperior formada por planchas de metal
unides una a otra es desplazada hacia arriba, en forma in-
termitente o continua, & lo largo de la respectiva linea
helicoidal, cada vez gque se ha de soldar una chapa metd-

lica & dicha corona cilindrica, caracterizado por compren-

‘der un mecanismo elevador mediante gatos o sistemas de pa-

‘lencas, por ejemplo de accionamisnto hidrdulico, uno de

cuyos extremos esté acoplado en forma desmontable a una de
las coronas, preferiblemente la inferior, mientras por el
otro extremo estd acoplado & la otra corona, de manera
que pueda levant;.a-r la corona superior y al mismo tiempo
desplazarle lateralmente & lo largo de dicha linea heli-
coidal, '

' 2) Aparato segin la reivindicacidén 1, caracte-

rizado porQue 1os extremos del mecanismo elevador estén

acoplados en formme articulada a las respectivas coronas.

3) Lfarato segin la reivindicacidén 2, caracte-
rizado porgue el mecanismo elevador puede oscilar entre
une posicién inicial, al principio de la carrera del me~
canismo, y una posicidn final desde la que el mecanismo

retorna a la posicidn inicial.
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4) Aparato seain cualquiera de las reivindi-
caciones 1l a 3, caracterizado porque la lf{nea de accidn u
del mecanismo elevador (la linea segin 1a cuel actia la
fusrga contra la corona supe'r:i.dr) estd inclinada respecto
e la vertical, al iniciar la carrera de trabdbajo.

5) 4parato segtn la r‘eiv:!.ndicacién 4, carac-
terizado porque la inclimmcidn es del drden de algﬁnos
grados, por ejemplo 32. ‘

6) Aparato segun cualquiers de las reivindica

ciones 1 a 5, caracterizado porgue ¢l gparato elevador.

estd montedo en un soporte p armazdn que, por medio de

unos érganos especiadores, queda suspéndido del inters-
ticio fomado entre la corons superior y la inferior.

7} Aparato segin cualquiera de las reivindi-
caciones 1 Q'S, caracterizado porque el mecanismo eleva-
dor esté provisto dn su extremo superior de una cabeza
elevadora, que prende bajo el borde inferior de la corona
superior. '
| 8) AparatO'segﬁn cualquiera de les reivindica-
ciones 1 a 7, caracterizado porque el mecanismo elevador
se completa con un dispositivo suxiliar parahpermitir re-
tirar de las coronas el mecanismo, el cual congiste en

una cufia que se introduce en el intersticio entre las dos

coromas y que, mediante un drgano tensor, se hace penstrar

an el miasmo ssparando las cornhas entre si suficientemen-

- te para,pezmltir retirar el mecanismo elevador.

9) Aparato pare facilitar la construccién de
dep&aitos.cilindricos verticales de chapa-metélica.

Esta nmemo -



ria consta de doce pdginas escritas por una sola cara.

BARCELONA, 25 de Junio de 1963.
P, A.
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