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» Dispoéitivo me jorado para el bobinado de hilos textiles ”

——==mi 000 ; ssm———

Memoria Descriptiva

La presente patente 88 refiers a un diSp051tivo

'mejorado para el bobinado de materiales filamentosos ta-
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les €omo hzlos, flbras, torcidos ¥y slmllares, ¥ partica-

larmente para el devanado cruzado a alta velocidad, de

,flbras textiles. 31n$étieas. Especialmente se refiere a un
dispositivo mejorado para el bobinado mediante rodillo de
f friocién. '

Son ya conocides los disposztlvos bobinadores que
emplean un aceionamienxo periféiico o de fr1cc16n, también
es sabido qgeila.fqrmgcidh correcta dg las bobinas estd
influfda, en §afte,'§orila loﬁgitnd'ag ﬁilo que media entre €1

punto en el cual abandona el mecanismo gufahilos de vai-

" vén y el_pun{ern’el que_ée déposifa sobre la bobina. Es-
'ta:distancia, ponocida comé longituﬁ inoonfrclada'del hi-
'lo, debe mantenerse corta, pues cuanto nds larga sea, ma-
yor es la probabilldad de que zesulten boblnas con extre~

mos oaiﬁos, borﬁes irregulares ¥y superflcies mal formadas.

Si dicha 1ong1tud es ezce31va, puede faltar establlidad a

la bobina, ¥ ademas, pnedan engrosar con31derablemente sus

;extremos, dqnde tienen gfegtoAlas ‘inversiones del despla-

zamiento del hilo, danqollugér“a que la superficie de 1a

>bobina tenga un aspecto céncavo. . Estas bobinas no se ma-

Bipulan spropladaments en el proceso textil subsiguiente
y cuando se les hace girar mediante'un'ro&illo’de friccién;

&ate somete a las porciones de mayor dlametro a ana pre- i

_sifn indebida yaun desgaste, que deterioran el hilo, Es- _

t4 claro que pnede manieneréé constante la longitud'incony

trolada del hilo estrechando el centro de la bobina en forb

maclon de modo que se 51ga un camlno en.llnea recta O &pro-

x1mado._>31n gmbargo, cono lg_bpblna_crece en tamafio, -su

‘periferfa puede interferir con el gufahilos de vaivén si

- se mantiene pequefia la 1ongitud'ihcéntroladé de hilo ini-
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cial y, en oonsecuencia, ‘a1 gniahilos de vaiven esté si-

'tuado muy cerca de la bobina. En este caso, las dispo- »

'81c10nes més practicas que comprenden.longitudes incontro-

ladas de hilo cortas, tlenen unsg longitud apropiada sola- .
mentg pa:a el diémetro f;pglﬁdeAlaibobing, estando situa-

vdo(eivextremq_del gﬁiahilos en un punto tal que, la su-

perficie final de la bobina se aproxima'muchisimo al mis~

-m05 pexo no lo toca. A’ velocidades elevadas se ha obser—

vado que durante los periodos iniciales de arrollamiento

'del hilo en una bobina, hace que el hilo se deposite en

forma incorrecta cmmo se ha descrito snteriomente. ]
.. los materiales filamentosos szntéticos son sensi-
bles a la ten516n por ello, en su elaboraci6n, es 1mpor- '
tante mantener unlformes das tens:ones durante el proce=
so, de modo que 1as propiedades del hilo en la boblna fi-

ngl no varien perceptib}emepte en una forma_comerc;almenp

-te iﬂdeseébie. A menudo se presenté el caso de Que el

angulo segun el cual el hilo entra R pasa a traves del
gu;ahilos es variable y es mayor que el dangule deseado 1ni-'

'clalmente, camblando hacia un angulo més pequefic y gés_conp

_veniente a medida que crece 1a boblna.. Sin embargo, tam=

bién es necesario que, & pesar del orecimiento de 1a bobi-
na; 1a lfnea del hilo esté siempre contenida dentro del
guiahilos de vaivén, sin apartarse de la superficle de gu{a.
En consecuencia, en gnalgu;eg»p:@cgso_g ve;ogidgd elevadg,v
es importante'para los métériales sensiﬁles'a la tensién,A
que el angulo de separacion ©° angulo de dobledo del hilo

a través del guiahilos de vaivén se mantenga tan pequefio

¥y 1o mas aproxlmadamente constante en compatibilidad con '

otros requerimientos del proceso de bobinado, y que la lon-
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' gifng“ingonxio;gda de'hilo Se mantenga pggzeﬁa ¥ substan-

Ciélﬁenxe m{nima. Tambléh es esencial ellmlnar las des~

-viaciones, por vzbracion, de 1la posiclén del eje de 1a

: bobina giratoria, para evitar el desarrollo de tensiones-

desiguales cnando el hilo se estd arrollando. _

_ Se ha comprobado ‘en la préctica que, en los dis-
pes;tivos en gque ge adopta unanlopgitud.incontrplada &g .
h@io nfnima durante todo el proceso del devanéﬁq, dicha .

'iengitﬁd se encuentra lihitada por la separacién posible
fentre el extremo del gulahilos de vaivén v la superficie

o periferis de la bobina.v Esta separacidn ¢s precisamente

’ el espacio aue debe mantenerse substancialmente constante

a pesar del continno aumento del diametro de la boblna.

Snyqnlendo qus la bobing es de un dlgmet:o dado, que la

. excéntrica del gniahilos y ei rodillo de fricci6n'son de -

- gran didmetro con relacién al tamafio de 1z bobina, y que

los ejes de rotacidn’ de 1a excéntrica y del rodlllo de frio—

cion son fijos, puede establecerse una §Xpre31on matemati—

‘ea que détermina 1a trayeétoria del centro de acuer&o con

dichas condiciones, tomando come punto de origen la base

,del gniahilos de valvﬁn. Esta expresiéh es 1a siguiente'

Y es igual a 1a raiz cuadrada de la eantlaad 02
220, donde Y es la longitud 1ncontrolada del h110° C, la
mlnima dlsfancia permlsible enire el extremo del guiahllos
y la superficie de la bobina; y X es igual al radio de 1a

‘bobina. Ho obstante, esta trayectoria ideal, asf deflnida,

no es arqueada, pero es curva. Hanteniendo c oonstante se

verd a parti; de esta exprgsgdg, que la longitud incontro<

~lada del h119 aumenta §ﬁrante gl crecimiepto de 1la bopina.

Se sigue como resultado que, cualguier sistema de arrolla<
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miento segin la fdrﬁula producird una bobina conm los ex- ~

tremos ligeramente ahusados, lo que garantiza una mayor

estabilidad de la bobina. Sin embargo, se ha de reconocer :
que una_}ongifgd excesiva produce siempre gng‘férmgciéh_

incarecta de. la bqbina,véomonse ha descrito anteriormente,
y pﬁr tanto, la ibﬁgitud iﬁconfrolada de hilo se ha de ele-

glr, en todos los casos apropiadamente corta para evitar-

- esta eventualzdad.

' El obaeto de la presente patente es sumlnistrar un
disposiﬁivo megprado para el bobinado cruzadd a alta velo-
cidad de materiales filéméntosos, de-modo'qﬁe se mantenga
una calidad satisfactoria del hilo ¥ de la bobina. ._'

Otro ob;eto es mantener una longitud 1neontrolada

. del hilo nfnima en-todo momento ‘durante la formacidn de la

bobina.

Finalmente otros objetos son; Reducir al mfnimo

‘ - el &ngulo de desviacidn del hilo ‘8l pasar a través del gufar:

hilos de valvén, mantener minima la variacién de este 4n-
gulo durante el boblnado, ¥y reducir al mlnlmo,_o eliminar
substanc1almente, 1as v1braclones y/b desviaciones del eje

de la bobina duranue el bobinado.

_ Se superan los inconvenientes de los d13poszt1vos

ya conocidos 'y se cumplen los objetlvos antedichos median~

'?e elvpresentesdispositiYo de bobinado mejorado en el cual

gl-eje“de la Sobiga en'fozmgoién se mueve §uave y'positif_
vamente‘eﬁ relacidn ‘espacial a un mgeéﬁismo'de vgivgg_fié,
aaao a ls armaz6n de la maqulna.A‘La xelaci&n espacial es-"
4 de tal forma estableoida que, en todas ‘las etapas de

cregim;en#q de la bgblng, hay apro;y@adamegﬁe una lqngitud

" incontrolada de hilo substancialmente minima. Ia aproximad
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éi&nres'tal, que permite el contacto de la periferia de
lg bobina en forpaciﬁn con la supe;ficig de un rédillo g
de_ffiéoién :ijos'lEn la rgalizagiﬁn_preferiga,‘estg'copr
trol de la rglacidn'esyacigl se gﬁmplg_muntando:aprqpiaf
damente él eje del mécanism§ Qe Sopérte de la bobina 80—
bre uno de los elementos de una articulacidn de 4 bragzos
controlada p031t1vamente.

A contlnuacidh se desoribe .una forma de rea11zacion

;del disp031tivo segﬁn la presente patente con referencla

a las dibujos ad;unios, en los cuales'

- ka figura 1 es una v1sta esquemétioa de la trayecto-

:ia i@qglngelﬂcegtro_Qe_la bqb;ngupara manteger_gopstapte

la relacién de distancias y minima la longitud incontrblaal
da ya descrita, asi como 1la trayectoria que muestra la apro- -
xlmacién de este dispos;tlvo permitlendo que 1a perlfer1a .
de la bobina este siempre en contacto con un rodillo impul-
sor 4e’ eje fijo. . o

Ia flgura 2, es una vista esqnemética en alzado la~
teral de 1a realizacidn peferida del dlapositlvo de esta pa~ -
tente. ' . '
o La figura 3, es una vista frontal en alzado, de la
realizaclon de una maqulna de bobinado con,las meaoras sS¢-
gén 1a presente patente..;., , _

) La flgura 4, es una vista lateral de la maquina de

la figura e ) _ . o _ \

Bespecto al eSquema de la figura l, la referencia

numérlca =10~ indica 1a trayectoria de un hzlo procedente

4_de1 punto de al1mentaclon, Para ser bobinado en una bobi=

na da arrollamiento cruzado. Dicho hllo distribuido por

el gufahilos de vaivén -11- movido por un mecanismo de vai—
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ven -~12- accionado ordinariamente por una excéntrica. Pue-

ds observarse.que el desplazamiento de la trayectoria del

hilo —10- hacia la 1zqu1erda, como se muestra en el dibujo,

aparta el hilo del gufahilos de vaivén <1l-, y, por tanto,

la posicidn vertical representa una posicidn limite en el

funqionamignto dgl'sistema bobinadpr. Como se ha descritfo
previamente, es deseable mantener una distancia limitada
y fija entre la bgée del gufshilos de vaivén <11~ y la_éu-‘
perficie o periféria de la bobina, indicéndosejel lugar geo-
métr@¢§{de;iqs puntos a esta disténcié_cbn<eivcircuiotée |

trazos ~13=: Si R representa el radio miniﬁo de la bobina

~ que se ha de formar, o, en otras palabras, el radio de 1a

bobina vacia o del nncleo empleado,|3 representa la situa-

016n ideal para ‘el eje de la bobina en su posicidn inicial,
de modo que, en 1z férmula antoriormente descrita, Y se '
mantiene mihimo. Dicho en otra forms, R es la intersecci6n

de un arco trazado desde la base del gufahilos de vaivén

' éll? oon un radio igual a R, nds el radio del circulo -13-,
.y de una 1fnea paralela al hilo!é@o; a una distancia de la’

1fnea -10- igual & Ri. De pn_modd_éimilar,‘si R, represents.
el radio mdximo de la bobina que se-desee bobvinar, m? repre-
sgﬁ;a“ql centro de esta bobina, de acuerdo con la.£§iﬁgla:"
Ia 1fnea u-u’ es pues; la trayeotorfa ideal tal como se '.}ga
éefiﬁido. Si -14- reéresenta'un rodilla de accionamiento

por fric016n de radio RS’ montado de modo que pueda girar

_alrededor del centro -15-, la periferia de la bobina de

. mayor dléhetro, (radlo = 23), debe ser tangente a la peri-

terih del rodillo ~l4-. Por tanto, el rodillo impulsor deQ
be estar colocado en algén 1ugar sobre 1a superficie de la

bobina de mayor didmetro y lo mds cercano, como sea préctie
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eamente posible, al meoanismo de vaivén -12-. La utlliza-
oidh de un rodille impulsor de centro fijo -14-, elimina,
por tanto, la posibilidad de qne el ~centro de la bobina pue—
da seguir la tzayeotoria‘uﬁu', ya que, ademés de los Tequi~

V' ww

sitos determinados anxerioxmente, es tambiéh neoesario que

. la bobina sea siempro tangente a8 la periferih del rodillo

impulser -14-, cualquiera que sea su diéhet:o.: Por tanto,
on cualqnier fase, del orecimiento de la bobina, Dete la
correspondiente a un radio R,y 1ls posicidn determinada por. -
la- interseccién de ua arco de radio 33 nds R 41 ‘trazado des=
de el centro -15- ¥y de un arco de radio B, nds el radio
el cfrculo -13-, trazado desde la base del guiahilos de o

'Vaiven -11-, estaré’en dl punto O’ ) El punto 0 representa-

la posioiéh de 1a ‘bobina de diéhetro nfnimo y entonoes 0~0’—

‘-u’ :epresenta 1a aproximaoi6h a8 la trayectorfa idaal udn'

'eegﬁn ls ousl la bobina en formacién estd siempre en contao-

to con la perifez{a del rodillo impulsor -14- de eje fijo.
Se verd que Y, la longitud de hilo 1ncontrolada afvima es
la miama para ambas trayectorias udu’ y 9—9’-n. Bl trian-
gulo formado por la base del guiéhilts ds vaivén -11=, el

.'eentro do 1la bobina, 7 el punto de tangenoia del hilo con

la bobina, gira sin eambiar, alrededor de la base del guia-
hilos de vaivén hasta que 1a bobina_gghpons en oontacto con

el rodillo impulsor, es decir, el punto u gira hasta llegar
& ser el punto O. Bsta rotacién hace que el hilo qus ilega

' foime un 4ngulo de deéviéoiéh-cu&a magniﬁnd es la misma que

1a del £ngulo en qus gira el tridngulo, .
~ Gon referencia a 1as ‘Figuras 2, 37 4 los nﬁmeros _
‘1°'r ~1i-, -12-, -14= y -15- indican, como en la .1’15““ 1,

 1la trayectoria del hilo, eltguiahiloé'de'vaivén, la excén~ -
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trica, el rodillo im@ulsor, v el centro de este ﬁltimo,

: resyectivamente. -

‘Ia oubierta -16- de la exc&ntrica del vaivén, se
vé rodeando al gufahilos de vaivén -12- y contiene gqiég-
para dar mevimienzo alternativo a1l gniéhilos -11-; eétas’
gnihs por ser oonvencionales y en si conocidas, no sg“in+

dican. La bobina -1?&“se muestra monxada sobre el sopoiﬁé

'-18- en el punto =1G= del ‘brazo oscilante -20-+ Este bra-

z20 -20- es un elemenxo de un sistema artioulado de 4 brazos,

' siendo los ot:oa tres elemsntos, el braso de manivela -21-
'131 brazo oscilante -22- » 1a azmazén -23-, quz como se in=
'dioa esqnamﬁfioamente en. la Fige 2, e8 fijas

_ Este sistema de 4 brazos no. solamenxe soporta la

-boblna, szn& que, en virtud del acoplamiento de los elemen-

';tos, define plenamente y de forma positiva la trayeoto;fa

segﬁn la oual se mneve el oentro de la bebina ~17=« -Esta L

.trayectordé no es una lfnea recta ‘nd arqneada, ‘sind’ que, ge-

neralmente toma una fozma elipsoidal defozumda, segdh la
lihea de punxos “24=,

Un muelle_tensor -25- esté sujeto al brazo osoilante

‘ﬂza- v al brazo oscilante -20= de tal manéra ‘que la tensi&n
' eaercida pox el mnelle -25= tienda a disminnir el éngulo X
| entre anmbos brazos -eo~ y -22-. La manivela -21- se extien-

de entre sus dos puntos de pivote -26- y -27-. La prolonp

gacién de la parte inferior de la manivela -21— da contra

el brazo del amortiguador hidrdulico -28-, cuando el brazo

' oscilante -20- se separa mannalmente y ha alcanzado casi 13

aJ

posicién de mndada en 1a trayectorié -24-. Bste amort1gua-

"dor, amortigna las ‘masas deseendentes. la prolongac;&n de

‘1a parte superior de la manivela -21-,_sopozta un contrapeso-
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-30- ﬁnos topes aprOpiados, no dlbugados, sobre los ele-

mentos -20- -21- -22-‘y -23-, evitan qus el sistema de

.4 elemenxos oscile hacia los extremos, con lo que el cen-

tro de la bobina -17- seguir£ la trayectoria ~24= en wo y

otro exxremo de la elipse defarmada, determinada por el

‘sistema articnlado de 4 elementos.n

Para obtener ‘bobinas de bnena calidad, es nacesa-

rio mantener nna presi6n substancialmente constanxe entre~-

t;; bqbipa y el rodille impulsor -l4= durante la iormaeiJn

de ia bbﬁina; Esto'se oonsigué en este dispositivo, me--_‘
diante loa mecanisnes dascritos a continnaci6n. Ia presién
de la bebina oontra el rodillo impulsor 65 funeién de la
interaccidn del peso de los elementos -20-, -21= y -22=y.

'el contrapeso -50- 1a fuerza asl mnelle -25- eirpéso

creciente de la bobina. Cuando 1a bobina es pequeﬁa, astos
pesos solos no son suficientes para Dproducir. 1a pyeaiéh N
apropiada de la bobina contra el rodillo impulsor._ Ia pre—~
sidn deseada se obtiene por la fuerza adicional del muelle
-25—., Cuanﬁo la bobina aumenta de tamaﬁo, sn peso crecien-l
te tiende al principio a disminuir la presiéh. Este efscto.
va cediendo gradualmente ¥ finalggntqmel_pespwc:éc§ept§ o

. tienda a aumentar la presion.v'buraﬁte las primetaé etapas

de creczmiento de la bobina el. éhgulo X entre los brazos

' =20~ y =22- aumenta a una velocidad no lineal. Esto ooasioi

na nn aumento de la fuerza del mnelle -45- que contrarresta

el efecto del aumento de peso de 1a bobzna. .

Sin embargo, al mismo tiempo, el contrapeso —30- 80~

bré la manivala -21- oca81ona sobre ella un momenxo contra-

-_irio al sentido de giro del-reloj, porqus su centro de gra~-

: vedad ~31= esté situado a la 1zqu1erda de la 1fnea perpendi—

§
b
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cular sl centro W-W’. Este momento es una fancidn sinu-

gsoidal del'éngulo eﬁ'que'el centro de gravedad -31= estd

. separado -de la linea W-¥’. - Cuando la bobina estd vacia,

el centxo de gravedad -31- del contrapeso -30- estd junto
a la linea vertical W-W’; por tanto, el momento producldo'

por el contrapeso ~30- es degpreglgblg, 1Cq§ndo_la bobina

' empieza a crecer ¥y aumentar en peso, la distancia entre el

‘c$ntro de gravedad ~31- déi'contrépgso -307;y 13 1£nea ver-

#;cal’WfW’faumentg répidemente, y el gumento del momento

éctﬁa Ecntrarrestando el aumento de presién que resultarié_

V del alargamlento del muelle -25=- y del peso aumentado de -

1a bobina. En una etapa determinada de la formacidh de la
boblna, el £ngulo X entre los brazos oscilantes ~22- y - -20—

‘deja de aumentar en una extensiéh 31gn1flcativa, de modo

que, a partir de este punto, el muelle ~25= no aumenta su

tendencia & aumentar la pres;éh. Durante 1as etapas fina—

‘les de formacion de la boblna el aumento del momento pro=

ducido por el contrapeso, se utlliza plenamente en contra-
rrestar el peso adicional de 1lg bobina‘ El resultado final
de la 1nteracci6n acabada de describlr, es mantener una pre—

siéh substanclalmente constante entre la bobina y el rodillo

- de frlcci6n a través del crec1m1ento de 1la bobina.

~ Cuando el. brazo oscilante ~20- se desplaza manualmar—
te de la posicién de la bobina llena -32- a 1a posicion de
mudada, el éngulo X dlsmlnuye, rela;ando el muelle =25~, de
¢odorgpe”no4ofrece_:esis§enqla-a} operarioc. Una realizaciqp~
gfeje;ida’dglwdispositivp de_eStg_Paten#e‘que.comprende_es?aé

caracter{sticaé,'se vé en ias Figs. 3 ¥ 4. Estas represen;

tan una venta;a con31derable sobre los metoﬂos conocidos par

Ara contrabalancear el peso de la bobina ‘crecientes
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' El s:stema articulado descrito tiene la ventaga de

que la dlstancia entre la periferia de la bobina y el X

tremo del gulahllos de vaivén es substanclalmente eonstan-

'te_en todo momento. Ademds, se mentiene pequefia la longi-

tud incontrolada de hilo: Esta; que se mantiene cercana
al minimo, aumenta ligeramente-duando'la bobina se hace ma-
yor, ocasionando por tanto qﬁe 1a.boﬁi9a se ahuse_ligeraé'

mente, aumentando su estabilidad. 7Para un rodillo de frio-

" 0idn, un didmetro Ge bobina dado y un dngulo de separacién

mé;?gp a;bitrario,~qs§e.ﬂispositivo producird una bobina

mayor gue con unidiSposiﬁivo de.brazo oscilante ya éonccidn@

El sistema articulado descrito tiene ademds otra vehtaja, ¥

) que mantiene un control positlvo constante sobre el movi-

miento del eje de la boblna ¥y del brazo 05011ante -20- por

-;gzpnhdg la ugion_dlrecta del_brggo 722-_y la ganivela“-zl—

‘sl brazo oscilante -20-.  Este control completo ayuda a

eliminar los movimientos errdticos o vibraciones Qe la bo-

bina cuando-gifa a veloéidédesAelevadas; y'en consecuencia

El slstema artlculado de 4 elementos descrzto, no

neceszta tener necesarlamente las almen51ones ¥y proporcio-
" nes lndicaaas ya gue otros sistemas de 4 elementos dardn la

”trayectorla de la bobina requerida para obtener longitudes

incontroladas de hilo cortas, ¥ pequeﬁo éngulo de separa-
016h segﬁn una trayectoria gue se aproxzma a la idaal, ¥

permltiendo el contacto con el rodille impulsor como ya se

. ha descrito.‘,

o Aungue, toda 1a descrlpcién se ha dirlgldo a un
gpiahilgs‘@e vaivén acclonado por una excéntrica, este dis-
positivo puede aplicarse igualmente a otros tipos de neca~

nismos de gufehilos de vaivén.
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Se ha de entender que el dlSpOSltzvo de la ‘presente

patente solo queda limitado por 1as 51gu1entes relvindlcaclo-

nes.

“e—===: K O T A4 is==—~-

Se relvindica como ob;eto de esta patente.. : )

1.- Dispositivo me jorado para el bobinado de hilos
téxﬁiles_constituIQO por nnhbastiQOr_dg ‘soporte en el gque
vé montado en forma rotakriva un portabobinas sobre él~§ue"
vé dispuesta una bobina accionads por frlccldh tangencial ‘
por un rodlllo impulsor montado sobre dicho bastidor de so~
porte, y un gecanlsmq de vaivég del hzlq.montado en;d;cho_
bastidofnscpqite, qaracterizadg_pq:-gomérenaer gn'guiéhilqg
dgivai?én adyacente a dicba”bdbina,_y_qn sistema articula@?
que gobierna el movimiento devlg_boﬁina duranﬁe_al grrol;gé
miento del hilo, de tal manera Que el contacto de acciona—

miento con el rodillo impulso; s¢ mantenga constante y que

la distancia entre el gufahilos de yaivéh ¥ la superficie:

de la bobina permenezca menor qué_ug lihite dado y qué el

" dngulo entre la diréccidn del hilo &l eét;ar en el gufahilos

de vaivén y 1a direccidn del mismo al salir del gufahilos
permanezca menor gque un lfmite mdximo deseable dado.

2.~ Dispositivo mejorado para el bobinado de hilos

© textiles segin la reivinaicéci6h 1, caracterizado en que

el sistema articulado de gobierno comprende una grmazdn os-

cilante soportada en un punto por un primer elemento de ar-

ticulacidn con un radio de oscilacidn efectivo dado y en
un segundo puhto;por un segundo elemento con un radio de
Qsciladi6n distinto del radio de oscilacidn de dicho primer

elemento, de modo gue el soporte de la bobina'y’la bobins
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egtén'positivaﬁente obligados a mqversé.segﬁn’upa trayec-

toria ligeramente curva durante él arrollamiento del hilo;

3 - Disp051tivo me;orado para el bobinado de h1-

"1os teztlles segﬁn las re1v1ndicaclones 1yaz2,. caracteri—

gado en que dicha armazén oscilante estd provista.de un

‘contrapeso y de un elemento eldstico opuesto, gque coopsran

entre 5{, para mantener %na"pfesién.gbngtante entre la Yo~
bina y el rodillo impulsor durante el bobinado.

4.~ Dispositivo mejorado para el bobinado de hilos

textiles segin la reivindicacién 3, ‘caracterizado por com-

prender medios de retencién en dicha afmazén oscilante y
en la estrubtura prlnczpal de soporte para €l amortlgua-
mlento ¥y llmltaclén del mov1m1ento de 1a armazén oscllante
del dlSpOSltiVO.__ ‘ o o . _ o
) ) 5.- Disp031t1vo meaorado para el bobinado de hllOS.
textiles,_ . | S .
’ “gsﬁaiyemorié consta de catorce péginaé escfitas porxr

una sola carae

| BARCELONA, ; 22 JUN 19
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