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La presente invención se refiere a amortiguadores sepa-t # 
redores para amortiguar las oscilaciones en las lineas de trans­
misión de energía eléctrica al par que mantienen los conducto­
res individuales con su configuración de separación predetermine 
da.

Una forma particular de amortiguador comprende un arma 
zón del que se extienden una pluralidad de brazos montados resi 
lientemente, destinados a conectarse a las lineas de conducto­
res. La oscilación de los conductores individuales hace que los

*  +** *brazos se muevan con relación al armazón contra la restricción
resiliente de sus uniones respectivas, para amortiguar de este

* * *modo las oscilaciones, mieutras los conductores mantieq.§p/la
relación de separación exigida. Un amortiguador separador de es
te tipo, que en adelante se denominará como "amortiguadop.^earn
shaw" se ilustra en la patente U.S. 4.242.557^ cuyo te^td*.se in
corpora en la presente a titulo de referencia. . ;

* * * *

En aquellos casos ea los que sea necesario uñ.*e&scto
.  *  ****.

de amortiguamiento mayor, se sabe que se interpone un brazo in­
termedio entre el brazo exterior y el armazón con conexiones re¡ 
silientes entre cada componente. Este tipo de amortiguador se
conoce como amortiguador articulado.+

La presente invención tiene por objeto proporcionar un 
amortiguador articulado que incorpora muchas de las ventajas 
del amortiguador Hearnshaw mencionado, en particular su senci- 
lles de construcción y fiabilidad en servicio.

Segón la invención, se proporciona un amortiguador ar­
ticulado que comprende un armazón, una pluralidad de brazos in­
termedios cada uno unido pivotalmente de una forma resiliente 
por un extremo al armazón y por su otro extremo al extremo pró­
ximo de un brazo de sujeción, cuyo extremo distaute está provis

/



to de medios de sujeción para agarrar, respectivamente, los con 
ductores individuales, comprendiendo cada conexión pivotal un 
par de elementos de absorción de energía resiliente separados, 
interpuestos entre ios componentes respectivos y acoplados en 
fijación con rebajos formados en cada componente, sujetándose . 
los componentes entre si por un perno de fijación que atraviesa 
los elementos y define un eje de rotación parcial articulada 
mientras mantiene los elementos en compresión, cuyos elementos 
tienen una sección transversal que no es circular.

* w.* *A continuación se describe una modalidad preferible de
la invención, a titulo de ejemplo sólamente, tomando como refe-

. * *rencia los dibujos adjuntos, en los que: *.* .
La figura 1 es una vista de costado, parcialmente en 

sección, de un amortiguador articulado según la invención:.
La figura 2 es una vista tomada a lo largo de'.lé'.linea.*

2-2 de la figura 1. .**7*.
* * * *

Refiriéndonos a los dibujos, el amortiguador comprende 
un armazón 1 del que se extienden cuatro tetones de sustenta­
ción de los brazos 2. Cada tetón de sustentación se conecta re­
silientemente por la unión 3 a un brazo intermedio 4 que, a su 
vez, se conecta resilientemente por la unión 5 el extremo pró­
ximo 6 de un brazo de sujeción 7. El extremo distante de cada 
brazo de sujeción comprende una abrazadera de conductor 8 para 
sujetar cada brazo a su conductor respectivo.

Las dos uniones resilientes 3 y 5 son prácticamente 
idénticas y se comprenderán mejor tomando como referencia la fi 
gura 2 que ilustra la unión 5. Cada unión comprende un par de 
elementos resilientes de sección transversal no circular 9 y 10 
que se acoplan, correspondientemente, en rebajos configurados 
11, formados en los componentes respectivos, en este caso el ex
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tremo próximo 6 del brazo de sujeción 7 y lss dos plecss late­
rales 12 y 13 que definen el brazo intermedio 4. Un perno de 
fijación 14 atraviesa la unión y mantiene los elementos resir 
lientes en compresión mientras que define un eje 15 de rotación 
parcial articulada para la unión. Un manguito 16 de material 
de plástico separa los elementos resilientes del perno. Los ele 
montos resilientes se forman preferiblemente de cualquier mate­
rial elastómero apropiado, mientras que el armazón principal y
los componentes de brazo se moldean preferiblemente de aleac-

*  * ación aluminica.
La unión 3 es prácticamente idéntica a la unión 5^ ex-

. * *cepto que el componente central es el tetón sustentador.^,- en
lugar de ser el extremo próximo 6 del brazo de sujeción 7.

Entre los componentes respectivos se deja un asppcio
de holgura apropiado 17 para permitir una cantidad pre^at'ermi-
nada de movimiento longitudinal diferencial del conducto?, ssi

*  +  *  *

como un movimiento transversal. La holgura se elige de.-modo que
a *

el desplazamiento axial o posible torsión máxima de los compo­
nentes respectivos esté limitado para asegurar que las cargas 
excesivas no den lugar a una pérdida completa de compresión de 
los elementos resilientes.

El grado de compresión de los elementos resiliente se 
elige para.una resistencia al medio ambiente y para que tengan 
propiedades de duración óptimas. Cuando se someten a fuerzas 
que dan lugar al movimiento relativo de los componentes metáli­
cos, el esfuerzo cortante por torsión de los elementos resillen 
tes proporciona las características exigidas de flexibilidad y 
amortiguamiento para la unión.

Se observará que les diversos componentes están prácti 
cemente en el mismo plano, con lo que se eliminan virtualmente3 0.



las cargas excéntricas.
Los elementos resilientes pueden tener cualquier otra 

ôrrna. no circular o estar enclavados apropiadamente, pero es 
preferible que sean elípticos como se ilustra, teniendo extre­
mos planos y una sección transversal constante cuando no están 
sometidos a compresión. Esta forma particular proporciona una 
rigidez progresivamente en aumento según gira el brazo alrede­
dor del eje geométrico del perno. De éste modo, las vibracio­
nes eolicas de alta frecuencia al ser de menor amplitud, imoon 
drán desplazamientos relativamente pequeños en los elementos 
resilientes y, por lo tanto, encontrarán mayores flexibilida-w * *
des en consonancia con uncontrol óptimo. Las oscilacioó&s**de
baja frecuencia de los conductores, por otro lado, son de una
amplitud relativamente mayor y, por lo tanto, impondrétr*meyo-

.  * *res desplazamientos en los elementos resilientes y, pon'TJb tan
*  * * *to, encontrarán una mayor resistencia y una menor flexi&iliaed

de nuevo para un control óptimo. : 71****
Como es lógico, la invención se puede incorporar pa­

ra que sirva para hacer de conductores en número distinto si 
de cu8tro aunque es improbable que sean necesarios las combina 
ciones distintas a 2,3 o 4 conductores.

Descrite suficientemente 18 naturaleza del invento, 
asi como la manera de realizarlo en la práctica,cébe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 
principio fundamental.
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REIVINDICACIONES
1. - Amortiguador articulado para cables eléctricos, ca­

racterizado porque comprende un armazón? una pluralidad de brazos 
intermedios, cada uno conectado pivotaímente de una forma resilien 
te por un extremo al bastidor y por su otro extremo al extremo 
próximo de un brazo de sujeción, cuyo extremo distante está provis 
to de medios de sujeción para agarrar respectivamente los conduc­
tores individuales, comprendiendo cada conexión pivotante un par
de elementos de absorción de energía, resilientes, separados, in-

*** 1terpuestos entre los componentes respectivos y acoplados eh fija­
ción con los rebajos formados en cada componente, sujetándose los* * *
componentes entre sí por un perno de fijación que atraviese! J.os 
elementos y define un eje de rotación parcial articulado mientras 
mantiene los elementos en compresión, cuyos elementos tienen-una 
sección transversal que no es circular.

2. - Amortiauador según la reivindicación 1, caracteri- 
zado porque los elementos resilientes de absorción de ene¡ÉgY& son*w**
elípticos en sección transversal.

3. - Amortiguador según la reivindicación 2, caracteri­
zado porque los elementos tienen extremos planos y sección trans­
versal constante cuando no están sometidos a compresión.

4. - Amortiguador según cualquiera de las reivindicacio 
nes 1 a 3, caracterizado porgúelos brazos intermedios comprenden 
cada uno dos placas prácticamente paralelas, sujetándose un par 
de elementos de absorción de energía y una parte de conexión del 
armazón correspondiente a cada brazo intermedio entre las placas 
en el extremo próximo, y sujetándose un par de elementos de absor 
ción de energía y el brazo de sujeción correspondiente entre las 
placas en el extremo distante.

5. - Amortiguador según la reivindicación 4, caracteriza
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