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MEMORIA DESCRIPTIVA
paré solicitar
PATENTE DE in ?’E NC I_O N
en
ESPARA
por VEINTE afios
a nombre de N.V, PRILIPS' GLOEILAMPENFABRIEXEN, entidad ho
landesa, establecidsa en Emmasingel 29, Bindhoven, Holandsa,
por; '
"APARATO GRABADOR O REPROBUGTOR";-

La invencién se refiere a un aparato grabador yfo re
productor para portadores de grabacién cintiforme con va=--
rias oondiciones operativas, tales como, por ejemplo, el =
transporte del portador de grabacibén a diferente velocidad
de exploracién con la conmitacién arbitraria del dispositi
vo amplificador para grabar o reproducir, el transporte ré
pido del portaddr de grabacidén en ambas direcciones para -
el redevanade, ¥y lo similar; A fin de lograr la condicién
aperativa deseada, se requiere siempre un desplazamiento =
de las partes componentes movibles del aparato, por ejem-- .

plo, rodillos de presién, ruedas de rotacibn libre, acopla
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mientos, frenos, etc,, deben ser accionados 0O deben ser -
conmitados conmutadores multipolares, Para conmutar las -
varias condiciones operativas, a menudo esté provisto un
miembro separado para ceda condicidén operativa, por ejemple
una palance, una llave, un conmutador 0 lo similar, median
e cuya acoidn se _efectxia,‘ .divectamente o a travésde miem-
bros de transmisidn; la transmisién de la fusrza de despls
zamiento a las partes éomponentes que deben ser desplaza--
das, La fuerze de desplazamiento requerida, para el despla
zemiento & menudo es muy grande;ademés el camino de despla
zamiento no puede ser hecho arbitrariamente pequefio. Como
resultantede ééto, usualmente se requiere mucha energis pa
ra conmutar las condiciones operativas..'

En el sparato hasta ahora conocido esta energia es =
suministrada de dos maneras. Cuando es accionado el miem--
bro conmutador, o bien la energfa tiene que ser transmiti-
da & mano por el operador &l miembro, O bien lagpartes com
ponentes movibles son desplazadas por medio de eleotroima-
nes, siendo sunministrada la energia erfeste caso por el cam
po magnético y por la fuente de corriente que alimenta & =
los electroimanes respectivamente; vado que el camino de -
desplazamiento de los miembros accionadores no puede ser -
hecho arbitrariamente largo, la operacién de los mismos &
meno requiere el usc ds fuerzas grandes lo que no s6lo es
desagradable para el operador sino que tembién hace necesa
ria una oconstrucoidén rigida y consecuentemente cara, de ==
los miembros accionadores necesarios, En el caso del des--
plazamiento electromagnético, es cierto que el miembro con
matador es un conmtador que puede ser asccionado con una =

fuerza pequefia, pero los electroimanes deben ser muy fuer-
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tes y ellos son éBrresponﬁientemante cgroé, consecusnte=-
mente el costo en la conmitacién electromsgnétice de las
varias condiciones operativas, es muy elevado dado que -
se requiere un electroimén separsdo pare condicién opers
tive. |

Bl objeto de la presente invencién consiste en pro-~
veer un aparato con varias condiciones operativas, en --
que para coneoctar y desconectar cade condicidn operativa
eatd provisto un miembro accionador sépa:aﬂo medisnte cu
yo acoionamiento se efectiia directamente o a través de -
wmiembros de tganamisién un desplazamiento de las partes

componentes movibles del aparato que es necesario para -

' obtener la condicién operativa deseada, en gque, sin em=-

bargo, los miembros accionadores asociados con las condi
ciones operativas individuales pueden ser conmubtaedos oon
una fuerza pequefia y el costo del aparato es reducido al
minimo aApesar de todo.

- De acuerdo con la invencidn se provee un miembro in
termediario que es comin para dos o més condiciones ape-
rativas y que puede ser accionado desde una fuente de -
energia provista en el aparato, en que mediante el acciQ
namiento del miembre operativo asocimdo con la condieién
operativa deseada, tanto la fuente de energia se vuelve
operativa sobre el miembro intermediario como el miembro
intermediario y las partes componentes que deben ser des
plazadas, o0 el miembro intermediario y los miembros de -
transmisién de tales partes componentes, son puestos en
posieidn por un movimiento relative, transmitiendo el --
niembro intermediario la fuerza de desplazemiento sumi--

nistrada por la fuente deAenengia a las partes componen-

-3 -
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tes que deben ser desplazadas durante el cambio de su po-
sieidn, ,

Con tal construccidn de un aparato no solamente es -
posible accionar los miembros operativos para las condi--
ciones operativas con una fuerza pequefla y mantener bajo
el costo de construccidén del aparato, sino que también se
ha encontrado que las ventajas de la invencidén son mucho
mayores. Bn la préctica, en la construccién estruotural -
de 1la idea inventive no se esté limitado de ninguna mane-.
ra & o¢iertos detalles singue se es completamente libre;-
Esto se vuelve particularmente n§table 8i se trata de la
construccidn de aparamtos de control remoto o aparatos com
pletamenté autométicos, por ejemplo, aquellos en q#e une
conmutacién de las varias condiciones operativas se produ
ce automiticamente en una secuencia fija, si solamente es
conmtada la primers condieidn operestive, por ejemplo, la
conmtacidén automdtica de "avance" o "redevanado";

Como fuente de energis se usa preferentemente la fuen
te de corriente requerida para impulsar el asparato, fuen-
te que excita un dnico electroimén, a cuya ermadura esté
; e3 conectado el miembro interﬁediario, armedura que su-
ministra la fuerza de desplazamien%o; Como fuente de enexr
gia también puede usarse, sin embargo,uns masa grande que
gira durante el funcionemiento del aparato, por ejemplo,
la masa del volante del cabrestante de un grabador megné-
tico.

El miembro intermediario puede ser provisto de una -
manera deslizante ylu oscilahte; El es vinculado & los --
mismbros operativos para conmutar las condiciones operati

vas y, en une realizmcién preferida, por medio del miem--
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bro intermediario cuando es eccionado uno }e los miembros
operativos, primero se efectia la eleccidn de la condicidn
operativa y luego la fuente de energia se vuelve operati-

va sobre el miembro intermediario de modo que cuando €l -

" miembro intermediario se desliza yju oscila, es transmiti

da la fuerza desplazadora & las partes componentes despla
zables y los miembros de transmisién, respectivamente, =--
que deben ser desplazados;

El miembro intermediario oonsiste, por ejemplo, de
una palanca que estéd acojineteads de una manera oscilante
y es deslizable en su direccidén longitudinal.

En otra reslizacidn, el miembro intermedisrio es un
peine que puede ser hecho oscilar alrededor de su eje lon
gitudinal, actuando los dientes de dicho peine sobre mien
bros de transmisidn cooperantes con las partes componen--
tes que deben ser desplazadas, miembros que son oscilantes
en el 4rea cubierta por los dientes del peine por medio de
los miembros operativos para conmuter las condiciones ope
rativas, en que cuando €8 accionado uno de los miembros =
operativos primero se efectia la eleccidn de la condicidn
cperative mediante la oscilacidén del miembro de transmi--
8i0n y luego se efectla una conexzidn eféctiva entre la --
fuente de energia y el peine, de modo que durante la osci
lacién del peine es transmitida la fuerza de desplazamien
tc a las partes componentes gque deben ser desplazades,

Detalles particularmente eficaces y otros desarro--
1los eparecerén de la descripcidn siguiente de realizacio
nes de acuerdo con los dibujos adjuntos, con referencia a
los cuales serd explicada la invencidn, Sin embargo, la -

invencidén no estd limitada a los detalles estructursles -
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La figura 1 muestrs une primera realizacidén, en une

vista en planta parcislmente esquemitica, de un dispositi

vo de acuerdo con la invencidn en que estd provisto un -~

miembro intermediario para la conmitacién de dos condicio

nes operabtivas, a saber "avance & velosidad de cinta nor-

mal" y "redevanado de la-cinta.“, en la forms de una palan

ca que esté deslizeble y oscilantemente acojineteada, =--=

siendo suministrada la energfa por un electroimén excita-

do por una fuente de corrients,

La figura 2 muestra un deserrollo de la realizaocidn’

mostrada en la figura 1, que eostd provista con una asi -~

llamads "llave de parada répida" y un conmutador automdti

co de avanca o redevanado.

La figura 3 mestra un diegrams de circuito corres-

pondiente a la figura 2,

La figura 4 muestra en escala exsgerada un miembro

intermediario de una construccidén modificada de la figura

&, que puede ser usada en un dispositivo mostrado en la =

figura 1 para conmuter tres condiciones de funcionamiento.

Las figuras 15 a 16 se refieren a ctras realizacio-

nes de dispositivos de acuerdo con la invencidén en que se

usa un miembro intermediario construfdo como un peine y -

le energfa de desplazamiento es suministrada por uns mase

de volante giratorisa,

La figura 5 muestra un dispositivo en que se usa un

relevador auxiliar para vinculer el miembro intermediario

& la masa giratoria y los miembros accionedores consisten

de llaves que se ponen en vinculacién con un miembro de -

soporte ocomin,
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Las figuras 6, 7 ¥ 8 son vistas en corbe transver-
sal del dispositivo mostrado en la figura b tomadas a lo
largo de las lineas VI-VI, VII-VII y VIII-VIII.

Las figuras 9 y 10 son vistas en corte transversal
de una variante del dispositivo mostrado en la figura 5,
que 68 particularmente adecuada para el control remoto.,

Las figuras 10, 11, 12 y 13 sonfistas en corte trans
versal de una otra variante del dispositivo mostrado en =
1a figura 5, em que para la vinculacién del miembro inter
mediaric, a saber del peine, con la masa de volante, se =
usan solamente medios conmnkadores purauente mscénicos;

La figura 14 es una vista en corte transversal del
dispositivo‘mostrado en la figura 5 tomado a lo largo de
la 1inea XIV-~XIV y explica un aparato incorporado en el -
dispositivo para detener automiticamente un desplazemien
to del portador de grabacién, por medio de una marce pro
vista sobre el mismo; °®

La figure 15 ilustra un miembro de parads antoméqé
ea en el dispositivo mostrado en las figuras 11, 12 y 135,

Le figura 16 ilustra el diagrama de circuito corres
pondiente al dlSpOSithb mostrado en la figura &.

Bn el aparato mostrado en la figura 1 un motor im=
pulsa permanentemente, a través de un pifibn 1 y correas
de transmisién 2 y 3, una masa de volante 4 con el eje im
pulsor § pare el portador de grabacidyy una rueda de rota
cién libre 6 para la impulsibn de le rueda 7 para el ple-
to giratorio de un cerretel de suministro que en este apa
rato estd colocado & la derecha; La rueda impulsora 8 pa=-
ra el plato giraterio de un carretel de toma es impulsada

a través de una rueda de ;otaoién libre 9 por una rueda -

-7 -
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impulsora formada por una etapa de la masa de volante 4, -
La rueda de rotacién libre 9 consiste de dos discos que, -
con la interposicién de un forro gue consiste de materisl
de friccidn,son elésticemente empujados uno hacia el otro.
Un disco acciona la rueda impulsora 8, el otro la rueda im
pulsora 10. La impulsidn de la rueda impulsora 8, conse---
cuentemente, se efectia & través de un embrague de friccidn.
Un rodillo presionados 1l mantiene al portador de grabaecibn
en contacto con el eje impulsor 5 durante el “avance a velg
cidad de cinta normal". |

Como miemdros accionadores pera la commtacién de las

condiciones operatives, estédn provistas llaves, sirviendo -
la llave 12 para conmutar ls condicién "avance s velocidad

de cinta normal™ y "reproducecibén®, la llave 13 para conmi--
tar “redevanado“ ¥y ﬁna llave (no~mostrada) pare conmutar el
amplificador paia "grabacidn®, Cuando se oprimen las llaves
ellas se ponen en Qinculaciéﬁ con un miembro de retencién -
comin indicado por la lfnea punteads 15, Cuando es acciona-
da una llave, ella desacopla de manera conocida, las llaves
que ya estén acopladas; La llave de parada 14 solamente des

acopla las otras llaves a través del miembro de retencién -

-15 8in vincularse.

El desplazamiento de las partes componentes que es ng
cesario para obtener las dos condiociones ¢perativas "avance
& velocided de ointa normal" y "redevanado dgcinta™ se efeg
tha a través del miembro intermediario 16;_31 consiste de -
una placa que estd vinculada a la armadura de un electroimén
18 de mode que esta placa esté acojineteada 4e une manera -
deslizable y oscilante. Dos resortes 19 determinen su posi=-

cién intermedia, El miembro intermediario 16 estd unido a -

—8-
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las llaves 12 y 13 de modo que, accionando la llave 12 es

hecho oscilar fuera de su posicidn intermedia hacia una =
direccidn y sccionando la llave 13 es hecho oscilar hacia
la otra direoccidn, Para ese fin, las palancas basculantes
R0 y 21 respectivemente estén provistas con perncs 22 y -
83 respectivamente, que son deslizablés en ranuras 24 y -
25 respectivamsnte de la placs 16, Les palancas 20 y 21 -
respectivamente estédn unides a las llaves 12 y 13 respec-
tivamente a través de varillas de arrastre 26 y 27 respec
tivamente gue . son arrastradas en la direccidn de las fle-
cﬁas‘zs Y 29 respectivamente accionando las llav%s; La al
tura de.levantamiento de la llave y el largo de las ranu-
ras 24 y 26 estén adaptades de modo que cuando las llaves
son accionadas no se produce una interferencia mtua de -
funcionamiento; .

Pera conmutar la condicidn "avance a velocidad de -
¢inta normel™ el rodillo presionador 11 y la ruede de ro-
tacién libre_Q deben ser desplazédas, para conmtar “rede
vanado®, la rueda de rotecién libre 6. En la mayoria de -
los oaéos deﬁen ger soltados frenos provistos en lés re=
das impulsoras 7 y 8. Las varillas 30 y 31 que estén pro-
vistas para soltar los frenos y eatén basculantemente vin
culadas con una palance de menivela angular 33 oscilante
alrededor del pivote 32 son mosiradas sélo esquemdticamen
te;

‘Bl desplazamiento del rodillo presionasdor 11 y de -
la rueda de rotacién libre 9 por el miembro intermedia--
rio 16 es producido por un perno 34, el desplazamiento -

de la ruede de rotecién libre 6 por un perno 35, extendién

dose ambos pernos en una ebertura 39 de la pleca 16, Para

-9 -



\.
[ %

10

15

20

26

20

288563
le tranemisién de un desplazamiento desde los pernos 34 ¥y
36 a les partes componentes que deben ser desplazadas, es
tos pernos son conectados caeda vez, a un ramel de una pa-
lanca de manivela anguler 36 y 37 respectivamente que pug
de ser hecha oscilar alrededor del pivote 38, El otro ex-
tremo de la palanca 36 estd vinoculado a través de una va-
rilla 40 a la palanca 41 del rodillc presionador 11 y a =
la palance 42 que acciona una corredera de la ruede de ro
tacidén libre 9. El otro extremo de la palanca 37 estd vin
culado a una palanca 44 que lleva la rueda de rotacidm 1i
bre 6, & través de estos miembros de transmisidn, un des-
Plagzamiento del perno 34 hacia la izquierda pone en fune--
cionamientc al rodillo presionador 1l y la rueda impulso-
ra 8; un desplazamiento del perno 35 hacia la iszquierda -
impulsa 8 la rueda 7. La aberturs 39 estd conforuada de -
modo que de acuerdo oon cual de las dos posiciones de o¢s-
cilacidn ha sido seleccionada para el miembro intermedia-
rio 16 accionando las llaves 12 o 13, si el miembro inter
mediario es desplazado hacia la izquierda por la atraccidn
de la armedura 17 del imén 18, ya sea solamente el pernc.
34 o solamente el perno 35, es arrastrado. As{ de acuerdo
con la eleccidn hechs; ya sea es conectado el "avance™ o
el "redevenado" del portedor de grabacibén. Dado que los -
frenos 30 y 31 deben ser soltados en euwbas condiciones --
operativas, la pslance 33 estd directamente vinculads con
el miembro intermsdiario, a saber el cojinete para la os-
cilacién que permanece en la posicién de descanso durante
la .elecoibn de la condicién cperativa, accionando las llg
ves,

El electroimén 18 sirve como fuents de energia que
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suministra la energfa pearas desplazar las partes componen-
tes del aparato, La vinculacidn efectiva con el mismbro =
intermediario 16 se establece tan pronto como es cerradp
el contacto de trabajo 45 que estd conectado, en -serie -~
ocon la fuente de corriente 46, en el cirocuito de corrien-
te del imén 18, lilentras se desplaza en la direccidén lon=~
gitudinal, el miembro intermedisrio 16 sigue el desplaza-
miento de la armadura 17 transmitiendo asi la fuerza de =
desplazamiento & las partes componentes y'a los miembros
de transuwisidén de las mismas, respectivamente, que deben
ser desplazadoé. Bl contacto 45 esté provisto de modo de
ser cerrado tanto cuando se acciona la ilave 12 como cuan
do se aocciona la llave 15; Neturalmente, en su lugar pue-
den proveerse dos contactos paralelos cada uno de los cue-
les es accionado con una llave por vez; Ho presenta difi-
cultades proveer el contacto 45 de modo que el circuito =

de corriente sea cerrado solamente cuando ya se ha comple

tado la oscilacidn del miembro intermedisrio 16 accionan=~

do ya sea la llave 12 o la llave 13, como resultado de lo

cual, consecuentemente, se establece la vinculacidén efec-
tiva entre la fuente de energfa y las partes componentes
que deben ser desplazadas solamente después que se ha ---
efectuado la eleccidn de la condicidn operativa.’

Para desconectar una condicidn operative conmutada,
solamente es necesario, accionando la llave de detencién
14, desacoplar la llave retenida por el miembro dé reten-
cién 15.-

El gparato mostrado en la figura 2 utiliza en prin-
cipio nuevamente el dispositivo mostrado en la figura 1 -

pero difiere en un nimero de detalles de los cuales resul

-11-
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Ouando las partes componentes de las figuras 1 y & ==

tan nuevas ventajas.

tienen las mismas funciones, ellas estén indicadas por los
mismos mimeros de referencia, Su provisién y su funoiéﬁ,_--
consecuentemente, no son desériptas de nuevo, dado Qpe las
nuevas medidas son expresadas mucho més claramente presen--

tando las diferencias,

Ademés de las llaves 12 y 13 para conectar el "avance
8 velocidad de cinta normal”™ y "redevanado™, se ha p;ovisto
otra llave 47 pars conmitar de ﬁreproduccién”:a "grabacidén"
que, asi como las llaves 12 y lé, se pone en‘vinéulaci6n f:
con los medios de retencidén y también con una as{ llameda =

llave de parada répida 48 gue sirve para interrumpir tempo-

- rariemente de manera instanténea el transporte hacia adelan

te de la cinta, Esta llave es independiente de los mgdios‘-
de retencién 15, Si fuers deseable puede ser construfds con
su propio mecanismo de modo que cuando o3 oprimida la llave
por -primera vez ella permanecé en la posicién pprimide y ==
cuando es oprimida de nuevo se desacopla nuevamente,

La llave de redevanado 13 no tiene vinculacidn mecéni
ca con el miembro intermediario 16 sino que tiene solamente
el contacto 45 con el que es cerrado el circuito de corrien
te del imin 18 si debe ser conectado el redevanado, Un con=
tacto interruptor 49 estd oonectadb también en el circuito
de corriente y es abierto accionando la llave de parsada ré-
pida 48, El significado de este dispositivo, indicado en el
diagrama del circuito de corriente por la referencia 50; se
réd explicado mds adelante. -

ELl miembro intermediario 16 estéd vinculado a la llave

12 para la conexidén del "avance a velocidad normsl de cin--

- 12 -
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ta” a través de un mecanismo de trinquete 58, 59 que eé de-
saéoplado cuando se establece la vinculacidén efective entre
el miembro intermediario 16 y el imén 18, Para este fin el
miembro intermediarioc 16 comprende una sbertura sproximada-
mente cuadrada 51 en gue se vincula un pernc 52 que estd --
provisto sobre una pslencae 54 provista con un resorte 63, -
pelanca que & su vez estd acoplada & une palenca 556. El ---
miembro intermediario 16 es empujado hacia uns posicidn de
oscilacidn por un resorte-56, posicién que corresponde a —=-
"redevanado”, Visto desde el imén 18 al perno 52 estd ubica
do al frente y a 1la derecha de la aberbura 51, Consecuente-
mente si es desplazada la palance 54, el perno puede pasar
a lo largeo del wmiewbro intermedimrio 16 mientras 1o hace 08
cilar y a su vez es hecho pasar por el miembro intermediario
16 8i la armadura 17 es atraf{da por el imén 18, La palanca
57 que oscila si es accionada la llave 12, esté provista --
con un gancho 58 con el que es enganchado un perno adicional
59, provisto sobre la palanca 54. Consecuentemente, como --
era €l caso en el dispositivo-mostrado en la figura 1, si -

es accionada las llave 12 ¢l miembro intermediaric 16 es he-

‘¢ho osoilar ¥ luego es desplezado en su direccidn longitudi

nal; Sin embargo, en este casc, el perno 59 es soliado del
gancho 58. Esto tiene la venteje que el miembro intermedia-
rio 16 es ahora libremente desplazable, independientemente
ée la condicidén instanténes oprimida de la llave 12, Por me
dio de una cara inclinada del gancho 58 este gancho se en--
ganche nuevamente detrds del perno 59 cuando la llave 12 es
desacoplada de modo que la llave est4 lista de nuevo pars -
ser conectada nuevamente.

En este caso se asegura que el perno 34 y el mienmbro

-13 =
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intermediario 16 después de completado el desplazamiento
deslizante también se retengan entre si, como un tipo de
mecanismo de trinquete debido a que en la abertura 39 en
el punto en que el borde de dicha mbertura se vinoula con
el perno 34 cuando el miembro intermediario es desplazado
hacia ls izquiserda, estd provista una depresidn adecuada,

Raturalmente en este cas0 también existiria una posibili-

“@ad de desacoplamiento. BEn el sjemplo mostrado el desaco~

plamiento de esta unibn se efectila siempre cuando el imédn
18 no deja pasar més corriente, asi, por ejemplo, es. des-
acoplado ecoionando la llave de parasda 14, cuande la lla-
ve 12 se pone en vinoulacidn con los medios de retencién;

A través de una saliente 60 provista sobre la pelan
ca 56 se estableoe una vinculacidén con la pelancs 33 que
puede ser desacoplado, mediante cuya oscilacién son solta
dos los frenos 30, 31; De esta manera los frenos son vin-
culados tanto al miembro operativo para conectar la condi
cidn operativa elegida, como al miembro intermediario. -
Ellos son mecénicamente soltados acoionando la llave 12 y
son mantenidos sueltos por la ermadura 17 después que ells
ha sido atrafda. La energie para soltar los frenos en es-
te casa debe ser dada a la llave 1l2. Dado que esta energia
no neoesita ser muy grende, sin embargo, la fuerza adicia
nal de la llave 1Z puede permanecer muy pequefla,

Une ventaja particular del dispositivo mostrado en
la figura 2 e8 que no es neocesaris ningune vinculacidn me
cénica entre el miembro operativo para el “redevanado®, -
la llave 12 y el miembro intermediario 16 éara la conexién
dsl “redeveanado”, Para conectar el "redevanado® es sufici-

enze“eerrar el &onzacto 45, Esto puéde efectua;se 80lamen=~

-1l4 -
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te accionando la llave 12. Dado que la coggi 6n de descan
80 del miembro intermediario 16 determinads por el resorte
56 corresponde a una de las dos posiciones de oscilacién -
que son asumidas duraente el funcionamiento; a saber, a la
posicidn de oscilacién para el "redevanado”, consecuente--
mente el aparato puede ser construido en lo demés de modo
que una llave separada para conectar el "redevanado" seré
superflua, de medo que, consecuentemente, solamenteAesté‘-
presente una llave para conectar el aparato, después del -
accionamiento de cuya llave comienza el tranéporte de avan
ce del portador de grabacidn hasta un punto que es determi
nado por una marca sobre la cinta, despuds de lo cual,‘au-‘
tomiticamente, es conectado el "redevanado™ que puede ser
interrumpido desacoplando esa llave por medio de ls llave
de parada; Esto se efaotda por medio del dispositivo indi-
cado en el diagrama de circuito de corriente de la figura
2 por la referencia B0 que es accionado por medio de una -
maroa sobre el portador,de grabaciéﬁ e interrumpe el cir--
cuito de corriente del imédn 18 durante un corto periodo de
tiempo; En su forma mfés simple consiste de dos contactos -
de"interrupcidn antes de cierre"™ dispuestos en paralelo ==
montados uno detrés del otro, pér ejemplo, en la direccién
del transporte de avance del portador de sonido, siendo --
ablerto el primero de dichos contactos, un contacto de rup
turs, primero. por una maroa, por ejemplo un engrosamiento,
scbre el portador de grabacién y siendo cerrado el ssgundo
contacta, un contacto de trabajo, posteriormente por el --
mismo engrosamiento., Debe menciondrse que se supone que la
cinta, después de desconectar la impulsidn del carretel de

toma, continda aln sisndo transportada en la direccién de

=15 -
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avance en una longitud corta de la cinta como resultado -
de momento de inercia de masa de ese carretel y el plato

giratorio con la rueda impulsora 8 del mismo, Dado que en
el caso de una interrupcién de la corriente el miembro in
termediario vuelve a la posicién de oscilacién necesaria.
para el redevanado bajo la accién del resorve 56, el rede
vanado comienza de nuevo inmediatemente después de la soxr
ta interrupoién cuando.la corriente es coneotada nuevamen
te por el segundo contacto. Los contactos que han cambis-
do su posiciég conectada cuando pasa le marca, son ahora

pasados por la marca en la direccidn opuesta, E1 hecho dé
que en este caso la corriente sea interrumpida nuevamente

por la apertura del segundo contacto no produce perturba-

~ciones debido a que ne tiene lugar un cambio de la posi--

¢ifn del miembro intermediario 16. Sin embargo, es difi--
oil adaptarftodo el dispositivo de modo que la marca pase
completamente los contactos durénte el redevanado, Por 1o
tanto, si éste no es el caso el redevanado se detiene, =-.
Existen varigs posibilidades para eliminar esta desVenté-

Ja. En lugar de los antes citados dos contactos de inte--

rrupeibn entes del oierre podria proveerse otro dispositi.

Vo para interrumpir la corriente de elimentacidén del imén
18,

La figura S muestra el diagrama de circuito para =--
tal disposicidn en que se usa la transicién desde una 6ig
%a magnética impermesble a la luz & una prolongacién de -
cinta terminal permeable a la luz. El electroimin 18 estd
formado por dos transistores 61 y 62, Returalmente, tam--
bién pueden usarse otros elementos amplificadores, Si el

transistor 6lps conductor, el transistor 62 no es conduc-



1o

i5

20

26

289583

tor o inversamente; La base del primer transistor 61 es -
alimentada a través de un divisor de tensién que esté for
madc por el resistor sensible a la luz 63, una red RC, ==
que consiste de la disposicién paralela de un capacitor -
64 con un resistor 65 altamente Shmico, y un resistor cons
tante 66. La cinta magnética impermeable a la luz esté in
dicada por la referenocia 67 y una prolongacién terminal -
permeable a la luz por 638, Una fuente luminosa 69 que emi
te luz constantemente, estd provista de modo que la cinta
megnética 67 y la prolongacidn terminal 68 respectivamen-
te pesan entre la fuente y el resistor 64. Los valores de
los resistores en el divisor de tensién son elegidos de =
modo que el primer transistor 61 no es conductor mientras
el resistor 63 es ohmicamsnte‘alto, tanto tiempo como la
fuente luminosa esté cubierta por la cinta magnética, Es-
te es el caso tanto en el transporte de avance como de Te
$orno del portador de grabacibén. Durante este periodo el
transistor 62 es conductor y circula corriente a través -
del imén 18 si el contacto 45 que es conectédo por la lla
ve 12 (figura 2) estd cerrado. Si al finsl del transporte
de avance cuya direcoidn es indiceda por la flecha 70, la
prolongacién terminal transparénte 68 queda colocada fren
te el resistor 63, el Altimo adquiere una resistencia ba-
Ja. Como resultado del impulso de corriente a través del

capacitor 64, el potencial en la base d4el transistor 61 -

‘o8 variade instanténeamente de modo que el multivibrador

cambia y el transistor 62 se vuelve no conductor y el imén
18 no deja pasar corriente, El miembro intermediario 16 -
pasa & la posicidn de oscilecidn para el redevanado bajo

la accidn del resorte 56. Esta distribucibn de potencisal,

-1l? =
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sin embargo, no dura macho dado que la ocarga del capaocitor
escapa a través del resistor 65. Entonces sustancialmente
s8lo el valor de resistencia del resistor 65 es decisivo -

para la distribucidn de potencial y a pesar de la ilumina-

¢idn del resistor 63 1 transistor 61 se vuelve nuevamente

no conductor y el multivibrador salta de vuelta & su posi-
eidn de éaftida; El imén 18 deja pasar corriente nuevamen-
te y comienza el redevanado; Si luego nuevamente la cinta

megnética impermeable a la luz 67 queds colocada frente a
la fuente luminosa 69-y si ol resistor se vuelve altamente
Shmico, esto no varia la posicidn ooneétada.

La figura 4 muestra un miembro intermediario 16 en que
tres miembros de transmisién 71, 72 y 73 para desplazar las
partes componentes movibles, por ejemplo, para conectar el
"agvance a velocidad de cinta normal™ "avance répido" y "re
devanado", se extienden hacis la shertura 39 con sus pei--
nos 74, 76 y 76; La basculacidn para el "avance a veloci--
dad de cinta normal” ¥ "a&ance répido” se efectia por me--
dio de llaves a través de varillas de arrastre 77 y 78, --
que se vinculan en genchos 79 y 80 provistos sobre el miem

bro intermediario 16, Les distencias a través de las cuales

. son hechos avanzar los ganchos 79 y 80 - indicadas por las

posiciones de las lfineas punteadas 79' y 80*' - son elegidas
de largos diferenfes, a saber, de acuerdo con la forma del
lado derecho de la abertura 99 que cuando se desplaza el -
miembro intermediaerio 16 hacia la izquierda por atraccidn

de la armsdura 17, queda colocado contra los pernos 74, 75
¥y 76, Este lado es conformado de modo gque de acuerdo con =
la posicidn de oscilacidn éel miembro intermediario 16 pue

de achuar sobre uno de los pernos solamente., En la posicidn
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mostrade que es determinada por el resorte 36 &l actia so-
bre el perno 76 (redevanado) por medio de la cavidad 8la,
que tiene una peQueﬁa profundided solgmente. En este caso
los pernos 74 y 75 pueden desplazarse libremente en dos dé
les cavidades mds profundas 82a y 82b, respectivamente, Si
accionando la varilla 77 el miembro intermediario es hecho
osoilar en su mxima extensién pueden desplazarse nuevamen
te, libremente en las cavidades més profundas 82c y 883 ==
respectivamente {evance a velocidad de cinta normsl). Si -
el miembro intermediario es hacho osci;ar hacia la posicién
central por medio de la varilla 78, el perno 75 se wvuelve
operativo en la cavidad 8lc y los pernos 74 y 76 pueden ==
desplazarse libremente en las cavidades mds profundas 82s
y 824 respectivamente (avance répido);

Debe mencionarse que la funcién del miembro interme-
diario como se ha explicado con referencia a las figuras 1
& 3, no estd limitado al hecho de si estd disponible una =
sbertura 39 en que se vinoculan pernos que estén provistaéA
sobre los miembros de transmisién de las partes componen4
tes movibles del aparato. iEn la prédctica, los miembros de
transmisidén siempre pueden ser provistos de modo que segui
dores provistos sobrs el miembro intermediario durante la
oscilacién de los mismos, asumen una posicién tal con res-
pecto a estos miembros de transmisién, que cuando el miem-
bro intermediario se desplaza a la izquierda solamente es
influencieda aquel miembro de transmisidén que es necesario
para la conexidén de la condicidén operativa elegide.

Ademés se menciona que el deslizamiento y la oscila;
0idn del miembro intermedisrio puede varier de modo que la

elecoién de la condicién operativa es efectuads por un mo-
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vimiento deslizante y que en el subsecuente movimiento os=
cilante del miembro intermesdiario se establece le vinoula-
cién efectiva entre la fuente de energia y el miembro de =
transmisién.

La llave de detencién répida provista en el aparato
mostrado en la figuras 2 funciona de le manera siguiente, -
Como puede verse del dibujo, la llave de detencidn répida
48 estd vinculada a un perno 85 del miembro intermediario
16 & través de una varilla de conmitacidn 83 ouyo extremo
estéd provisto ocon una ranure longitudinal 84, Accionando
la llgve 48, esta varilla de‘conmutacién 83 se despléza -
en la direccidén de la flecha 86 y el contacto de ruptura
49 es abierto; S8i estaba conectado el "avance & velocidad
de cinta normel", el miembro intermediério 16 habvie sido
hecho oscilar. El perno 34 que sirve para conectar el ro-
dillo presionador 1l estd ubicedo, como resultado del le-
vantamiento del miembro intermediario; bacis le izquierda,
en lg oavidad superior de la abertura 39, Si la llavs de
detencidn rdpida estd oprimida, el miembro intermediario
}6 vuelve haoia la derecha, el perno 34 puede seguir, el
rodille presionador 11 ée levantado desde el ejes impulsor
6 ¥ la cinta se detiene instaniéneamente, dedo que también
los frenos &0 y 31 son accionados a través de la palanca
33, Bl miembro intermediario 16, sin embargo, &S manteni-
do en su posicidn de oscilacidn por la varilla conmutade-
ra 83 de modo que, cuando el cirounito de corriente es oce-
rrado nuevamente soltando la llave de detencidén 48 es nue
vamente oonectada la condicifn operativa interrumpida, en
el presente caso "Avance & velocidad de cinta normal”, por

el contacto 49,
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En los dispositivos mostrados en las figures 5 & 16
estd provisto un peine 90 como miembro intermediario, gue
e8 basculante alrededor de su eje longitudinal 91. En el
ejemplo mostrado en la figure 5 el peine 90 comprende seis
dientes, apuntando todos los dientes indicados por 29 en ls
ﬁisma direcoién y apuntando el diente indicado por 93 en. -
la direceidn opuesta, Cuatro condiciones operativas deben
ser conmubadas & saber; "avance a velocidad de ointa nor-
mal", "avance rapido™, "redevanado répido” y “"grabacién",
Para detener ei tranépoite de la cinta deépués que ha sido
usada la provisidén de cinta, se ha provisto una detencibn
autométioa. Como miembros operativos para conmutar las con
diciones operativas se usan cuatro llaves oscilantes 94; -
Las llaves oprimidas se ponen en vinculacidn en ganchos 95
de un cerrojo 98 basculante alrededor del eje 96 contra la
accién del resorte 97 (figuras 6 y 7). Para este fin, cada
llave 94 comprende una barra cruzada 99 en su cuerpo de --
llave hueco; Bajo la llave de parada 100 no estéd disponi--
ble un gancho 95 en el cerrojo 98, En este punto dicha lla
ve comprende un perfil lleno qué estéd indicado en la figu-
re 6 por una linea punteadé. La llave de detencién 100 con
secuentementes no se pone en vinculacidén, sino que desaco-
pla las llaves que ya estén cprimidas,

Las partes componentes gue deben ser desplazables =
son desplazadas a través de miembros de transmisibén 101, =
BEstos son piﬁoteados de una manera oscilante. Cuando son
oprimidas las llaves 94 ellas son oprimidas més profunda-
mente contra la tensidn de los resortes 102 con las lla-
ves, Como resultado de ésto ellas alcanzan el drea de los

dientes del peine 92 y cuendo el péihe oscila en la direc

- 2] -
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cidén de la flecha 103 (figura 7) ellas son despiazadas de
vuelta, con lo que ejercen la fuerza de desplazamiento tg
querida sobre las partes componentes que deben ser despla
zadas, Los miembros de transmisién 10l son mentenidos en
la posieidn final obtenida de esta maﬁera, debido a que =
la abrazadera 106 empujada hacia abajo por un resorte 104,
se pone en vinculaciln con los retenes 106 provistos en -
los miembros de transmisién 101.

La fuerze de desplezamiento es suministreda por la
masa del volante 107 (figura 8). A fin de poner la masa -
en vinculacidn con el miembro intermediario 19, el dltimo
comprende una palanca 108en el diente 93 que apunta hacia
abajo. La masae del volante 107 estd provista con una ranu
re en espiral 109 cuyo radic asumenta en la direccidn de -
rotacidn de laAmasa de volante inéicada por la flecha 110
(figura 5); Si, ouando la masa del volante 107 gira, la -
palancs 168 es presionada hacia el comienzo de la ranura
helicoidal 109 contre la accidn del resorte 111, dicha pg
lanca, 2l atravesar la ranura 109, empuja al diente 93 ha-
cia Afuera y consecuentemente los dientes 92 contra los -
miembros de transmisién asociados 101, si la llave de ao-
cionamiento asociada 94 es oprimida (figuras 7 y 8). El -
extremo 112 de la ranura termina a nivel con la superfi--
cie de la masa de volante 107, de modo que la palanca 108
es nuevamentie levantada si eé atravesada la ranura. Un --

miembro de transmisién desplazado 101, sin embargo, perma

.nece en su posicidén conectada debido a que la abrazadera

105 es pussta en vinculacidn.
La oscilacidén de ls palanca 108 hacie la ranura 109

se efectia por la armedura 113 del imén 114, Para este ==

- 82 -
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fin, @s suficiente un pequefio imén barato debide a gque so
lamente se requiere una fuerza pequefia para sbtraer la ar-
moedura, Bl circuito de corriente de este imén 114 es mos-
trado-en la figﬁra 16; Para conectar la fuente de corrien
te 115, estén provistos contactos de trabajo 116 y 117 que
se oierran cuando las llaves 94 son oprimidas, Los contacg~
tos de freno 119 y 120 que son abiertos solamente por el
desplazamiento de los miembros de transmisién 101 ain es-
tén cerrados. Los contactos 119 y 120 asociados con los -
miembros de transmisidén individuales estén conectados en
paralelo; Lo mismo ocurre con las llaves a menos que s@ =
prefieran contactos comwmes, que son conectados por mien-
bros auxiliares controlados por las llaves y los miembros
de transmisidn respectivamente; Ahora el dispositivo sumi
nistra un impulso de corriente al imén 114. A fin de que
la palanca 108 permanezca en la ranure cuando la atravie-
sa, su extremo 123 forms un gencho con el que es retenida
en una depresidén 124 de la ranura. £sta depresién falta -
en el-comienzo y en €l extremo de la ranura, de modo que
la palanca 108 permanece libremente desplazable en estos-
puntos;

Las restantes partes componenbes mostradas en el ==
disgrama: el imén 125, los dos contactos 126 a través de
los cuales es transportado el -portador de grabacidén, asi
como los conbtactos 118, 121 y 122, pertenecen al disposi=
tivo para detener automdticemente el transporte de la cin
ta y serin explicados més adelante, A fin de gque el miem-
bro de transmisién 10l que es retenido en el trinquete --
105 see desacoplado cuando es accionada le llave de para-

da 100 para terminar una condicién operativa, estéd provis

o]
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ta una prolongacién 141 en la gave % §;§m§?&00 con la

gue es levantada la ebrazaders 106,

Para la llave de psrada automAtica (figura 14) esté
provista una palanca basculante 127 éne estd construida -
de la misma manera que los miembros de transmisién 10l pe
ra ser llevads al drea del peine 92 asociada con ella., Se.
extiende a través de la abertura 128 de una palanca bascu
lante 122 v, si esta palanca es oprimida, es empujada ha- .
cia abajo de cuslquier modo contra la tensién del resorte
130 y llevada hacie el drea del diente 92, Esto ocurre --
cuendo el imén 125 es excitado., Este es el caso entonces.
cuando los dos conbactos 126 (figura 16) a través del cual
s transportado el portador de grebacidn son derivadas --
temporariamente por una corta capa conductora provista so
bre el portédor de gradacidn, que en si mismo no és COoN=-
ductor; Para este fin también es necesario el contacto -~
118 (figures 6 y 7), que estd construido de modo que 61 -
sigue los contactos 117 cuando eos oprimida una llave 94,
Cuando la palanca 129 es oprimida, el imén 114 que no de-
Jja pasar corriente como resultado de la interrupcidn de =
los contactos 119 y 120, nuevamente deja pasar corriente
debido a que también es cerrado el.contacto de trabajo ~-
121, 122 con la palenca 129, El miembro intermediario es
acoplado a la masa de volante 107 como fuente de energis
¥ la palance 127 es desplezade, el trinquete 106 es desa~
coplado por medio del retén 131 provisto en la palanca =--
127, y el miembro de transmisién 101 conectado en ese mo-
mento retorna a su condicién de descanso. Al mismo tiempo
@3 liberada también la llave debido a que estd provista -

una prolongacién 132 en el cerrojo 98 por debajo de la pa

"254"'
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lanca 129, prolongacién sobre la gque se vincula la palsn~-
ca 129 cuando es oprimida} Los dos imanes 114 y 125 nueva
ments no dejan pasar corriente después del desacoplamien=
1o de las 1laves;

Las figuras 8 y 10 muestran uns variante del dispo-
sitivo mostrado en la figura 5. En este caso las llaves -
94 para hacer oscilar las varias condiciones operativas -
son reemplazadaé por palancas 133 que son hechas oscilar
por imanes 134.El que para cada condicidn operativa se re
quiera un imén tal, carece de importancia dado que estos
imanes solamente necesitan suministrar muy poca potencia
¥ consecuentemente pueden ser hechos muy pequefios y muy -
baratos, Por lo tanto, este dispositivo se adecua excelen
tenmente para el control remoto, Como conmutador selector
pera elegir las condiciones operativas, por ejemplo, un -
conmitador giratorio, puede ser provisto en la unided de
control remoto,

Otra veriante del dispositivo mostrado en la figu-
rae 5 es mostrada en las figuras 11, 12 y 13. La vincula=-~
cidén del peine 90 que sirve como miembro intermedierio y
los dientes 92, a la masa de volante giratoris 107, res-
pectivamente, es efectuada en este caso de menere totalmen
te mecédnica sin el uso ds un imén. Las llaves 94 de este
aispositivo difieren de las mostrades en las figuras 5, 6
¥ 7 solamente por un rebtén 135.. Con este retén 135 es he-
cha oscilar una placa basculante 136 que estd provista ==
con unapparte doﬁlada.- placa que esté coloocada por debajo
de las llaves para conectar las condiciones operativas, =
Perpendicularmente a la placa 136 en su pivote; estd conec

tada una palanca 137 e la placa 136 de una manera tal que

-~ 25 -
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queda colocada sobre la pelanca 108 {figurs 13) que esté
vinculada con el diente 93 del miembro intermediario 90
y hace osoilar a este Altimo ouando se vincula con la ra
nura 109 de la masa de volante. 107. Los retenes 135 do 2
las llaves 94 hacen oscilar la placé 136 a través de lé.-
parte doblada de la misma tanto cuando es oprimida hacis
la posicién engancheds, como cuando es levantade después
del desaooplamiento;-Cada vez que la palanca 137 es levan

tada, por lo tanto, hace oscilar la palance angular 138 -

4 que asté conectada & la pslsncas 108 a través de un resor-

te de presidn 139, Bste es puesto en tensibn y cbnsecuen-
temente empuje la palanca 108 hacia la ranura 109 tan pron
ta como el comienza de la misma es atravesedo por el ex--
tremo libre de 1la palanoé. Como en el dispositivo mostrade
en le figura 7, la palanca 108 es desplazada hgcia-afﬁera
baciendo as{ cecilar el miembro intermediario*Qo; El'res-
tante funcionsmiento, el desplazemiento de 1os miembros de
transmisién 101 pera coneotar las condiciones operativas y
1z puesta en vinculacién de estos miembros de transmisién
101 con la abrazadera 105, se efectia completamente de la
misma mahera que ya se ha descripto con referencia a las =
figuras 5 ¥ 6; Desplazando la palanca 108 hacia laidereéha,
sin embargo, el resorte de presidn 139 es nuevamente libe-
rado. Al mismo tiempo, €l resorte de tensidn 140 provisto
en la pelence 108 es tensionado en grado tal que su tensién
sobrepasa la accidn del resorte 139, después de lo cual la
palanca 108, después de atravesar la ranura 109, s levan-
tada hacia la posicién de descanso iimitada por un miembro
de tope;

De la misma meners es vuelto operativo el peine 90 -

-26-
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con el tope automitico (figura 15), El dispositivo mostra-
do en la figura 15 difiere del dispositivo mostrado en la
figura 14 solamente por el hecho de que faltan los contac-
o3 de trabajo 121 , 122'. El circuito de corriente del elec
troimén 125 comprende, edemés de une fuente de corriente,
solamente los contactos 126 que son cubiertos por el porta
dor de grabacidn no conductor y son cerrados temporariamen
te por una miscars conductora provista sobre dicho porta=-
dor. Si el imén 125 empuja la palanca 129 hecia abajo cuan
do el oircuito de corriente es cerrado, 81 desacopla nueva
mente la llave 94 sujeta en ese instante por presidén sobre
la prolongacién 132 del cerrojo 968. Cuando es levantada eg
ta 1léve, sin embargo, ella hace oscilar la placa 136 y el
miembro intermediario 90, ocomo ya se ha descrii:to, 88 vin-
culade a la masa de volante 107, y desplaza la palance 127
desacoplando asi la a‘ofazadera 105 y el miembro de transmi
sién 101 pﬁesto en vinoulacifn en ese instante,

Se comprenderd qus son posibles michas varisntes de
las dos realizaciones del miembro intermediario descriptes
detalladamente sin salirse del mlcance de la idea de esta
invenoidn. Ni una ni otre forme esté limitads &l hecho que
para suministrar exactamente la energia de la fuente de co
rriente se usa un electroimén o le energfa de una masa gi-
retoria. En la reaslizacién mostrada en la figura 6, el des
plazamiento del miembro intermediario puede ser efectuado.
también por un electroimén, el desplazamiento de un miem--
bro intermediario 16 como se muestra en las figuras 1, 2 y
$, puede ser efectuado por una masa de volante.

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en -
Austria, con fecha 4 de julio de 1962, bajo el nimero A..

5367-62, se acoge a los heneficios del articulo 51 del vi-
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gente Bstatubo sobre Propiedad Industrial, -

. NOTA

Los puntos de invencién, propie y nueva, que se pre
sentan pars que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los siguien~
tes: _ 7

'_12; - Aparato grabador o ieproductor para portado-=-
res de grabacién cintiformes que tienen varias condiciones
operatives, en que para'conectar y desconecter ceda condi
cibn operativa esté provisto un miembro de accionemiento
separedo mediante cuyo funcionamiento se efectia un des--
plazamiento de las partes componentes movibles que es ne=
cesario para obtener la condicién operativa deseada, di--
rectamente. o & través de miembros de transmisién, caracte
rizado porque pera dos o més oondiciones operativas esté
provisto un miembro intermediario comin que puede ser ao-
cionado desde una fuente de energia provista en el aparé.-
to, en que, mediante el accionamiento del miembro operati
vo asociado con cada condicidén operativa, la fuente de ==
energfa se vuelve operativa sobre el miembro intermediario
¥ ol miembro intermedisrio y las partes componentes que =
deben ser desplazadas, ¢ el miembro intermediario y los -
miembros de transmisién de tales partes componentes, son
llevados a una posicidn por un movimiento relativo en que

el miembro intermediario transmite la fuerza de desplaze-

‘miento suministrada por la fuente de energia & las partes

componentes que deben ser desplazedas, al mismo tiempo --

que cambia su posicién.
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‘28, - Aparato de acuerdo con la reivindicaeibn 1, -
caractefizado porque el mierbro intermediario es desliza-
ble y/o basculante y estd conectado a los miembros de ac-
cionamiento para conectar las condiciones operativas en -
que, medisnte el miembro intermediarid, primerp se efec==
tia la eleccién de la condicidn operativae, accionande uno
de los miembros de accionamiento, ¥y luego la fuente & -
snergfa es vuelta operetiva scbre el miembro intermediario
de modo que cuando el mismbro intermsdisrio es basculado,
la fuerza de desplazemiento es transmitide a las partes -
componentes movibles y a los miembros, de transmisién, --
respectivamente, que deben ser desplazados;

39; = Aparato de acuerdo con las reivindicaciones 1
o 2, caracterizado porgque como miembro intermediario esté
provista una palanca basculante que es desplazable.en su
direccin longitudinal y que estd conéctada a los miembros
operativog para conectar les condiciones operativas, en -
que primero se efeotia la eleccidn de la condicién opera-

tiva haociendo oscilar o deslizar la palanca cuando es ac-

cionado uno de¢ los miembros operativos y luego la fuente
de enexgia es wuelta operativa sobre la palanca, de modo
gue durante el deslizamiento y la oscilacibén respectiva--
mente de la misma, es transmitida la fuerza de desplaza-—-
miento & las partes componentes movibles y los miembros -
de transmisidn, respectivemente, que deben ser desplaza=--
dos; |

42; ~ Aparato de acuerdo con le reivindicacidén 3, -
caracterizado porque el miedbro intermediarioc estd coned-
tado a los miembros operatives para la conexidn de las --

condiciones operativas a través de un trinquete que esté

- 89 =
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bajo la acoidn de un resorte y que es desacoplado ocuandec
la fuente de energfa se vuelve operativa sobre el miem--
bro i’ntermediario; ‘

52; - Apareto de acuerdo con le reivindicacidén 1,
caracterizado porque como miembro intermediario esté pro
visto un peine que es basculante alrededor de su eje lon
gitudinal, cuyos dientes actian sobre los miembros trans
misores provistos sobre las partes componentes que deben
ser desplazadas, miembros que son basculantes por medio
de los miembros» operativos para consctar las condiciones
operativas hacia el &rea oubierta por los dientes del -~
peine, en queh primeio- se efectla la eleccidén de la condi
cién operativa haciendo oscilar el miembro de transmiee-
sién ouando es accicnado wno de los miembros operativos
¥ luego se efecotila una conexién efectiva entre la fuente
de energia y el peine de modo que la fuerza de transmi--
sién es transmitida a las partes componentes movibles --
que deben ser desplazadas cuando es hecho oscilar el pei
ne,

62.. -~ Aparato de acuerdo con una o mds de las rei-
vindicaciones precedentés,, ‘caracterizado porque esté pro
visto un tl;inquete ocon un miembro de desecoplamiento me-
diente el cual el miewmbro intermediario y las partes com
ponentes gue deben ser desplazedas, respectivamente, son
retenidos, si fuera deseable, también después que es in-

terrumpida la accién de la energia de desplazamiento en

‘que, ouando el miembro operativo para conectar las condi

ociones operativas, afeota la forma de llaves que se po=-~
nen en vinculacidén con un medio de retencidén comin, pre-

ferentemente esté provista una llave para desacoplar es-

- 30 -
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+%as llaves como miembro de desacoplamiento;

72; - Aparato de acuerdo con una © més de las reivin
diocaciones precedentes, ocaracterizado porque estd provisto
un electroimén como fuente de energis, con cuya armsdurs,
que suministra la fuerza de desplazamiento de uns menera -
conocida, estéd vinculado el miembro intermediario y en cu-
yo circuito de oorriente estén vinculados ano o més conmi-
tadores ademés de la fuenteAdo corriente, siendo controla-~
dos dichos conmutadqres por los miembros operativos para -
conectar las condiciones operativas y, si fuera desseable,
mediaente marcas provistas sobre el portador de grabacidn.

82; - Aparato de acuerdo con la reivindicaciép 7, -
caracterizado porque para la conexidén sutomdtica de una -
priﬁera forma de desplazemiento & una segunda forma de des
plazamiento del portador de grabacién, esté provisto un re
sorte que determina una posicidn de descanso del miemdbro -
intermediario que corresponde a la segunda forma de des---
plazamiento y un conmutador estd conectado en el circuito
de corriente del electroimén, conmutador que es accionado
mediante une marca sobre el portador de grabacidén que in-
terrumpe temporariamente el circuito de corriente;

92; - Aparato de acuerdo con las reivindicaciones 7
u 8, provisto de una llave para interrumpir temporariamen
te de manera instantédnea un desplazemiento del portedor -
de grabacidén (llave de parada répidas) caracterizado porque
cuando es accionada la llave de parada répida la misma co-
neocta un conmutador gue interrumpe la corrisnte a través -
del electroimén, estando conectada dicha llave &l miembro
intermediario de une maners tal que el Gltimo es sostenido

por la llave de detencidn répida oprimide en la posicién =

- -3k -
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de oscilacién y deslizamiento, respectivamente, resultan-
te del funcionamiento del miembro operativo_para conectar
les condiciones operativas.

108; - Aparato de mcuerdo con cualquiera de las rei
vindicaciones 7, 8 0 9, caracterizado. porque, cuando son.
conectadas las formas de desplazamiento del portador de -
grabacidén son conectados frenos para las ruedss impulso--
ras al miembro operativo para conectar la condicidn opera
tiva y ¢l miembro intermediario, de modo que ellos son me
cénicamente soltados cuando el miembro operativo es accio
nado y son mantenidos sueltos por la armedura después de
la atraccién de dicha. armadura,

112; - Aparato de acuerdo con cualquiers de las rei
vindioaciones 1 a 6, caracterizado porque una mesa girato
ria éon un momento de inercim grande, por ejemplo; la ma-
sa de volante de un cubrestante, esté proviste como fuen-
te de energia, con la que estd acoplado el miembro inter-
mediario;

128, « Aparato de acuerdo cdnzla reivindicacién 11,
caracterizado porque una palanca estd vinculada al miem--
bro intermediario, siendo capaz el extremo libre de dicha
palanca de cooperar c¢on un caminc doblado que se extiende
excéntricamente con respecto al eje de la masa girstoria,
efectudndose la cooperacifén del extremo libre de la palan
ca con €l camino dodblado, mecénica o electromagnéticamen-
te, para el accioﬂgmiento de cada uno de los miembros ope
rativos pera la conexidn de las condiciones operativas y
siendo mantenide mientras atraviesa el camino doblado;

133, - Aparate de acuerdo con la reivindicacidén 13,

caracterizado porqgue estén provistos medios por los cuales
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la cooperacidén del extremc libre de la palanca con el ca-
mino doblado, es eliminada nuevamente después que el cami
no ha sido atravesado une vez.

143; - Aparato de acuerdo con la reivindicacién 13,
caracterizado porque los medios eliminadores de la coope=
racibén entre el extremo libre de la palanca y el camino ~
doblado consisten de contactos eléctricos en el camino ==
del miewbro intermsdiario o las partes componentes desple
zadas por dicho miembro;

153;-- Aparato de acuerdo con la reivindicacién 13,
oaracterizado porque los medios eliminadores de la coope-
racibn entre el extremo libre de la pslance y el camino -
doblado congisten de un‘dispositivo de resorte de palanca
acodillada en la palanca que coopera con el caminc dobla-
do,

162; - Aparato de acuerdo con una o més de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizado porque como miem
bros operativos para la conexién de las condiciones opersa
tivas estén provistas palancaes controladas electromagnéti
camente que son conectadas por un conmubador selector, si
fuera deseable, mediante una unidad dé control remoto;

172; - Aparato grabador o reproductof.

Tal ¥ como se ha descrito en la liemoria que antece-
de, representadb en los dibujos que se acompafien y con «-

los fines gue se han especificado.
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Esta llemoria consta de treinta y cuatro hojas esori

tas & médquina por una sola de sus caras,
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