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por VEINTE años
solicitado en España a favor de S.I.A.T. Societa 
Internationale Applicazioni Tecniche S.p.A., de nacionali­
dad italiana, domiciliada en Via G. Puecher, 22, 22078 
Turate, Como, Italia, por "Pata de soporte de altura regula­
ble", con prioridad de la solicitud italiana 23458 B/84 de 
fecha 5 octubre 1984.

MEMORIA DESCRIPTIVA
La presente invención se refiere a una pátalde

soporte de altura regulable.
Es conocido que para soportar mesas de trabajo

o máquinas operativas en general, que comprenden una*armadu-
*  +  *  *

ra principal montada sobre patas de soporte, se emplean a 
menudo patas regulables en altura, para permitir disponer 
la máquina a la altura más adecuada en relación con.las exi- 
gencias de los operarios.
^  * * -

Unas patas regulables en altura comprend&n^ en+ *+*
!  *  *general, un par de tubos deslizables el uno dentro"de*l otro 

telescópicamente, uno de los cuales constituye el elemento 
de apoyo en el suelo, mientras que el otro desarrolla la 
función de sostenimiento de la máquina operativa. Con estos 
dos tubos cooperan medios de bloqueo, para fijar los tubos 
mismos el uno sobre el otro en una posición recíproca desea­
da, en relación con la altura conjunta de la pata que se
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quiere alcanzar.
Son conocidos múltiples tipos de medios de blo­

queo, que permiten una regulación a diferentes alturas 
preestablecidas, o bien también una regulación continua. 
Entre estos últimos, están muy difundidos los constituidos 
por un tornillo o bulón, que se rosca en un orificio file­
teado practicado en la pared del tubo externo y cuyo extre­
mo en forma de punta pasa a hacer presión contra la pared 
del tubo interno, o bien los constituidos por un bulón que 
pasa a través de un orificio del tubo externo y a través 
de una hendidura vertical alargada del tubo interno, para 
roscarse sobre una plaqueta dispuesta en el interiQr/^ge es­
te último.

Una pata regulable provista de dichos mepj.jqe de
bloqueo no es satisfactoria bajo diversos perfiles.**Éátos

.  *

medios de bloqueo no realizan, en efecto, una conexión segu­
ra y estable de los dos elementos de tubo, sino no eq, al
precio de una deformación local del tubo interno, .o bien

. . .

comportan en general unos costes bastante elevados....* * ** a * *El objetivo de la presente invención es ye^izar
* * *una pata regulable que, además de permitir una regulación 

continua de altura, tenga un coste de fabricación reducido 
y realice un perfecto anclaje y una autoalineación de los 
dos elementos de la pata deslizables telescópicamente. Di­
cho resultado se consigue principalmente por el hecho de 
que cada uno de los dos elementos deslizables telescópica­
mente presenta en sección un perfil complejo, que presenta
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por lo menos dos lados planos, convergentes hacia el inte­
rior de la pata, y por el hecho de que con dichos lados pla­
nos cooperan, en partes opuestas, pares de caras igualmente 
convergentes, paralelas a las mismas, de dos placas de 
apriete que constituyen dichos medios de bloqueo.

Según una forma de realización preferida, cada 
uno de los dos elementos deslizables de la pata está forma­
do por una chapa plegada, que tiene en sección un perfil 
principal en L, en cuyos extremos están ulteriormente plega­
dos en L, constituyendo los bordes terminales de estos ex­
tremos dichos lados planos convergentes, con los cuales coo­
peran los bordes extremos, plegados oblicuamente cqnjgferfil 
complementario, de dichas placas de apriete, las cuales son 
presionadas la una contra la otra, con efecto de cpfi,a*t por 
un bulón que pasa por un orificio de la placa extei*)riá*y se 
rosca en un asiento fileteado de la placa interna.

Ulteriores característics y ventajas de la pata
regulable según la presente invención resultarán de .todos

.  *  *

modos evidentes de la descripción que sigue de una. íjqrma
* * * *preferida de realización, ilustrada a título de ejemg].o en

!  * *los planos anexos, en los cuales:
fig. 1 es una vista en perspectiva, esquemática, 

con partes separadas, de la pata regulables según la inven­
ción, y

fig. 2 es una sección transversal, horizontal.
Como se muestra en los planos, la pata según la 

invención comprende dos elementos 1 y 2 deslizables telescó-
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picamente el uno dentro del otro. Cada uno de estos elemen­
tos está realizado en chapa plegada y presenta, en sección, 
un perfil principal en L - constituido por los lados A y B 
para el elemento externo 1, y respectivamente A' y B' para 
el elemento interno 2 - cuyos extremos están ulteriormente 
plegados en L, en los lados C, D y E, F para el elemento 1 
y respectivamente C', D' y E', F' para el elemento 2. Gra­
cias a esta conformación, los lados D y F, o respectivamen­
te D' y F' resultan convergentes hacia el centro de la pa­
ta, para la función mejor descrita a continuación.

Sobre los extremos de los lados D y F está solda­
da una ulterior chapa G, que corre oblicuamente respeeto a 
los lados A, B, la cual determina un perfil cerrado de la 
sección del elemento 1 externo. Este elemento resulta por 
tanto tubular y, gracias también al perfil compleje'de su 
sección, perfectamente capaz de resistir los esfuerzos tor- 
sionales a los cuales la pata puede ser sometida. El^elemen­
to interno 2 termina en cambio con los extremos de l,qs la-

- * *
dos D' y F' separados, pasando a formarse entre lc¡,s. mismos

* * *

una ventana, orientada también diagonalmente, a través de* ***
la cual operan los medios de bloqueo, mejor descrit'bg'a con­
tinuación.

La sección del elemento interno 2 es obviamente 
ligeramente inferior al del elemento externo 1, para permi­
tir un deslizamiento telescópico, con juego mínimo, de los 
elementos 1 y 2 insertados el uno en el otro.

Los medios de bloqueo están constituidos por un



par de placas 3 y 4, apretables la una sobre la otra por 
medio de dos bulones 5. La placa ̂  está posicionada en el 
exterior del elemento externo 1 de la pata, o bien por el 
exterior de la placa G, mientras que la placa 4 está posi­
cionada en el interior del elemento interno 2. Como se ob­
serva en el plano, las placas 3 y 4 presentan cada una dos 
caras 3a y 3b o respectivamente 4a y 4b convergentes hacia 
el centro de la pata, esto es paralelas a los lados D y F 
del elemento 1, unidas a una parte central plana, orientada 
oblicuamente como la chapa G.

Los bulones 5 atraviesan orificios pasantes de 
la placa externa 3, así como orificios pasantes de\l^^placa 
G, y se roscan en orificios fileteados previstos en la pla­
ca interna 4.

Gracias a la conformación descrita de loá'élemen-
tos 1 y 2 y de las placas 3 y 4, las caras 3a, 4a pasan a
encontrarse - en la posición de bloqueo - paralelas y adya-*****
centes a los lados D, D', mientras que las caras 3b/*4b pa-

* *  *san a encontrarse paralelas y adyacentes a los lados.F, F'.
* + * A'W * * *Además, la cara 3a de la placa 3, así como las otr^g.jsaras
*.*1paralelas a la misma, resulta convergente con la cara 3b 

y con las otras caras paralelas a ésta, hacia el centro de 
la pata. En consecuencia, cuando se efectúa el apriete de 
los bulones 5, las placas 3 y 4 son presionadas la una con­
tra la otra y las superficies convergentes 3a, 3b desarro­
llan un efecto de cuña contra las superficies 4a y 4b ten­
diendo a autoalinear estas superficies. Esta acción de auto
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alineación se transfiere sin embargo también a las superfi­
cies D, F y D', F', de modo que el elemento 2 de la pata es 
forzado a alinearse con el elemento 1, con evidentes venta­
jas desde el punto de vista de la funcionalidad de la pata.

Como se comprende fácilmente, este apriete reali­
za también, por el mismo efecto de cuña, un bloqueo seguro 
de los elementos 1 y 2 el uno respecto al otro, perfectamen­
te resistente y estable incluso bajo cargas muy elevadas.
Por otra parte, dicho apriete no produce ninguna deforma­
ción local de los elementos 1 y 2, como es el caso en cam­
bio en algunos dispositivos de la técnica conocida.

Según una característica suplementaria de^JLa pre­
sente invención, el elemento interno 2 presenta por lo me­
nos una zona H rebajada, que corre según la longitud<del
lado A' y/o B', sobre la cual se aplica una escala'gñadua-..
da. Dicha escala graduada se utiliza, en general, para per­
mitir una inmediata y fácil regulación de la altura ^e to-

* * * * *

das las patas de la máquina al mismo nivel. Además,.].as gra-
. *  * * * *

duaciones de dicha escala pueden - teniendo en cu5jrj¿§ la* * *
, *****altura de la armadura de la maquina operativa, y mas preci-

* J *sámente la distancia entre el plano superior de trábalo de
la máquina y el plano inferior de fijación de la pata - pro­
porcionar directamente una indicación de la altura de dicho 
plano de trabajo del plano de apoyo al suelo de la máquina 
operativa.

El hecho de que la escala graduada esté aplicada
en la zona rebajada H, por ejemplo por incisión, o bien por
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aplicación de una cinta adhesiva graduada o también median­
te pintado, permite proteger dicha escala graduada de la 
acción de abrasión que el elemento externo 1 podría produ­
cir en el momento del deslizamiento telescópico de los ele- 

5 mentos 1 y 2, para la regulación de altura.
En el extremo superior del elemento externo 1 es­

tá además fijada, por ejemplo soldada, una placa 6 que lle­
va una serie de perforaciones 6a, a través de las cuales 
se hacen pasar unos bulones (no representados) para la fíja­

l o  ción de la pata a la armadura de la máquina operativa.
Otra placa 7 está fijada en el extremo inferior 

del elemento interno 2 y presenta por lo menos un 'orificio 
central 7a para la fijación del pie de apoyo en el suelo.
El pie de apoyo puede ser un simple zócalo 8, fijq^o^por 

15 medio de un bulón 9 y tuerca 10 autoblocante. PreféUntemen-
te, al lado del orificio 7a están previstos otros dos orifi­
cios 7b y 7c, en los cuales se acoplan unas espigas ga, 8b*****
del zócalo 8 para asegurar una correcta orientación.del zó-.* *
calo respecto a la pata, sin riesgo de rotación a].q$gedor

* * *
* ****20 del eje del bulon 9.** * +** *

*  * *En una alternativa, en lugar del zócalo pfuede 
ser utilizada una rueda 12 de deslizamiento, cuya espiga 
11 es insertada en el orificio 7a para ser también fijada 
por medio de la tuerca 10 autoblocante. En este caso no se 

25 utilizan los orificios 7b y 7c, dado que la rueda 12 no re­
quiere la determinación de una posición angular precisa.

Por todo lo anteriormente expuesto se ha descrito
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una forma preferida de realización, en la cual la sección 
de los elementos 1, 2 de la pata es conjuntamente en forma 
de triángulo rectángulo. Queda entendido sin embargo que 
es posible emplear otros perfiles, totalmente equivalentes, 

5 por ejemplo cuadrados o rectangulares, realizando en cada
caso una conformación adecuada para cooperar con las caras 
convergentes de las placas de apriete para obtener el efec­
to descrito de cuña de autoalineación, según la caracterís­
tica principal de la presente invención.

10 A los efectos consiguientes se declaran de nove­
dad, propiedad y utilidad para España, sus terrritorios y

* *plazas de soberanía, las reivindicaciones que sigd^ry.*
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R E I  V I N D I C A C I O N E S
1. - Pata de soporte de altura regulable, en parti­

cular para máquinas operativas, del tipo que comprende dos 
elementos deslizables telescópicamente el uno en el otro y 
medios de bloqueo para fijar la posición recíproca de di­
chos elementos, caracterizada porque cada, uno de los dos 
elementos deslizables telescópicamente presenta en sección 
un perfil complejo, que presenta por lo menos dos lados pla­
nos, convergentes hacia el interior de la pata, y porque 
con dichos lados planos cooperan, en partes opuestas, pares 
de caras igualmente convergentes, paralelas a los mismos,

w wde dos placas de apriete que constituyen dichos me^ip^S de 
bloqueo.

2. - Pata según la reivindicación 1, caracterizada
porque cada uno de los dos elementos deslizables dd'Ia pata
está formado por una chapa plegada, que tiene en sección un
pefil principal en L, cuyos extremos están ulteriormente****
plegados en L, constituyendo los bordes terminales da estos* * **. *extremos dichos lados planos convergentes, con los. fíjales

, ***cooperan los bordes extremos, plegados oblicuamente^con per­
* * *fil complementario, de dichas placas de apriete, 1 ^  duales 

son presionadas la una contra la otra por lo menos por un 
bulón pasante por un orificio de la placa externa y roscado 
en un asiento fileteado en la placa interna.

3. - Pata según la reivindicación 1 ó 2, caracteri­
zada porque sobre dichos extremos ulteriormente plegados
en L del elemento exterior está soldada una lámina diago-
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nal, que cierra el perfil de la sección de dicho elemento, 
el cual resulta tubular.

4. - Pata según la reivindicación 1 ó 2, caracteri­
zada porque entre dichos extremos ulteriormente plegados
en L del elemento interno está formada una ventana, orienta­
da diagonalmente, a través de la cual operan dichos medios 
de bloqueo.

5. - Pata según la reivindicación 1 ó 2, caracteri­
zada porque dichas placas de apriete comprenden una cara 
plana, paralela a dicha lámina y a dicha ventana diagona­
les, y dos caras extremas plegadas a 453 que constituyen* +
dichas caras convergentes. *****

6. - Pata según la reivindicación 1 ó 2, caracteri­
zada porque están previstos dos bulones para apreta^-Richas

***?placas la una contra la otra, los cuales se acoplar^ libre­
mente en orificios previstos en la placa externa y en la 
lámina diagonal y se roscan en orificios fileteado^de la
placa interna. **.

* *

7. - Pata según la reivindicación 1 ó 2, eanacteri-* + A
* * * *

zada porque sobre por lo menos uno de los lados principales! * *, ****del elemento interno esta formada una zona rebajada, sobre
la cual está aplicada una escala graduada.

8. - Pata según la reivindicación 7, caracterizada 
porque dicha escala graduada está incisa en la superficie 
externa de dicha zona rebajada.

9.- Pata según la reivindicación 7, caracterizada 
porque dicha escala graduada está aplicada o pintada sobre
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la superficie externa de dicha zona rebajada.
10. - Pata según la reivindicación 7, caracteriza­

da porque las graduaciones de dicha escala son representati­
vas de la altura del plano de trabajo de la máquina operati­
va, respecto al extremo inferior de apoyo de la pata de so­
porte.

11. - Pata según la reivindicación 1, caracteriza­
da porque en el extremo superior del elemento externo está 
soldada una placa de anclaje al plano inferior de la armadu­
ra de la máquina operativa.

12. - Pata según la reivindicación 1, caracteriza-
$ fda porque en el extremo inferior de la pata está spljiada 

una placa de base, que lleva medios de anclaje del pie de 
apoyo en el suelo.

13. - Pata según la reivindicación 12, cafáóteriza-'*s*
da porque dichos medios de anclaje están constituidos por
tres orificios, pudiendo acoplarse en el orificio central
un bulón de retención de un pie en forma de zócalo,.mien-. *
tras que en los orificios laterales se acoplan espigas de

i  w ** * Wregulación de posición que sobresalen del pie.
* . * *14. - Pata según la reivindicación 12, caracteriza­

da porque dichos medios de anclaje están constituidos por
un orificio, en el cual puede acoplarse la espiga fileteada 
de una rueda de deslizamiento.

15. - "PATA DE SOPORTE DE ALTURA REGULABLE".
Todo ello conforme se describe y reivindica en

la presente memoria que consta de doce hojas foliadas y me-



-12-

cartografiadas por una sola dé sus caras y de una lámina de 
dibujos que la ilustra.

MADRID- 3 OCI 19S5
p, A, M. CURELE SUÑOL

. V ^*t**'-s

<* n *

* * " , *
* t*s *
. **

* ;  **<*4
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