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MODETLO D E UTILIDAD

por VEINTE arfios
solicitado en Espafia a favor de S.I.A.T. Societa
Internazionale Applicazioni Tecniche S.p.A., de nacionali-
dad italiana, domiciliada en Via G. Puecher, 22, 22078
Turate, Como, Italia, por "Pata de soporte de altura regula-
ble", con prioridad de la solicitud italiana 23458 B/84 de
fecha 5 octubre 1984.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente ‘nvencién se refiere a una pata.de

soporte de altura regulable.

Es conocido que para soportar mesas de trabajo

o maquinas operativas en general, que comprenden un&-armadu-

....

ra principal montada sobre patas de soporte, se emplean a

menudo patas regulables en altura, para permitir disponer

la méaquina a la altura mas adecuada en relacidn con las exi-
[ 3

Unas patas regulables en altura compren§?ﬁi en
general, un par de tubos deslizables el uno dentréuéél otro
telescdpicamente, uno de los cuales constituye el elemento
de apoyo en el suelo, mientras que el otro desarrolla 1la
funciéﬁ de sostenimiento de la maquina operativa. Con estos
dos tubos cooperan medios de bloqueo, para fijar los tubos

mismos el uno sobre el otro en una posicidn reciproca desea-

da, en relacidén con la altura conjunta de la pata que se
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quiere alcanzar.

Son conocidos mdltiples tipos de medios de blo-
queo, que permiten una regulacién a diferentes alturas
preestablecidas, o bien también una regulacidn continua.
Entre estos Ultimos, estadn muy difundidos los constituidos
por un tornillo o bulénL que se rosca en un orificio file-
teado practicado en la pared del tubo externo y cuyo extre-
mo en fcorma de punta pasa a hacer presién contra la pared
del tubo interno, o bien los constituidos por un buldn que
pasa a través de un orificio del tubo externo y a través
de una hendidura vertical alargada del tubo interno, para

L 4
roscarse sobre una plaqueta dispuesta en el interiQr’gde es-

te Gltimo.
Una pata regulable provista de dichos medjiqs de

bloqueo no es satisfactoria bajo diversos perfiles.‘Estos

'.‘.

medios de bloqueo no realizan, en efecto, una conexidén segu-

ra y estable de los dos elementos de tubo, sino no esg al

precio de una deformacidn local del tubo interno, 0 &ien
.l.i

comportan en gerieral unos costes bastante elevadoSa...

El objetivo de la presente invencidn es realizar
. s [

una pata regulable que, ademds de permitir una reéhlhéién
continua de altura, tenga un coste de fabricacidn reducido
y realice un perfecto anclaje y una autoalineacidn de los
dos ele%entos de la pata deslizables telescdpicamente. Di-
cho resultado se consigue principalmente por el hecho de
que cada uno de los dos elementos deslizables telescbdpica-

mente presenta en seccidén un perfil complejo, que presenta
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por lo menos dos lados planos, convergentes hacia el inte-
rior de la pata, y por el hecho de que con dichos lados pla-
nos cooperan, en partes opuestas, pares de caras igualmente
convergentes, paralelas a las mismas, de}dos placas de
apriete que constituyen dichos medios de bloqueo.

Segin una forma de realizacidén preferida, cada
uno de los dos elementos deslizables de la pata esta forma-
do por una chapa plegada, que tiene en seccién un perfil
principal en L, en cuyos extremos estan ulteriormente plega-
dos en L, constituyendo los bordes terminales de estos ex-
tremos dichos lados planos convergentes, con los cuales coo-
peran los bordes extremos, plegados oblicuamente cég;éerfil
complementario, de dichas placas de apriete, las cuales son
presionadas la una contra la otra, con efecto de cyfig, por

un buldén que pasa por un orificio de la placa exterrid*y se

rosca en un asiento fileteado de la placa interna.

Ulteriores caracteristics y ventajas de la pata

regulable segin la presente invencién resultaran de &odos
. [ ]

[
L X A

modos evidentes de la descripcidn que sigue de una, fqrma
e o o

sete

preferida de realizacidn, ilustrada a titulo de ejemplo en

los planos anexos, en los cuales:

fig. 1 es una vista en perspectiva, esquematica,
con partes separadas, de la pata regulables segin la inven-
cibén, y

fig. 2 es una seccidn transversal, horizontal.

Como se muestra en los planos, la pata segin la

invencidn comprende dos elementos 1 y 2 deslizables telescd-
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picamente el uno dentro del otro. Cada uno de estos elemen-
tos esté realizado en chapa plegada y presenta, en seccion,
un perfil principal en L -~ constituido por los lados A y B
para el elemento externo 1, y respectivamente A' y B' para
el elemento interno 2 - cuyos extremos estén ulteriormente
plegados en L, en los lados C, Dy E, F para el elemento 1
y respectivamente C', D' y E', F' para el elemento 2. Gra-
cias a esta conformacidén, los lados D y F, o respectivamen-
te D' y F' resultan convergentes hacia el centro de la pa-
ta, para la funcidén mejor descrita a continuacién.

Sobre los extremos de los lados D y F estd solda-
da una ulterior chapa G, que corre oblicuamente reéggéto a
los lados A, B, la cual determina un perfil cerrado de 1la
seccidn del elemento 1 externo. Este elemento resulta por

tanto tubular y, gracias también al perfil compleje*de su

seccidn, perfectamente capaz de resistir los esfuerzos tor-

sionales a los cuales la pata puede ser sometida. El elemen-

to interno 2 termina en cambio con los extremos de lqQs la-

LY N
dos D! F' separados, pasando a formarse entre los mismos
Yy P GRS

. . P ey
una ventana, orientada también diagonalmente, a traves de

s 688
[ IR ]

la cual operan los medios de bloqueo, mejor descrit¥s a con-
tinuacién.

La seccidbn del elemento interno 2 es obviamente
ligeraﬁente inferior al del elemento externo 1, para permi-
tir un deslizamiento telescdpico, con juego minimo, de los
elementos 1 y 2 insertados el uno en el otro,

Los medios de bloqueo estan constituidos por un
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par de placas 3 y 4, apretables la una sobre la otra por
medio de dos bulones 5. La placaJ; estd posicionada en el
exterior del elemento externo 1 de la pata, o bien por el
exterior de la placa G, mientras que la placa 4 estia posi-
cionada en el interior del elemento internc 2. Como se ob-
serva en el pland, las placas 3 y 4 presentan cada una dos
caras 3a y 3b o respectivamente 4a y 4b convergentes hacia
el centro de la pata, esto es paralelas a los lados Dy F
del elemento 1, unidas a una parte central plana, crientada
oblicuamente como la chapa G.

Los bulones 5 atraviesan orificios pasantes de
la placa externa 3, asi como orificics pasantes de{}biplaca

G, Yy se roscan en orificios fileteados previstos en la pla-

ca interna 4.

Gracias a la conformacidn descrita de log°élemen-

tos 1 y 2 y de las placas 3 y 4, las caras 3a, 4a pasan a

encontrarse - en la posicidén de bloqueo - paraleIQ§’y adya-

centes a los lados D, D', mientras que las caras Sbfﬂﬁb pa-
]

san a encontrarse paralelas y adyacentes a los la?as.F, F'.

Ademas, la cara 3a de la placa 3, asi como las otr.f:lg::caras
paralelas a la misma, resulta convergente con la éaFé 3b

y con las otras caras paralelas a ésta, hacia el centro de
la pata. En cbnsecuencia, cuando se efectiia el apriete de
los buiones 5, las placas 3 y 4 son presionadas la una con-
tra la otra y las superficies convergentes 3a, 3b desarro-

llan un efecto de cufia contra las superficies 4a y 4b ten-

diendo a autoalinear estas superficies. Esta accidén de auto-
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alineacidén se transfiere sin embargo también a las superfi-
cies D, Fy D', F', de modo que el elemento 2 de la pata es
forzado a alinearse con el elemento 1, con evidentes venta-
jas desde el punto de vista de la funcionalidad de la pata.

Como se comprende fécilmente.'este apriete reali-
za también, por el mismo efecto de cufia, un bloqueo seguro
de los elementos 1 y 2 el uno respecto al otro, perfectamen-
te resistente y estable incluso bajo cargas muy elevadas.
Por otra parte, dicho apriete no produce ninguna deforma-
cién local de los elementos 1 y 2, como es el caso en cam-
bio en algunos dispositivos de la técnica conocida.

Segin una caracteristica suplementaria dé.}é pre-
sente invencidén, el elemento interno 2 presernca por lo me-
nos una zona H rebajada, que corre segin la longitgg:gel

lado A' y/o B', sobre la cual se aplica una escala*fadua-

da. Dicha escala graduada se utiliza, en general, para per-

mitir una inmediata y facil regulacién de la altura de to-

das las patas de la maquina al mismo nivel. Ademas, Las gra-

duaciones de dicha escala pueden - teniendo en cuenta la

altura de la armadura de la maquina operativa, y m?g.preci—
samente la distancia entre el plano superior de t;hggﬁo de
la maquina y el plano inferior de fijacidén de la pata - pro-
porcionar directamente una indicacion de la altura de dicho
plano de trabajo del plano de apoyo al suelo de la maquina
operativa.

El hecho de que la escala graduada esté aplicada

en la zona rebajada H, por ejemplo por incisidén, o bien por
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aplicacién de una cinta adhesiva graduada o también median-
te pintado, permite proteger dicha escala graduada de la
accidn de abrasidén que el elemento externo 1 podria produ-
cir en el momento del deslizamiento telescOpico de los ele-
mentos 1 y 2, para la regulacidén de altura.

En el extremo superior del elemento externo 1 es-
t4d ademids fijada, por ejemplo soldada, una placa 6 que lle-
va una serie de perforaciones 6a, a través de las cuales
se hacen pasar unos bulones (no representados) para la fija-
cién de la pata a la armadura de la maquina operativa.

Otra placa 7 estd fijada en el extremo inferior
del elemento interno 2 y presenta por lo menos un éﬂiiicio
central 7a para la fijacidén del pie de apoyo en el suelo.

El pie de apoyo puede ser un simple zécalo 8, fiijQ:por
medio de un buldén 9 y tuerca 10 autoblocante. Pref??éntemen—
te, al lado del orificio 7a estéan previstos otros d;; orifi-
cios 7b y 7¢, en los cuales se acoplan unas espigas §a, 8b

“o0an

del zbcalo 8 para asegurar una correcta orientacidn.del z6-
. ...
0ot

calo respecto a la pata, sin riesgo de rotacién alrededor

del eje del buldn 9. ..‘:...
[ ]

En una alternativa, en lugar del z6caloﬂ?°ﬁuede
ser utilizada una rueda 12 de deslizamiento, cuya espiga
11 es insertada en el orificio 7a para ser también fijada
por medio de la tuerca 10 autoblocante. En este caso no se
utilizan los orificios 7b y 7c, dado que la rueda 12 no re-
quiere 1la detefminacién de una posicidn angular precisa.

Por todo lo anteriormente expuesto se ha descrito
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una forma preferida de realizacidén, en la cual la seccidn
de los elementos 1, 2 de la pata es conjuntamente en forma
de triangulo rectangulo. Queda entendido sin embargo que
es posible emplear otros perfiles, totalmente equivalentes,
por ejemplo cuadrados o rectangulares, realizando en cada
caso una conformacidén adecuada para cooperar con las caras
convergentes de las placas de apriete para obtener el efec-
to descrito de cufia de autoalineacidén, segin la caracteris-
tica principal de la presente invenciédn.

A los efectos consiguientes se declaran de nove-
dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus terrritorios y

plazas de soberania, las reivindicaciones que sigggﬂ.:

L]
[ 3 ¥ WY
a® e,

(]
-
[ X XN ]
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REIVINDICACTIONES

1.- Pata de soporte de altura regulable, en parti-
cular para maquinas operativas, del tipo que comprende dos
elementos deslizables telescdédpicamente el uno en el otro y
medios de bloqueo para fijar la posicidn reciproca de di-
chos elementos, caracterizada porque cada uno de los dos
elementos deslizables telescdpicamente presenta en seccidn
un perfil complejo, que presenta por 1o menos dos lados pla-
nos, convergentes hacia el interior de la pata, y porque
con dichos lados planos cooperan, en partes opuestas, pares
de caras igualmente convergentes, paralelas a los mismos,
de dos placas de apriete que constituyen dichos meé}pé de

bloqueo.

2.- Pata segin la reivindicacidén 1, caragterizada

porque cada uno de los dos elementos deslizables de°la pata

estd formado por una chapa plegada, que tiene en seccidn un
pefil principal en L, cuyos extremos estan ulteriormgnte
“o08e

plegados en L, constituyendo los bordes terminales da estos
« * 0

extremos dichos lados planos convergentes, con 1o§.qqales
. a

cooperan los bordes extremos, plegados oblicuament?iépn per-
fil complementario, de dichas placas de apriete, 1.%1‘5: :cuales
son presionadas la una contra la otra por lo menos por un
buldén pasante por un orificio de la placa externa y roscado
en un ;siento fileteado en la placa interna.

3.- Pata segin la reivindicacién 1 6 2, caracteri-

zada porque sobre dichos extremos ulteriormente plegados

en L del elemento exterior esta soldada una lamina diago-
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nal, que cierra el perfil de la seccién de dicho elemento,
el cual resulta tubular.

4.- Pata segin la reivindicacidén 1 6 2, caracteri-
zada porque eritre dichos extremos ulteriormente plegados
en L del elemento interno esta formada una ventana, orienta-
da diagonalmente, a través de la cual operan dichos medios
de bloqueo.

5.- Pata segin la reivindicacidén 1 6 2, caracteri-
zada porque dichas placas de apriete comprenden una cara
plana, paralela a dicha lamina y a dicha ventana diagona-
les, y dos caras extremas plegadas a 45?2 que constituyen

dichas caras convergentes. eets

6.- Pata segin la reivindicacidén 1 6 2, caracteri-
zada porque estan previstos dos bulones para apretan.ichas
placas la una contra la otra, los cuales se acoplad:gibre—
mente en orificios previstos en la placa externa y en la
lamina diagonal y se roscan en orificios fileteados de la

(£ 2 X

placa interna. A

7.- Pata segln la reivindicacién 1 6 2, raracteri-

zada porque sobre por lo menos uno de los lados pﬁ?nefpales
del elemento interno estd formada una zona rebajad;:.éobre
la cual esta aplicada una escala graduada.

8.- Pata segln la reivindicacidén 7, caracterizada

porque dicha escala graduada estad incisa en la superficie

externa de dicha zona rebajada.
9.~ Pata seglin la reivindicacidén 7, caracterizada

porque dicha escala graduada estd aplicada o pintada sobre
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la superficie externa de dicha zona rebajada.

10.- Pata segln la reivindicacidn 7, caracteriza-
da porque las graduaciones de dicha escala son representati-
vas de la altura del plano de trabajo de la maquina operati-

va, respecto al extremo inferior de apoyo de la pata de so-

porte.
11.- Pata segin la reivindicacidén 1, caracteriza-
da porque en el extremo superior del elemento externo esta

soldada una placa de anclaje al plano inferior de la armadu-

ra de la maquina operativa.

12.- Pata segin la reivindicacidn 1, caracteriza-

[ ] *

da porque en el extremo inferior de la pata esta sgldada
una placa de base, que lleva medios de anclaje del pie de

apoyo en el suelo.

L)
LAY X W'Y

13.- Pata segin la reivindicacién 12, carddteriza-

s -
LI}

da porque dichos medios de anclaje estan constituidos por

tres orificios, pudiendo acoplarse en el orificio ceptral

LN Y

un buldn de retencidén de un pie en forma de zécalo,:mien—

"
.
8,0

tras que en los orificios laterales se acoplan espigas de
o} .

" a,0q
regulacién de posiciédn que sobresalen del pie. . oo
7 e

14.- Pata segin la reivindicacién 12, ca¥ic’teriza-
da porque dichos medios de anclaje estén constituidos por
un orificio, en el cual puede acoplarse la espiga fileteada
de una'rueda de deslizamiento.

15.- "PATA DE SOPORTE DE ALTURA REGULABLE".

Todo ello conforme se describe y reivindica en

la presente memoria que consta de doce hojas foliadas y me-
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canografiadas por una sola de sus caras y de una lamina de

dibujos que la ilustra.
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