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M O R IA  DESCRIPTIVA

qae se presenta para anir a la  so lic itu d  
d e

P A T E N T É  DE I N V E N C I O N  
formulada e l  25 de Junio de 1963, o en e l  número 289.129

e n

E S P A Ñ A  

. por VEINTE años

a nombre de FILPBR CORPORATION, entidad norteamericana, 
establecida en P.O. Box 28, San Ram(m, C aliforn ia , Esta­

dos Chidos de América, por:

"METODO PARA DESHUESAR ALBABICOQUES"

La presente invencián se re fie re  a una deshuesado 
ra de drupa de hueso lib re .

Hasta ahora, para deshuesar, por ejemplo, a lbari- 
c oque a, se ha heñido recurriendo a llevar e l  fruto entero 

$ entre unas correas o bandas sin fin  paralelas, opuestas y
verticalmente dispuestas que se extienden horizontalmente 
hasta la  parte superior de dos llan tas o pestañas anula­

res opuestas, ligeramente separadas y verticalmente d is ­
puestas también. Las superficies p er ifé r ica s  externas de 

10 esta s  pestañas están confirmadas de modo que cooperan fqr
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mando un asienta sumisa generalmente en V que abre hacia 

fuasca, sobre e l  cual se centraría cada albaricoque, y t ^  
bién la  rotación de la s  pestañas se llev a ría  de la s  correas 
lo s  albaricoquea. Al ser transportados lo s  albaricoques 
per alrededor de la s  pestañas, pasarían aquellos por una 

cu ch illa  que cortaría  en dos e l  cuerpo del fruto hasta e l  
hueso, liberando e l  hueso. Se preveían en estos d isp es iti 

vos unos elementos de sujeción para mantener l o s  albarico 

ques aplicados contra la s  pe atañas.
Si bien la  disposición que antecede serv ir ía  para 

deshuesar y cortar en dos, con bastante éx ito , la  mayoría 
de l o s  albaricoquea, la s  variaciones de estos d i timos, en 
cuánto a tamaño, forma y tenacidad con la  cual se agarran 
lo s  huesos a l fru to , traería como consecuencia que algdn 
fruto quedara impropiamente deshuesado, o que l o s  huesos 
quedaran colgando de una de la s  mitades o de ambas. Asi— 
mi sao, en algunos casos, lo s  albaricoquea no estarían adé 
cuadamente orientados respecto a la  posición de sus zonas 
de sutura, y  en algún memento se cortarían rebanadas de 
la s  mitades, con e l  consiguiente desperdicio.

Uno de lo s  ob jetos de la  presente invención con­

siste  eir una deshuesadora de albaricoquee más e fica z  de 
l o  conseguido hasta ahora y  que puede ajustarse fácilmen­
te para satisfacer d istin tas  condiciones.

Otro objeto de la  invención consiste en medios 
perfeccionados para liberar e l hueso después de cortado 

en dos e l  albaricoque.
Otro objeto más de la  invención reside en unos me 

d ios  perfeccionados para regular, de modo más rápido y  
e fica z , lo a  medios de sujetar la s  mitades de albaricoque
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contra lo a  medios de mover y  hacer g irar e l  albaricoque.
Como ya se ha dicho, en e l  deshuesado de albarico 

que a, es  importante qua lo s  albari coques sean orientados 

de moda que se corten en dos por e l  plano de la  sutura 
del hueso. Así y la  orientación y  e l  deshuesado son etapas 

sucesivas cooperativamente relacionadas para lograr e l  qb 
je t iv o  fin a l de cortar en dos y deshuesar e l  a ltarle  oque 
adecuadamente.

Otro de lo a  objetos de la  invención consiste en 
una combinación de elementos o mecanisaos para mover lo s  
albaricoques en una sola f i l a  a  l o  largo de un trayecto 
r e c t ilín e o  que se extiende longitudinalmente respecto a 
la  f i l a ,  y espaciar, orientar y deshuesar d iátos albaric o 
ques sin detener su movimiento en un sentido.

Otros objetos y ventajas se irán desprendiendo de 
l o  que sigue con referencia a le s  dibujos adjuntos, en 

l o s  cuales:
-  la  figura 1 es un alzado la tera l de la  combina- 

ción de mecanismos de transporte, espaciado, orientación 
y  deshuesado, en línea  recta que se extiende desde un 

transportador de alimentación a granel;
-  la  figura 2 as una v is ta  ampliada, parte en seo 

ción y parte en alzado, de la  invención, en e l  extremo de 

alimentación, donde lo s  albaricoques sa i tomados de la  

cin ta  de transporte a granel;
-  la  figura 3 es una v is ta  en sección recta  tomada

por la  lín ea  3-3 de la  fig* 2;
-  la  figura 4 es una v is ta  en sección recta  tonada

por l a  línea  4-4 de la  fig* 1!
-  la  figura 5 es una v is ta  semiesquematica eimi—
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la r  a la  figura 4, que ilu stra  varíes ajustes de le s  ele­

mentes expuestos en la  f ig .  43
-  la  figura 6 es un alzado la tera l fragmentario- 

similar a l de la  f i g .  1 , pero que ilu stra  otra fonaa dis­
tinta  de realización  del inventa;

-  la  figura ? ea una v is ta  en sección recta  amplia 

da, tomada por la  linea 7-7 de la  f ig .  6 ;
-  la  figura 8 es un alzado la tera l ampliado, del 

extremo de deshuesado del aparato de la  f i g .  6 , can par­

tes desprendidas;
-  la  figura 9 es una v is ta  en sección recta  toma­

da por la  lin ea  9-9 de la  f ig .  8 ;
-  la  figura 10 es una v is ta  en sección recta  Rrag 

mentaría, tornada por la  linea  10-10 da la  f ig .  8 ;
-  la  figura 11 es una v is ta  en sección recta  am­

pliada, tonada por la  linea  11-11 de la  f ig .  8 ;

-  la  figura 12 es una v is ta  en sección recta  frag 
mentaría, tomada por la  línea 12-12 de la  línea . 9 ;

-  la  figura 13 es una sección recta tomada por la  
lin ea  13-13 de la  f i g .  8 ;

-  la  figura 14 es una v is ta  en alzado fragmentar- 
r ío  que representa una da las: posiciones de un a lbarico - 
que en la  estación de deshuesado;

-  la  figura 15 es  un alzado fragmentario que repre 
senta otra de la s  posiciones del albaricoque en la  esta­

ción de deámesado;
-  la  figura 16 es una v ista  en sección recta del 

d isp ositivo  de sujeción , v is to  por la  linea  16-16 de la  

f ig .  8 ; y
-  la  figura 17 e s  una v is ta  en sección recta  toma
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da por la  lín ea  17-17 de la  f i g .  6.
Con referencia a la  f i g .  1 , en e l  extremo de la  

izquierda de la  figura hay representado un transportador 

usual de cinta 1 sobre e l  cual se llevan lo s  albaricoques 
5 a granel, en disposición indeterminada. Esta cinta es del 

tipo común, llamado de "carrusel".

Los albaricoques de la  cin ta  1 son pasados a l d ls 
p ositivo  de alimentación o transporte designado en gene­

ra l coa e l número 2 , por e l  cual ruedan hacia abajo en 

10 úna sola f i l a  hasta llegar  a unos medios espaciadores 3 
( f i g .  2) situados en e l  extremo in fer ior  del d ispositivo  
de transporte, que funcionan suministrando lo s  albarico­
ques de uno en uno, espaciados a su debida separación, al 
extremo de recepción de un transportador de traslado ccrn- 

15 binado con un orientador y  designada en general con e l  nú
mero 4 (figura  1) ,  donde lo s  albaricoques van debidamente 

espaciados y en una sola f i l a  ( f i l a  in d ia ), a l deshuesa<- 

dor 5.
Dha de la s  ca racterísticas  muy convenientes de es 

20 ta combinación reside en e l hecho de que, desde e l  momen­
to en que lo s  labaricoques abandonan e l  transportador de 
alimentación a granel, ae mueven esencialmente de modo 
continuo a l o  largo de un trayecto sensiblemente r e c t i l í ­
neo en una sola f i l a ,  pasando así por todas la s  fa ses  de 

25 la  operación. Hasta ahora, lo s  operadores suelen transper
tar a mano lo s  albaricoques de uno en uno hasta la  sección 
deshuesadora; en tanto que, con la  presente invención, e l 

proceso entero se hace automático, una vez situados lo s  
albaricoques en e l  transportador de alimentación a gra- 

30 n el.
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TRANSPORTE DE LOS ALBARICOQUES 

Con referencia a la  f i g .  2, e l  alimentador 2 cem­

prende un c ilin d ro  6 de extremos abiertos, uno de lo s  cua 

le s  extremos abiertos, es  contiguo a un borde de la  cinta 

5 de transporte a granel 1 , y dicha primer extremo esté  en 
una abertura de la  va lla  7 dispuesta a l a  larga  de dicha 
primer borde de modo que lo s  albaricoques transportados 
en la  cinta  1 pueden entrar fácilmente en e l extremo a - 
b ierto  del c ilin d ra  6.

10 Al extrema superior del c ilin d ro , y en posición
coaxil con este última, va fija d o  de moda ajustable un co 
l la r  c ilin d r ico  & que asienta en tom o a l exterior de la  
parte extrema superior de dicho c ilin d ro . Un t o m il lo  da 
preai ón 9 asegura de modo ajustable dicho co lla r  en dicho 

15 c ilin d ro , con una parte de dicho co lla r  sobresaliendo ha­
c ia  fuera del extremo superior del c ilin d ro  hasta una po­
sición  que se extiende sotare e l  soporte de la  cin ta  1 y  
junto a l borde de esta última. El extremo saliente del co 

l la r  8 puede reducirse en espesor extericim ente, de modo 
20 que la  superficie  interna del co lla r  contigua a la  cinta 

de transporte 1 , se ha lla  baj o e l  n ivel de la  superficie 
superior de la  cin ta . A sí, e l  co lla r  no presentará obstá­
culo alguno a la  lib re  rodadura de lo s  albaricoques hasta 
entrar en e l  c o lla r . El extremo superior del c ilin d ro ,

25 contenido en e l  c o lla r , está biselado de modo que permite 
la  lib re  rodadura de lo s  albaricoques desde e l  co lla r  al 
in terior  del c ilin d ra  propiamente dicho, aun ouando e l  co 
l la r  8 puede considerarse como parte del c ilin d ro .

Esta estructura permite un ajuste preciso del dis 
30 p ositivo  de transporte o alimentación respecta a l trans-
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portador 1 , sin intentar e l  ajuste del co lla r  8 en e l  sen 
 ̂ tido ax il del c ilin d ro  exáctamente a la  posición adecuada,

ya que este es mávil respecto a l c ilin d ro .
* EL cilin dro  6 está ligeramente inclinado hacia

5 abajo desde e l transportador 1 , y tiene un diámetro ta l

que: resalta  mayor que e l  diámetro máximo de lo #  a lbarlco- 
ques a deshuesar, y dicho diámetro es esencialmente menor 
que e l  doble del diámetro de lo s  albaricoques de tamaSo 
mínimo, por lo  cual no pueda haber amontonamiento n i atas 

10 co  de lo s  albaricoques dentro del c ilin d ro  6 , sino que de
ben rodar en una sola f i l a  por e l  c ilin d ro  abajo.

Un tramo relativamente corto de v a r illa  en h élice  
10 (figura  2) va fija d o  contra la  superficie interna del 
c ilin d ro , por su extremo in fe r io r . Esta v a r il la  da poco 

15 más de una vuelta, y la  distancia de separación a x il de
la  v a r il la  a l dar esta vuelta es  ta l que por e l  extremo 
superior abierto de la  hélice entrará un solo albaricoque, 
al hacer girar e l  c ilin dro  a izquierdas v isto  en la  f ig .
3 í y este albaricoque será entregado por e l  extremo in fe - 

20 r io r  del c ilin d ro  en tanto que e l albaricoque siguiente se 
retardará momentáneamente hasta que e l  extremo abierto de 
la  h é lice  describa una revolución y  admita e l  albaricoque 
siguiente, lo e  extremo# lib res  de la  v a rilla  10 están a fi 
lados ( f ig .  3) hacia la  superficie interna del c ilin d ro  

25 29, de modo que é l fruto no será golpeado n i daRado por
estos extremos.

Los miembros superiores e in feriores del bastidor, 
13, 14 (fig*  2) ,  en forma de placas separadas opuestas, 
tienen unas aberturas oireulares a través de las cuales 
s& extienden a rotación la s  porciones extremas superior e

-  ?  -
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in fe r io r  del c ilin d ro , y cuatro r o d il lo s  15 ( ü g .  3) re­

partidos por -fgnal en tom o a cada abertura sostienen e l  

c ilin d ro  permitiéndole la  rotación en torno a sa e je .  EL 
exterior del c ilin d ro  6 tiene da preferencia un entrante 

anular 16 que abre hacia fuera, en e l  cual se traslada e l 
juago in fe r io r  de r o d il lo s  15, y este entrante impide asi 
mismo e l  movimiento a x il del c ilin d ro  a l g irar.

Los miembros 13, 14 del bastidor están unidos en­
tre ai por unos miembros la tera les  17, y lo s  miembros in­
fe r io re s  14 del bastidor se extienden bajando hasta e l  ex 
tremo contiguo del bastidor principal 18, donde quedan 
sostenidos a rotación por unos pivotes 21, para modificar 
la  inclinación  del c ilin d ro . Chos brazos ajuatable? 19 se 

extienden desde e l bastidor 18 hacia arriba, y por sus ex 

tremes superiores van articulados a l o s  miembros de basti 
dor 17 junto a la  parte extrema superior del c ilin d ro  6 , 
para sostener y  sujetar éste en su posición adecuadamente 
inclinada, Cada brazo 19 pende i r  longitudinalmente rsnu- 
rado en 20 junto a su extremo in fe r io r  para dar acomodo a 
un perno 23 que conecta de modo ajustable dicho extremo 
in fer ior  a un soporte 25 que hay en e l bastidor principal

ia*
Los miembxoa la tera les  17 del bastidor pueden te­

ner un apoyo de g iro  para sostener a rotación un árbol ho 
rizón ta l 26 en e l cual va fija d a  una rueda 27 de transmi­
sión per cadena. AI árbol 26 también va fija d a  una rueda 
dentada cón ica  28, cuyos dientes engranan con lo s  de una 
rueda dentada cónica 29 qpe, a su vez, está fijad a  en un 
árbol 30 apoyado a rotación en un co jin ete  que hay en la  
parte extrema in fe r io r  del miembro superior 1J del ba sti-
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5

dor* Esta árbol 30 e a paralelo a l c ilin d ro  6 , y  lle v a  una 
rueda dentada 33 de transmisión, por cadena, fi ja d a  en su 
extremo superior por encima de la  parte in fer ior  del miem 

bro de bastidor 13.
En tom o a l c ilin d ro  6 va asegurada una o adema de 

transmisión 34, y lo s  pasadores da lo s  eslabones de esta 

cadena engranan con l o s  dientea de la  rueda 33*
Hay una rueda dentada 35 de recogida de cadena de 

transmisión, asegurada mi un árbol 36 que, a su vez, puede 

10 i r  apoyado a rotación  en unos co jin etes  de unas p lacas 37, 
placas que están fi ja d a s  de modo ajustable a cada brazo 
19 por medio de un perno 38 que se extiende a travás de 
una ranura 39 de cada brazo 19.

Una cadena de transmisión 40 se extiende en torno 

1$ a una rueda dentada 43 qué hay en un árbol 44. Este árbol
44 está movido, a través de una serie de conexiones de 
transmisión usuales, por e l motor principal 45 ( f i g .  1 ) . 
Aquí puede hacerse notar que e l  árbol 44 llev a  asimismo; 
una polea 46 sobre la  cual se extiende uno de lo s  extre- 

20 moa de una correa 47 de sustentación de albarlcoques,
que se extiende horizcn taimen t e , y per tanto e l  c ilin d ro  
6 y  la  correa 47 están conectados con funcionamiento s i­
multáneo.

TRANSPORTADOR DE ALINEACION Y  TRASLACION DE ALBARICOQUBS 
25

En la  forma de transportador de alineación y tras 
laeión  ilustrada en la s  ü g s .  1 a 5 y  en la s  f ig s .  6 a 10, 
la  correa 47 (fig *  4) que se extiende sobre la  polea 46 es 
una correa sin f in , cuyo tramo superior se extiende h or l- 

30 mentalmente a partir del c ilin d ro  6 y en gen oral én a l i -

9



neación longitudinal con este último, hasta y sobre una 
polea 48 ( f ig .  10) giratoria  en un árbol 49. El árbol 49 
está fija d o  a unas placas ajustablea de recogida 50 ( fig s .

' 6 , 10) que van en e l bastidor principal 18, en e l extremo
5 de éste opuesto a la  polea 46y y un caequillo que: hay en 

e l árbol 49 sostiene a rotación la  polea 48 ( f ig .  10) .
La correa 4? es generalmente de sección, trapezoidal 

o en V, y e l  lado in fer ior  convergente del tramo superior 
de la  misma se mantiene a deslizamiento! en un surco que 

10 abre hacia arriba, practicado en la  superficie superior 
de un soporte ríg ido 53 que se extiende longitudinalmente 
respecto a la  correa ( f ig .  4 ).

Hay unaŝ  t ira s  o bandas horizontalmente alargadas 
54, dispuestas por parejas en posición vertica l en gene- 

15 r a l , horizontalmente espaciadas y  apoyadas de modo que
pueden oscila r  sobre sus bordes in feriores en unos sopor­
tes rígidos 55 a lados opuestos del tramo superior de la  
correa 47. El dibujo representa una pluralidad de juegos 
o parejas de dichas bandas en alineación longitudinal, que 

20 se extiende desde la  polea 46 hasta un punto situado más 
a llá  de la  polea 48 ( f ig .  1 ).

Las- bandas 54 son planas y se extienden oblicua­
mente hacia arriba, en un p e r fi l  de sección recta, hasta 
un punto situado a c ierta  distancia por encima del más 

25 grande de lo s  frutos a manipular con e l aparato. En la  
f ig .  4 se represonta un albaricoque en una posición com­
prendida entre la s  t ira s  o bandas opuestas. Estas últimas 
se mantienen elásticamente en posiciones de inclinadas 
una hacia la  otra, en grado ta l que cooperan en contacto 

30 e lá stico  con lo s  albaricoque a 56 en puntos separados a
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c ierta  distancia; por encima del n ivel del centro de cada 

uno de dichos albaricoques. Unos muelles en h e iice  57 si** 
tuados encima funcionan sosteniendo elásticamente la s  han 
das 54 en sus posiciones inclinadas, en la s  cuales se ha­
llan  elásticamente aplicadas en contacto con e l  fru to , co 

mo ya se ha dicho. Los extremos in feriores de lo s  muelles 
se sujetan en Unas t ir a s  angulares 58 fijadas a la s  bandas 
54 a lo  largo de sus bordes superiores, en tanto que lo s  
superiores se apoyan en unas piezas-rígidas en cruz 60 f i  
jadas a una barra 6l  que va por encima de la s  bandas y 
que, a su vez, se extiende en e l  sentido longitudinal del 
aparato, sostenida en e l bastidor 18 por medid de colum­
nas 62 ( f i g .  1 ) .

Los bordes in feriores de la s  bandas 54 están apo­
yados cada uno, de modo que le  permite la  oscila ción , en 
uno de una serie de surcos 63 practicados en unas piezas 
cruzadas o transversales 55 que van solidarias del soporte 
53 de la  correa.

La f i g .  5 ilu stra  la s  d istin tas posiciones que 
pueden ocupar las. bandas 54, variables según e l  surco 63 

en que ee hallen situadas.
En la s  t ira s  angulares 58 y en lo s  travesados 60 

hay unos salientes o espigas 65 adaptados para sujetar 
loa  muelles, de modo que puedan desmontarse, en una posi­
ción que se extiende entre la s  bandas; 54 y la s  piezas 
transversales 60 de encima, para poder sustitu ir rápida­
mente lo s  muelles y desplazar o cambiar de posición rápi­
damente la ?  bandas 54 a fin  de adaptarse a las variaciones 
en lo s  albariooques que ae están deshuesando. Normalmente, 
loa  albariooques no vienen confundidos en cuanto a tamaño
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y diversidad y , por tanto, cuando se ajusten la s  bandas* 

54 a una particular variedad de e l lo s , lo s  albaricoques 
vendrán de una uniformidad prudencial.

En la  disposición ilustrada en la  f ig .  4 , l o s  al­

baricoques girarán rápidamente a l ser transportados a lo  
largo de la  correa 47 por e fe cto  del movimiento de esta 
áltima, y la s  bandas 54 sujetarán da modo e lá stico  lo s  al 
baricoques contra la  correa. Como lo s  albaricoques son l i  
geramente achatados ( f i g .  4 ) por lo s  lados opuestos res­
pecto a l plano de la  sutura de cada uno, se colocarán 
por s i  mismos de modo que sus sutura? queden en un plano 
v e r tica l. Debido a l hecho de que la s  bandas 54 son pla­
nas y de e x is t ir  solamente un contacto de punto con punto 
entre e l la s  y cada albaricoque, ástoa giran rápidamente 
a l ser trasladados.

MECANISMO TMasmnasAnna

Al llegar  lo s  albaricoques a l deshuesador, o a l 
alcanzar e l  extremo de la  correa 47 en la  polea 48, en- 

20 tran inmediatamente en e l  deshuesador 5.
A la d os  opuestos de la  polea 48, y  en e l  caequi­

l l o  que sostiene la  polea 48 a rotacián sobre e l  mismo, 
hay un par de poleas correspondientes 68 ( f i g .  10) ,  cada 

una de la s  cuales tiene en su p eriferia  externa un surco 
25 o garganta que abre hacia fuera para re c ib ir  una correa 

sin fin  de resorte h e lico id a l 69. A si, se dispone un par 

de dichas correas 69, cada una de la s  cuales se extiende 
en torno a un par de ruedas 70, quedando dichas correas 
de resorte cogida en unos entrantes anulares, que abren 

30 hacia fuera, practicados en dichas ruedas ( f ig .  13) -
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Los tramos superiores de las* correas; de resorte 
69 se extienden esencialmente en posición horizontal des­
de loa  lados superiores de la s  poleas 68 a lo s  puntos en 
que pasan por sobre la s  ruedas 70 ( f ig .  8)* y dichos tra­
mos están separados entre s i  para sostener en e l lo s  cada 
albaricoque y lle v a r lo  hasta la s  ruedas 70.

Las ruedas- 70 están separadas una frente a otra y 

fija d a s  por e l  centro en lo s  extremos adyacentes de un 
par de árboles huecos 71, 72 ( f i g .  13) lo s  cuales, a su 
vez, pueden girar sobre un árbol central 73. Loe árboles 
71, 72 se apoyan para girar en unos co jin etes  74- r íg id a ­

mente unidos a l bastidor principal 18.
Cada rueda incluye una llan ta  anular 75, y la s  es 

quinas adyacentes radialmente externas de la s  dos llantas 
75 están biseladas, formando conjuntamente un asiento de 
forma general, de V, con un espacio o hueco entre lo s  ex­
tremos cenvergantes de la  V. Las su p erficies  oblicuas o 
en b ise l del asiento en V están revestidas cada una con 
una t ir a  de goma 76 que puede tener unos surcos o estrias 
transversales en a i superficie exterior para aumentar e l 
rozamiento. Estas t ir a s , naturalmente, pueden ser de de 
cualquier material p lástico  elastemárico adecuado que re­
s is ta  a l deterioro en cualquiera de la s  condiciones norata 

Ie s  de trabajo.
Los surcos o gargantas para la s  correas de resor­

te 69 están formados a lo  largo de lo s  extremos convergen 

te s  de la s  su perficies  en V formadas por la s  p er ife r ia s  
extem as de la s  llan tas  75 y la s  superficies contiguas 
que se enfrentan de la s  lla n ta s  75, a l o  largo de l o s  la ­

dos adyacentes de la s  dos gargantas para la s  correas de
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resorte 69 y- radialmente hacia dentro da ástas, son p la­

nea y  muy próximas a .lo s  lados opuestos de una hoja  cen­
tra l h isectora 77) de forma circu lar en general.

la  hoja 77 está fija d a .p or  e l  centro en un cuba 
78 que, a su vez, va fi ja d o  a l árbol 73. El f i l o  extem o 
de dicha h o ja  77 as extiende centrado en e l  asiento en V 
entrando por e l vórtice de ésta hasta un punto esencial­

mente a lo s  haces da la s  superficies radialmente más e s ­
ternas de la s  llan tas a  l o  largo de lo s  bordes divergen­

tes de dioha Vt
Las proporciones del asiento en V formado por lo s  

lados biselados de la s  lla n ta s , o por la s  oaras o guarni­
ciones de elastómero 76, y la  distancia a que la  hoja b i -  

sectora 77 penetra en dicho asiento, son ta les  que un al­
tarle  oque depositado en e l  asiento en V por la s  correas 
de resorte 69  ̂ y  que dá vueltas en relación  can la s  nani­
tas, aera rápidamente cortado en dos hacsta e l  hueso.

Gracias a la  distancia de separación de lo s  a l ba­
r io  oques f i ja d a  en e l d ispositivo  2 por la  v a r il la  en he­
l io s  10 del c ilin d ro  6, lo s  albaricoques serán entregados 
a la s  ruedas 70 adecuadamente espaciados, de modo que no 
se estorbarán unos a otros en la  operación de cortar en 

dos y  deshuesar.
La f i g .  &. representa e l  mecanismo de sujeción de 

albaricoques cuando está in activo , y la s  f ig s .  14 y  15 lo  
ilustran a l comienzo y  a l f in a l, respectivamente, de la  
operación de deshuesar. Es importante que este mecanismo 
sea rápidamente ajustable para hacer frente a la  varia­
ción de la  fruta, y la  presente d isposición  pennite este 
ajuste. Como la  parte de sujeción está adaptada para o se i
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lar como un todo da acuerdo con e l  contorno o p e r f i l  ex- 
, temo de cada uno de loa  albaricoques que pasan entre

e lla  y la s  ruedas 70, e l  aguste debe ser ta l que no se sg 
orifiquen la s  conveniencias del funcionamiento de la  auge 

5 clon en cada una da sus acciones* y e l l o  ae logra habili­
tando unos sen cillos  medios para efectuar rápidamente di­
cho ajuste.

En una parte del bastidor principal 18 contigua 
a l mecanismo deshuesador $, y en posición separada a eietr 

10 ta distancia por encima da la s  ruedas 70 . hay sostenidos 
dos brazos opuestos 80 ( f ig .  8) paralelos que se extien­
den horizontaimante separados a c ierta  distancia. 3bo de 
lo s  extremos de lo s  brazos 80 está articulado a un salien 
te erecto 81 del bastidor 18 por medio de un pivote o ege 

1$ de. g iro horizontal 82. Los brazos 80 sé extienden desde
e l  saliente 81 hacia atrás por sobra la s  ruedas 70, están 
do e l  mecanismo deshueaador en la  extremidad posterior 
del aparato, y e l  Cimentador 2 en la  extremidad anterior. 
Entre lo s  brazos 80, en un punto situado entre lo s  extre- 

20 moa opuestos da lo s  mismos, pero más cerca de lo s  extre­
mos anteriores que de lo s  posteriores de dichos brazos, 
se halla  dispuesto un bloque 83 verticalmante ajustable.
En dicho bloque hay unos pivotes 86 horizontales, coaxi­
le s  y  dispuestos hacia fuera en sentidos opuestos, que dan 

25 una conexión de articulación o g iro  con lo s  brazos 80,
mientras un to m il lo  de aguate 87 que se extiende verti­
calmente, sostenido a rotación por su extremo in fer ior  
en un órgano de soporte 88 del bastidor 18, se extiende a 
rosca a través del bloque 83, En e l  extremo superior de 

30 dicho t o m il lo  hay un volante 89 accesible para hacer g i—
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rar e l to rn illo  y con e llo  hacer que loa extremo# exter­
nos de loa  brazo# 80 ae eleven o bajen en tom o a l e je  
del pivote 82.

Entre lo a  brazos 80 y  en un punto situado detrás 
del t o m il lo  de ajuste 87. está  colocada ver t ic  almente 
una hoja alargada en sentido v e r tica l, y  que coopera en 

contacto con e l  hueso. Esta hoja está en un mismo plano 
con. la  hoja blsectora 77 que, a su vez, va colocada entre 

ruedas 70, y  sostenida por su extremo superior en un 
pivote horizontal 91 que se extiende entre l o s  brazos 80 
y va sostenido por éstos. El borde superior de la  hoja 90 
tiene una f i l a  de aberturas 92 de aplicación de resortes, 
que se extienden oblicuamente hacia abajo y  hacia atrás 
desda la  parte superior de dicha hoja 90, parte superior 
que está encima del pivote 91* En una de dichas aberturas 
de uno de l o s  extremos de dicha f i l a  va aplicado un mue­
l l e  h e lico id a l 93, cuyo otro extremo está conectado con un 
perno 94 fija d o  a l o s  brazos 80 en lo s  extremos posterio­
r e s  de estos últimos.

Por lo s  medios arriba citados, la  porción extrema 
in fer ior  de la  hoja 90 es elásticamente obligada a osci­
la r  hacia adelante en tom o a l e je  del pivote 91. La ten­
sión del muelle 93 ae m odifica a voluntad conectando e l 
extreme anterior del mismo en d istin tos agujeros 92.

Los extremos posteriores de lo s  brazos 80 llevan, 
en una posición intermedia entre ambos, un bloque 97 r ig i 
damente fi ja d o  a l o s  brazos 80 par unos pernos 94, 98, per 
nos qus fi ja n  también rígidamente entre s i  loa  extremos 
posteriores de lo s  brazos 80.

th t o m il lo  de ajuste 99 se extiende a rosca a

16



través de dicho bloque, estando dicho torn illo  inclinado 
hacia adelante en sentido descendente respecto a la  vertí 
ca l. y dotado de un volante 100 de accionamiento a mano 

' en su extremo superior, Al extremo in fe r io r  del t o m illo
5 99 va fijad a  una placa 101, que está en un plano noxmal

a l e je  de dicho to m illo ,  y que sobresale a lados opues­
tos de este último*

A c ierta  distancia de separación por encima de las 
ruedas 70, y extendiéndose sobre ambas, está  la  placa de 

10 sujeción 102 de albaricoques, que se extiende en general 
horizon taiman te , pero tiene una curvatura lineal que s i­
gue en general la  curva periférica  circu lar externa de las 
ruedas: 70 y de la  hoja 77 en la  mayor parte de su longitud, 
hacia atrás a partir de su extremo anterior. La porción 

1$ extrema anterior 103 puede ser relativamente recta. En e l 
contorno de sección recta , e l lado 104 de la  sujeción, que 
se enfrenta a las ruedas, es de forma general en V invertí 
da, sensiblemente complementaria de la  del asiento en V 
formado por la s  periferias externas de las ruedas 70.

20 Del lado superior o posterior de la  placa de su je
ción 102 sobresalen dos* pares de apándices opuestos sepa­
rados 105 y  106, situados e l  par 105 en e l extremo poste­
r io r  da la  placa de sujeción, y e l par 106 esencialmente 
en la  unión entre la  parte extrema anterior rectilín ea  

25 103 y la  parte de curvatura lin e a l. La porción de la  pla­
ca de sujeción comprendida entre lo s  pares de apéndices 
está ranurada en e l centro, para dar paso al extremo infe 
r io r  da la  hoja 90 ( f ig .  16) .

Un brazo 109 tiene uno de sus extremos dispuesto 
30 entre lo s  dos apándices del par posterior 105, y está co -
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nectado a rotación o articulado a lo s  mismos por medio de 

un pivote horizontal 110. El brazo 109 se extiende obli­
cuamente hacia arriba y hacia atrás* a partir del pivote
110, y su extremo superior llev a  una placa 111 qué se ex- 

5 tiende hacia adelante y hacia arriba, dotada de una f i la
de aberturas-112. En una de dichas aberturas va f i j o  por 
un extremo un muelle helicoida l 113, cuyo otro extremo ejs 
tá asegurado a l perno 98 que eetá en lo s  extraños poste­

r iores  de lo s  brazos 80.
10 Hay una b ie la  alargada 114 articulada por uno de

sus extremos, mediante un pivote horizontal 115 a l brazo 
109, en un punto de éste intermedio entre sus extremos, 
b ie la  que? se extiende hacia arriba a partir del pivote 
115; y una segunda b ie la  116 articulada o montada a rota - 

15 cián, en un lugar situado entre los  apéndices 106, por me 
dio de un pivote horizontal 117, en tanto que a l extremo 
opuesto da la  misma está articulado mediante un pivote he 
rizón tal 118 a la  parte extrema superior de la  b ie la  114. 
la  b ie la  116 se extiende en general hacia adelante a par- 

20 t ir  del pivote 118. El pivote 118 está a su vez sostenido 
bajo los: brazos 80 por unos soportes 119.

El pivote 118 está separado da lo s  extremos extar 
nos de la s  b ie la s  114, 116, y la s  partes extremas más ex­
terioras 121, 132 de la s  b ie la s  114, 116, que sobresalen 

25 al otro lado de dicho pivote 118 se extienden más a llá  de 
l o s  bordes opuestos de la  placa 101 del t o m illo  de ajus­
te 99, cooperando en contacto con dichos bordes a manera 
de tijeras^ Un saliente 123 de la  b ie la  116, junto a lo s  
apéndices 106, funcionó como tope contra e l  cual estaba 

30 mantenida elásticamente la  hoja 90 por medio del muelle
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Merced a la  disposición que antecede, no habiendo 
rtiwgiín albaricoque entre e lla  y la s  ruedas# la  extremidad 
anterior rectilín ea  103 de la  placa de sujeción se ex ten—

5 día con c ie rta  divergencia hacia arriba, en sentido hacia
adelanta respecto a la s  carreas de resorte 6$ que entrega 
ron lo s  albaricoques depositándolos en lo s  asientos 76 de 

la s  lla n ta s  da la s  ruedas. La placa 101 entre la s  porcio­
nes extremas 121,  122 de las b ie la s  114, 116, más la  ac— 

10 - ción de lo s  muelles 113 y , en c ie rto  grado# la  acción del
muelle 93 * mantendrían elásticamente la  sujeción como se 
ilu stra  en la  í l g .  8.

Haciendo girar con e l volante 89 e l t o m illo  87# 
se puede subir o bajar e l conjunto entero de sujeción# ln 

15 cluída la  hoja 90.
Haciendo girar e l  volante 100, de modo que la  pía 

ca o leva 101 se mueva hacia abajo o hacia arriba, puede 
modificarse, la  posición de la  placa de sujeción respecto 
a la  hoja 90.

20 Sea cual fuere la  relación existente entre la  pía
ca de sujeción y  la  hoja 90# o entre e l conjunto de suje­
ción en su totalidad y la s  ruedas 70# la  hoja 90 puede os 
c ila r  elásticamente hacia adelante por su extremo infe­

r io r .
2$ EL borde in fer ior  124 de la  hoja 90 sigue en ge­

neral e l  contorne anular de la  p eriferia  exterior de la  
hoja circu lar 77# pero de preferencia se extiende cada 
vea más cerca de dicha hoja 77 en dirección hacia atrás# 
igual que lo  hace la  porción curva de la  placa de sujec- 

30 ción ; ahora bien, e l grado de convergencia es telativamen
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te pequeño. Dicho borde ih fer ior  124 comprende unos dien­

tes, en general como dientes de sierra a escuadra, que se 
extienden ligeramente hacia arriba a lo  largo del borde 

' delantero de la  hoja. El borde in ferior  y delantero de la
5 hoja 90 no está afilado y , por tanto, lo s  dientes tienen 

unos f i l o s  que se extienden transversalmente. Estos f i lo s  
se hallan adaptados para su aplicación al hueso del alba- 
ricoque cortado en dos.

Como se ve en la  í lg .  14, a l i r  un albaricoque 56 
10 transportado entre la  placa de sujeción y la s  ruedas 70,

e l  albaricoque girará en tomo a su e je  en sentido opues­
to a l dé rotación de la s  ruedas sobre su propia e je , y al 
mismo tiempo e l  cuerpo del albaricoque será progresivamen 
te eortado s i  dos desda abajo por la  hoja 77- Así, e l la -  

15 do previamente cortado del albaricoque avanzará hasta la
hoja 90 da modo que a l extremo in ferior  de esta ultima en 
trará en e l corte hecho por la  hoja 77, y la  carne o pul­
pa del fruto no sufrirá daño alguno, aun cuando lo s  asien 
to s  en V de la  placa da sujeción y de la s  ruedas tenderán 

20 a mantener juntas la s  mitades del albaricoque. Ahora bien,
e l contacto cooperativo entre loa  dientes 124 que consti­
tuyen e l borde in ferior  de' la  hoja 90 y  la  convergencia 
de dicha f i l a  respecto a la s  ruadas 70 hará que e l hueso 
quede cogido entre la  hoja 77 y la  hoja 90. Nomnalmente,

25 cuando: lo s  huesos no quedan colgando de la s  mitades del 
albaricoque, la  separación entre la s  mitades y e l hueso 
se efectúa fácilmente cuando la  velocidad de rotación da 
la  hoja 77 y  de la s  ruedas 70 es la  mima. Ahora bien, 
con la  disposición, de accionamiento ilustrada en la s  fig s . 

JO 1 y IJ , la  hoja 77 se puede hacer girar más deprisa que
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la s  ruadas.

Cuando la  hoja 77 tiene varias mué seas 125 que 
abran hacia fuera en* su periferia externa, extendiéndose 
en sentido radial en general e l borde de avance 126, e l
hueso puede entrar en dicha muesca forzado en e lla  por la  
hoja 90 cuando la  hoja 77 se hace girar a una velocidad 
lo  bastante mayor que la  de la s  ruedas 70 para hacer que. 
una muesca llegue al albariooque antes de apartarae este 

último de la  heja  90. En ta les  casos, e l  hueso saldrá des 
pedido del cuerpo.

Las f ig s . 14, 15 ilustren  no solo e l  movimisi to os 
olíante del sistema de sujeción sino la  oscilación  de la  
hoja 90. Merced a esta oscilación  o g iro , la  hoja 90 se­
guirá al hueso con sus dientes de aplicación a éste .

El ajuste que permiten lo s  dos t o m il lo s  87 y  99 
es  muy importante, debido a la s  variaciones que se presen 
tan en c ie rta s  partidas de albariooque a.

Puede verse que, cuando e l albariooque 56 es l l e ­
vado por primera vez. a aplicación can e l  medio sujetador 
102, e l extremo delantero del sujetador se moverá hacia 
arriba bajo la  tensión del muelle 113 y que la  parte ex­
trema 122 da la  b ie la  116 se apartará de la  cabeza 101 
mientras qus la  parte extrema 121 de la  b ie la  114 será 
mantenida contra dicha cabeza y , tan pronto como e l  hueso 
es  tocado por lo s  dientes de la  hoja 90, esta  última osci 
la rá  hacia arriba y hacia atrás en su extremo in fe r io r  pa 
ra  dejar pasar e l  hueso e imponer sobre é l la  tensión 

e lá stica  del muelle 93.
Cuando e l  albariooque es llevado hacia y  por deba 

Jo del extreme trasero del sujetador 102, e l  extremo tra -
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aero oscilará  hacía arriba y se la  impondrá mea tensión 

a l mnelle 93 (fig#  15
piara variaciones relativamente pequeSas en e l  ta^ 

maño d e l fru to , bastará con hacer g irar e l  volante 100 de 

ajuste de la  placa de sujeción 102, dejando la  hoja  90 en 
la  misma posición re la tiva . Be cambio, cuando e l  fru to, 
asa muy grande se ajustarán tanto la  placa de sujeción 

102 como la  hoja 90 utilizando e l  volante 89, y en este 
caso se mantendrá la  misma posición re la tiv a  entre l e  ho­

ja  90 y  l a  placa de sujeción 102.
El empleo da la s  correas e lá stica s  de muelle h e li 

co id a l, en lugar de otras de otro t ip o , e s  importante por 
la  razón de que, en la s  condiciones reales de uso tienen 
gran re s i s ta ic ia  y  proporcionan un conjunto portador elás 
t ic o ?  en tanto que la s  de o tros  m ateriales, ta le s  como 
cancho o p lá s tico , se deterioran rápidamente, tanto en re 
sisteméis como en elasticidad .

3a ha señalado ya que e l  motor 45 está adaptado 
para mover la s  diversas poleas, in clu ido e l  alimentador 
2.  Uha correa 129 ( f i g .  1 ) puede conectar la  polea 130 
del e je  del motor 4?, o del árbol conducido de cualquier 
medio adecuado usual de transmisión, con una polea 131 f i  
ja  en un árbol 132. El árbol 132 está apoyado a rotación 
en unos co jin etes  sostenidos por e l bastidor 18, y  llev a  

fija d o  un par correspondiente de poleas 133, de la s  cua­
l e s  una va conectada por medio de una correa 134 con una 
polea 135 que se ha lla  junto a l extremo de entrada o a li­
mentación de l aparato. La polea 135 está fija d a  en un ár­
bol 136, el. cual lle v a  tambián f i j a  una pelea 137 de igual 
diámetro# El árbol 136 puede g irar apoyado en unos cpjine
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te3 que van en e l bastidor 18. Cha correa 138 conecté Té 
polea 137 can la  polea 139 que está en e l  árbol 44 (fige* 
1 , 2). El árbol 44 lleva  la  polea 46 sobre la  cual se ex­
tiende la  correa 47 y y lleva  tsmbián la  rueda 43 de trans 
misión por cadena sobre la  cual se extienda la  cadena da 
transmisión 40, cadena que mueve e l alimantador 2.

Cha rueda dentada 140 de transmisión por cadena 
que-hay en e l  árbol 132 está conectada por medio de una 
cadena de transmisión 142 a  una rueda dentada 143 f i ja  en 
e l árbol hueco 72 ( f ig .  13), y una rueda dentada similar 
(no representada) del árbol 132 va conectada por medio de 
una cadena de transmisión con una rueda dentada 144 f i ja  
en e l árbol hueco 71- Cono la s  ruedas dentadas 140 del ar 
bel 132 son del mismo tamaño, y  la s  ruedas 143, 144 san 
de i gual tamaño, l o s  árboles 71, 72 que llevan la s  ruedas 
70 girarán a la  misma velocidad.

En e l árbol 132 hay una polea 146 ( f ig .  1) conec­
tada por medio de una correa 147 a una polea 148 ( f ig .  13) 
de velocidad variable, la  cual, a su vez, va f i ja  en el 
árbol 73.

Ajustando la  polea 148 se puede hacer girar la  ho 
Ja 77 más deprisa o más despacio que la s  ruedas 70, o bien 
a la  misma velocidad. Normalmente, la  hoja se hace girar 
más deprisa, y viene a propósito hacer notar que e l  mi acó 
ajuste puede dar lugar a d istin tas  velocidades re lativas 
entre la s  correas de resorte 69 y la  correa 47, ya que la  
correa de resorte 69 puede resbalar con respecto a las po 
leas: 68,

Es de notar asimismo que e l aparato hasta aquí 
descrito es aplicable tanto a la  figura 1 ccmo a la  6 , y



todos lo s  detalles indicados con respecto a la s  f ig s . 8 y 
10 y 13 a 16 son. idénticos ya se trate de la  estructura 
de la  f ig .  1 o de la  f ig .  6.

Las f ig s . 7 a 9 , H  y 12 se presentan en asocia^
5 ción con la  parte de orientación especifica  de la  f ig .  6 , 

que se de signa en general con e l  número 150 y corresponde 

a la  parte 47 ( f ig .  1 ) .
Bh esta modificación del aparato, da las fig s . 1 ;

4 y 5 , la s  t ir a s  54 se han sustituido por dos bandas- o co 
10 rreas. sin f in  151, 152 dispuestas verticalmente en gene­

ra l, y que se extiendan en sentido horizontal.
Las extremidades de alimentación y  de descarga de 

estas bandas o correas pueden ser esencialmente la s  mis­
mas, y por tanto la  relación entre la s  carreas 151, 152 

15 en la  extremidad de descarga, v ista  en la  f ig .  1 , puede 
ser la  miaña que en la  extremidad de recepción junto al 
alimentador, y se utilizarán por e llo  lo s  mismos números.

Dichas correas 151, 152 se extienden en tom o a 
unas poleas correspondientes 153 dispuestas verticalmente 

20 en la  extremidad de recepción ( f ig .  6) y unas poleas-154 
en la  extremidad de descarga dispuestas de manera similar. 
En la  ilustración , las. correas 151, 152 están adaptadas 
para ser movidas a la  misma velocidad, de modo que sus 
tramos contiguos se moverán desde e l  alimentador 2 al 

25 deshuesado? 5 a una cualquiera de varias velocidades d is ­
tintas respecto a la  correa 47, como más adelante se des­
crib irá .

Las: dos pateas 153 de la  extremidad de recepción 

de la s  correas 151, 152 están separadas de modo que entre 
30 e l la s  y las. correas pasará e l albaricoque o fruto de tama
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Ro mas grande; y  a partir de la s  poleas-153, lo s  tramos 
cantiguos de correa dispuestos verticalmente se extienden 
por entre dos r o d il lo s  156 dispuestos verticalmente en ge

nersl y  sostenidos a rotación sobre unos árboles vertica - 

5 Ies 15? que van en e l bastidor 18* Estos ro d illo s  156 pue 
den i r  un poco más juntos por sus lados adyacentes, que 

lo s  lados adyacentes de la s  poleas 153 * para de ese modo 
i r  acercando entre ai laa carreas progresivamente. Uhos 
juegos intermedios de r o d il lo s  158 (figuras6 , 7 ) se a p li-  

10 can elásticamente a laa superficies opuestas, por e l  lado 
de fuera, de lo s  tramos contiguos de la s  correas 151, 152, 
y  mantienen elásticamente dichas correas a la  mima i n d i  
nación mutua en general que poseen entre s i la s  t ir a s  o 

bandas 54 de la  f ig .  4 . Chos árboles 159 sostienen dichos 
15 r o d il lo s -158 a rotación , y lo s  extraños in fer iores  de lo s  

árboles van fi ja d o s  a dos brazos 160 ( f ig .  7) que se ex­
tienden horizontaimente en general. loa  brazos 160 van ar 

t icu la d osp or  sus extremos exteriores a lo s  extremos de 
unos* travesaSos rígidos: 161, por medio de pivotes horizon 

20 ta les  162. Ccmo lo s  árboles 159 y lo s  ro d illo s  158 están 
separados de lo s  pivotes 162, uno hacia o tro , y ccmo la s  
correas-151, 152 son de un material p lá stico  relativamen­
te delgado y f le x ib le , e l  pesó de lo s  r o d il lo s  158 y de 
lo s  árboles: 159, mas e l  peso adicional de lo s  brazos 160, 

25 hará que l o s  ro d illo s  sostengan elásticamente dichas* co­
rreas manteniéndolas en la s  posiciones inclinadas que se 
ilustran en la  f ig .  7 , de modo que tomarán contacto e lá s ­
ticamente con e l  fruto en lo s  mismos puntos indicados al 

hablar de la s  bandas 54. Los extremos contiguos internos 
30 de lo s  brazos 160 están en superposición, y un pasador
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I 63 que hay en uno de e llo s  atraviesa una ranura 164 del 
otro de modo que e l g iro  u oscilación  de lo s  r o d il lo s  se­
rá  e l  mismo, y  a l fruto quedará centrado entre ambos en

 ̂ la  correa 47. Si así conviene, pueden ponerse, naturalmen

$ te , unos pesos en lo s  extremos adyacentes de loa  brazos 
160, s i se quisiera tener mayor presión de aplicación con 

tra lo s  fru tos, o ai e l  carácter de la s  correas fuera ta l 
que exig iera  una fuerza de aplloaeión mayor.

Los extremos, de los  travesaños. 161 llevan unos pi 
10 votes 162, y lo s  travesaños a su vez van sostenidos por 

e l  soporte 53. portador de la  correa 47.
Junto a l mecanismo deshuesad car- 5 , un par de rodi­

l l o s  166 ( i lg .  9) verticalmente soportados mantiene elás­

ticamente la s  extremidades, contiguas de. la s  correas 151, 
15 152 esencialmente en paralelismo y liegeramente más próxi

más entre s í  de como están mantenidas por la s  poleas 154 
( f i g .  12) .

Estas poleas 166 sen ajustables en posición  una 
respecto a la  otra , y van montadas a rotación en unos ár- 

20 b o les  167 que a su vez penden de lo s  correspondientes ex­
tremos de dos brazos de torniquete o manivela 168 horizon 
talmente dispuestos, cuyos otros brazos 169 se extienden 
uno hacia otro llegando a la  superposición, y  un pasador 

170 de uno de lo s  brazos entra en una ranura 171 ( f ig .
25 12) del o tro , de manera que lo s  brazos de torniquete 168

se moverán juntos, a l ser movido uno de e llo s .

Unos árboles v e r tica le s  175 sostienen a rotación 
lo s  torniquetes de brazos 168, 169, y dichos árboles pen­
den de y  van fijad os por sus extremoe superiores a una 

30 placa horizontal 176 ( f i g .  9) so lid aria  con e l bastidor
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18. La placa 176, a su vas, llev a  solidariamente unido? 

dos apéndices opuestos 177, 178# erectos y separados en 
sentido horizontal, y dotados de unas aberturas coax iles  
a travos de la s  cuales se extiende a deslizamiento una 
v a r il la  horizontal 179. Uho de lo s  extremos de la  vari­
l l a  179 sobresale hacia fuera del par de apéndices por e l  
extremo contiguo a l apéndice 177, y lleva  un muelle h e li­

coida l 180 interpuesto ai tra dicho apéndice 177 y una 
tuerca y  arandela 181 fijad a s  en e l extremo más exteriort
da dicha v a r il la .

La porción extrema da la  v a r illa  179# opuesta a 
la  que llev a  e l  muelle 180y sobresale del apéndice 178, 
habiendo un brazo 181 fija d o  a la  misma de modo ajustable 
mediante un t o m il lo  de presión 184. A sí, e l  brazo 181 so 

bresale hacia abajo, desde la  v a r il la  179 y  un t o m il lo  de 
ajusta 185 se extiende a rosca a través de su extremidad 
in fe r io r  y  hasta cooperar en contacto con e l  lado de fue­
ra  de uno de lo s  brazos de torniquete 168 ( f ig s .  9# 12) .  
El brazo 183 sobresale también por encima del árbol 179 y 
lle v a  un munán 186 (figura  9) que se extiende a desliza­
miento a través de una abertura foimada en e l  saliente 
I?S.# sujetando e l  t o m i l lo  185 de modo que este último 

quedaré adecuadamente aplicado a l brazo de torniquete 
168 cuando éste se ajuste a  l o  largo de la  v a r illa  179 ..

Mediante esta estructura, lo s  tramóse contiguos de 

la s  correas 151# 152 próximos a lo s  r o d il lo s  154 estén 
elásticamente su jetos y mantenidos en oposición a c ierta  
d istancia  uno de otro por e l  muelle 180, y la  separación 
entre dichos tramos contiguos puede modificarse mediante 
ajuste del t o m i l lo  185, y  e l  grado de tensión aplicado
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a la s  correas puede hacerse variar mediante la  combina­

ción del t o m i l lo  185 y e l  ajuste de la  posición del brazo

183 en la  v a r il la  179.
la s  poleas 154 (flg *  I I )  van soportadas a ro ta ­

ción en lo a  extremos in fer iores  de unos árboles 187 que. 

a su vez, van fi la d o s  por sus extremos superiores a lo s  
extremos exteriores de un par de brazos correspondientes 
188. l o s  extremos opuestos de dichos brazos 188 tienen 
unos cubos 190 o prolongaciones c ilin d r ica s  hacia arriba, 
apoyadas a rotación en un par de arboles v e r tica le s  esta­

cionarios 191 cada uno de lo s  cuales tiene un co lla r  192 

rígidamente fi ja d o  a l mismo por encima de cada cubo 190. 
thos muelles de torsión 191 respectivamente dispuestos en 
tom o a io s  cubos 190 se aplican por un extremo a l o s  co­
lla r e s  192 y por e l  opuesto a l o s  brazos 188, reaccionan­
do entre dimhos co lla res  y brazos para mantener e lásticas 
mente su jetas y tensas en todo momento la s  correas 151,

152.
A la s  poleas 153 ( f ig s .  6 , 17) van asegurados 

unos árboles v ertica les  195 que se extienden desde aque­
l l a s  hacia abajo y se apoyan para girar en unos co jin etes  
solidarias del bastidor 18. En e l  extremo in fe r io r  de car­
da árbol 195 hay una rueda dentada cónica 198 que engrana 
con una rueda dentada cónica correspondiente 199 del ár­
bol 200, e l cual, a su vez, va sostenido a rotación en al 
bastidor 18. El árbol 200 lle v a  una polea 201 fija d a  en 
su extremo ex terior, operativamente conectada al mecanis­
mo de accionamiento (que no se representa). Las ruedas 
dentadas 199 están en oposición una respecto a la  otra, 
a fin  da hacer girar la s  ruedas dentadas 198 y  l o s  árbo-
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Formalmente, la  correa 47 se mueve más deprisa

que la s  correas 151, 152, con e l  resultado de que lo s  a l-  
baricoques giran movidos en tom o a sus e je s  horizontales 

$ que se extienden en ángulo recto  respecto a su trayecto

de recorrido desde e l  d ispositivo  orientador a l deshuesa<- 
dor, sentido que e s  contrario a l de la s  agujas de un r e l o j , 
v is to  en la  f i g .  6,

Se sobrentiende que puede haber condiciones varia 

10 b les , en la s  cuales, por ejemplo, la s  correas 151, 152
no sean conducidas o movidas, y  en ta i caso la  acción se­
r ia  muy parecida a cuando se u tilizan  la s  bandas o t ir a s  
54, excepto en que lo a  fru tos  de d istin to  tamaño con ti­
guos mantendrían mejor contacto con la s  correas la tera les  

15 en su caminor, a l o  largo del puesto o d ispositivo  de orien 
ta cióa , debido a  la  elasticidad del material de la s  co­

rreas misaas.
En funcionamiento, lo s  albarlcoques o frutos simi 

la res  dotados de e je s  mayores y menores, se. mueven unos 
20 junto a o tro s  y  en un trayecto que se extiende en e l  sen­

t id o  longitudinal de la  f i l a ,  y  en un miaño sentido a l o  
largor de dicho trayectos y estando así juntos se hallan 
revueltos en cuanto a su postura o relación  mutua, por lo  
que se re fie re  a sus e je s  naturales o de p ec ío lo . Los a l -  

25 baricoques, o fru tos  sim ilares, se separan luego uniforme
mente unos de otros, en sucesión, a partir del extremo de 
lantero de la  f i l a ,  y continúan moviéndose a lo  largo de 
dicho trayecto re c t ilín e o  a  distancias de separación sen s i 
blemente iguales? pero todavía en una sola f i la ?  y  duran- 

30 te esta movimiento se l e s  hace rodar según e je s  horizonte
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le a  que se extiendes en ángulo recto  con dicho trayecto y 

quedan dispuestos para rodar sobre sus diámetros mayares, 
o con sus e je s  mayores en un plano v e r t ica l, con l o  cual 
se orientan. Tales fru tos , se sobrentiende, tienen la  câ - 

5 ra e te r ís t ica  de que sus e je s  naturales o de p ecio lo  se ha 
Han tamhián en la  dimensión de sus e je s  mayores, y la s  
suturas del fru to  están asimismo en la  dimensión de sus 
e je s  mayores. A si, pues, e l  fru to  queda orientado respec­

to  a su e je  natural o de peciolo  y  a sus suturas. Durante 
10 e l  paso a l o  largo del trayecto de orientación, e l  fruto

está su jeto & mantenido en la  correa de transporte por 
dos puntos situados a lados opuestos del cuerpo de cada 
fru to , puntos que se hallan a igual distancia de separa­
ción por encima del n ivel del centro de cada cuerpo.

15 Al fin a l del trayecto de orientación, lo s  cuerpos
de fruto orientados continúan su movimiento a lo  largo 
del trayecto r e c t ilín e o , asi como su rotación a izqu ier­
das (v is to s  en la  f ig .  14 ), y la  hoja 77 empieza a cortar 
en dos e l  cuerpo del fruto hasta e l  hueso, desde e l  lado 

20 in fe r io r  del cuerpo, abriendo e l  fruto para que entre la
hoja 90. En este momento, la  placa de retención 102 suje­
tará elásticamente e l  cuerpo del fruto contra la s  ruedas , 
70, y  antea de que e l cuerpo quede completamente cortado 
en dos tomarán contacto cooperativo con e l  hueso lo s  dlen 

25 te s  de la  hoja 90, la  cual, caño ya se ha dicho, se mueve
a una velocidad sensiblemente mayor que la  de la s  ruedas, 
la  consecuencia de todo e llo  es que el husso y e l cuerpo ' 
del albaricoque girarán a d istin tas velocidades, y e l hue 
so se separará de la s  mitades. En cuanto esto ocurre, e l  

30 hueso y la s  mitades caen por un conducto 206 ( f ig .  1 ) y
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son retirados* En la  f i g .  6 se u t il iz a  e l mismo* conducto 

para igual f in .
'  Con la  disposición indicada no solamente es más
 ̂ rápida la  operación de deshuesar, aino-más eficaz:, ya que
$ se separarán lo s  huesos que, de otro modo, se quedarían a

garrados a una u otra de las mitades carnosas.

10
N O T A .

Los puntos de invención, propia y  nueva que se pre 
sen tan para que sean objeto de esta so licitud  de Patente 
de Invención es  España, por VEINTE años:, son lo s  siguien- 

15 test
1. — Mátodo para deshuesar albaricoques que inclu­

ye la s  siguientes fases:: (a) mover dicho albaricoque en 
una dirección  a lo  largo de una trayectoria de movimiento 
con lo  que dicho* albaricoque tendrá una cara delantera y 

20 una cara trasera durante dioho movimiento; (b) poner en
posición y  mantener dicho albaricoque en dicha trayecto­
r ia  durante dicho movimiento, con la  sutura de dicho al­
baricoque en un plano vertica l que es paralelo a dicha 
trayectoria} (o) hacer girar dicho albaricoque durante di 

25 cho movimiento alrededor de un aja que se extiende parpen
dicularmente a dicho plano de forma que dicha cara delan­
tera de dicho albaricoque se mueva en dirección hacia 
arriba? (d) cortad progresivamente en dos mitades e l  cuer 
po de dicho albaricoque que está alrededor de dicho hua— 

30 so, cortando dicho cuerpo en dicho plano hasta dicho hue-

-  31



ta
 f

ie

so desde la  cara in fer ior  de dicho albaricoque durante di 
cha rotación de dicho albaricoque con l o  que la  cara de­
lantera de dicho albaricoque será cortada hasta e l hueso 
antes que la  cara. traseray (e) sujetad dicho hueso dea-

5 pues de que e l  cuerpo del albaricoque haya sido cortado 
hasta dicho hueso durante dichos movimiento de dicho albar­
r ie  oque en dicha trayectoria y , posteriormente, ( f )  hacer 
girar dicho cuerpo y dicho hueso uno con relación  a l otro 
alrededor de dicho e je  de rotación de dicho albaricoque 

10 para separar de esta foima dicho hueso de dicho cuerpo#
2. #- Nátodo de acuerdo con e l punto 1 en e l que:

(g) dicha sujeción de dicho hueso se rea liza  en dicho pía 

no a través del corte en la s  caras delantera, superior e 
in fer ior  de dicho albaricoque a medida que dicho cuerpo

15 está siendo progresivamente cortado en dos mitades#
3.  — Mátodo de acuerdo con e l  punto 1 que incluye 

la s  fa ses  de: (g) poner en posición una única f i l a  de 
otros albaricoques en dicho plano al comienzo de dicha 
trayectoria , y  (h) con intervalos de tiempo uniformes, sol

20 tad sucesivamente lo s  albaricoques a l fin a l de dicha f i la  
adyacente a dicha trayectoria para movimiento a lo  largo 
de dicha trayectoria y para cortar su cuerpo en dos mi tar­
des y para dicha eliminación del hueso en e l la ,  según se 
define en e l  punte ly  e ( i )  r e c ib ir  albaricoques continua 

25 y  automáticamente en dieha única f i l a  desde una capa de 
albaricoque en disposición indiscriminada con respecto a 
sus suturas y a sus relaciones mutuas en dicha capa.

4 . — Método de acuerdo con e l  punto 1 en e l que:
(g) dicha puesta en posición y  mantenimiento de dicho a l -

30 bario oque que incluye la  fase dé sujetar elásticamente di
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cha cuerpo de dicho albaricoque en puntas opuestas de su 

cuerpo situados por encima del centro de gravedad de d i­
cho albaricoque y en caras opuestas de dicho plano duran­
te dicho movimiento de dicho albaricoque a lo  largo de di 
cha trayectoria  y durante dicha rotación  de d icho albari­
coque.

5 .-  Mátodo para deshuesar albaricoques.
Tal y como se ha d escrito  en la  Memoria que ante­

cede, representado en lo s  tres  dibujos que se acompañan y 
para lo s  fin es  que se han esp ecifica d o .

Esta Memoria consta de trein ta  y tres hojas escri 

ta s  a máquina por una sola cara.

Madrid,
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