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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La invención a que nos re fe rirem o s en e l  cuerpo de 
l a  p re sen te  memoria d e s c r ip tiv a  y con e l  a u x il io  de lo s  d ibu  
jo s  complementarios que se acompañan, t r a t a  de una l i j a d o r a  
neum ática mini o r b i t a l ,  cuyos perfeccionam ien tos co n stitu y en  
una ev iden te  novedad en e l  t ip o  de máquinas l i ja d o r a s  manua­
le s ,  habiendo sido  es tu d iad a  para  obtener un óptimo rendim ien 
to  con un perfecto acabado del t ra b a jo  re a liz a d o , dado que por* wsu acción  mini o r b i t a l  dotada de una l ig e r a  e x c e n tr ic id a d , l a
acción de l i ja d o  se r e a l iz a  s in  p ro du c ir ray as  n i  surcos en

* *  .  *l a  p ieza  donde se r e a l iz a  e l  t r a b a jo ,  alcanzando en un breve
lapso  de tiempo, e l  acabado p re c iso , perm itiéndose g e .o tra

.  *  *p a rte  r e a l i z a r  e l  cambio de l a  t e l a  esm eril en l a  máquina 
l i j a d o r a ,  en un mínimo espacio  de tiempo y con to t a l  e f ic a c ia ,  
pudiéndose a p l ic a r  zapatas de d ife re n te s  formas y dim ensiones, 
para  p e rm itir  a p l ic a r  s u p e r f ic ie s  de l i ja d o  de forma ¿úadrada 
o re c ta n g u la r , p resentando unas c a r a c te r í s t i c a s  e s t ru c tu ra le sw + +
y c o n s t i tu t iv a s  que d if ie re n  notablem ente de lo s  d is t in to s

I *t ip o s  de máquinas l i ja d o r a s  actualm ente conocidas, puf*cuyas 
razones unidas a sus cu a lidad es  de novedad y u t i l id a d  p r á c t i  
ca , se estim a con fundamento s u f ic ie n te  para  ob tener e l  p r i ­
v i le g io  de ex c lu s iv id ad  que se s o l i c i t a ,  en lo  re fe re n te  a su 
fa b ric a c ió n  y ven ta  por lo s  t i t u l a r e s  en España, como conse­
cuencia  del p resen te  r e g is t ro  de Modelo de U til id a d .

La l i ja d o r a  neum ática m ini o rb i ta l  perfeccionada a 
que nos venimos r e f i r ie n d o , ac tú a  como su nombre in d ica  por 
e n e rg ía  neum ática, llevando  in te rio rm en te  incorporado, un 
motor p ro v is to  en su e je  de e x c é n tr ic a s , p ara  obtener una v i
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b rac ió n  que se m a n if ie s ta  en l a  zapata in f e r io r  que produce 
e l  l i j a d o ,  p rev ia  incorporación  de una lám ina de papel o 
t e l a  e sm e ril, s u je ta  a unas p inzas p ro v is ta s  de m uelles, 
llevando  e l  cuerpo de la  l i j a d o r a ,  un ra c o r p ara  e l  acopla­
m iento del conducto tu b u la r  conectado a l  apara to  p roductor 
de e n e rg ía  neum ática.

El cuerpo de la  máquina l i ja d o r a ,  p re se n ta  una fo r  
ma ovalada f á c i l  de a s i r  con l a  mano para l a  re a liz a c ió n  -  
de l tra b a jo  de l i j a d o ,  disponiendo superiorm ente, de una pa 
lan ca  de puesta  en marcha que s e rá  p resionada por l a  p^lma 
de l a  mano del u su a r io , actuando sobre una v á lv u la  d e sa ire  
que su m in is tra  f lu id o  a l motor, permaneciendo en a c tiv ó , 
m ien tras  permanece p resionada l a  palanca .

 ̂ La base in f e r io r  p o rtad o ra  de l a  zap a ta  sobge'.la  ̂ * * * *que se a p lic a  y f i j a  e l  papel o t e l a  e sm e ril, podrá presen­
t a r  una s u p e rf ic ie  in f e r io r  cuadrada o re c ta n g u la r , de acuer
do con e l  tra b a jo  a r e a l i z a r .  .......

Para una m ejor comprensión de la s  c a r a c te r í s t i c a s
g en era le s  an terio rm ente  ex pu estas , se acompañan dos/lá& inas

* * * *

de d ib u jo s  que nos m uestran gráficam ente rep resen tadoy .un  
caso de re a liz a c ió n  p rá c tic a  de l a  l i ja d o ra  neum ática m ini 
o r b i t a l  perfeccionada o b je to  d e l p resen te  r e g i s t r o ,  haciendo 
c o n s ta r , que dada l a  condición eminentemente in fo rm ativa  de 
lo s  d ib u jo s  en c u e s tió n , la s  f ig u ra s  d iseñadas en lo s  mismos, 
deberán se r examinadas con e l  más ámplio c r i t e r i o  y sin  carác  
t e r  l im ita t iv o  alguno.

Las f ig u ra s  rep re sen tad as  en la s  dos h o jas  de d ibu jo s 
a d ju n ta s , exponen como a con tinuación  se e s p e c if ic a :

F igura 1 . -  V is ta  en p e rsp e c tiv a  d e l conjunto  de p ie ­
zas que forman l a  l i j a d o r a ,  p royectadas sobre un e je  v e r t i c a l

+ + / * *



en su posic ió n  de m ontaje.
F igura  2 . -  Proyección en p e rsp e c tiv a  sobre un e je  

v e r t i c a l ,  del despiece del motor de acción neum ática.
F igura  3 .-  P e rsp ec tiv a  d e l conjunto  de p iezas que 

5 conforman l a  zapata  de acción v ib r a to r ia ,  que sopo rta  e l
papel o t e l a  esm eril para e l  l i j a d o .

Siempre re f ir ié n d o n o s  a lo s  d ibu jos que se acompa­
ñan, hay que hacer c o n s ta r  que en l a s  f ig u ra s  rep resen tad as  
en lo s  mismos, se han incorporado aco taciones num érica r e í a

10 c ionadas con la s  d esc rip c io n es  que de sus c a r a c te r í s t i c a s  y* *funcionam iento se r e a l iz a n  a co n tin u ac ión , facilita& d& Ide
é s te  modo su inm ediata  lo c a liz a c ió n , quedando re lac io n ad as

*  *sus d i s t in t a s  p a r te s  como sigue:
- 1 - . -  Palanca de puesta  en marcha. . . .. * *15 - 2 - . -  V álvula de a ire  que ac túa  de in te r ru p fd f 'd e

puesta  en marcha.
- 3 - . -  T o rn illo s  f i ja c ió n  ta p a .
- 4 - . -  Tapa de l a  l i j a d o r a .  .
- 5 - . -  Pasador para la  bascu lac ión  de l a  palanea - 1 -w w * *20 - 6- . -  A randelas de seguridad  para  e l  pasado^ la ̂ . .p a lan ca . *****
- 7- . -  Ju n ta  para  a s ie n to  de la  v á lv u la .
- 8- . -  Jun ta  an u la r para c ie r r e  de l a  tap a  -4 - .
- 9 - . -  Motor de acción neum ática.

25 - 1 0 - . -  Bola o e s fe ra  de acero  para v á lv u la  de a i r e .
- 1 1 - . -  Muelle v á lv u la  de apoyo sobre la  bo la  - l o - .  
- 12- . -  Racor p ara  l a  toma d e -a ire  del compresor. 
- 13- . -  cuerpo c e n tra l  de l a  l i j a d o r a .
- 1 4 - . -  M uelles o r b i ta le s .

30 -  15- . -  T o rn illo  para la  f i ja c ió n  del contrapeso
in f e r io r  -1 6 - .
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- 1 6 - . -  Contrapeso i n f e r io r .
- 17- . -  Tuercas in fe r io re s  para  la  f i ja c ió n  de lo s  

m uelles o rb i ta le s  -14—.
- 1 8 - . -  P laca soporte  zap a ta .
- 19- . -  A randela soporte  zap a ta .
- 2 0 - . -  A randela de seguridad  soporte zap a ta .
- 2 1 - . -  A n illo  p ro te c to r  p ara  e l  rodam iento soporte

zap a ta .
-22-.-C M aerta de goma f le x ib le  y e l á s t i c a  p ro te c to ra . 
- 2 3 - . -  Base zapata  en co n ju n to .
- 24- . -  zap a ta .
- 2 5 - . -  T o rn illo  f i ja c ió n  zapata  a l a  b ase . *....*
- 2 6 - . -  T o m illo  contrapeso  su p erio r d e l m otor.
- 27- . -  Contrapeso su p e rio r del m otor. ..**.

. . .- 2 8 - . -  Muelle contrapeso  su p erio r d e l m otor.
- 2 9 - . -  P laca su p erio r d e l m otor.
- 3 0 - . -  Cuerpo del m otor. .......
- 3 1 - . -  P a le ta s  del ro to r  de l m otor.
- 3 2 - . -  Rotor del m otor.

.  .  * *- 3 3 - . -  P r is io n e ro  para e l  ro to r  del m otor..............
- 34- . -  P laca  in f e r io r  del m otor.
- 3 5 - . -  Eje m otor.
- 3 6 - . -  T o rn illo  expansión e je  del m otor.
- 3 7 - . -  Base soporte  de l a  zapata  l i j a d o r a .
- 3 8 - . -  M uelles to rs ió n  p inza  de l a  zap a ta  l i j a d o r a .  
- 3 9 - . -  P inzas soporte d e l papel o t e l a  e sm eril, f i j a  

das a l a  zapata l i j a d o r a .
- 4 0 - . -  Pasador para l a  bascu lac ión  de l a s  p inzas en 

l a  zap a ta  l i j a d o r a .
- 41- . -  A randelas de seguridad  para e l  pasador -4 0 - .
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La p resión  de a i r e ,  se in tro d u c irá  por e l  apropiado 
conudcto, en e l  ra c o r  - 12- ,  accionando e l  motor - 9 - ,  e l  
cu a l a  tra v é s  de l a s  e x c é n tr ic a s  o con trapesos -1 6 - y - 27- ,  
produce unas v ib rac io n es  e l í p t i c a s  que rep e rcu ten  en l a  
base de l a  zapata  -2 3 - , obteniéndose una acción  de l i ja d o  
con una ó rb i ta  mínima, llevando montada una lámina* de papel 
o t e l a  e sm eril, s u je ta  por la s  p inzas - 39- ,  perm itiéndose su 
in te rcam b iab ilid ad  en todo momento, quedando absorb idas l a s  
v ib rac io n es  por l a  c u b ie r ta  de goma p ro te c to ra  - 22L, que se­
para  l a  base -2 3 - , del cuerpo c e n tra l  -1 3 - de la  l i j a d o r a .

Para poner en se rv ic io  l a  l i ja d o r a  neum ática m iñi o rb i
t a l  perfeccionada a que nos venimos r e f i r ie n d o , el*ppyjario
a s i r á  l a  misma por e l  conjunto ta p a  - 4-  y cuerpo -1 3 -, de
forma que l a  palma de l a  mano quedará e n fre n ta d a  a d a 'p a la n c a

- * * * *de p u es ta  en marcha - 1- ,  y  a l  s e r  é s ta  p resionada, se acc io ­
n a rá  l a  v á lv u la  de a i r e  - 2- ,  dejando paso a l  mismo por e l  
ra c o r  - 12- ,  h a s ta  e l  motor - 9- ,  produciéndose e l  e fe c to  de 
v ib ra c ió n  en l a  zap a ta  -2 4 -, m ien tras  se mantenga ogrijnida
l a  v á lv u la  de a i r e  - 2- ,  siendo siempre comandado el,* ap ara to

* .  * *por e l  u su a rio . . ...I *Estimando ámpliamente d e s c r i ta s  todas y cada úfia'de 
l a s  p a r te s  que c o n s titu y e n  l a  l i j a d o r a  neum ática mini o r b i ta l  
perfecc ionada  o b je to  de l a  invención , solamente nos r e s t a  ma­
n i f e s t a r  l a  p o s ib il id a d  de que sus d ife re n te s  p a r te s  puedan 
fa b r ic a r s e  en v aried ad  de m a te r ia le s , tamaños y formas, pu- 
diendo igualm ente in tro d u c irs e  en su c o n s ti tu c ió n , a q u e lla s  
v a ria c io n e s  de t ip o  c o n tru c tiv o  que la  p rá c t ic a  aconseje , 
siem pre y cuando l a s  mismas, no sean capaces de a l t e r a r  lo s  
puntos e se n c ia le s  de que es o b je to  e l  p re sen te  r e g is t ro  de 
Modelo de U til id a d .
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1 .  -  L ijad o ra  neum ática m ini o rb i ta l  perfecc ionada , 
esencialm ente c a ra c te r iz a d a  porque en l a  p a r te  su p e rio r de 
su cuerpo en forma ovalada adap tab le  a l a  mano del u su a rio , 
se encuen tra  montada una palanca de puesta  en marcha accio  
nab le  por l a  palma de la  mano, actuando sobre una v á lv u la  
de a i r e  a modo de in te r ru p to r  de puesta  en m arca, para l a  
admisión de a ire  a p resión  a tra v é s  de un ra c o r  acoplado
a l cuerpo c e n tra l  de l a  l i j a d o r a ,  actuando sobre un*mdtor
neum ático incorporado in te rio rm e n te , p ro v is to  de un-.juego
de con trapesos su p e rio r  e in f e r io r  para  o b ten er mediante
e x c é n tr ic a s , un movimiento o r b i ta l  mínimo en forma d e -v i-

*  *

b rac io nes  con p o s ib il id a d  de re g u la c ió n , siendo é s ta s 'á b s o r  
b id as  por un juego de m uelles o r b i ta le s  p ro teg id o s por una 
c ü b ie r ta ^ e lá s t ic o  y f le x ib le ,  p a ra  que no a fe c te n  a lH ü erp o  
de l a  l i j a d o r a ,  tran sm itiénd ose  a una base o z a p a ta . in f e r io r .

2 .  -  L ijad o ra  neum ática m ini o rb i ta l  perfeccionada,
*  *  ^  *esencialm ente c a ra c te r iz a d a  porque l a  base sopo rte  de*la 

zap a ta  l i ja d o r a ,  l l e v a  montadas en dos lados opuestos*, unas 
p inzas b ascu lan tes  un idas a l a  base por unos apéndices sa­
l i e n te s  de la  misma y a tra v é s  de un e je  tra n s v e rs a l  p asan te , 
llevando  unos m uelles que actúan por to rs ió n , presionando 
la s  p inzas  h ac ia  abajo  para por su canto  p ro teg id o  por una 
capa e l á s t i c a ,  r e te n e r  y f i j a r  una plancha d ^ a p e l  o t e l a  
esm eril a e fe c to s  de l i ja d o ,  apoyada sobre un plano e lá s t i c o  
para  su adaptación a l a  s u p e rf ic ie  a t r a b a ja r ,  presentando 
l a  zapata  de l i j a d o ,  una s u p e r f ic ie  cuadrada o re c ta n g u la r  
de acuerdo con la  función a r e a l i z a r .

# * / + +
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3 . -  "LIJADORA NEUMATICA MINI ORBITAL PERFECCIONADA".
De conformidad en un todo en lo  e se n c ia l  y f in e s  in ­

d u s t r ia le s  a lo  d e s c r i to  en l a  precedente memoria d e s c r ip t i  
va y gráficam ente rep resen tado  en lo s  ad jun tos planos para  
su m ejor comprensión.

E sta  memoria co nsta  de OCHO hojas e s c r i t a s  o mecano­
g ra f ia d a s  por una so la  c a ra  a dóble e sp ac io .

Madrid 3 0 SEP. 1985
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