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La invencidn se refiere a un gato elevador de co
ches de doble tijera con cuatro brazos de tijera unidos en

tre si articuladamente para formar un poligono articulado,

con un husillo roscado accionable a mano que atraviesa élnx
poligono articulado y que estd apoyado con una tuerca déu':
husillo y un apoyo de husillo en pares de brazos de tijera
opuestos uno a otro, con articulaciones que unen por art1=t
ba y por abajo laos brazos de tijera unos con otros, y con -
una pieza de soporte unida articuladamente a los brazos de
tijera, que tiene una ranura de guia que forma una guia.de,
articulacidn desplazable para articular los brazos de t{é@i

ra. L )

Los gatos elevadores de coches deben soportar?a?:
elevar un vehiculc automdévil no sdlo fuerzas verticales.ﬂ'
procedentes de éste, sino también fuerzas horizontales. Ta
les fuerzas horizontales se producen, por ejemplo, por el
movimiento en forma de arco de circulo del lado elevado
del coche alrededor del eje determinad- por las ruedas que
descaﬁsan sobre el suelo.

En los gatos elevadores de coches de doble tije-
ra tradicionales cada brazo de tijera estd unido con la co
rrespondiente parte de cabeza o parte de pie por un eje
particular. Las fuerzas que actllan horizontalmente sobre
el gato elevador de coches se rebajan a través de segmen-
tos dentados, que se encuentran en los extremos del lado
de la parte de pie o de la parte de cabeza de los brazos
de tijera, y que engranan unos con otros. Para que estos
segmentos dentados puedan soportar las fuerzas que apare-

cen en la practica, debe ser elegido correspondientemente

grande el grosor del material de las alas de los brazos de
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tijera. Estos gatos elevadores de coches poseen por ello
un elevado peso y son caros. También es conocido producir

segmentos dentados adicionales y fijarlos a los brazos de

tijera. Gracias a ello se reduce ciertamente el peso de

.
.

.

L4 -
e
«

?

los gatos elevadores de coches, pero éstos siguen siendo, {°
sin embargo, caros a consecuencia de la especial fabrica-~
cidén de los segmentos dentados adicionales y de su fija4"':‘
cidn a los brazos de tijera. seef.

Es conocido por la memoria de patente alemana
233.926 en un gato elevador de tijera, configurado a la 'ma
nera de la tijera de Nirnberg, articular cruzadamente 1dsiﬁ
brazos de tijera del lado de la parte de pie de forma C€H5°

zada en la parte de pie y proveer a ésta de una ranura qé:”

guia vertical, en la que atacan barras articuladas que ata
can con sus otros extremos en los lugares de articulaciédn
del gato elevador de coches unidos entre si por el husillo
roscado. Este gato elevador de coches es costoso y pesado
y tiene, debido a los brazos de tijera inferiores que se
cruzan uno sobre otro, una altura de elevacidn comparativa
mente pequefia,.

Un gato elevador de coches del tipo mencionado
al principio es conocido por el modelo de utilidad aleméan
75 15 652, en el que se consigue una simplificacién de 1la
construccidn a través de que ambos pares de brazos de tije
ra estén unidos entre si por arriba y por abajo por medio
de articulaciones simples. Los pares de brazos de tijera
forman un paralelogramo articulado y poseen extremos que
discurren de forma redondeada excéntricamente, con los que
se sustentan por pares en la pared interior de la parte de

cabeza o de la parte de pie., El apoyo vertical formado me-
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1 —~diante esta sustentacién es, sin embargo, sbélo optimamente
. eficaz cuando la superficie de apoyo en el vehiculo automd
vil y la superficie de asentamiento de la pieza de pie es:-}.

tén situadas paralelamente una a otra, lo que, particula&r o

5 mente al colocar el gato elevador de coches junto al vehi-

culo automovil, no siempre estd asegurado.
LA 3 .t
La invencion se basa, por lo tanto, en el proble

ma de mejorar un gato elevador de coches de doble tijera

del tipo mencionado al principio de tal manera que se con-

10 siga, con una construccidén sencilla, un control irreprochg?

-~ .

ble del gato elevador de coches aprovechando solamente fh:-

pieza de sustentacibn. cets
Este problema se resuelve porque, por 1lo menoi,?
un brazo de uno de los pares de brazos de tijera, esta
15 alargado mas alli de la articulacién que conecta el brazo
del otro par de brazos de tijera y ataca con movilidad de
giro en la pieza de sustentacidn, en cuya ranura de guia
encaja una pieza de mando del brazo de tijera del otro par
de brazos de tijera.
20 Para la invencidn es importante que se evite un
apoyo vertical que sdlo bajo carga vertical impide movi-
mientos relativos verticales. Para esto sirve, en primer
término, la articulacidn rotatoria usual de un brazo de ti
jera, que se consigue en el gato elevador de coches confor
25 me a la invencidédn con el alargamiento de uno de los brazos
de tijera mas alld de su articulacidn de conexidn con el
otro brazo de tijera. Como consecuencia de esto, la pieza
de sustentaciédn no puede moverse ni vertical ni horizontal-

mente en relacidédn al brazo de tijera que la soporta. El

30 mando de la pieza de sustentacidn es tomado por el otro bra

05115
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20 de tijera, que encaja con una pieza de mando en la ranu
ra de guia, y con ello es capaz de controlar del modo de-

seado el movimiento de la pieza de sustentacién mediante,

la disposicidn correspondiente en el brazo de tijera y ep-'
caje en una ranura de guia configurada correspondienteme%;'
te. Al mismo tiempo se consigue que los pares de brazos de
tijera, unidos diagonalmente mediante el husillo roscadd;"
o el poligeno articulado formado por éstos, no puedan basa
cular en relacidén con la pieza de suStentacidén. Como consg

cuencia de esto, el gato elevador de coches recibe una esw’

tabilizacién efectiva contra el vuelco lateral en la zohgz:

se e

mejorado o mds seguro de la pieza de sustentacidén lleva
consigo una mayor capacidad de soporte o capacidad de car-
ga del apoyo vertical.

Ventajosamente, la pieza de sustentacidn es de
forma de U y tiene en sus paredes laterales, que sobresa-
len mds alll de la articulacidn de conexidn que une ambos
brazos de tijera, sendas ranuras de gula para la pieza de
mando configurada como eje de mando, la cual pieza de man=
do esté dispuesta en el lado de husillo de la articulacidn
rotatoria de la prolongacidn del brazo de tijera. Tales
plezas de sustentacidén en forma de U son conccidas en cons
trucciones usuales de gatos elevadores de coches y sus ven
tajas de la configuracidn sencilla y de la fabricacidn
usual pueden transferirse, como consecuencia de esto, al
gato elevador de coches conforme a la invencidn.

Las distancias de las articulaciones de conexidn

de ambos brazos a la articulacidn rotatoria de 1a prolonga

del pie y/o0 un correspondiente mantenimiento vertical de '’ "

la pieza de sustentacidén en la zona de la cabeza. El manfdg]
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les. De este modo se produce en esencia una gquia vertical
de la pieza de sustentacidn o del poligono articulado cuan

do se emplea la pieza de sustentacidén como parte de pie.®

Al mismo tiempo se consigue que la longitud vertical de Ié ‘

pieza de sustentacidén y su anchura se puedan mantener com-

3
LAY K

parativamente pequefias, sin afectar a una configuracidn
sencilla del mando o control. Una gquia particularmente seef.
exenta de problemas resulta cuando la ranura de guia de la
pieza de control es un agujero oblopgo vertical. voode

Ventajosamente estdn configuradas una pieza déﬁ:i‘
sustentacidn superior y una inferior como parte de cabezégﬁ
y parte de plie del gato elevador de coches, que rodean qxg'
teriormente a los brazos de tijera con paredes laterales.

En este gato elevador de coches son cargadas de
modo usual la parte de cabeza y la parte de pié O sus pare
des laterales en las zonas de las articulaciones girato-
rias de -las prolongaciones de los brazos de tijera. Las
piezas de control o los ejes de control necesitan rebajar
sblo cargas horizontales relativamente pequefas, de manera
que su guia en las ranuras de guia se realiza sin proble=-
mas. Se evita un desgaste particular y no es necesario un
refuerzo costoso del grosor de material de las alas.

La parte de cabeza y la parte de plie del gato
elevador de coches cubren ampliamente los lugares de arti-
culacidn o las zonas extremas de los brazos de tijera, lo
que eleva la segquridad del gato elevador de coches, pero
posibilita también una superficie de asiento o de apoyo

comparativamente grande.

Para una carga uniforme del gato elevador de co-
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1 _ches es ventajoso que las plezas de control de la parte de
. cabeza y de la parte de pie estén dispuestas aproximadamen

te en el plano de las articulaciones rotatorias de las pro

longaciones de los brazos de tijera situadas en la parte ::

S de cabeza y en la parte de pie. ¢
En la realizacidn de la invencidén una ranura de

guia como minimo forma una leva de control que hace seguf?:'

a la parte de cabeza del gato elevador de coches el movi='*
miento del vehiculo durante el proceso de elevacidédn. En
10 particular, en el caso de radios relativamente pequefios **-|

[N 2

del movimiento del vehiculo es ventajoso configurar tantg® |

la ranura de guia de la parte de cabeza como también larap

nura de guia de la parte de pie como leva de control, 1{.?5
que condiciona piezas de sustentacidn mas pequefias y origi
15 na una colocacidn oblicua adicional del husilleo roscado,
lo que trae consigo cierta facilidad del manejo.

La invencién se explica con ayuda de un ejemplo
de realizacidn descrito en el dibujo. Muestran:

la figura 1, una vista en alzado lateral de un
20 gato elevador de coches de doble tijera que se encuentra
en posicidén d= transporte, parcialmente cortado, y

la figura 2, una vista en alzado lateral del ga-
to elevador de coches de la figura 1 en posicidon de eleva-
cidn.
25 El gato elevador de coches representado en la fi
gura 1 tiene cuatro brazos de tijera 10 hasta 13, de los
cuales los brazos de tijera 10,A11 y 12, 13 forman sendos
pares de brazos. Los brazos de tijera 10 hasta 13 forman

un poligono o paralelogramo articulado, que es atravesado

30 por un husillo roscado 14 horizontal. Este tiene una cabe-

05115
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—za de husillo 15 para la aplicacidn de una manivela y esti
sustentado mediante un apoyo de husillo 16 configurado

en un manguito de cojinete 18, que encaja con mufiones de,
do 14 atraviesa un taladro cilindrico del manguito de coji

nete 18 y encaja con su extremo opuesto en una tuerca de

un lugar de articulacidén para los brazos de tijera 10, 11.

vehiculo autombévil, o bien se repliegue para hacer descen-
porte que requiera poco espacio.

zos de tijera 10, 11 o 12, 13 piezas de sustentacidn 20,
21, que funcionan como parte de cabeza y parte de pie del
gato elevador de coches. Con la pieza de sustentaciédn 21
inferior se pone el gato elevador de coches sobre una su=
perficie de suelo y la pileza de sustentacidn superior se
aplica al vehiculo autombévil al subir el gato elevador de
coches, para lo que sirve la pieza de horquilla 22 unida
fijamente con la pieza de sustentacidédn 20. Esta pieza de
horquilla impide un corrimiento lateral relativo entre el

vehiculo automdvil y la pieza de sustentacidén 20.

das respectivamente en forma de U y rodean con sus paredes

p. €j. como un rodamiento en los brazos de tijera 12, 13,0}

apoyo 17 en los brazos de tijera 12, 13. El husillo rosca-|

¢ e, g

husillo no representada, cuyos mufiones de apoyo 19 forman™'|

Dependiendo del sentido de rotacién del husillo roscado” 14

son movidos ambos lugares de articulacidén o muifiones 17, *d.9.

teaga

uno hacia el otro o uno desde el otro, de manera que el’.gg,

to elevador de coches o bien se despliegue, para elevarigig
der el vehiculo automdvil y llegar a una posicién de trans

Arriba y abajo se encuentran en los pares de bra

Las piezasde sustentacién 20, 21 estan configura

laterales 20', 21' los extremos superiores e inferiores de

)
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~los brazos de tijera 10, 12 y 11, 13, las cuales paredes

estdn configuradas respectivamente o bien como orejetas pa

ralelas mantenidas a distancia una de otra por medio de .,

partes distanciadoras o bien como piezas en forma de U, .

En este caso se entiende que los puentes que unen las pare
des laterales de los brazos de tijera en su zona de articu

lacidn estén desenganchados en la zona en la que se tiene

L
*e o

que mover en cada caso el otro brazo de tijera.
La unidén de los brazos de tijera 10, 12 y 11, 13

se produce con articulaciones de conexién configuradas co=

. ¥
mo ejes de articulacidn de modo rotatorio. Junto a ello ...

las articulaciones de conexidn 23 estdn situadas respecti¥,
vamente de tal manera que los brazos 12, 13 tienénproloﬁgéa
ciones de brazo 24, que atacan rotativamente en articula-
ciones rotatorias 25 en las partes de sustentacidn 20, 21.
Las distancias de eje x,y entre las articulaciones rotato-
rias 25 y las articulaciones de conexién 23 son iguales en
cada caso.

En las paredes laterales 20', 21' se encuentran
ranuras de guia 26 y los brazos de tijera 10, 11 llevan
piezas de control 27 confiquradas como ejes de control,
que encajan en estas ranuras de gula 26, Las piezas de con
trol 27 estan dispuestas paralelamente a lo ejes de las ar
ticulaciones 23, 25. Sus distancias x' o y' a las articula
ciones de conexidn 23 son iguales a las distancias x,y de
las articulaciones rotatorias 25' a las articulaciones de
conexidédn 23, De esto se produce una alineacién vertical de
las piezas de sustentacidédn 20, 21 para el caso de que las
ranuras de gula 26 sean agujeros oblongos verticales co-

rrespondientemente a la representacién en las figuras 1,
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—2. En, sin embargo, también posible configurar estas ranu-

ras de guia 26 en forma de arco, de manera que controlen

la pieza de sustentacidédn 20 o el poligono articulado forma
LI )

do por los brazos de tijera 10 hasta 13 de tal modo queigg

pieza de apoyo 22 siga el movimiento del vehiculo durante
el proceso de elevacidén, o sea que lleve a cabo un movi-

LA NN |
miento correspondientemente en forma de arco. De este modo

s - . i
se excluyen movimientos relativos entre el vehiculo automd

vil y el gato elevador de coches, que conserva como conse-

ranura de guia 26 en forma de arco de este tipo se abaﬁéé%
na ciertamente la disposicidon que se desprende de la figu-
ra 1, de las piezas de control 27 en el planoc de las arti-
culaciones rotatorias 25, sin que se disminuya sin embargo
a través de ello la fijeza de asiento del gato elevador de

coches.,

cuencia de esto la deseada fijeza de asiento. El gato elév’
vador de coches no sufre en la zona de la pieza de apoyﬁf.:

22 movimientcs horizontales. Con una configuracién de Ia%.)

!

r
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- REIVINDICACICNES -~

I

'R R X

Los puntos que como caracteristica de novedad ‘sef
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo

de Utilidad en Espafa, por VEINTE afios, son los que se fe*

[2

cogen en las reivindicaciones siguientes: ~eenl

l4,~- Gato elevador de coches de doble tijera con
cuatro brazos de tijera unidos entre si articuladamente.ng)|
ra formar un poligono articulado, con un husillo roscadp .

e e®

accionable a mano que atraviesa el poligono articulado §°¢°
€. <] Y

aaty

que esta apoyado con una_ tuerca de husillo y un apoyo dg -
husillo en pares de brazos de tijera opuestos uno a otr;T.
con articulaciones que unen por arriba y por abajo los bra
zos de tijera unos con otros, y con una pieza de apoyo uni
da articuladamente con lcs brazos de tijera, que tiene una
ranura de guia que forma una guia de articulacidn desplaza
ble para articular los brazos de tijera,caracterizado por=-
que comoc minimo un brazo de uno de los pares de brazos de
tijera est& prolongado mds alla de la articulacidn que co-
necta el brazo del otro par de brazos de tijera y ataca rg
tativamente con esta prolongacidén en la pieza de apoyo, en
cuya ranura de guia encaja una pieza de control del brazo
de tijera del otro pér de brazos de tijera.

28, - Géto elevador de coches segin la reivindica
cidén 18, caracterizado porque la pieza de apoyo tiene for-
ma de U y tiene en sus paredes laterales, que sobresalen

mis alld de la articulacién de conexidn que une ambos bra-

zos de tijera, sendas ranuras de guia para la pieza de con
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trol est& dispuesta en el lado de husillo de la articula-

¢idn rotatoria de la prolongacidén del brazo de tijera.

v
-

¢ Ve

3a.- Gato elevador de coches segin una de las

2
®
'O

reivindicaciones 1@ o 24, caracterizado porque las distan-

cias de las articulaciones de conexién de ambos brazos a

.
v -4 2

la articulacidn rotatoria de la prolongacidn de uno de los

-«

brazos y a la pieza de control son iguales. o
48,- Gato elevador de coches segln una de las

reivindicaciones 18 hasta 38, caracterizado porque la rﬁﬁﬁ’

ra de guia de la pieza de control es un agujero oblongo-._,/

vertical. ' oS

”~ ety

58.- Gato elevador de coches segin una de las -

‘o -

reivindicaciones 128 hasta 442, caracterizado porque una pie

za de apoyo superior y una inferior est&n configuradas comq

parte de cabeza y parte de ple del gato elevador de coche§#/

que rodean exteriormente los brazos de tijera con paredes

g

laterales,

68.- Gato elevador de coches seglin una de las
reivindicaciones 14 hasta 54, caracterizado porque las ple
zas de control de las piezas de apoyo estén dispuestas _
aproximadamente en el plano de las articulaciBnes rota.td:_.-J
rias, situadas en las piezas de apoyo, de las proloﬁgacio-
nes de los brazos de tijera.

738.~ Gato elevador de coches segin una de las
reivindicaciones 1@ hasta 68, caracterizado porgque por lo
menos una ranura de guia forma una leva de control que ha-
ce seguir a la pieza de apoyo del gato elevador de coches

el movimiento del vehiculo durante el proceso de elevacién,
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88,- "GATO ELEVADOR DE COCHrS",
Tal y como se ha descrito en la Memoria que antg

cede, representado en los dibujos que se acompafian y para
"y

. 4
- b

los fines que se han especificado. -
o

e
Esta Memoria consta de doce hojas escritas a ma-?

quina por una sola cara.,

22 NOV. 1285 /)4
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