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PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios se solicita a favor de Im. Vic'bc;r

WﬁSSIIiEF13 de'naCionalidad'franCesa. dami@iliado en 84,
rue de 1'Assomption, Paris (Francia), ¥y que; ha de recaer
sobre. ™ DISFUOSITIVO DE ACoMiEMO POR FRICCION Y ESPE-

~ CIAIMENTE UN EMBRAGUE CILINDRICO ™

_ de e jemplo .

Memoria descriptive

El registro de la Patente de Invencién que se soli-

‘cite tiens por objeto garentizar la explotacién exclusiva

en todo el territorio nacional y sus posesiones de un dis-

positivo de acoplamiento por friccién y especialmente un
embrague cilindrico, conforme se describe a continuacién y

se representa grificemente en el adjunto dibjo, a titulo



A

10

15

20

25

30

- 2.. L ! p ) .
T 280264
‘La presénte invencidén se refiere a un dispositivo

de acoplamiento por friccién y espscimdmente & un embrggus

" de 4tip~o cilindrico, es decir, en el cual el efecto motor

fangencial se transmite del 6rgano accionador al érgano
accionado por un elemento intexmediario de fnecién, adap-
tado pars que venga selectivemente a tomar apoyo, e x’ceraor
o interiormente, sobre un tambor solidario de uno de diChos
érganos.

El procedimiento que consiste en sacar partido de

1a desmultiplicacién de los esfuerzos tangenciales obteni—

da por el enrrollamiento de una banda o de una cuerda sobfe

un tambor, se pone Corrientemente en aplicacibn para el fre-

nado de piezas mecdnicas en rotacién, mediante frenos lla-
mados de },!enrollam:?.ento v, '

v Tgualmente, se ha propuesto el apliéar e 1 mismo
proCedimiento a exﬁbxta.gues ¢ilindricos, llamados "embragues
espirales!” en los Cuales im resorte en espiral, ung de Cu-.
yag extremidades es solidaria del drgano "accionador, se
enrolla libremente scbre 0 al interior, de ‘un tambor soli-

dario del érgano accionsdo; cuando se ejerce un esfuerzo -

‘ tangencial en el sentido deseado sobre la extremidad libre

de. _es‘be'resorte, se provoca su enrollamiento contra 'el tem-
bor accionado, es deCir, la puesta en agarre dele mbrague.
Sin‘embai'g‘o-, este género de mecanismo presente ciertos in-
convenientes que han limitado su empleo y, especialmente,
el heého de que el esfuerzo de méniobra que ha de e jerter-
se sobrs la extremidad del resorte para obtener la puesta .
en a.ga'rre es relativamente importante frente al esfuerzo
ﬁotof tangencial que puedé ser transmitido. Ademds estos .

embragues no pueden asegurar el acCionamiento mas que en un
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mo rueda libre o, de otro modo, corren el riesgo de ser
incluso gravemente averiados. -
La presente invenci6n tiene Qor ob;eto un embrague

cllindrico en el Oualnelﬁelemento de fr10016n esté montado .

_solidarlo, al menos en rotacién, del 6rgano accionado y en

el Cual un 6rgano de mando, Qe lleva dlChO 6rgano accionado,
puede venir a,actuar_tangenclalmente de manera simulténea
sobre las dos extremidades libres de dicho elemento de fric--
C16n para hacer variar la separacidn de dichas extremidades
Vs por conszguzente, para hacer variar el redio de curvatu-
ra de éste elemento hasta aplicarlo en contacto de frlcCién

contra la superficie cilindrica enfrentada del érgano accions-

» dor, para realizar el acoplamiento.

éiguiendo una forma preferente de realizacibh de

la invencién, el elemento de friccidn puede estar consti-

tuido por una bande enrollada libremente, de manera que

forme un anillo hendido, en el interior de un tambor soli-
dario.del Srgano accionédor, mientras que el érgano de man-
do puede estar constituido por una pieza o un dispositivo
que tieme funcidn de cﬁﬁa, mévil axielmente, siguiendo la
generatriz del anillq,siendo dicha pieza llevada por el
érgano accionado y estando 1nterpuesta entre las extremida-
des libres del anillo hendldo. .

'Si dicha pieza, en forma de cufia, es solidaria en
rotacién del érgano accionado,el gnillo de f:iGCién puede
ger asi solidarizado, en rotacién, con el 4rganc accionado.
Cuendo se desplaza axialmente el érganc de mando para inﬁfo-
ducirlo entre 1aS~eﬁtremidadaa»libres del anillo hendido,
el didmetro de'ésﬁe axmenta hasta llegar a apliCéxse con—~

fra el tambor acCionador para realizar la puesta en agarre



7&§1

10

T 20

25

30

280264k

Bh un embrague segin la 1nvén616n,_ el accionamien-

del embrague.

- %0 puede asegurarse, en la posicidén de embragado, para uno

' u otro sentido de rotacién indiferentemente, Ia transmisién

de par 86 ha&e, por una parte, entre el tambor accionador

y ol anilio hendido (o cualquier otro elemento intemedia-
rio andlogo) por friccién de dicho anille, que se halla muy
fuertemente aplicado sobre la totalidad de su ‘pugerficie ’
por el e;;t‘ééto de desarrollamiento de banda (sin que exista,
como en ciertos tipos de freno o de embrague, una parte
"'agarrante"“ y 'una parte “arrastrante', ésta dltima sin coope-
rar én el é.coplamien‘l:o). Por otra parte, la transmisién de
par entre el anillo y el érgano aOCionado estd aseguradas

Qositivamente por venir a tope de una o d¢. 1a otra de las

: dosextremdades libres del anillo (segin el sentido de rota-

cién) contra el. 6rgano de mando 0 cOn'l:ra una cara o la otra

d¢ un top_eAapropzado ‘que se hg prev:.s‘to sobre el drgano

- accionado, cuando el 6rgano de mando mismo no as solidario en

rotacién del érgamo actionado. De la utilizacién de la tota-

lidad de la superficie de friccién y el bloCaje positivo

" arriba indicado, results -que mediante un embrague tal, pue~

den ser transmitidos pares muy imp’ortan"ces.-

Queda. bien entendido, @ e pueds escogerse una dig-—

. posicién inverss de los diversos constltuyentes del. {amhraa

gue segd.n 1la inver;cn.én., es decn',, due ls banda.i de friceidn
puede estar libremente enrollada al exterior de un tambor
golidario de;;. érgano accionador y el érgano de mando actua

entonces simultdneamente sobre las extremidades libres de

" la bande Para'aproximarlas‘ , es deCir, para hacer disminuir

el didmetro del anillo y apretar éste sobre el tambor acciona

dor.
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Es preferible.. escoger un anillo de friccidén de

una materia suficientemente eldstiCa para que el rstorno

2 una de las posiciones ( de preferentia la positién desem-

bragada) ge haga eldsticamente, cuando él,érgano de mando
efectue sk movimiento de retroceso axial. | ,
‘Para ciertas aplieacionés,ﬂel.érgano de mando, és—
peéialmente la pieza en forma de cufia precitada, puede ser
solidaria’é~la'vez.en-;otacién y en traslacién dei 6érgano
accionado, por ejemplo, de un érboi accionado, 'si bien el
agarre o el afloﬁamiento es obtenido pgf un simble desliza-
miento axial del 4rbol accionado respecto al tambor.acciona
dor.. ) -
Adends de su funcionamiento indiferente al sentido

de rotacién, el embrague, ségin la invencién, presenta la

- ventaja de no necesiter mas que esfuerzos de maniobra muy .

redubidos y de permitir transmitir pares importantes inclu-
80 bajo un volumen reddéido.

Ia precisién j la suavidad de maniobra de estos
eﬁbragqes resultan todavia ﬁéjorados (1o que permite manio-
brarlos por sérvo;mecanismoa de débil potencig) si se uti-

liza como drgano de mando, Qué actua tangenCialmente sobre

las extremnidades libres del elemsnto de friccidn, los dis-

positivos de blocCaje y de frenado, especCialmente por rodi-
l;os_y raﬁpaa, deécriyos en la patente franCesa ne1t.059.561,
los certificados de adicién Nos. 63.615 y 6§.9$8, asi.EO-
mo en la patente franéesé Ne 1.244.410 a'nbmhre del presen-
te invertor y solicitante,

Se'comprendéré mejor la inyeﬁéién mediante la leC-
tura de la descripcidén detallada que sigue y el detalle
de los dibujos adjuntos que fepresentan, a titulos de ‘e jem-

plos, no limitativos, ciertos modos de realizecién de la
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E n{e stos dibujoss

.= la figura 1 es unma vista en planta, con seccibn parcial, de

un modo de realizacidén de un embrague conforme a la inven-
ciéng ' ’

* figura 2 es una vista en seCCién 31gu1endo el plano II-II
de la flgura 1; '

- I& figura 3 es una vista en seccién, similar a la de la

figura 2, de otro modo de realizacién de la invencién;

- 1la flgura 4 es una vista en seCC16n, por un plano axial,

de una caja de dos ve1001dades maniobrada por dos embragues,_
segin la 1nven016n,

- la figura 5 es una vista parclal, en secclén, s:gulendo

@l plano V-V d¢ la figura 4;

- 1a figuré 6 es una vista parcial a mayor escala, de un
dippoesitivo de aéoplamiento de la figura 5.

Segén el modo de realizacién esquemdticamente re-

' presentado en la figurg 195 2,_el'érbol accionador 1 es

solidario de un tambor Cilindriéo 2 en cuyo interior puede
Qénetrar el 4rbol atcionado concéntrico 3. Un anillo hen-
dido, eldstico, intermediario, de fricciém 4, estd libre~
mente interpuesto en el e’sﬁacio anular comprendido entre
la_s_uperficié cilindrica ihterior del tamt;or 2 y el drbol

accionado 3. En la posicién aflojada del embrague (repre—

isentada en las figures ) existe un éierto juego entre las dos

superficies cilindricas en relacién el tambor y al anillo,

habidndose hecho éste solidario en rotacién del drbol accions:

"do 3 mediante un espoloﬁ 5 en forma de cufia que toma spopo

sobre los dos bordes libres 6 y 7 del anillo bendido, los

cuales estdn inclinados respecto a la gemeratriz del anillo,
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es decir, cortedos en forma de rampa.
< .

Cuando se introduce axislmente el 4rbol accionado 3,
aiguiendo 1a difecéidn de la flecha 8, por e jemplo, median-
te una horquilla, no representada, gbarcando la garganta 9,
los bordes 6 y 7 del emillo hendido se separsn el uno del
otro y el anillo viene a enrollarée contra la superficie
interior del tambor, lo que poﬁe en agarré al embrague,
estando agegurado ol arrastre enve el anilleo y el érbol:
accionado, siguiendo ei sentido de rotacién, mediante apo-
yo de uno u otro de los bordes § o 7 ;:onti:a\ el tope 5.

Cuando se retrae en sentido inyerso el drbol 3,
la cufia se afloja y el anillo wvuelve a tomar, eléstiCamén-
te, su posici6n in;éial, lo que desolidgriza,el drbol
accionado del -£rbol accionador. Tos respaldos Convenien- -
tes jo‘y'1id previstos en el tambor giimpiden ioa despla-.
samientos axisles del enil hendido 4.

Bn ¢l modo de realizacién representado esqendti-
cenente en.aeCCi6n,siguiendo_g§ plano radial en la figura 3,

el anillo hendido 4' viene 8 apretarse, para reslizar la
puesta en agarre del embrague, sobre la superficie exterior
de un’ tambor 2r solidarip del'érbol accionador. El andillo

se hace solidario, en rotacién, del érgano accionado median-

 te, dos. patillas 6'-7* que entran en.una sCanaladura 12 en

forma de cufla. E1 desplazamiento axial relativo de los
drgmos accionado y acctionador provoca, Como en el modo de
realgzaéién precedente, el apriete o ol sfloamiento del ani-
1llo contra el Srgano accionador v el arrastre del Srgano
accionado mediantevuna 0 la otra de las exiremidades del
mismof ' S s | .

En los ejemplos que prededen, se ha representado,
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como elemento intemediario de fncc i6n, un anillo elds~
tico hendido, que puede ser metélico y recubierto o no

de un revestimiento de friccidn; pero, sin galirse del

" marco de la invencidn, puede utilizarse una banda que so-

lo se extienda gobre una fraccién de circulo o, por el

contrario, un resorte enrollado en varias vueltas en es-

piral y sobre cuyas extremidades aCtue tangencialmeﬁte el

" érganc de mando. Se puede, igualmente, emplear un 6;-g_ano

de friccién %nstiﬁuido por varios elementos de mand{bu-
las rigidas ax:t:’.cul'ad'as.éntre si.

El sistema. de maniobra més simple se realiza, Co-

: mo en los e:;emplos precedentes, cuando el érgano accionado

puede desl:.zarse axialmente, lo que permite prever el ér-
gano de mando solidario, a la .vez en rotacién y en trasla-

Q'ién, del érgano accionado. Cuando esta disposicién no es

yosible, se prevé un érgano de mando mdvil de traslacidn

A ‘respef:to al Srgano accionado y solidario en rotaeién res-

pecto a este dltimo. Se puede, 1gualmente, de jar una 11—
bertad limitada, -en r_otacién, del 6rgano de mmndo respecto

al -6rgano accionado, siendo entonCes la banda de fricein

’ susée.ptible de efectuar un desplazamiento angular limi-

tado en un sentido o en el otw, 'siguiendo el sentido de
zotaci<§n,. ' haciéndose el arrastre al venirse a apoyar la -

Banda contra' uno u oti'd de los topes que ‘limitan su grado

" de libertad en rotacién,

- Los embragues, segin la invencién, se prestan a la

: tra.nsmsién de pares imflortantes bajo volvmenss reducidos

y el esfuerzo de maniobrs, que estd. ya desmultiplicado por -
el efecto de enrollamisnto del anillo, puede ser todavia
Gesmultiplicado por el e facto de cuBia de Ios dispositivos

. de nodillos', y rampas descritos en las patentes precCitadas.
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Un ejemplo tzl de aplicacién se ha representado en las fi-

guras: 4 ¥ 5 que ‘se refieren a un embrague doble utilizado en

. una caja de dos velocCidades,

Este meCanismo Comprende, Como en el Caso de las fi-

‘guras 1y 2 , un grbol accionador 1 solidario de un tambor 2,

en cuyo interior esid libremente dispuesto un anillo 4 man-
tenido solidario, en rotacién, del 4rbol acciomado 3, tenien-

do,sin embargo, una libertad de rotacién de algunos_gradbs N

por lo menos cuando el anillo estd en pogicién dilatada. Este

mantenimiento estd asegurado por las exﬁrémidédes del anillo
ieplegadas- en forma de patilla 13 y 14 que puéden apoyarse
sobre 1os ensenChamientos o entalladuras Correspondientes 14!
fresadas en el 4rbol gtcionado (figura 6). Los bordes 6 y 7
de. estas patillas estdn inclinades en relacidn & la generatriz
del anillo, de suerte que formen dos perfiles en'-rampa como

en el caso de la figura | sobre los que attua el érgano de

‘mando, teniendo por funcidén separar tangencialmente estos

bordes libres el tino del otro para realizar la pues:ba en agarre
' del embrague. E n los modos de realizacién representados en
las giguras 1.y 5, el 6rgano de mando, en forma de ¢ufia,

que 1lleva la referencia 5en el caso de la figura 1 estd
resmplazado por dos rodillos cilfndricos 15 y i6 cuyos ejes
son perﬁendiculares al eje del grbol aOCi§nado 3 y estén par-
Cialmente alojados en una ranura 27 gque io solidariza, en

.‘br.asIaiCién, Ccon dicho drbol. El funcionamiento de esa parte

- del dispositivo es idéntico al del embrague representado
-en las figuras j y 2, es deCir, que cuando se desplaza axial-

--mente el 4rbol accionado 3, en el sentido de la flecha 8, los

dos rodillos i5 y i6 se desplazan en el mismo sentido ¥ vienen

a. actuar sobre los bordes libres en forma de rampe 6 y 7, lo
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qge hece hnmentar el diémetro del anillo 4, apllcéhdblo al

interior del tambor 2; el drbol acqlonador 1 ¥y el drbol

o a§0iona&o 3 son asi solidarigzados ( 1o que realiza el aga-

rre. @irecto)'y.ei arrastre puede hacCerse en un gentido.o en

el offo, tomando apoyo una de las patillas.13 o 14, por su

' extremidad, contra uno de los ensanchamientos 14', después

de un desplazamiento angular de algunos gredos del snillo 4
en un sentido o.en el otro (ver figuravﬁz, mientras e ;a
aijremidad de la otrg pétilla tama una posicién libre en
el otro ensanchamiento.. | ’

_ En la apli0a6i6n de la invencidn a una caja de dos
velocidades, el drbol atcionador 1 estd provisto de.una rueda
dentada 17 que engrana.en un piffon intermediario 18 soli~
dario dg'un epgranajevié que esfé engranddo en los diéntgs

-20 de un manguito 21, enfilado libremente sobre el #rbol

accionado 3. En el manguito 21 esté-entallado un tembor 22,

‘ pr&famenteﬁénte de didmetro idéntico &l del tambor 2. En
{.el interior.del tembor 22, se monta un segundo embrague de

' anillo~hendido 23 que permite solidarizar el érbbl ecc¢iona~

do 3 con el manguito 21. Eate segnndo anillo hendido 2

AAesté, igualmente, manlobrado por los desplazamientos axia-

'1es de una pareja de rod1llos '24-29, solidarios, en trans-

lacidn, del érbol accionado 33 pero que, ‘como se ve en la

figura 4, las extremidades llbres en forma de rampa del

anillo 23 estdn inclinadas en sentido inverso do las extre-

midadeg libres del primer gnillo.‘De.ahi resulta que, cuando

se desplaza axialmente el 4rbol’3 en el sentido de la fle-

cha 8, por ejemplo, mediants una'hof@pilla,-no representada,

~ gbarcando la garganta 9, -el primer embrague se enCuentra

puésto en agarre tal como se ha dicho precedentemente, al
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migmo tiempo que los rodillos 24-25 del segundo embrague

- {1=

permiten la aproximacidén de las extremidades libres del
enillo 23, es decir, el aflojamiento gel sggundo embrague, re-

: sulﬁand.o que el tambor 22, y, por supuesto, el manguito 21,

 giran libremente respecto al 4rbol acci:onado 3. E1 arrastre

tiene lugar, por tanto, por agarre directo, como se ha dicho
mds arriba.

Cuando se retrae el drbol 3 en sentido inverso de

'la flecha 8, ésté movimiento afloja, en primer lugar, el anillo

i-
‘4 del primer embrague, aunque en aste momento ninguno de los

embragues se encuentra en posiclén de agarre lo que consti-~
tuye el punto muerto de la caja de velocldades; a continuacién
losvrodillos 24-25 separan tangenéialmer;te las &xtremidades
del anillo 23 del segundo embrague, lo que solidariza el
manguito 21 éon el érbol accionado 3 que es arrastrado, en este
momento, en el ‘seéundo 'juego de velocidsd ( a baja velocidad
en el taso representado en la figura 4).

Una caja de velocldades tal, a dos Juegos, mamobrada
por dos ambragues a friceién segin la invencién, puede ser
-utili—zada en numexosas aplicaciones y especialmente Cuando
se busCa upa gran robustez Con un volumen reducido, por,ejexﬁ'-‘

plo, para las mdquinas lavadoras. Ia maniobra de ‘traslacién

del érbol a.001onado no requiere mas gque un recorrido, muy

1m1tado ( por eaemplo ime. de una y otra parte de la posi-
cibn del 4rbol aCCionagio, correspondiente al punto muerto)

con un esfuerzo de maniodbra reducido, gracias al heého de que

el embrague o el desembrague se eiéctua Unicamente por el

rodamiento-de los 'rodillos uno sobre el otro y sobre las ram-
pas, 10 que proporéiona una de-sinultiplicaéiéh muy grande
del‘es"fuerzo exiel de embrague. Este eafuerzo axial puede
sor suministrado wntajossmente por un servo-mecanismo de

débil potencia ; por e jemplo, mediante un electro-imén.
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. To’ pOCO engorroso del dlsposltivo, segin la inven-

-

,'tj."idn, -permite ut1hzarla para la zreal:.zaclén de cejas de.

velocidades ‘a mas de dos Combinacions con engranajes sism-
pre en agarre ¢, igualmente, como 6rganc de blocaje deé un
elemento pivotante mévil respecto a un elemento fijo.

‘Q'ueda. bien entendido que la invencién no se lﬁnita.

" en modo alguno, a 1os e jemplos desCritos y representados;

es, por el contrario, susCeptible de. numerosas variantes

‘atCesibles. a la persona entendida en e stg técnics, s'eélin

las apiicaCidnes en vigta, sin que por ello se separen del
Asi, en'lo 'p:eCédente, se ha hec¢ho particularmente
cuestidn de em‘:i’::agues.. en los Cuales se haCia variar la se-

paracién de las extremidades libres del gnillo hendido me-

,diante el desplaiamientp longitudinal del dérgano de mando;

.pezlr'o. el mismo resultado puede obtenerse mediante un desplaza-

mientd diferente, por €jemplo, radial del érgano de mando,
lo que permite reslizaciones simples en el caso de embragues
de mando centrifugo.

: Tos matem.ales, ‘forma, temafio y. disp_roslc16n de 1os
élexﬂenqu serdn susceptibles de variacién siempre que éste
nb suponga una alteracién de la esenciaiidad ‘del invento.

Tos términos en que s¢ ha redactado esta memoria

deBera’.n ser tomados siemp:c;e en sentido amplib, no limitativo.

: Nom;_n_ﬂ REIVIND}Z_E{_SIONES'

) Se relvindica. como pr opio ¥ nuevo a £avor de
Im.- Vlc‘tor WASSILIEFF, dom10111adoen 84 rue de 1'Assomption,
Paris (EranCia.), 1o espeCiflcado en las siguientes mivin-

dicationess
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.PRIMERA.~ Dispositivo de aéoplamie'n'i:o por friccién y es- |

_ pe<=1almente un embrdgue cilindrico, caraCtemzado en que

comprende por lo menos, un elemento de friccién interpues-
to en un espac:.o anular arreglado entre un drgano acciona- -

dor y un ‘Srgano accionado coneéntneos, uih tope rara soli-

A.:da.nizar, por lo menos en rotaclén, dlChO elemento de fm.c-

016n con diCho érgano acclonaﬁo, asf como un Srgano de man-

~ do llevado por diCho 6rgano accwnado ¥ que aCtua ta.ngen-

cialmen’ce de manera simul tanea sobre las dos extremidades de

: dlChO element o de frxccz.ég_. para hacer variar s separa-

c:uSn de dichas extrem:.da.dea ¥y apliCar dicho e lenento de fr:.c-
cidn sobre una pgrte s por lo menos, de la superfxcm eilin-
drice enfrentada al érgano adcionador, de suerte qe reali-
ce el acoplamiento de diChés:érg'anos. . . '
sEGUNDA.- El mismo d:.sgoaaitivo a que se refiere la primera
reivindlcandn, earacgenzado en que, Como modo sl fernativo
de }:eahmuén del emdrague en ella menclomdo .61 elemento
de friccién esté. constztu:’.tlo por una banda arrollade en
forma de am.llo hendido sensﬂ:lemente anular, llbremente :
enmangada alrededor o en el interior de un tambor solidario
del 4rbol accionador y en el cual el érgano ds mando actua

smulténeémente ‘sobre las dos extremidades libres de dicho'

~anillo, pare asi hacer variar, eléstlca.mente el didmetro,

de suerte que diCho anillo venga a apretarse contra dxcho

tambor .

: ,'TERCEEA‘ - El miaino d1spos.1tlvo a que se refiere lareivin—

d:.caCién segu.nda, en el cual el a.nillo hendido ha sido

ao,l:.dar:.zaao, en rotaci 6n, con el 6rganc accionado por,

" a lo menos, un toPe'aprppiado previsto en dicho 6rgano y

contra el cual vengan a tomar apoyo, en posicibn de embra-
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ga.&o, una ¢ la otra de las extremidades libres del anillo,

-segtin el sentido de rqtac1_6n. .

CUARTA.- El1 mismo dispositivo a qﬁe se refiere la re vin-

-dicacidn terceram Caracterizado en que el tope precidiado

y la mrte eooperante del anillo estén a:rre.gladaa de forma
que permitan un Oierto Juego, en rotacién, entre dlcho
anillo ¥y el brgano aCCionado.

QUINTA.-- El mismo dispssitivo a que se refiere la re'ﬁin-

. dicacién p‘r:imera caracterizado en que el e lemento de fric-

cidn estd constituido por un resorte enrollado en espiral.

SEXTA.- El mismoe dispositivo & que serefiére lareivin-

. dicaetibn primera caracterizado en que, cemo otro modo al ter-

nativo de realizatién del embrague mencionadd, el -6rgano

de mande que actus simultdneamente sobre las dos extremida-

‘des libres del e lemento de friccién, pers separarlas o apro-

ximarlas entre si, es axialmente mévil en‘relacién a diého

elemento de friccidn y actus a la meners de una cufia so‘nra

_dichas extremidades.

SEETIMA El mismo dispositivo a que se refieren las rei-—
vindlcaclones segunda y sexta, caracterizado en que, en un
nuevo modo de realizacidén del embrague menOJ.onado, las dos
ex:trem:.dades libres del anlllo hendido es'ban conﬂigm:&das en
forma de rampas sobre las Cualea aCtua simulténeanente, a
menera de cufia, el ‘6rgano de manclo.,

OGTAXCA‘.-'EIA miémo fiisp&si’tivo a que se refieren las reivin-
di_.caéiones sexta y sép_tima, ;3ara0t,arizado en qe el érgano
de ,mgndo es ‘solidar::.o del érgano accionado, gractias a lo

cusl, el agarre o el aflojamiento del embrague se obtiene

. por desplazamiento axial de dicho 6rgano accionado en re- -

- lacién al anillo . . _ ,
NOVENA.— El niswo dispositivo a que se zéfiax':en lag reie
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~ vindicaCiones tercera y octava, caracterizad en que

la realizacién-del emdrague en ellas mencionado tiene lugar

mediante un 8rgano de mando que constituye iguslmente el

tope Contra el cual pueden tomar mpoyo las extremidades

del anillo para solidarizar este §ltimo, en rotacién,

- con el érgano accionedo.

DECIMA. El mismo dispesitivo a. que ge ‘refiere la rei- -
vindicacidn sexta caracterizado en gque, como otro modd>
de realizacién del embrague, el- frgano de mando estd

constituido por una}-parejg de rodillos ¢ 1lindricos. que -

. i J ’
rusdan uno contra el otro, asi como contra las extremi-

‘dades ‘libres, en forma de rampa, del anillo hendido,
"'Um)EcIMA _El mismo dispositivo a que se refieren las

'-re.ivindlcaclones primera y qumta, carac'beriza.do en que,

en otro modo mas de realizacCién del embrague en ellas

mencionado, el érgano de mando es redialuente mévil en

relacién al érgano acciormdo, para hacer variar la sepa-

racién entre las extremidades libres del anillo hendido,

-j)UODECIMA.‘- El nﬂ.smo dispos itivo a qb.e se reﬁeren as

anteriges reiv1ndlcaclonea, caracterizado en gque puede

consntulr una Caaa de velocldades en la cual el esta—

‘blecimiento de las diferentes COmtmatj::.ones se obtiene

" por.agarre o aflojemiento de, al menos, un embrague rea-

lizé.do gogin cualquiera de- los modos arriba desCritos.
RECIMOTERCERA.~ ~ DISPOSITIVO IE ACOPTAMIENTO POR FRICCION
Y ESPECIAIMENTE UN EMBRAGUE CILINDRICO.

. Tal ¥ como se deja descrito en lg memoria mwe-
cedente que consta de quince hojas foliadas y mecano-
grafiadas por una sola de sus caras y una de planos.
" Madrid, 20 de Junio 1963
P.L. de Dn.Victor WASSILIEFF

: Viétor il Véga
[
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