
M E M O R I A  D E - S C R I P T I V A
de una P a ten te  de Invención a nombre de: 
MAJA-Maschinenfabrik Hermann Schill,K G ,de 
nac io na lid ad  alemana, dom iciliada en 
GOLDSCHECER/BáDEtT ( Alemania ); por: "PER 
FECCIONAMIENTOS m  LAS MAQUINAS PARA DES 
CORTEZAS Y DESPELLEJAR TOCINO, CARNE, PES 
GADO Y SIMILARES".

El invento  se r e f ie r e  a una máquina para d esco rteza r o des­
p e l le ja r  to c in o , carne, pescado y s im ila re s , que e s tá  p ro v is ta  de un 
c il in d ro  de tra c c ió n  que tra n s p o r ta  l a  m ateria  a d esco rteza r con tra  
e l  co rte  de un c u c h illo , y p ro v is ta  también de un p o rta c u c h illo s  g i -  

5 r a b ie .
Se conocen ya máquinas para d esco rteza r to c in o , en la s  cua­

le s  un re so r te  que ac tú a  sobre e l  p o rta c u c h illo s  g i r a to r io  mueve au to ­
máticamente e l  co rte  d e l cu c h illo  no sometido a esfuerzo  a l a  p o s i­
ción de c o r ta r  y l a  m ate ria  a  d esco rteza r, avanzando con tra  e l  co rte  

10 t r a t a  de desp lazar a e s te  en con tra  de l a  fu erza  d e l re s o r te  h ac ia
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a t r á s  a s í  como más ce rca  a  l a  camisa d e l c i l in d ro  de tra c c ió n  a 
l a  p o sic ión  de descortezado . Tero en e s ta  máquina de d e sco rte za r ya 
conocida e l  co rte  se desp laza a  lo  la rgo  de una curva cuya curvatu­
r a  tra n sc u rre  en sen tid o  co n tra rio  a  l a  cu rv a tu ra  de l a  camisa d e l 
c i l in d ro  de t ra c c ió n . Debido a  e s to  r e s u l ta  d i f í c i l  e l  a ju s ta r  
exactamente l a  anchura de l a  hendidura e n tre  e l  co rte  y l a  camisa 
d e l c il in d ro  de tra c c ió n , l a  cu a l decide e l  espesor d e l descortezado.. 
Otro inconveniente de l a  ya conocida máquina descortezadora  co n sis­
te  en que l a  m ate ria  á  d e sco rte za r , s i  en su canto d e lan te ro  t ie n e  
ya todo su e sp eso r, en l a  posic ión  i n i c i a l  d e l co rte  no puede s e r  
aprehendida por e l  c i l in d ro  de t ra c c ió n . Por e s te  motivo, en l a  má­
quina de d e sco rte za r ya conocida, además d e l c i l in d ro  de tra c c ió n  
M ee f a l t a  un Órgano a d ic io n a l de tra n s p ó r te , que t r a s la d a  e l  ma­
t e r i a l  a d e sco rte za r ta n to  más a l l á  de l a  p o sic ió n  i n i c i a l  d e l co rte  
que pueda se r  aprehendido por e l  c i l in d ro  de t r a c c ió n . '

E x iste  por lo  ta n to , e l  problema de c re a r  una máquina para 
d esco rteza r o d e s p e l le ja r  to c in o , carne o pescado, en l a  cual se 
e v ite n  lo s  inconven ien tes a n te s  in d icad o s .

Para so lu c io n a r e s te  problema, propone e l  invento  que en 
una máquina descortezadora  p a ra  l a  g u ía  de l a  p a rte  d e la n te ra  d e l 
p o rta c u c h illo s  e x is ta  por lo  menos un brazo o sc ila n te  o d isp o s itiv o  
s im ila r , cuyo punto de g iro  e s té  situado  en e l  soporte  de l a  máqui­
na debajo de l a  l ín e a  de culm inación d e l c i l in d ro  de t ra c c ió n . Resul­
t a  p articu la rm en te  conveniente que e l  punto de g iro  d e l brazo o sc ila n  
té  o d isp o s it iv o  s im ila r  e s té  s itu ad o  debajo y d e lan te  d e l e je  de 
g iro  d e l c i l in d ro  de tra c c ió n  en e l  soporte de l a  máquina. E ventuaí- 
mente se puede g u ia r e l  p o rta c ú c h illo s  por medio de un brazo o sc i­
la n te  y de un plano de deslizam ien to  situ ad o  en e l  p o rta c u c h illo s  y
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apoyado por un ro d illo *  Al e fec to  es conveniente que e l  "brazo o sc i­
la n te  y e l  p o rta c u c h illo s  e s té n  d isp u esto s de t a l  manera que e l  punto 
de g iro  ( te ó r ic o )  o lo s  puntos de g iro  para  e l  movimiento d e l f i l o  
d e l cu h h illo  e s tén  s itu ad o s debajo y preferentem ente d e lan te  del e je  
de g iro  d e l c i l in d ro  de tra c c ió n .

Preferentem ente e l  plano de deslizam ien to  y un r o d i l lo  des- 
p lazab le  e s tán  combinados de t a l  manera que una fu e rza  de regu lac ió n  
que desp laza e l  r o d i l lo  t r a t a  de co locar e l  c u c h illo  en l a  posic ión  
i n i c i a l  d e l c o r te .

Conviene que e s té n  p re v is to s  medios para  l a  regu lac ió n  de 
l a  fu e rz a  de a ju s te .  Por ejem plo, se puede apoyar e l  r o d i l lo  sobre 
un r e s o r te  de una po ten c ia  e lá s t i c a  a ju s ta b le .

La máquina descortezadora puede te n e r  además una p ieza  
ex c én tric a  como tope para l a  p o sic ió n  f i n a l  t r a s e r a  d e l f i l o  d e l cu­
c h i l lo ,  l a  cual e s tá  s itu a d a  preferentem ente de t a l  manera que por lo  
menos un brazo o sc ila n te  que s u je ta  e l  p o rta c u c h illo s  se pueda apoyar 
sobre e s ta  p ieza  e x c é n tr ic a . Eventualmente se puede p rever en tre  e l  
p o rta c u c h illo s  y e l  brazo o sc ila n te  una conexión fácilm en te desaco ta- 
b le . P referentem ente lo s  brazos o sc ila n te s  deben ten e r en sus extremos 
su p e rio res  un perno 'sobre e l  cua l encaja un e s tr ib o  del p o rtacu ch i- 
l l o s ,  cuyo e s tr ib o  es a b ie r to  hac ia  abajo pero se puede aseg u ra r por 
medio de un pasador.

Por f in  e l  cu ch illo  puede te n e r  en su cara in f e r io r  un
rayado *

Otros d e ta l le s  d e l invento  se exp lican  a continuación  más 
detenidam ente a base de un ejemplo de re a liz a c ió n  represen tado  en e l  
d ib u jo , en e l  cual m uestran:

F igura 1 una v i s t a  l a t e r a l  parcialm ente seccionada de una*
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máquina descortezadora de to c in o .
F igura 2 una sección  a tra v é s  de l a  máquina descortezadora  de to c i ­

no siguiendo l a  l ín e a  A-B-C de l a  f ig u ra  1 en e sca la  aumen­
tad a  y rep resen tac ió n  e s t i l i z a d a .

F ig u ra  3 un tro zo  de tocino  poco an tes  de in ic ia r s e  e l  c o r te .
F igura 4 un trozo  de tocino  durante e l  descortezado y 
F igura 5 una sección  v e r t i c a l  d e l d isp o s itiv o  de soporte  del ro d i­

l l o .
Una máquina descortezadora de to c in o , señalada en su to ­

ta l id a d  con 1 , t ie n e  un soporte 2 que l le v a  a r r ib a  un ta b le ro  de 
carga 3. En e l  extremo d e l ta b le ro  de carga 3 d ir ig id o  hac ia  e l  me­
canismo se encuen tra un c il in d ro  de tra c c ió n  4 que debe e fe c tu a r  e l  
tra n sp o rte  de lo s  tro zo s  de carne o de to c in o  a  d e sc o rte z a r . Enci­
ma d e l c ilin d ro  d e tracc ió n  4 se encuen tra  un co n tra c ilin d ro  5 que 
consta  de m a te r ia l  e lá s t ic o ,  por ejemplo de goma o de p lá s t ic o ,  y 
s irv e  principalm ente para  oprim ir l a  m ate ria  a  d esco rteza r 23. El 
c i l in d ro  de tra c c ió n  4 g i r a  en l a  d irec c ió n  de l a  f le c h a  d ibujada 
7 siendo impulsado por un grupo m otriz que en su to ta l id a d  se señala  
con 6. EL grupo m otriz  6 consta  d e l motor 6a  que a tra v é s  de un e je  6b 
y una rueda dentada 6c a ta c a  l a  rueda dentada 4a  que e s tá  un ida con 
e l  c i l in d ro  de tra c c ió n  4. E l c o n tra c ilin d ro  5 es g irad o  forzosamen­
te  también por e l  accionam iento 6 a  tra v é s  de l a  rueda dentada 5a , 
y precisam ente en l a  d irecc ió n  de l a  f le c h a  8 . En l a  máquina v i s ta  
de acuerdo con l a  f ig u ra  1 , e l  c i l in d ro  4 tra n sp o r ta  e l  tro zo  de 
to c in o  a d esco rteza r desde l a  izq u ie rd a  hac ia  l a  derecha. Encima del 
c i l in d ro  4 se encuen tra  e l  cu ch illo  9 , e l  cual e s tá  f i ja d o  en un 
p o rtac u ch illo  10 en forma recam biable. Este p o rta c u c h illo  t ie n e  un 
e s tr ib o  11, e l  cual encaja  desde a r r ib a  sobre un perno 12. Por me-



dio de un pasador 13 se c i e r r a 'e l  e s tr ib o  11 h ac ia  ab a jo . El perno 
12 se apoya con sus dos extremos en brazos o sc ila b te s  14 que son 
g ira b le s  a lrededor d e l punto de g iro  o s c i la to r io  15. En e l  portacu_ 

100 c h i l lo  10 se encuen tra  además e l  plano de deslizam ien to  16, que se 
apoya sobre un r o d i l lo  17.

D etrás del r o d i l lo  17 se encuen tra  en un d isp o s it iv o  de 
soporte d e l r o d i l lo  señalado en su to ta l id a d  con 18, un re s o r te  
17a, que t r a t a  de desp lazar e l  r o d i l lo  17 h a c ia  a r r ib a  en l a  d ire c -  

105 ción d e l e je  del d isp o s it iv o  de soporte d e l r o d i l lo .  La po tencia  del 
re s o r te  que ac tú a  sobre e l  ro d i l lo  17, se puede re g u la r  por medio 
de un d isp o s it iv o  de a ju s te  que en su to ta l id a d  e s tá  señalado con 
19- Este d isp o s it iv o  consta de un vo lan te  19a y de una p a re ja  de 
ruedas h e lic o id a le s  SO y 21 .

110 La p a rte  d e la n te ra  lo a  d e l p o rta c u c h illo  10 puede g ira r
ahora a lred ed o r d e l punto de g iro  de o sc ila c ió n  15. Conviene ad­
v e r t i r  que l a  p resió n  d e l re so r te  17a, e l  cual se encuen tra  d e trá s  
d e l r o d i l lo  17, t r a t a  de d esp lazar e l  p o rtac u ch illo  10 en d irecc ió n  
h ac ia  e l  ta b le ro  de carga 3 , aunque e l  plano de deslizam ien to  16 

115 d e l p o rta c u c h illo  t ie n e  una in c lin a c ió n  desde l a  izq u ie rd a  a r r ib a  
h ac ia  l a  derecha ab a jo . Sin embargo, e l  e fec to  de desplazam iento 
provocado por e l  r o d i l lo  17 e s tá  en dependencia d e l conjunto de 
movimiento d e l p o rta c u c h illo  10 , ea d ec ir  d e l brazo o sc ila n te  14, 
d e l perno 12, de l a  d isp o sic ió n  del plano de deslizam ien to  16 y 

120 d e l r o d i l lo  17 que apoya a  e s te .
Bn l a  máquina 1 de acuerdo con e l  ejemplo de re a liz a c ió n  

e l  punto de g iro  in f e r io r  15 del brazo o sc ila n te  14 se encuen tra  
todav ía  considerablem ente debajo pero también un poco d e trá s  d e l 

*̂ —e je  de g iro  d e l c i l in d ro  de t ra c c ió n . En su extremo p o s te r io r  10b
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e l  p o rta c u c h illo  10 e s tá  apoyado por e l  r o d i l lo  17. Debido a l a  
in c lin a c ió n  d e l plano de deslizam ien to  16 y a l a  d isp o sic ió n  d e l 
brazo o sc ila n te  14 r e s u l ta  un mecanismo de g u ía  para e l  portacU chi 
l i o  10, mediante e l  cual se consigue que e l  f i l o  del c u c h illo  9a 
en e l  movimiento h ac ia  ad e lan te  y h ac ia  a t r á s  d e l p o rta c u c h illo  10 
puede co rre r  a lo  ^argo de una l ín e a  que con l a  su p e rf ic ie  d e l c i l in _  
dro de tra c c ió n  forma un canal que se e s tre ch a  continuamente h ac ia  
atpás;. En l a  posic ión  d e la n te ra  (rep resen tad a  en l a  f ig u ra  1 con 
rayas in terrum pidas y en l a  f ig u ra  3 detalladam ente) queda una hendi­
dura Spq re la tiv am en te  grande en tre  e l  c ilin d ro  de tra c c ió n  4 y e l  
f i l o  9a d e l c u c h illo . E sta  posic ión  es l a  in i c i a l - d e l  co rte  ( f ig u ra  
3 ) . En e s ta  l a  hendidura debe se r  tan  grande que e l  f i l o  9a d e l cu­
c h i l lo  e n tra  con seguridad por encima de l a  co rteza  22 en l a  genuina 
capa de to c in o  24 d e l tro zo  de tocino  señalado en su to ta l id a d  con 
23. Al in ic ia r s e  e l  c o r te , e l  tro zo  de to c in o  23 e je rc e  una ifuerza 
sobre e l  cu ch illo  9 que t r a t a  de empujar a e s te  y a  su p o rtac u ch illo  
10 h ac ia  a t r á s ,  y precisam ente en con tra  de l a  fu e rza  que sobre e l  
p o rta c u c h illo  10 es e je rc id a  por e l  r e s o r te  17a que ac tú a  sobre e l  
r o d i l lo  17. Bajo l a  in f lu e n c ia  d e l tro zo  de toc ino  23 que avanza^ e l  
c u c h illo  9 cede un poco en l a  d irec c ió n  del avance de l a  m ate ria  a 
d esco rteza r 23. Tuesto que de acuerdo con e l  invento  e l  punto de g iro  
i n f e r i o r  15 d e l brazo o sc ila n te  14 e s tá  s itu ad o  debajo de l a  l ín e a  
de culm inación d e l c ilin d ro , de tra c c ió n  4a , l a  su p e rf ic ie  d e l c i l i n ­
dro de tra c c ió n  y l a  curva que re c o rre  e l  f i l o  9a t ie n e n  l a  misma d i­
recc ió n  de cu rv a tu ra . Por e s to , mediante un desplazam iento d e l por­
ta c u c h il lo  10 en l a  d irec c ió n  d e l avance de l a  m ateria  a  d esco rteza r 
23, l a  hendidura Sp e n tre  e l  f i l o  9a y e l  c il in d ro  de tra c c ió n  se pue­
de am inorar continuamente h a s ta  un v a lo r  te rm in a l. La posic ión  te rm in a l 
d e l p o rta c u c h illo  10 y d e l cu ch illo  9 se puede a ju s ta r  por medio de 
una p ieza  ex cén tric a  25 a tra v é s  de una palanca de reg u lac ió n  26, a 
cuyo e fec to  l a  p ieza  ex c én tric a  25 s irv e  de tope por lo  menos para un155
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"brazo o sc ila n te  14? (véase F igura 4 ) . La p ieza  ex c é n tr ic a  25 tr a b a ja  
con au to -re te n c ió n . La misma hace p o sib le  una m odificación continua 
a s í  como una f i ja c ió n  d e l ancho de la  hendidura Sp y con e s to  d e l es­
pesor d e l descortezado en cu a lq u ie r p o sic ió n  d e l alcance de e s te .  Este 
reg u lac ió n  se puede e fe c tu a r  también durante e l  proceso de descorteza 
do.

Por lo  ta n to ,  también durante e l  tra b a jo  continuo de l a  
máquina 1 se puede a ju s ta r  e l  espesor d e l descortezado  a lo s  d i s t in  
to s  tro zo s  de to c in o  23- Igualmente se puede t r a b a ja r  de t a l  forma 
que jun to  con l a  co rteza  22 se separa de l a  m ate ria  a  d esco rteza r
23 también una delgada capa de to c in o . La posic ión  te rm in a l d e la n te ra  
d e l p o rtac u ch illo  10 f i j a d a  por un perno de tope 27* Este impide que 
e l  p o rtac u ch illo  10 o e l  cu ch illo  9 en tren  en contacto  con e l  c i l i n ­
dro de tra c c ió n  4.

E l proceso de tra b a jo  se d e s a r ro lla  en l a  máquina 1 de acuer 
do con e l  invento  en l a  forma s ig u ie n te :

Primero se coloca un tro zo  de tocino  23 sobre e l  ta b le ro  
de carga 3 y se in tro d uce  debajo d e l c o n tra c ilin d ro  5* E ste m antie­
ne oprimido e l  tro zo  de to c in o  23 y eventualm ente continua tra n sp o r­
tán d o lo . Primero e l  f i l o  9a d e l cu ch illo  se encuen tra  en su posic ión  
d e la n te ra  de acuerdo con l a  f ig u ra  3 y .e n tr a  en l a  capa de tocino  24* 
La p a rte  su p e rio r de e s ta  capa de tocino  es desviada entonces por 
encima d e l p o rta c u c h illo  10 y l a  p a r te  in f e r io r  de l a  capa de tocino
24 y l a  co rteza  22 son desv iadas e n tre  e l  c u c h illo  y e l  c i l in d ro  de 
tra c c ió n . Del tra n sp o rte  d e l  tro zo  de to c in o  23 se encarga en lo  
e se n c ia l e l  c il in d ro  4 . Bajo l a  in f lu e n c ia  de l a s  fu e rz a s  que actúan
sobre e l  cu ch illo  9? se mueve e l  f i l o  9& d e l mismo en oposición  a

\
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. l a  fu e rza  regu ladora  h ac ia  a t r á s  y se aproxima a l  mismo tiempo 
continuamente a l a  su p e rf ic ie  del c ilin d ro  de tra c c ió n , h a s ta  que 

185 se ha conseguido l a  anchura p re v is ta  de l a  hendidura Sp2. Al mismo 
tiempo l a  co rteza  d e l toc ino  22 es ap re tada  de t a l  manera sobre e l  
c i l in d ro  de tra c c ió n  4 que e s te  ag a rra  firmemente l a  co rteza  22 y la  
pasa por debajo del c u c h illo , m ien tras l a  capa de tocino  24 puede 
evad irse  por encima d e l c u c h illo  ( véase f ig u ra  4 ) .

190 La fu e rza  de reg u lac ió n  que ac tú a  sobre e l  p o rta c u c h illo
10 tie n e  que poder adap ta rse  a l a s  fu e rzas  que se p resen tan  y que 
dependen por ejemplo d e l ancho d e l tro zo  de to c in o  23. Al e fec to  
s irv e  e l  d isp o s it iv o  de a ju s te  19. Cuando un tro zo  de to c in o  23 ha 
pasado por la  hendidura Sp2, e l  f i l o  9a es  colocado nuevamente por 

195 l a  fu e rza  d e l re s o r te  en l a  posic ión  i n i c i a l  de co rte  de acuerdo con 
l a  f ig u ra  3? y e l  proceso an te s  d e s c r i to  se vuelve a r e p e t i r .

En lu g a r d e l apoyo a n te s  d e sc r ito  por medio de un brazo 
o sc ila n te  14 y un plano de deslizam ien to  16 apoyado por un r o d i l lo  
17y lógicam ente se puede prever también una gu ía  en forma de b a s t i -  

200 dor para  e l  p o rta c u c h illo  10. Lo e se n c ia l  d e l invento  es en prim er
lu g a r que e l  movimiento del p o rta c u c h illo  10 es guiado de t a l  manera 
que e l  f i l o  9a puede t r a n s c u r r i r  a  lo  la rg o  de una curva que t ie n e  
l a  misma d irecc ió n  de cu rva tu ra  de l a  c ircu n fe re n c ia  su p e rio r del c i ­
l in d ro  de t ra c c ió n , para form ar con l a  misma un can a l que se e s tre ch a  

205 continuamente h ac ia  a t r á s .  Al e fe c to  por ejemplo e l  punto de g iro  de 
un solo brazo o sc ila n te  que gu ía  e l  p o rta c u c h illo  10 t ie n e  que e s ta r  
situado  debajo de l a  l ín e a  de culminación 4a del c i l in d ro  de tra c c ió n , 
o debajo y d e lan te  d e l e je  de g iro  d e l c il in d ro  de t ra c c ió n . Si e x is ­
te n  v a r io s  elem entos de gu ía  ( 14, 16, 17) en e l  p o rta c u c h illo  10,

210 '^'entonces e3¿funcionamiento depende d e l punto de g iro  o de lo s  puntos
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de g iro  que re s u l ta n  para e l  p o rta c u c h illo  o d e l punto de g iro  o 
de los puntos de g iro  que corresponden a l  re c o rrid o  d e l f i l o  9a.

En l a  máquina 1 , de acuerdo con e l in v en to , l a  fu e rza  de 
a ju s te  que ac tú a  solare e l  r o d i l lo  17 y coloca e l  c u c h illo  9 en l a  po­
s ic ió n  i n i c i a l  de c o r te , puede p roducirse también por medio de pesos 
en lu g a r de un re s o r te  17a. Además, l a  fu e rza  que coloca e l  cu c h illo  
en l a  posic ión  i n i c i a l  d e l c o r te , puede e je rc e r  su e fec to  en t a l  fo r ­
ma que en lu g a r del ro d i l lo  17 y d e l plano de deslizam ien to  16 coope­
re n  un apoyo de cubeta y una esp ig a , sobre lo s  cuales ac túa  entonces 
l a  fu e rza  de re a ju s te .-

P ara  l a  más f á c i l  lim pieza de todo e l  d isp o s it iv o , e l  cuchi­
l l o  9 e s ta  f i ja d o  en e l  p o rta c u c h illo  10 en forma fácilm en te  recambia­
b le , y e s te  últim o tie n e  un e s tr ib o  11 que se puede a b r i r  h ac ia  aba jo . 
Una vez ex tra íd o  e l  pasador 13, se puede e x tra e r  e l  portac& chillo  10 
s in  d i f ic u l ta d .  Entonces se t ie n e  f á c i l  acceso a l a  p a rte  t r a s e r a  de la i 
máquina d esco rtezado ra  de toc ino  1.

De acuerdo con o tro  d e sa rro llo  del in v en to , e l  cu ch illo  9 
t ie n e  en su lado in f e r io r  un rayado 9b que tra n sc u rre  en sen tido  
tra n s v e rs a l  a l a  d irecc ió n  de tra n sp o rte  d e l tro zo  de toc ino  23. Este 
rayado debe te n e r  e l  e fec to  de que también tro z o s  de to c in o  23 e s t r e ­
chos, que a l  in ic ia r s e  e l  co rte  puede se r p a r tid o s  fácilm en te  por un cu 
c h i l lo  9 muy a f i la d o , e je rz an  una fu e rza  su f ic ie n te  sobre e l  portacu-- 
c h il lo  10, para d esp laza rle  desde l a  posic ión  i n i c i a l  d e l co rte  ( f ig u ­
r a  3) en oposición  a  la  fu e rza  de a ju s te  h a s ta  l a  posic ión  t r a s e r a  de 
co rte  ( F igura 4 ) . En lu g ar del ta b le ro  de carga 3, lógicam ente puede 
haber también una c in ta  de tra n sp o r te .

E sta  máquina que se acaba de d e s c r ib ir  puede em plearse con 
ig u a le s  v e n ta ja s  también para d e s p e lle ja r  pescado de cu a lq u ie r c la se , 
huya operación p resen ta  también lo s  mismos problemas por todos concep-
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N O T A

Se re iv in d ic a  como nuevo y de p rop ia  invención .
1 . -  Perfeccionam ientos en l a s  máquinas p ara  d esco rteza r 

y d e s p e l le ja r  to c in o , carne, pescado y s im ila re s , ca rac te rizad o s  
porque poseyendo un c il in d ro  de tra c c ió n  que tra n s p o r ta  l a  m ateria  
a  d esco rteza r con tra  e l  f i l o  de un c u c h illo , a s í  como un p o rtacu - 
c h i l lo  g ira b le , con un re so r te  o d isp o s it iv o  s im ila r  que ac tú a  so­
bre diSho p o rtac u ch illo  transportando  e l  f i l o  no sometido a esfuerzo  
automáticamente a l a  p o sic ión  i n i c i a l  de c o r te , tra tan d o  la  m ateria  
a d e sco rte za r, que e je rc e  p res ió n  sobre e l  f i l o ,  de d esp lazar e s te  
f i l o  automáticamente en oposición a  l a  fu e rza  d e l r e s o r te  h ac ia  
a t r á s  y más cerca  de l a  c ircu n fe re n c ia  de]/6 ilindro  de tra c c ió n  a  l a  

.posic ión  de descortezado , se ha p rev is to  para  l a  guíá^de l a  p a rte  
d e la n te ra  del p o rta c u c h illo , por lo  menos un brazo o sc ila n te  o d is ­
p o s itiv o  s im ila r , cuyo punto de g iro  se encuen tra  en e l  sopo rte
de l a  máquina, debajo de l a  l ín e a  de culminación d e l c il in d ro  de 
tra c c ió n .

2 . -  P erfeccionam ientos, de acuerdo con l a  re iv in d ic a c ió n  1 
ca rac te rizad o s  porque e l  punto de g iro  del brazo o sc ila n te  o dispo­
s i t iv o  s im ila r  se encuen tra  en e l  soporte de l a  máquina debajo y 
de lan te  d e l e je  de g iro  del c i l in d ro  de tra c c ió n .

3 .  -  Perfeccionam ientos d^ácuerdo con la s  re iv in d icac io n es  
a n te r io re s ,  ca ra c te r iz ad o s  porque e l  p o rtac u ch illo  e s tá  guiado por 
medio de un brazo o sc ila n te  y de un plano de deslizam ien to  que se

; encuentra en e l  p o rtac u ch illo  y e s tá  apoyado por un r o d i l lo .
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4 -- Perfeccionam ientos, de acuer^y {@ h^^Y f^ .# !M icacio - 
nes a n te r io re s , ca rac terizad o s porque e l  brazo o sc ilan te  y e l  p la ­
no de deslizam iento  es tán  d ispuestos de t a l  manera que e l  punto de 
g iro  o lo s  puntos de g iro  para e l  movimiento del f i l o  están  s i tu a ­
dos debajo y preferentem ente delante d e l e je  de g iro  del c ilin d ro  
¿e tra c c ió n .

5 . -  Perfeccionam ientos desacuerdo con la s  re iv in d icac io n es 
a n te r io re s , ca rac terizad o s porque e l  plano de deslizam iento y un 
ro d i l lo  desplazable es tán  d ispuestos e n t r e .s í  de t a l  manera que una 
fu erza  de a ju s te  que desplaza e l  ro d i l lo  t r a t a  de empujar e l  cuchi­
l lo  a  l a  posic ión  i n i c i a l  d e l co rte .

6 . -  Perfeccionam ientos, de acuerdo con la s  re iv in d ic ac io ­
nes a n te r io re s , ca rac terizados porque están  p rev is to s  medios para 
reg u la r l a  fu erza  de a ju s te ,  que ac túa  sobre e l  ro d i l lo .

7 .  -  Perfeccionam ientos de acuerdo con la s  re iv in d icac io n es 
a n te r io re s , ca rac te rizad o s porque e l  ro d illo  se apoya sobre un re so r­
te  de fu e rza  e lá s t ic a  reg u lab le .

8 . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con la s  re iv in d icac io n es 
a n te r io re s , ca racterizados porque como tope para l a  posición f in a l  
t r a s e ra  del f i l o  del cuch illo  s irv e  una p ieza ex cén trica  a ju s tab le  
d ispuesta  preferentem ente de t a l  manera que por lo  menos un brazo 
o sc ilan te  que so stien e  e l  p o rtacu ch illo  se puede apoyar sobre.esta^  
p ieza ex cén trica .

9 . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con la s  reivindicaciones 
a n te r io re s , ca rac terizad o s porque lo s  brazos o sc ilan te s  tien en  en su 
extremo superio r un perno sobre e l  cual encaja un e s tr ib o  del p o rta -  
cu ch illo  ab ie rto  hacia abajo pero que se puede a fian za r por medio

/
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de un pasador.
10. -  Perfeccionam ientos de acuerdo con l a s  re iv in d icac io n es , 

a n te r io re s ,  c a ra c te rizad o s  porque e í  c u c h illo  t ie n e  en su lado in fe ­
r i o r  un rayado tr a n s v e rs a l .

11 . -  "PERFECCIONAHIENTOS Eli LAS MAQUINAS PARA DESCORTEZAR 
Y DESPELLEJAR TOCINO, CARNE, PESCADO, Y SIMILARES".

Tal como se d escrib e  en l a  p resen te  Memoria D esc rip tiv a  
que consta de doce ho jas e s c r i ta s  a máquina por una so la  cara y de 
sus co rrespond ien tes d ib u jo s ;-

3





, ,  M A JA ^ á a s c h in a a ia b rik
V Hemsi'm Sohill



Escala Variable Madrid, 21 de Junio de 1.9C3.
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