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RESUMEN DESCRIPTIVO .

Dispositivo de accionamiento de un espejo de Letyo-

visor exterior desde el interior de un vehiculo, comprendien-

do el mencionado retrovisor un dérgand de séporte de
montado de forma pivotante segin un primer eje (YYl) sobre
una cruceta montada de forma pivotante de acuerdo con un. se-

gundo eje (XX1l).Sobre la superficie posterior del 6rg§qo.de

soporte 10 del espejo 22 estdn previstos dos brazos Qgrale—

los 11, lla, entre los cuales se encuentra acoplado ué.;;—

liente cilindrico 12 solidario de un arbol 15, 15a, méﬁ%édo
de forma rotativa y deslizante en unos soportes previstos en
la cruceta 6, estando el mencionado drbol 15, 15a conectado
a un cable de accionamiento rotativo 19 y susceptible de des-
plazarse axialmente, estando la mencionada cruceta 6 conec-

tada a un medio de guiado segun un arco de circulo alrededor

del segundo eje XXI1.

La invencidn se utiliza para la realizacidén de espe-

jos retrovisores.
Figura 1.

La presente invencidn tiene por objeto un dispositi-
vo de accionamiento de un espejo de retrovisdr exterior desde
el interior de un vehiculo.

Se conocen espejos retrovisores de accionamiento a

distancia en los cuales el espejo estd montado de modo arti-
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culado, por medio de una rétula o de dos ejes perpendqcula—_

e®%,
res en una caja solidaria del vehiculo. . .

Para el acc1onam1ento, es 1gua1mente conoc1do ut111—

zar un cable de manlobra de acc1on dlrecta para el accmoha—

miento de los movimientos izquierda—derecha y arriba-abajo,

susceptible de ser desplazado por deslizamiento axial o .,por

rotacidén con el fin de obtener, bien sea un movimiento .arriba-

abajo o izquierda-derecha del espejo. Los dispositivos..cono-

cidos utilizan distintos medios de transformacidn de hai;—
.
miento que hasta ahora no han satlsfecho completamente..

La presente invencidén tiene por ijeto un dispositi-
vo de accionamiento de este tipo perfeccionado.

Conforme a la presente invencidén sobre la superficie
posterior del &rgano de soporte del espejo estan previstos
dos brazos paralelos entre los cuales se acopla un saliente
cilindrico solidario de un arbol montado de forma rotativa
en unos soportes previstos en la cruceta, estando el men-
cionado drbol conectado a un cable de accionamiento rotativo
y susceptible de desplazarse axialmente, estando la mencio-
nada cruceta conectada a un medio de guiado segun un arco de
circulo alrededor del segundo eje.

El dispositivo de acuerdo con la invencidn permite
obtener una regulacidn directa y precisa del espejo y puede

ser accionado de forma cdémoda.

Por otro lado, la utilizacidn de piezas moldeadas
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para la realizacidén del mecanismo permite realizar fdeile
e®*,

mente el montaje de las mencionadas piezas por acoplamiehto.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencidn se
» . 2 A
comprenderan mejor con la lectura de la descripcion qug ssigue
de varios modos de realizacidén y haciendo referencia a los

dibujos adjuntos en los cuales:

- la figura 1 es una vista en seccidn longitydihal
de un modo de realizacidén del dispositivo de accionagtiento

de un espejo de retrovisor segun la invencidn; ORTL

- la figura 2 es una vista en seccidn segin la

linea II-II de la figura 1.

- las figuras 3 y 3a son unas vistas en secciédn
segin la linea III-III de la figura l.

- la figura 4 es una vista en seccidén longitudinal
de otro modo de realizacidn del dispositivo de accionamiento
de un espejo de retrovisor segun la invencidn.

- la figura 5 es una vista en alzado del dispositivo
sin porta-espejo segqun la flecha F2.

- la figura 6 es una vista en alzado del porta-espejo
segin la flecha F1l.

- las figuras 7, 7a son unas vistas en seccién segun
la linea VII-VII de la figura 4.

- la figura 8 es una vista en seccidn segin la linea

VIII-VIII de la figura 4.

- la figura 9 es una vista en seccidén transversal
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de la cruceta. | ot

- la figura 10 es una vista en seccidn transyersal
de la base.

.En las figuras 1, 2 y 3 se ha representaﬁo ﬂ%;ﬁ§do
de realizacidén de un dispositivo de accionamiento de un es-
pejo de retrovisor accionado a partir de un cable dq'm?pio;
bra que se desplaza en rotacidn segun la doble flechg;A}, A2,

vy en translacidén segun la doble flecha Bl, B2. coes

El dispositivo comprende una base 1 que incluys. :
unas patas 2, 2a provistas de orificios 3, 3a (fig. és.én
los cuales se acoplan unos dorganos de fijacidn para el mon-
taje de la base sobre el fondo de uria caja no representada en
el dibujo.

En la superficie anterior de la base 1 se extienden
perpendicularmente a esta unas paredes laterales la, 1b
(Fig. 1 v 10) que presentan unos soportes 4, 4a en los cuales
estdn montados de forma pivotante unas espigas cilindricas 5,
5a de una cruceta 6 articulada en la base seguin un eje hori-
zontal XXI1.

De acuerdo con un eje vertical YY1l perpendicular
al eje XX1, la cruceta 6 comprende dos espigas cilindricas
7, 7a que estdn montadas de forma pivotante en unos soportes
8, 8a previstos respectivamente en unas patas 9,9%9a (fig. 3)

previstas en la superficie posterior de un drgano de soporte

10 de un espejo 22 de retrovisor.
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Esta ¢’ sposicidn permite montar el espejo 22 gqb%e

la base 1 de tal modo que dicho espejo sea susceptibLé.ab

desplazarse alrededor de un eje horizontal XX1 y de un eje

vertical YYl. o

Sobre la superficie posterior del érgano de soporte

10 del espejo estan previstos dos brazos paralelos, 11, 11la,

entre los cuales se acopla un saliente cilindrico 12 gue,

presenta en sus dos extremidades unas partes hemisférjgcas

13, 13a que estdn en contacto con unas superficies se@i{;ilin—
dricas 14, l4a (Fig. 6 ) previstas sobre los brazos fi::ila.
El saliente cilindrico 12 que es solidario de un arbol en
dos partes 15, 15a cuyo eje es paralelo al eje XX1, y coaxial
al saliente se mantiene en contacto con una superficie cilin-
drica 16 prevista sobre el fondo de la base 1.

Las dos partes 15, 15a del arbol estan montadas de
forma rotativa y deslizante axialmente en unos soportes
17, 17a previstos en unos brézos 6a, 6b de la cruceta 6, y
los brazos 11, lla presentan respectivamente unas escotaduras
18, 18a en las cualés se acoplan las partes 15, 15a del &rbol

solidario del saliente 12.

A una de las extremidades de la parte 15a del &rbol

~

D
va fijado por uno de sus extremcs un cable de maniobra 19 ac-

cionado en rotacidn seqin la doble flecha Al, A2 y en trans-
lacidén segun la doble flecha B1l, B2.

La otra parte 15 del arbol esta prolongada por un
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pifién 20 que engrana con un sector dentado 2I (Fig. 2I.pée—

vi§{o en una de las paredes laterales la de la base 1.
El dispositivo de accionamiento representado en las

figuras 1, 2 y 3 funciona de la manera siguiente. A

Cuando se ejerce un empuje o una traccidn sobre el

cable 19, este se desplaza segun la doble flecha Bl, B2 y

arrastra en translacidén el saliente 12 guiado por las,pa;tes

15, 15a del arbol que se deslizan en los soportes 17, _.17a.

El desplazamiento longitudinal del saliente l?'éﬁe
es prisionero entre los brazos 11, lla provoca el desklééa—
miento del porta-espejo 10 alrededor de las espigas 7., 7a,
de la cruceta 6 y por consiguiente alrededor del eje vertical
YY1, de tal modo que se produzca un movimiento izquierda-de-
recha del espejo 22 (Fig. 1).

Cuando se acciona el cable 19 en rotacidén segun la
doble flecha Al, A2, se arrastra en rotaciSn el arbol 15, 15a,
el saliente 12 y el pifidn 20 solidario de la parte 15 del
drbol. El pifidn 20 al estar acoplado con el sector dentado
21 de la base fija, se produce por reaccidn, un pivotamien-
to de la cruceta 6 por sus espigas 5, 5a en los soportes 4,
4a y por este motivo un pivotamiento del espejo 22 alrededor
del eje horizontal XXl.

Este pivotamiento permite un desplazamiento arriba-
abajo del espejo como consecuencia de un giro del cable

segun la flecha Al, A2 (Fig. 3).
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En las figuras 4 a 8, se ha representado otro.mhao

»®*%s

[ ]
de realizacidén del dispositivo de accionamiento segin ‘ka’
invencidén en el cual el saliente cilindrico 12 estd excenta-
o Soe :

do con relacidén a las dos partes 15, 15a del arbol deleseual

es solidario.

Por otro lado, el saliente 12 queé se encuentrasepo-

vado contra la superficie 23 de la base 1 esta acopla&o'éntre

dos alas paralelas 24, 24a (Fig. 4, 5 y 8) que se extienden

perpendicularmente a la superficie de la base 1. o Ve

Sucede que el pifndn 20 y el sector dentado 21 han
sido eliminadosy que el extremo de la parte 15 del arbol
solidario del saliente 12 estd acoplado en un orificio oblon-
go 25 realizado en una de las paredes laterales la, de la
base. Cuando se ejerce un empuje o una traccién sobre el
cable 19 seqin la doble flecha Bl, B2, se actda como se ha
descrito anteriormente sobre el saliente 12 que es arrastra-
do en translacidn y asequra el giro del soporte de espejo 10O
alrededor del eje vertical YYi de tal modo que se produzea
con ello un movimiento izquierda-derecha -del espejo 22 (Fig.
4).

Cuando se acciona en rotacidn el cable 19 segin la
doble flecha Al, A2, se arrastra en rotacidn el &rbol 15, 15a
Yy por consiguiente el saliente 12 gue esta mentenido entre

las alas 24, 24a de la base.

Las partes 15, 15a del arbol al estar excentradas

[l
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con relacidén al eje del saliente 12, se produce con eligugn
desplazamiento angular de las partes 15, 15a del érbol{& ?n
arrastre de la cruceta 6, por sus espigas 5, 5a, alrededor

del eje horizontal XX1. ' ot

El espejo 22 al ser solidapio de la cruceta 6, se des-

plaza segin un movimiento arriba-abajo.

Bien entendido la invencién no es limitativa y. ek,

.... .

entendido en la materia podrd aportar a la misma modifica-
L] e e

ciones sin salirse del ambito de la invencidn.
En resimen, el presente. Modelo de Utilidad que ‘sé
golicita deberd recaer sobre las siguientes:

RETIVINDICACTIONES

1. Dispos;tivo de accionamiento de un espejo de re-
trovisor exterior desde el interior de un vehiculo, comprenz
diendo dicho retrovisor un érgano de soporte del espejo mon-
tado de forma pivotante segun un primer eje (YYl) sobre una
cruceta montada pivotante de acuerdo con un segunde eje (XX1)
perpendicular al primer eje (YYl) sobre una base solidaria
de la caja, caracterizado porque sobre la superficie poste-
rior del érgano de soporte (1l0) del espejo (22) estdn pre-
vistos dos brazos paralelos (11, lla) entre los cuales se aco-
pla un saliénte cilindrico (12) solidario de un &rbol (15,
15a) montado de forma rotativa y deslizante en unos soportes
previstos en la cruceta (6), estando el mencionado &rbol (15,

15a) conectado a un cable de mando rotativo (19) y susceptible
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de desplazarse axialmente, estando la mencionada cru6e€§
(6) conectada a un medio de guiado segin ﬁn arco de éindﬁ—
lo alrededor del segundo eje (XX1). |

2. Dispositivo segﬁn la reivindicacién 1, caé;gée—
rizado porque el &rbol (15, 15a) es coaxial al saliente
(12) y presenta en uno de sus extremos, por lo menose-un’.pifidén
(20) que engrana con un sector dentado (21)»previst019§:

una de las paredes laterales (la) de la base 1. S

3. Dispositivo segun la reivindicacidn 1, ca?ag@e—
rizado porque los dos brazos (11, 1lla) previstos en ié ;u—
perficie posterior del soporte (10) de espejo presentan uhas
escotaduras (18, 18a) en las cuales se desplaza el érbol
(15, 15a) solidario del saliente (12).

4. Dispositivo segun la reivindicacidn 1, caracteri-
zado porgue en sus dos extremos el saliente cilindrico (12)
presenta una parte hemisférica (13, 13a) que estda en contac-
to con una superficie semi-cilindrica (14, l4a) de los bra-
zos (11, lla) previstos sobre la superficie posterior del
soporte (l1l0) de espejo.

5. Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque el éje del saliente (12) estd excentrado con re-
lacién al eje del arbol (15, 15a) y el saliente (12) estd
acoplado entre dos alas paralelas (24, 24a) que se extien-

den perpendicularmente a la superficie de la base 1.

6. Dispositivo segin la reivindicacidén 5, caracte-

o
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rizado porque los extremos del &rbol (15, l5a) estédn acdéhé

dos en un orificio oblongo (25) realizado en las paredes’ 1a.

O..

terales (la, 1lb) de la base 1.
t
7. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre:élﬁ

que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita: DIS

POSITIVO DE ACCIONAMIENTO DE UN ESPEJO DE RETROVISOR EXTERIOR

LN )

DESDE EL INTERIOR DE UN VEHICULO.

Todo confofme queda descrito y reivindicado en,lé:prg

Ad s @
eoes e

sente memoria descriptiva que consta de once piginas mecanogra
[ ]

fiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 10 de/Julio de 1.984

O
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