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MEMORIA TESCRIPTIVA
Que ge presenta para unii' e la solicitud
o
PATENTE DE INVENCION

fommulada el 20 de junio de 1963, con el no 289, 214

en
ESPARA
por VEINTE aﬂos

a nombm de HUEERT LAURENZ mumn, de nacionalidad sustrige
ca residente en s&manngasse 35, Viens, Augtria pors
"MBCANISMO PARA LA TRANSFORMACION IE CORTOS MOVIMIENTOS IR
DEULSION RECTILINECS EN MOVIMIENTOS DE GIRO

El invento se refiere s mecanismos pars trensformer

un movimientoreotilineo, preferentemente corto, en un movinmi-
ento de girc y eetd destinado especimimente al empleo en ims-

nes giratorios.

En relacién con el presente invento se entiende bejo

imén giretoric um dispositivo electmmagnético que se utili~
za pﬁra transfomar en un moﬂmiento giratorio breves impul-
sos de movimiento rectilineo, que trensmite un imén de atrac-
‘01én a una ermadura de movimiento rectilineo y axiel, escené
diendo el movimiento rectilineo nomelmente sflo a fracciones
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de centfmetro y el movimiento de giro a aproximadamente 20
- 60°, Pare imprimir el giro a la amedura movide en linea
recta y apoyada en cojinetes, actia esta amadure en oconjun=

cién con una pista de rodadura, que, ei bien no es necesario

| §ue se encuentre en un plano, muestra andlogamente & un ple~

no inolinado a lo largo de una 1inea de base de determinada
longitud determinade difersncia de alturae de sus extremes ¥y
presenta por lo tanto en fotal determinade pendiente. Ie can=
tidad de _moﬁmiénto axial que seconcede a la amaduras viene
medide por esta alture, mientres que la longirud de la linea
de base citada determina la longitud del movimiento de giro
que finalmente efecta la ammadura. Esta amadumconstitwe;
por lo tanto; ~simulténesmente la pieza de giro del mecanismo
de imén g;mtqgio; de la cuaJ.. es téma&o el movimiento de gi~-
m; pare recibir un empleo ﬁtil; por ejemplo pere impulsar
wn interruptor eléetrico. ‘ ,

~ Como se ve; pera el principio del mecenismo coneide-

" redo pare trensformar un movimiento de impuleién rectilineo

en un mpvmien'l_:o de giro no tiene importancie slguns que &
le amadure u~ otyre piega do gire le sea imprimide el movimi-
ento axisl por medio de un electroimén o de otre maners; la
armedure o miembro de giro constituye la pieza de impulsién
del mecanismo oopsiderado; por serle mprimido el movimiento
de impunlsién axm; ¥ el miamo tiempo constituye también la
pleza de giro; ya que por ella se extrae el movimiento de gi~-
ro qﬁe sig#if:loe el resultedo de la transfomacidn de movimi-
ento. _ '

Las realizaciones prdcticas de tales mecaniemoe-pare
la transformacién de movimientos rectilineos en movimientos

de gifo no tienen simplemente wne pista de rodadura Umica
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inclinade, ®ino geueraluente Tardas de ellas por razones conge-
tructives. Para ello, el miembro de giro puede realizarse co=-

* mo volante o puede estar acoplado & un volante,

Tios procesos mecdnicos .de trensformacién del movimi-
ento axisl de la pieza de impulsidn estén eéxpuestos en su esen=-
cia en la figura 1 de los dibujos. Le pieza de impulsién 1 ha
de considerarse como giretoria al rededor del eje 2 (que se
encuentra detras del plano del dibujo) y apoyads de tal mane-
T8 que pueda deeplazarsa en la dlreocidn de este eje. Esta
pieza actia ~ convenientemente a través del ouerpo rodente
3 - sobre la parte fija 4, queconstituye un apoyo de reaccién
en el proceso einenéticc;. Las superficies limite mutusments .
enfrentadas de las piezas 1 y 4 comstituyen por lo tanto pie-
te de Vmaaduré cooperantes la., 46, divujedas agqui como rectas;
b&aicamenta actfan como plenos inclinados de inclinacidn)i,
base & y altura b; no aiendo; gin anbargo; necesario qﬁe Be-
an planos ( y en la practica normalmente no lo son). Ia lon-
gitud de la basge g determina la magnitud de la rotacidén obte-
nida, | o

La fuerze P qué actia sobre la pieze de impulsién y
ha de aei‘ltmfgmada' en wna fuerza de giro (en el caso de
w imén giretorio la fuerze megnét‘ioa) puede suponerse como
actuando sobre la bola o el rodillo 3 ¥ eiendo descompueste
allf en una componente horizontal T; que pdne en movimiento.
el cuerpo giratorio l; ¥ en una fuerza nommal N. que ocasio-
na pérdidas de rozemiento a 1o largo de las trayectories de
movimiento la;' 4a {conjuntemente éon 1a correspondiente fuer-
z8 de !'9”9163 39). §in estes péraidas de rozemiento seria
P = T.a, significando b la oam:'a de la pieze 1 y 8,
recorrido de giro. En este oaso serfa méximo el rendimiento r

-3-" Z@Zk
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de la tmnsfomacidn de fuems, es deoir, -%t- 1. Pero

sl razonamiento mevita‘nle entre los cuerpos 1 y 4 lleve en
P

sen 2

siendo Ko una medida del ra.zonamiento. En esta fémula se ve

le realided & un empeoramiento del rendimionto b =1

que con valores crecientes de las pérdidas por razonamien=
to se hacen cada vez menoresj el valor mds fevorebls corree=-
ponde a 2/53= 450; perc en la practics no se pusde obtener
este valor ni siquiere eproximedamente. '
Mecenismos conocidos pers la transformacién de un mo=-
vimiento rectilineo en unc giratorio disponsn entre las par-
tes méviles cuerpos de mdadm; generalmente bolas de acom,;
que ruedan sobre gufae o pistas endurecidaes o templadas. La
fabricaoidn de tales pistas resulte complicada y los costes

de produccidn de. tales mécaniamba son ﬁor lo tento elevados,

Une dificultad esenciel con le que tropiezan las soluciones

constructives conocides de tales mecanismos de trensfomaci-
én consiste en lo siguiente:

4 veces se exigen dngulos de giro relativemente ele-
vados (aproximadasments 45°), Pero estos &ngulos de giro se
qorreaéonden con recorridos de imén muy p-eg.ueﬁoa; debido &

que la fuerza de treccidn de los imanes sélo lléga a valores

‘importantes en el margen -de entrehierros pequeflos, Ji por ello
se quiere dotar al plano inolinado de una pendiente muy fuer—
te; tiene que efectuarse el cambio de direccidn sobre un dif-.
netro 10 menor posible, es decir, imediatemente al lado del
eje. Por razones de espacio se requieren entonces elementos
de reenvio muy pequefios y sl niemo tianpo también una fuerte
reduceién del nfmero de Sstos. Por ello sblo se ‘pueden tomar
on consideracidn pam esta fvmcidn piezas de aoero templado

maoann.zadae con mucha precisi&n, ei se quiere 1ogmr une vida

-4 L a09is
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de servicio suficiente pare estos reenvios. S; POr ol ocontra~
rio se. dispone el plano inclinado sobre une circunferencia
mas exferior, se llega consecuentemente a 4dngulo de inelina-

‘¢idn muy pequefice. Con ello se hacen muy pequefias 1las compo-

nentes de fuerza en la direccién de la dewia.cidn, para lograr-
wn momento de giro detemingdo tienen que emplearse presiones
muy grandes procedentes del imédn y el rendimiento influencie-
do por las pérdides de friccién disingfe,

El preesente invento tiene por objeto orear un mecenis-
mo pare la transformacidn de un movimiento de giro en un mo-
vimiento rectilfneo (22 ); que se distings por pérdidas de frioc-

' oién muy reducides y que pueds ser comstruido de meners sen~

cilla. 'Otra fina.lida.d del invento consiste en reslizar este
mecenismo de tal mi-mem; que puede ser realizado en pléstieco
sin dejar de tener un rendimiemj!:o“ sufieients.

De los dibujos le figure les un esquene sclaratorio
do wn mecanismo para la trensformacidn de un movimiento rece
tilinec en uno de giro del tipo convéncional; mientras que
las f(:l.guraa' 2y 3 sirven para la ilustracién del principio
del mvento; _.gstan.do acozﬁpaﬁadas las figuras 2 y 4 de una
Beeci;fn horizental parcial geéﬁn la linea IV - IV {(£1g.3).

" En la figura 5 se ha representado eu secciln axial, como

ejemplo, la realizacidn préctica de wn dispoaitivo de acuerdo
con el inventa.

Bl preaente invento se besa en el conocimiento de que
un ‘incremento de la pendiente, es docir, de la altura b (fi-
gure 1) de las pistas de rodadure que actdan seglin el princi- -
pio del plano molinado; con el comsecuente auento del nime-
r0 de las mismaa; trae cons'igo uns serle de ventajas, que se
detallan a continuacidn con ayuda de la figure 2.

-5 - . ‘,‘ hg}@%&_
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En lugar de la pieza de impulsién 1 de la ﬁgura. 1

que conatitufa, tal como se explicd con syuda de la figure

1, ol miembro de giro que suministrabs el par correspondien-
te, 8o emplea shore sparte de la pleza de impulsién otro elee

mento de impulaién aep#rado, y por una parte entre estos dos
elementos y por le otra entre le pieza de impulsidn y la ple-

za de reaccidn fija se disponen sendas pism mglina.da.s, pe~
ro ambas con la pendiente aumentada

_ En la figura 2 representa 1“ la pieza de mpulsidn,
que esté también expueste a la acgidn, de le fuerza P y coo-
pera a frevés de la pista de rodedura 1’a con la parte fije
de apoyo de reaccién 4°, ILa pieza de mpulsﬁn 1’actle tem-
bién a travéa de los cuerpos de rodadura 5 y . una sagunda pis-
ta de rodadura 1’ 'a sobre el miembro de giro 6, que presenta
é su veg la pista de rodadure 6e, Igua;l como nourria con 1a
pieza 1 en 1la rigura 1; el miembro de giro 6 se puede mover
en este caso en el s@atidb de 1a flecha A; entendiendoss que
este movimiento ea la rotacidn deriveda del miembro de givo
6. Los dngulos ds inclinecidnA ‘de los planos inclinadoa 4’a .
y 6a eon mayores que en el caso de la figura 1; o8 decir; 1a
relacién b : @ es en ol cass do la figure 2 meyor que en el
caso de la figura 1. si se denomina g sl recorrids de giro '
denseado oorreapondiente al caso de la figun 1, se ve que _
basta Gar 8 la amplitud posible de deaplazamiento de la pie-
za 1’ respecto a la 4y 8 la de 1la pieza 6 reapecto a la ple-
z8 1/ el valor a/2 para gue on total la pieca 6 pueda efeotu~
ar otre vez un des;plazamiento, &8 decir, un giro sobre un seg-
mento de circlmferencia, de megnitud g en ol sentido de la
ﬂecha A. Por lo tanto reaulta posible crear por medio Qe una
divisién del movimiento a.ngular deseado g en dos partes, con
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el incmmen’bo comapondienta de la relacin b a, es deeir,
del éngulo/S (1a foma de la superficie dé mdadura que no

~ tiene por qu6 ser neceserismente una ;weeta, no influye pera

esta consideracidn) une nueva direccién, que se caracteriza

" por un rendimiento més ventajoso a causa del incremento en

ol éngulof . Concordantemente, el presente invento consiste |
esencialmente en que la pieza de impulsién trensmite con dn-
galo de inclinacién meyor de la pista de rodadurs, es deeir,
con una nelacﬁn elture : bese del plano inclinado mayor, su
movimiento anguler el mijembro de giro a trevés de una segun=
da pista de rodadurs, que trebaje segin el principio del pla~
no inclinado y actéa entre la pieza de impuleidn y el miembro
de giro. . ’ .
‘ a.demas del mayor rema:imiento & causa del incremento

del éngulof , tiene el mecaniemo de acuerdo con el invento

la ventaja de que la trensmisifn de 18 fuerza P 8¢ realiza

& trevée del doble nfmero de planos inclinados y consscuente-
mente por el doble nimero de grupos de cuerpos de rodadure

en comparacién con las realizeciones anteriores lustredes

en 1s figura 1. Con la divieién de la fuerza P; cade uno de
estos grupos de cuerpos de rodadura tiens que traﬁsmitir ya
o810 la fuersa P/2, Consecuencia de ello son presiones meno-
res sobre los planos inclinados o plstas de mdadura; con lo
que deseparece ashora ls neoeaidad de que la plezas en contac~
to(cuerpos de rodadurs y pistas de rodadura) estén construi-
das en material duro (acerv); el contrario, resulte posible
emplear para estas p_iéze.s nateriales menos duroa; y hasta plés~
ticos (meteriales sintét:lcos); .sobre todo porque ademds se

ha disminuido el Gesgaste por el aumento del dngules . En
contrapoeicién de lo que oourr:ha oon 18 piesa 1 de la figure

S 5g021d
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1,qne ere aimulténmen'ha pleza de impuleién y miembro de gi-

0, la pleza 6, ol miembro de giro, no tiane movimiento axial

aino wna mtaoidn pure, mientres que el niembro 1 de 1a Ligu~-

va 1 desoribia una;_tx-ayeoto:ia helicoidal., Correspondientemen—
te; tembidn la. pleza 1’ de la, figure 2 desoribe una treyecto-

ria helieoidal pero con una componsnte de giro &’ que ‘68 me-

nor gque la oomponente de giro a de la figura 1.

La disminucidén de la presidn que aotia sobre 108 cu=~
erpos y pistes de rodadure en la realizacién de acuerdo con
ol men’co; pare la cual es ejemplo la figure 2; resulis o=
pecialmente ventajosa cuando estas pilezas cooperantes deban
fabricarse de pléatieo;-pues Sotos tienen muchas veces la pro-
piedad de cine sus 0$efic1enteg de miamiento sean funcién de
la presidn. Asi por ejemplo el coeficiente de ivozm.tento de
la poliamide. ‘oseila segin la compresién entre 0,05 y Oy 5, en
comparaci&n con el valor 0,2, préoticamente independiente de’
la presidn, del caso de rozemiento de acero sobre ecero.

Teniendo en cuente osta dependencia funocional de lsa

- presidn euperfio:.al reinante, el valor del rozaniento o

puede expresar por la férmule X = Ko+ ﬁa t-N, en la ocual re-
presente Ko el pequefio velor base del rozemiento que ee inde~
pendiente de la pmg;&n;‘ mientms‘; éue el miembro % refleje -
la componente del ragpnﬁigy_ﬁo éue erece oon la presidn su-
perficisl ¥, y que constituye conjuntemente con el velor be~
se Ko le megnitud total del rozamiento funci&n de la presidn.
Intmdﬁciendo esto en la férmuule arriba indicada que

da el rondmiento, gs llega a la oxpresﬁnn =1 = -;:-5%2-

(14 ae:'i}")‘ El témaino entre pardntesis, que es el que se
ha afiadido, disminuye tamb:.én cusndo crece el é.ngulo/} De
ahi se ve que en el caso de utilizarse plésticos, con =u

e 2892%
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coeficiente de rozamiento dependiente do la preaidn, reaulta
especialuents dessable hacer 61 éngulo de imclimecién Gel’ -
plano inclinado grande,

A continuacién se aclara el principio de la realiza-
cién pr&ctica del invento con eyuda de la figura 3, que “4tlus~

“tra el diagrame de un macanismo de mcuerdo con el :mvento pa~

ra la transfomac16n de un movjmiento rectilineo en uno de
giro.

' Ia pieza de impulsién 11 se encuentre apoyada con po-
sibilidsd de movimiento vertical y también de movimiento en
une direccidn ho::l.zont'al; dentro de la carcasa 10. Esta pie-
za actda sobré el "miembro de giro® 14 qﬁe é&lo pueae' despla-
zarse horizonta.]mente, ‘& trevés de loe rodilloes 12, que apo-

- yao contra las auper.fieies molinadas fijas 13, Para mayor

claridad se ha slegido una,_represmtacidn tal que el movimi-
ento circunferencial de la pieza 14 ge encuentre desarrolla~
do sobre une trayectoris rectilinea. Una perte saliente lla
de la pieza de impuleidn 11 se extiende fuera de la carcasa;
laiamadura 15' guiado de manera adecuada- de un elesctroimén
16 desplaza la pisze de impulsidén 11 hacia abajo contra la
acoi&n del muelle 17, en cusnto el imén racibe excitacién.
Para diam:.mir el rozemiento en este punto, actﬁa la amadu-
ra 15 por intermedio de un rodillo 18 apoyado sobre 14 parte.
llg y de esta misma pieze lla. Evidantemente', en lugar del
elgctm;mé_n 16 que suministre la 'impulaién,yudiera disponer-
se cualquier otro disppaiﬂvo que 84 wia impulsién motriz rec-
t11{ines. | | o
En cuanto el electroimdn ha sido exc:.tado, es atrido
la srmadura 15 y deaplaza las piezaa lla y 11 hacis ‘abajo,
tensando el muelle 17, Los rodillos 12 ruedan hacia abajo

289214
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lo largo de la pista _].3; con 1o cual y debido & 1a pendiente
B se desplazen fambién hacis la derechs (en el dibujo ). EL
moviniento descendiente de los rodillos 12 tres tambien con-
sigo; actuando & Através de las superficies de mdadura‘ l4a
del miembro de giro 14, conjuntemente con ol movimiento la-
teral de los rodillos 12 un desplazamiento hacia la derecha
correspondientemente amplisdo del miembro de giro 14, siendo
conveniente que durente &1 sea tehsagdo wn muelle de recupers—
cién 18, Una vez que cese la excitacién del imén 16; o bien
desaparezca la fuerza que aotie sobre 1a parte saliente ll_a;
vuelven a su posicién de partide la pieza 1l bajo la accién
del muelle 17 ¥ ol miembro de giro 14 bajo la accién del mu~

"glle 18 que se va destensando. La accién conjunta de las pie-

zes 11, 12, 13 y 14 de la figuré 3 se corresponde exmoctamen~
te con la de las piezes 1/, 4’y 6 de la figura 2,
En la practica, naturalmente no se.pretehde transfor-

mar un movimiento rectilineo ( de.la pieza 15) en otro movi-

miento rectilineo(de la pieza 14), sino se quiere que la ﬁie-

za 14 efectde un movimiento de giro. Este movimiento tiene
lugar en el oaso de que las pistas de rodadura i3y 14 (véase
en especial la figurs 4) sean cuxvades hesta fomer cads una
de ellas una oircunferenoia. La figure S representa en secci-
én exial un ejemplo de reelizacidn de tal mecanismo de acuer-
do con el invento pera la trensfomacién de un moviniento reo-
tilfnec en un giro; ¥y precisemente realizado en pléstico.

En esta figure se ha denominedo 20 a la pieza de im=
pulsi6n, 2., a la piesa intermedia que se corresponde con la

| 11 de la figura 4 y 22, al miembro de gire. ‘Todas estas ple-

zas estdn alojadas en un oértor 23, que rodes coneéntrimen— ’
te al eje do giro 24 del miembro de giro. Sujota a este cér-

_1Ao..'".’ = 28’@



ter por medio de tormillos 26 hay uns place soporte~ 28, sobro
la cual se fija el meoaniam Productor del movimiento axisl,
por ejemplo un eloctroimdn (no representado). Este mecanismo

- transmite el movimiento axial al pivote 20, y precisamente

contra la aoci&n del muelle 32, que se corresponde con el mue-

1le 17 de la figura 4. Sujeta al pivote 20 por medio de un

" tommillo 30 estd una pieza postize 3, que retiene a su vez

10

15

un platillo de épriete 36, que actia a través de los cuerpos
de rodadura 38 sobre el anillo de prgsidn, 40, El pletillo de
apriete 36; los cuerpos de rodedura 38 y el anillo de presi-
én 40 co#stituyen conjuntamente un nﬁdaniento a.xial, por bz~
te se corresponde con el rodiilo 18 de ia figura 3 y no con
los cuerpos de rodedurs 3 6§ 5 de las figuma 1y 2612 de

la figure 3, “ , _

© Al rededor del cu&rpo de prolongacién 31 se encuentra
le pieza intermedis 21::con posiblilidad de giro, pero embre~
gada para éste con el anillo de presidn 40; este ecoplemien~
to se puede efectusr bien por simple arrestre por rozazﬂiento;
blen por selientes 2la de la pleza intermedia 2 que engranan

en escotaduras 40e del anillo de presidn. En el miembro inter-

medio 21 estén alojados ejes de direoo‘ﬁ'n redisl 44 con rodi-
llos de giro libre 46 y 48; hay sl menos dos, prefemtemon—-

-te cuatro 0 méa de tales ejes, Los md:lllos 46 ¥ 48 ee corres-

ponden c¢on los mdilloe 12 de la ﬁgura 3.
- Los mdillos 46 cooperan con las pistas de rodadure

" inclinades fijes 50, que se corresponden con les p:l.staa de

mdadum 13 de 1a figura 3, ¥ los rodillos 48, con las pis-
tas de rodadurs 52, que se corresponden con 1ss pistgs 14 de
le figura. 3. Eetas pistas de rodedura 50 estén congtituidas

‘ por una piez poétiza 51 fijada a le carcasa 23 de menere que

- 1) - | Qg “{ ‘
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no pueds girar. Gomapondienfsemmtg; las pistea a§ rodadura
52 tienen que ser partes constitutives del mi_em'bro; ‘de giro
24; .que corregponde al miembreo de giro 14 de la figura 3.
Se ve-que los rodillos 48 se corresponden con los rodillos
12, que cooperan en la figura 4 con la pieza 14, °

| El miegbro de giro 24 se apoya a trevés de los ervs

de eoj:metee do bolas 56 y 58 y de laa bholas 60 sobre la pie-

za fija 51, es decir, apoya mdirectamente sobre el cdrter
23 del neca.niamo. £l miembro de giro 24 tiene un saliente cen~ .
trel, que se extiende fuerm del cérte: 23; en date ol punto.

én el cual es tomado el movimiento de giro como producto £i-
nal de tmsfomacién del movimiento rectilineo eorrespondi-

endose agta pe,rta con la pleza 14 represantadsa en 1asff,ﬁ,gum

37 4 en el extremo derecho.

El ﬁuécionamiento del mecanismo representado en la

figura 5 '.es el siguientes Si 1a pieza de impulsién 20 se des~

plaza'ba;jo le aceibn del electroimdn, u otro elemento e im-

. puleién que produszes un movimiento axial, que hey que suponer

montedo sobre la placa de apoyo 28, exialmente hacia abajo,
le pieza intermedia 21 sigue este miamﬁ movimiento por la
asccidn del rodamiento a boles 38; rodando ogtonoes_’los rodi-
1llos ‘}6 & lo. largo de la pista de rodedura 50 de la pisza pos- -
tiza 51 sujeta a la oa.rcaea.; lo que trensmite un gix:'o a la
pieza intermedie 21, Este giro se traspesa por medio de 10s
zvqglillbs 48 y do les superficié.lea 52 al miembro de giro 22;
24, recibiendo este 6ltimo no solamente este movimiento ro=-
tacional gino tanbién otro gim; debido al hacho de que los
rodilios 48 se mueven tembién axialmente hacia abajo e impri-

" men por ello al miembro de giro une rotacidn a.dicional tal
' como se expliod detallaaamente en relacién con las figums

- ie- 2 C ﬁ@"
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3 y 4. BEL movimiento descendiente de la pieza de mpulswn
2 trme consige una conpresidn del muelle 32, Cuando deaapa-

© pece la fuersa axial que ac'l:\ia sobre la pieza de impulaién,
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vuelven las plezas 20 36, Ady2a la poaici&n de partida
sea porque el mien'bm de giro es desplazado hacia atrds has-

. - la poaici6n ée partida por medio de un muelle no represen~

tado, correspondiente al muelle 18 de la figura 3, see porgue

_ 8o utilice el muelle 32 Bmultdneemente tambied como muelle

de toraidn, En este caso el muelle no sélo levanta la piem
de impuleidn 20, 36, a heste volver a la posicién de ealida
eino tam‘oién lleva el miembro de gim 22 a su correspondien-
te poaici6n de partida.

la pieza 51 tiene salientes Sla. que engrensn con 8g=
cotadnma 228 del miembro intermedio 22, De este modo se lo-
gra que entre las piezas 22 y 51 sélo sea posible un moviemi.
ento relativo 1imitado. Ia pieza 24 tiens una seccién exteri—
omente eatriada o estrgllada, 24a que se acopla al,perﬁl _

estriado o estrellado 23a del cérter con holgura tal, que

permite el giro previsto de la pieza 24 respecto s las partes
fijes del mocaniamo; penﬁ no més, . ‘

~ SBeve que las partes 22 y 51 =on eemoialmente piezas
" en foma de diaoos, previa‘t:e.s de dientes 50,52, dirigidos

&8 semejanza de corona sxialmente haoia &rriba (en el dibujo ),

que formen laa superfioies melinada.a correspondientes & 13 y
lie en la figura 3. Estos dientes tianen‘el parfil de dientes
de sierra y sus flancos inglinados tiemen pendientes opuestas

-en las partes que se enfrentan entre sf, como se puede ver

en la figure 3 en relacidn con los flancos 13 y l4a,
Bl hecho de que de acuerdo con el invento los dngulos

de inclinaoidn de los flancos que transforman el movimiento

- 13~ 28 @Léf
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50 y 52 tengan megnitud noteble, sin que por ello sea necesa~
rio disminuir la longitud usuel del rscorridonde giro, as{
como el hecho de que entre cads rodillo 46 y 48 y la pieta

~ de rodadure corréapondiento 50 y 52 sélo tenga que ser trans-

mitida la mitad de la presién que actda sobre la pieza de
impulsidn 20. pemite, como ya Be menciond més arribva, cons-
truir de pléstico las piezes 22 y 51 gue soportan los planos

* inclinados menoionados .. En este sentido ee de recomendsr
. él_._empleorde plésticos del tipo superpoliamida u otros ter=

mopldsticos de caracterfsticas semejantes, pare poder aprove=.
cher ss{ las ventajas que estos materiales ofrecen desde el
punto de vista de elaborecifn. Le posibilidad de que estas -
piezas seen hochas de pléstico es particularmente ven*i;a:}osa
por el hecho de que su fabricaoidn e8 mucho més sencilla que
en sl caso de elementos metéliooa. Ie prodnceidn de piezas
nmetdlicas con superficies ipelinadas respecto aila direceidn:
del eje prinecipal (19.; 4a en la ﬁsura 13 13; l4a en 1a fi~
gure 3) es notablcmn‘to complicada, como ya se indicd al prine-
oipio. Por lo te.n't'o, con el invento ae crea un mecanismo pa~
ra la trensformecién de cortos mov:\mientpa rectilinecs en
movimientos de giro; que es facil de producir; ¥ que con su
estructura més econdmica tiene wn rendimiento mas ventejoso
que lo que ocurre en los meceniamos conocides de metal.

El mecaniemo representado en la figure 5 pemite una
merqﬁn einméﬁica que cae igualmenfé dentro del marco del

' invento, puesto que la plezq. ZL pudiera tener planos inclinge

dos de d‘oek cares, 2 modo de osballete, gque ejecuten el movie
miento de desplazemiento longitudinal y giro con.la ayuds de
rodi}.los, que se encuentren alojadoa con posib':llidad de giro

ue 289214

en las piezas 51 y 22,
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Bata solicitud ‘que eomeponde e la presen'bada en E TU.A.
el 26 de junio de 1962, vajo el nim, 34 5097-62 se mcoge & log
beneficios del art{culo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad
Indua‘&rial' :

b NOTA

Los puntos de ‘invehcidn'pmpia ¥ nusve que se presen=

tan pa.m-que pean objeto de esta sclicitud de Patente delInven'-

cidn en Espafie, por VEINTE efios, eon los siguientes :

10, - Mecaniamo pare la ‘I:mnsfomaoidn de cortos mo~

_vimientoa de mpulsidn rectilinece en movimientos de giro,

efectudndose la tremsformacién del movimiento rectilines de
una piqzé de impulsidn con apoyo que pqmi*be 1ibertad de giw
m; en el moviniento de giro por medio de ‘@l menos uns piste
de rodadura inclinada y siendo determinado la magnitud del
movimiento de giro por le del movimiento axial de la pleza

de impulsidén y por el dngulo de iﬁclinacidn (pendiente) de
la pista de_mdédnm que actia de acuerdo ocon la ley del pla-
ho m'el:'inado; caracterizado pozﬁue la pieza de impulsién

. transmite con meyor éngulo de inclinacién de la pista de ro= -

dadure, os decir, con un valor incrementado de la relacién

.altura : base de la pista de rodadura, al miembro de giro su

moirimignﬁo de rotacién por medio de una segunda piste de ro-
dadura, que funciona tembién de scuerdo con la ley del plano -
inclinado y actda entre la pieza de impuleidn y el mienbro
de giro. o o ﬂ '

28, - Mecanismo segin la reivindmacidn‘le/ caracte~
rizedo por ser iguel el éngulo de inclinacidn del primer y

-15-—' | 28@?{‘,4
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ségundo planos inolinados (pietas de rodadure).
32, = Mecanismo segfn las reivindicaciones 18 § 28,

. oara.cteriéadp por estar dispuestos coexislmente la pieze de

tapulaién, la pieza internedia y el miembro de giro.

49. - Mecanimmo segin una ée ias reivindiceciones 1e
hasta 39, “carevterizado por estar dispueetas de modo oonoén—
trico las pletas de rodadura,

5¢, -~ Meceni=me segin ls reivindicecién 49 caracte-
rizado pomue los cuerpoa de rodadura de las pistas de roda~
dura estén montados conjuntamente sobre ejes ‘dispuestos redi-
a]mente; que estan alojados en 1a piezs de impulein,

- 68, = Mocanismo segfn una de las reivindicaciones 1e
hasta Sl‘,,-caracteriiat_io por estar dispuestos entre la pieza

de impulsién y la pieza intermedia, y oonvanien‘cemnte tambi-
-én entrye el miembro de giro y la parte fije e@amto, roda~

mientos de presidn, ,

7, ~ Mecanigmo segin uhe de les reivindicaciones 18
hests 68, ceracterizado porque entre lss pertes con movimlen-
to angular y la carcasafija se prevén salienteé v entalladu~-

.Tas gue limitan el giro,

89 .- Meoanismo segfin une de lss reivindicacicnes 1&

hasta 7¢, “caracterizado porque las pistas de rodadura, y cone

venientemente también las piezes & las cuales corresponden,
estén constituidas de maeterial pléetico.
9&. - Meeanismo segdn una de 1as reivindicacionss 18

hasta 84 earact‘erizado porque la pleza ini;emedia ¥ la ple~

%a Qe impulsién recfprocemente se guian exislmente. - .
108, - Meoanj.amo segin una de las reivindicaciones -
12 hasta 95' camcterizado ‘pcniue el miembreo intermedio es~-
1:4 centrado en 1a caroase por medio de un rodamien@ Q ﬁ &g
- 16 -



119, - Mecanismo pare la trensfomacidn de cortos
movimienﬁoé de impulsi&z rectilinecs en movimientos de giro.

Tel y como se lia. descrito en la memoria que anteoéde; )
representedos en los dibujos que se acompaﬁan; ¥ con los Ti-
nes que se han especifioando.

Egta memoria consta de diecisiete hojes escritas &

maguina por una sola cara.

Meartd, 9g 4ol 1953

, -17 -
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