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MBÍOBIA DESCRIPTIVA 
para solicitar

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N
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E S P A Ñ A
por VEINTE aHoa 

a nombre do AM38MENE KUNSTZUDE UNIE, N.V., entidad holande­
sa, establecida en Velperweg 76, Arnhom, Holanda, por:

"UN APARATO DE S^ALIZACICN"

La preaente invención so refiere a un aparato de 
ae&alización a utilizar en la realización periódica de una 
serie de operaciones sucesivas. Un aparato como este puede 
ser aplicado en los más diversos campos de la ingeniería. 
Como ejemplos de su aplicación se pueden citar las de guiar 
en sus auoesivas etapas un proceso discontinuo de reacciones 
químicas, o intercambiar sucesivamente unidades de envase c 
de empaquetado llenas por vacias en una batería do puestos 
de llenado de ****** máquina de llenar. En. particular, la inveg, 
cióm se refiere a una bobinadora de multitud de puestos pro-
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vista de un aparato de señalización con arrezo a cate inven­
to, asi oomo a los paquetea de M í o  bobinados en tal bobinado 
ra.

Tanto el funcionamiento oomo la manera de trabajar 
5 del aparato de señalización conforme al presente invento, por

* consiguiente, se estudiarán y dilucidarán solamente en lo que 
concierne a su empleo en una bobinadora múltiple para paquetes 
de hilo en hilatura. Esto no obstante, tanto el funcionamiento 
orneo el manejo o modo de trabajar con el aparato de señaliza- 

10 ción, son análogos en otras aplicaciones del mismo.
En el bobinado de Míos en paquetes en una bobina- 

dora múltiple, por ejemplo, del tipo utilizado con un aparato 
de hilatura por fusión en la fabricación de hilos sintéticos, 
o del tipo empleado en el estirado de Míos, el aparato se usa 

15 con la marina eficacia si el cambio se efectúa con arreglo a 
un programa definido.

Esto puede aclararse del siguiente modo. Se tiende 
a obtener los paquetes del mayor tamaño posible, a fin de re­
ducir el número de cambios o mudadas, y por consiguiente el 

20 de operarios, a un mínimo. Además, llega a hacerse posible 
una mejora de calidad, entre otras razones debido al menor 
número de nudos de atadura en el M í o  a lo largo del proceso 
de fabricación.

Oha ventaja aún más iaportante, en lo relativo a 
25 la calidad, consiste en que los paquetes de hilo contienen 

cantidades iguales de Mlc. Si la velocidad de transporte 
del M í o  es constante, le cual viene garantizado en el caso de 
máquinas de Mlatura por fusión, en tiempos iguales de bobinan­
do se forman paquetea que contienan cantidades iguales de Mío. 

30 Como consecuencia, se eleva considerablemente el rendimiento
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de lea máquinas de ulterior tratamiento del hilo* *

Reedita elaro a hwa que ee posible, utilizando 
tal bohinadora, reducir al mínimo la mano de obra; y que 
loa paquetea de hilo obtenidoa tienden todo lo poaible a 
la igualdad ai loa carretea de loa sucesivos puestos de 
bobinar cambian unos tras otroa al ritmo correspondiente 
al intervalo de tiempo necesario para al cambio. Trabajag 
do da modo oontinuo es, pues, posible que un solo hombre 
mude carretea en un gran número de pueatoa de bobinar an­
tea de que al Carrete del primer puesto le toqúe ser rnudg 
do de nuevo.

En la práctica resulta que siempre ae producen 
pequeHaa vari aciones en el tiempo necesario para mudar un 
carrete en tanto que, además, el número de puestos de bobi 
nade a atender nc corresponde exactamente a aquel en que, 
después de mudado el último carrete le tocara al primero 
ser mudado de nuevo. Por consiguiente, ei ae desea obtener 
carretes llenos de oantidades iguales de hilo, es necesario 
entonces que el intervalo de tiez^o entre cada dos cambios 
o mudadas sea todo lo constante posible, y que después de 
mudado el último carrete no haya que manipular el primar 
carreta antea de transcurrido un tiempo de mudado observado 
con gran precieién.

El dispositivo conforma a la invsncién hace posi­
ble qua el personal operario, siguiendo el ritmo que le mag 
can las sedales dadas por un aparato de seSalizaeiún, cambia 
al máximo número poaible de carretea Henos de cantidades 
exactamente iguales de hilo, sustituyéndolos por carretea 
vacíos.

A tal objete, el aparato amito una serie de ee&&-
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lee de modo tal que los intervalos entre aeHales individua­
les corresponde con extremada precisión a un tiempo conatem 
te de intercambio, y que el intervalo entre loa Instantes 
de comienzo de las sucesivas series as exactamente igual 

5 al tiempo de mudada de los carretes.
A este fin, la invención consiste en que, acopla 

dos a sucesivos contactos de un selector rotatorio, hay 
unos dispositivos de señalización distinguibles, cuyo nú­
mero corresponde al de operaciones a efectuar; y en que a 

10 la bobina de excitación del selector rotatorio va acoplan­
do un regulador de tiempos de repetición cíclica, de tipo 
ya conocido, que continuamente emite una señal al cabo de 
un número ajustable de segundos; y en que el último oontac 
to del selector rotatorio va acoplado a un relá cuyo oozp- 

15 tacto está intercalado en el circuito de alimentación del
regulador de tiempos de repetición cíclica; y en que hay 
un cuentaminutos, a cada minute accionado por un emisor 
automático de impulsos ajustable, que está provisto de mg 
dios que por cada serie ajustable de impulsos al cuenta- 

20 minutos pone una vez el selector rotatorio en su posición
de primera señal.

El selector rotatorio ea llevado a la posición 
de cero por medio de un sistema especial de conexiones.

los dispositivos de señalización pueden emitir 
25 señales audibles o visibles. En una forma de realización

preferida, especialmente para ser utilizada en las bobina 
doras antes citadas, se dispone dna lámpara al lado de ca 
da puesto de bobinar, lámpara que se enciende cuando hay 
que cambiar el carrete del puesto de bobinar correspondían 

30 te. El operario, corno consecuencia# cambia el carrete, va
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al puesto de bobinar siguiente y espera a que se encienda 
la láspara. En el momento en que la lámpara se enciende, 
cambia el carrete, y asi sucesivamente. Después da haber 
cambiado todos los carretes de la máquina, puede esperar 
de nuevo a que se encienda la lámpara del primer puesto 
de bobinar.

Transcurrido el tiempo de andada del primer pues 
to de bobinar, el selector rotatorio puede ser llevado me­
cánicamente, por los medios arriba oitados, a an posición 
inicial.

Ahora bien, para obtener una forma de oonstruo- 
cién ligera y mecánicamente sencilla, se prefiere, oonfor 
me a la invención, que el euentaminutoa comprénda un dis­
co rotatorio con un tiempo de rotacién ajustable, y que 
los medios arriba oitados están dispuestos en la circun­
ferencia de dicho disco, y que dichos medios situados en la 
circunferencia del disco puedan, por medio de una palanca, 
hacer un contacto que una vez oerrado completa, si es pre­
ciso por medio de un sistema de relá, el circuito eléctri­
co de la bobina de excitación del selector rotatorio.

A fin de que el emisor automático do impulsos 
puede ser de construcción ligera usual, emitiendo una bre­
ve señal a cada minuto, se recomiende tomar lee medidas 
adecuadas para que las señales pongan el euentaminutoa en 
movimiento sin hacerle dar una rotación completa. Es más, 
el euentaminutoa ha de estar construido de manera que pus- 
da ajustarse de un modo sencillo a diversos tiempos de mu­
dada.

Lo que antecede puede lograrse, conforme a la 
invención, previendo en la periferia o pestaña cirounfe-
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rencial del cuentaminutos una pluralidad da jlnetillos cada 
une da loa cuales, situado en una posición definida, puede 
abrir un contacto intercalado, en paralelo con el emisor 
automático de impulsos, en el circuito eléctrico de acciona 
miento del cuent aminut os.

Con el auxilio del aparato asi obtenido, loa tiem 
pos de intercambio y loa tiempos de mudada pueden ajustarse 
can gran precisión a una amplia diversidad de valores*

Hay que añadir que el empleo de los citados térmi 
nos "tiempo de intercambio" y "tiempo de mudada", que se de 
rivan de la aplicación del aparato de señalización en una 
bobinadora de hilatura, no significa en modo alguno que el 
aparato de señalización solamente eea adecuado para este 
fin. Por el contrario, toda persona versada en la materia 
puede hacerlo directamente adecuado para diversas otras 
aplicaciones.

Además de au aplicación al mencionado aparato de 
señalización, la. invención se refiere a una bobinadora m&í 
tiple provista de tal aparato, y a los paquetes de hilo o& 
tenidos en esta bobinadora. Batos paquetea de hilo se com­
paran favorablemente can los paquetes hasta ahora obtenidos 
en bobinadoraa múltiples, por el hecho de que laa cantida­
des totales de hilo de los paquetea individuales tienden 
más a ser iguales o casi iguales.

Con el própoeito de aclarar el invento se da acto 
seguido una descripción, referida a loe dibujos adjuntos, de 
una forma de realización de aparato conforme al invento, los 
dibujos no incluyen aquellas disposiciones que no tienen na­
da que ver con el principio en que se basa la invención, 
tales como dispositivos de seguridad, interruptores prime i-

6
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palea, transformadores, rectificadores. Cha persona enten­
dida en la materia no tropezará con dificultad alguna para 
lApgiTpa* y disponer estas partes en sus lagares apropiados. 
En los dibujos:

- la figura 1 ilustra esquemáticamente el objeto 
del aparato;

- la figura 2 muestra un esquema de circuito# de 
ocho dispositivos de señalización;

- la figura 3 muestra un esquema de circuito re­
lativo a conexiones auxiliares necesarias;

- la figura 4 ilustra un cuentaminutos;
- la figura 5 representa un tipo corriente de se­

lector rotatorio; y
- la figura 6 ilustra las posiciones de los con-*

15 tactos de diversos relés del circuito, estando sin eaoitar.
La figura 1 representa el oierre sucesivo de oche 

contactos i a 8 inclusive. Cada uno de eetos contaotos está 
incluido en un circuito eléctrico de un dispositivo señali­
zador de manera tal que cuando se cierra uno de los contac- 

20 toe ee pone en funcionamiento el dispositivo de se8aHza<-
oion correspondiente. Cada dispositivo de señalización es­
tá situado en las proximidades de uno de ocho puestos de 
bobinar de una boblnadora (no representada). En el presente
caso san unas lámparas rojas. Por lo que concierne al prin­
cipio del aparato, sin embargo, no importa que el disposi­
tivo de señalización consista Mi lámparas, timbres, etc.

En un momento inicial dado ee cierra el oontaoto
1, con lo cual se enciende la lámpara correspondiente. Al 
cabo de un periodo t constante pero ajnstable (tiempo de
intercambio) ee cierra el contacto 2 y se abre el contacto

7  -
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1, can le cual se enciende la lámpara correspondiente al 
siguiente puesto de bobinar y se apaga la primera lámpara. 
Durante el tiempo t es preciso oamblar por un tubo vacio 
el carrete llano del puesto de bobinar ceroa del cual se 
ha encendido la lámpara. Despuáa de haber asi atendido 
los ocho puestos de bobinar, todas las lámparas permane­
cen apagadas hasta haber transcurrido T minutos despuás 
de encenderse la primera lámpara. En ese momento comienza 
de nuevo el ciclo arriba descrito.

La figure 2 ilustra de qué modo loa contactos 
1 a 8 inclusive se acoplan a las lámparas de ssHal S] a 
Sp inclusive. Los ocho contactos 1 a 8 inclusive, en unión 
de los cuatro contactos 9, 10, 11, 0 , constituyen los con­
tactos de un selector rotatorio de tipo comercial. Este se 
lector rotatorio es tal que, cada vez que se.excita una bo 

. bina 143, un brazo rotatorio cierra un contacto siguiente 
de la serie de contactos, 0 a 11 inclusive, del bloque de 
contactos 14°, cerrándose un contacto cada vez.

Los contactos O, 9, 10, 11 están acoplados a las 
bobinas 13S y 12S de dos relés, como se ilustra* La bobina 
dé excitación 148 recibe energía al cerrarse uno de los con 
tactos 15° , 16*, 18°. Si se cierra une de los contactos 1 a 
8 inclusive, el contacto 15°, como más adelante se desoribe 
con mayor detalla, se cierra cada t segundos (que es el tiem 
po de cambio), de manara que cada vez ae cierra un contacto 
siguiente, da la serie 1 a 8 inclusive.

En cambio, si está cerrado el contacto 9 del se­
lector 14, el selector:rotatorio sigue rápidamente, por los 
contactos 10 y 11, hasta el contacto 0. Cada vez que el se­
lector está en uno de lee contactos 9, 10, 11, se exoita



un relé 12S, a consecuencia de lo cual ae cierra un contao 
te 12^. Por consiguiente, por medio de un contacto 16^ que 
está cerrado cuando el relé ae halla sin excitar, recibe 
energía el relé 16S. Esto hace que se cierre el contacto 

5 . 16* y ae abra el contacto 16^. La apertura del contacto
16^ interrumpe la excitación del relé 16S y por conaiguien 
te abre el contacto 16*. Corno consecuencia la bobina de 
oscitación 14S na recibido un breve impulso de corriente, 
de modo que el selector pasa del contacte 9 al contacto 10. 

10 Esto se repite dos veces, hasta que el selector 14° está
en el contacto 0, El condensador 17 sirve de re tardador, 
a fin de lograr que el impulao de corriente a través de 
163 y 14S sea lo bastante intenso para hacer girar el se­
lector 14°.

15 Cuando él selector 14° está en el contacto 0,
la excitación del relé 113 da fia, de una manera que más 
adelante se aclarará, al juego periódico de apertura y 
cierre del contacto 15°. Solamente cuando, T minutes des­
pués del anterior cierre del contacto 1 del selector 14°,

20 se cierra el contacto 18° de la manera que luego se acier­
ra, el selector es excitado de nuevo, pasando del contac­
to 0 al contacto 1, y puede repetirse el ciclo.

La figura 1 ilustra las conexiones auxiliares 
necesarias para cerrar periódicamente (cada y  segundos)

25 el contacte 15°, para cortar eate cierre periódico por
la acción del relé 13S, y para repetir la totalidad del 
ciclo al cabo de T minutes. El contacto 15° se cierra cada 
t segundos (t es ajustáble) por medio del regulador de 
tiempos 15 de repetición de cicles. Mientras reciba ener- 

30 gia el motor de este mecanismo, el contacto se cierra ca-
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da t segundos. Tales mecanismos ae encuentran disponi­
bles en el comercio bajo el nombre registrado de Regu­
lador de tiempos de ciclos de repetición "Flexopulse" 
flexopulse Repeat Oyele Timar"), puestos en el merog 
do bajo este nombre por la Eagle Signal Corporation.
Eil circuito de corriente en el cual se incluye el re­
petidor de ciclos, o regulador de tiespoe de repeti­
ción cíclica, se interrumpe al abrirse el contacto 13°. 
Esto sucede cuando el selector 14** está en el contac­
to O y excita ál relé 133. Como en esta posición del 
selector estén abiertos los tres contaotos 15**, 16* y 
18**, la bobina del selector 14S deja de recibir ener­
gía, y el selector se queda en 0.

El resto del sistema de conexiones ilustrado 
en la figura 3 sirve para cerrar el contacto 18** al ca 
be de un tiempo de mudada de exactamente T minutos, 
transcurrido desde que se encendió por última vez la 
lámpara S^. Como resultado de ello, la bobina 143 del 
selector es excitada de nuevo, el selector gira hasta 
el contacto 1 y la lámpara se enciende otra vez. A 
continuación se puede repetir el ciolo deecrito, pasan 
so el selector por la totalidad de los contactos 1, 2, 

11 y 0. Después de haber pasado el selector 14c 
del contacto 0 al contacto 1, puede abrirse de nuevo el 
contacto 18**.

Este contacto se cierra al recibir energía el 
relé 18S, lo que exige que estén simultáneamente en po­
sición de cerrados loe contaotos 20** y 21**. El oontacto 
20** se abre en sincronismo con el contacto 20%  y es 
cerrado por un relé 20S; el contaoto 21**, asi como un

10 ^
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283208contacto 21*, aon abiertos y cerrados por un cuentaminu- 
tos 21.

El relé 20S es excitado a cada minuto, porque 
cada minuto un emisor automático de impulsos 19 cierra 
un contacto 19^* El emisor automático de impulsos es de 
un tipo ya conocido y obtenible en el comercio. Puede 
funcionar basado en el principio del reloj mecánico, o 
bien en el de un reloj eléctrico. En este último caso, 
al hablar de un minuto se sobrentiende un desplazamien­
to de la manecilla del reloj, tal que con una frecuencia 
de red constante corresponde a un minuto. Es claro que, 
en la realidad, el tiempo que transcurre entre dos im­
pulsos depende en este caso de la frecuencia de la red. 
En el caso en que el hilo se bobine en máquinas bobina- 
doras alimentadas por la misma red que el mecanismo de 
relojería, la frecuencia de la red no interviene oamo 
origen de inexactitud en la cantidad de hilo bobinado 
por carrete. Los impulsos que emite a intervalos de 
exáctsmante un minuto cada vez cierran los contactos 
20* y 20*. La eanatruccién del cuentaminutos es tal 
que al cabo de un número ajustable de impulsos de T, 
emitiéndose un impulso a cada minuto, debido a que el 
contacto 20* se cierra cada minuto, el contacto 21* se 
mantiene cerrado una vez durante un minuto. Durante eg 
te minuto, que tiene lugar una vez por cada tiempo T 
de mudada, el breve cierre del contacto 2Q* irá acompg 
Redo de la excitaci&n del relé 18S, el cierre del con­
tacto 18**, la excitaci&n de la bobina 148 del selector, 
y el desplazamiento del selector desde la posiol&n 0 a 
la posici&n 1.

11 *
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El cuentaminutoa 21 comprenda un motar eléc­

trico que, debido al cierre del contacto 20*, debe dar 
cada minuto un determinado número de revoluciones. Co­
mo la duración de loe impulsos del emisor automático 
de impulsos 19 es ajuatable, es necesario, para el sa­
tisfactorio funcionamiento del euentaminntoe, ajustar 
esta duración de modo tal que el contacto 21* pueda 
hacerse cargo a tiempo de la función del contacto 20*. 
De esta manera se hace funcionar el cuentaminutos 21 
lo más regularmente posible.

La figura 4 ilustra la forma de construcción 
del cuantamlnutos utilizado. Comprende éste un motor 
22 que puede mover un dieco 23. A la circunferencia
del dieco van sujetos unos jinetillos 24, cuyo número 
es igual al número de minutos del tiempo T de mudada. 
Modificando el número de jinetillos 24 sujetos en la 
pastada circunferencial, se puede hacer variar el tiem 
po JT de mudada. Uno de los jinetillos, designado con 
el número 2$, es doble.

Hay dos palancas 26 y 27 montadas de modo 
que pueden girar coi independencia una de otra en un 
árbol 28, y de ellas tiran los muelles 29 y 30, res­
pectivamente, de manera que los contactos 21** y 21* 
de los extremos de las palancas son abiertos y cerra­
dos, respectivamente.

La palanca 26 puede ser movida, contra la 
acción del muelle, solamente por el jinetillo 25; la 
palanca 27 también puede ser movida por el jinetillo 
2$ y por uno oualqulera de los jinetillos 24.

La figura 5 ilustra el selector 14. Loa cog

12
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stoa en un arcotactos 0 a 11 l n c l u R ' e 8 s 8 2 d á ^ J ^
14°. La Lobina de excitación 14S puede hacer girar 
la palanca 31 sobre un pivote, contra la acción del 
muelle 32. Cha uña situada al extremo de la palan­
ca 31 cae en un diente de una rueda de trinquete 33 
cada vez que la palanca es atraidá por la bobina 
14S. Otra uña 34 impide que la rueda de trinquete 
gire a derechas. Cada vez que se interrumpe el cir­
cuito eléctrico de la bobina 14S del selector, la 
uña del extremo de la palanca 31, bajo la influen­
cia dél muelle 32, empuja a la rueda de trinquete 
haciéndola girar en un diente hacia la izquierda.
El movimiento de rotación se tranamitido, per medio 
del árbol 35, al sistema de trae brazos giratorios 
36, 37 y 33 que están colooadoe uno respecto a otro 
a ángulos iguales, y provistos en sus extremos de 
escobillas de contacto.

Hay siempre un solo brazo giratorio en coa 
tacto con uno de los contactos 0 , 1, 11 del ar­
co 14^.

Finalmente, la figura 6 ilustra los relés 
12, 13, 16, 18 y 20 en la posición de deaexcitados.

Hay que agregar que del esquema indicado 
pueden conseguirse variantes de todo género. El he­
cho de que haya doce contactos en el selector en tan 
to que no hay más que ocho lámparas de señales no 
tiene nada que ver con el principio en que se baaa 
el aparato.

El sistema de conexiones representado se 
da con la intenoién de mostrar solamente de qué modo

-  13



2 892 08
puede aplicarse un selector comercialmente obtenible, 
de un námero de contactos mayor que el necesario para 
el número de lámparas de sedales.

EL aparato deacrito hace posible bobinar 
hilo en carretes con un grado de exactitud tan eleva­
do que loa paquetes obtenidos contienen cantidades de 
hilo prácticamente iguales, y ajustarse a un programa 
adecuado para cambiar paquetea Henea por carretea 
vacíos.

Hay que agregar,finalmente, que entre el mo­
tor 22 y el disco 23 existe un acoplamiento (no repre­
sentado) que hace posible en cualquier momento hacer 
girar a mano el disco 23 hasta la posición inicial.

Esta solicitud, que corresponde a la presen­
tada en Holanda el 22 de Junio de 1962, bajo el námero 
280.075, se acoge a loe beneficios del articulo 51 del 
vigente Eatatuto sobre Propiedad Industrial.

N O T A

Los puntos de invención propia y nueva, que 
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de 
Patente de Invención en España, por VEINTE años, aon 
los siguientes;

1.- Un aparato de señalización a utilizar en 
la realización periódica de una seria de operaciones 
sucesivas, caracterizado por el hecho de que, aoopia­
dos a contactos sucesivos de un selector rotatorio, 
hay unce dispositivos de señalización distinguibles, 
cuyo námero corresponde al de operaciones a efectuar;
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de que a la bobina de excitación del selector rotatorio 
va acoplado un regulador de tiempos de repetición cí­
clica, de tipo ya conocido, que continuamente emite una 
señal al cabo de un número ajustable de segundos; de 
que el último contacto del selector rotatorio va acopla 
do a un relé cuyo contacto está intercalado en el cir­
cuito de alimentación del regulador de tiempos de repetí 
ción cíclica; y de que hay un cuentaminutoa, a cada mi­
nuto accionado por un emiaor automático de impulsos que 
está provisto de medios que por cada serie ajustable de 
impulsos al ousntamlnutos ponen una vez el selector ro­
tatorio en su posición de primera señal.

2. —  El aparato dal panto 1, caracterizado por 
el hecho de que el cuentamlnntos comprende un disco ro­
tatorio con un tiempo de rotación ajustable, y de que 
lee medies arriba citadoa están dispuestas en la cir­
cunferencia de dicho disco, y de que dichos medios si­
tuados en la circunferencia de dicho disco pueden, por 
medio de una palanca, hacer un contacto que una vez ce­
rrado completa, ai es preciso por medio de un sistema 
de relá, el oircuito eléctrico de la bobina de excita­
ción del selector rotatorio.

3. ** El aparato del punto 1 ó 2, caracterizado 
por el hecho de que en la periferia o pestaña circunfe­
rencial del cuentaminutoa ae prevé una pluralidad de 
apéndices o piezas movibles cada una de las cuales, si­
tuada en una posición definida, puede abrir un contacto 
intercalado, en paralelo con el emisor automático de im- 
puleoe, en el oircuito eléctrico de accionamiento del 
cuentaminutoa .

-  15 <*
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ih aparato de señalización.

Tpi y como se ha descrito en la Memoria qps 
antecede, representado en los dibajos que se acompa­
san y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de dieciséis hojas es­
critas a máquina por una sola cara.

Madrid, 
Y. A#
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