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VOR BE AMERICAN SAINT-GORAIN CORPORATION, DE NACIONALIDAD 
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s o b r ei
"DISPÍBITIVO DE CONTROL IB POSICION EN LOS CILINDROS ESTIBADO­
RES".—

La invención se refiere & un dispositivo de control y míe 
en particular a un dispositivo para controlar la posición de 
un cilindro estirador.

El dispositivo de control se describirá en conexión con 
5 el procedimiento "Pourcault" de hacer láminas de vidrio. Sin
- embargo hay que tener en cuenta que el dispositivo de control

se puede utilizar con cualquier procedimiento vertical de esti­
rar vidrio en el que un juego de oilindros impulsan vertical- 
mente la lámina de vidrio.

10 En el procedimiento "Fourcault" fluye vidrio fundido desde
un homo de fundir, a trayás de un canal hasta un foso de esti­
rar. Se di apone una máquina adecuada para estirar una
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de vidrio hacia arriba desde el baho fundido de vidrio alimenta­
do continuamente al foso de estirar. 31 vidrio fundido fluye 
o mana hacia arriba a través de una ranura que hay en un ele­

mento suministrador y se estira verticalmente a través del foso 
5 de estirar y de un elemento refrigerador vertical por medio de 

unos cilindros de estirar que hay en el elemento, aeeionadoa
mecánicamente.

La operación de estirar la lámina de vidrio inicia por 

medió de un anzuelo que se baja con un cable, se le bace pasar 
10 entre loe juegos de cilindros de estirar y a través de la ranura

que hay en el elemento suministrador haata introducirlo en el 
baño fundido, los cilindros estiradoree se separan para esta 
operación. Entonces se tira hacia arriba del anzuelo con una 
gran ampolla de vidrio fundido adherida a ¡él, entre los cilin- 

15 droa estiradoree. Cuando pasa el vidrio éntre cada par de ci­
lindros, éstos agarran la lámina y tiran de ella continuamente 
del bago fundido. Los cilindros del elemento refrigerador están 
conectados mecánicamente con un mecanismo eomén de transmisión 
y ae mueven a la misma velocidad. Generalmente, todos los eilin- 

30 dros que hay encima del primer juego de cilindros están en con­
tacto continuo con la lámina de vidrio mientras ésta se mueve 

hacia arriba y sirven como mecanismo impulsor hacia arriba de 
la lámina. Durante la operación de arranque, los primeros cilin­
dros están cerrados para ayudar a mover la lámina de vidrio ha- 

35 cia arriba a través del elemento refrigerador.
Los primeros cilindros que son los que están más abajo, 

están también conectados mecánicamente con el mecanismo comén 
de transmisión de les cilindros y giran a la misma velocidad 
que los otros pares de cilindros que hay en el elemento refrige- 

30 rador. Sin embargo, los primeros cilindros debido a su posición

relativa adyacente al foso de estirar, se emplean solamente al
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principio de la operación de estirado o ovando hay algo que no fun­

ciona bien en la operación de estirado del vidrio. La lámina de 
vidrie conforme sube entre los primeros cilindros está a una tem­

peratura elevada y está en un estado blando, semifuadidp. Por con­

siguiente los primeros cilindros se mantienen apartados de la lá­

mina durante la operación de estirado para no marcarla. Sin embar­

go, loa primeros cilindros tienen que mantenerse en estrecha pro­
ximidad con la lámina de vidrio, pues si estuviesen muy separados 
de ella, se produciría un efecto de chimenea que ocasionaría co­

rrientes ascendentes de aire caliente. EL efecto de chimenea puede 
producir defectos de temple o deformaciones que hagan al vidrio 
inaceptable en el comercio. La velocidad a la que se tira de la 

lámina de vidrio desde el baRo fundido determina el námero de ci­

lindros que se deben mantener separados de la lámina de vidrio.Se 

ha oomprobado que cuando la velocidad de estirado aumenta más de 

un valor predeterminado, el vidrio eetá blando al pasar entre el 

segundo juego de cilindros, y por consiguiente este segundo juego 
de cilindros merca la lámina de vidrio. La descripción que se dá 
ee limita a un dispositivo dé control para el primar juego de ci­

lindros, pero se puede emplear con igual facilidad para juegos 

adicionales de cilindros siempre que haga falta.
En la operación de eatirar el vidrio hay momentos en que el 

vidrio resbala entre los cilindros y se dobla u ondula en el elemen­
to refrigerador y en el foso de estirar. Bs de suma importancia que 
los primeros cilindros se cierren tan pronto como surjan estos in­
convenientes para que dichos primeros cilindros apliquen nuevo po­

der eetírador a la lámina de vidrio y permitan que siga la opera--i,.. .. < .
ción de estirado continuo. El operador puede remediar el mal fun­

cionamiento y después abrir a mano los primeros cilindros.

También hay caeos en la operación de estirar el vidrio en que 
junto con la lámina de vidrio ee arrastran verticalmente piedras

30



c partículas extrañas. Isa piedras aumentan el espesor de la 

lámina de vidrio y loe cilindros tienen qué ser capaces de dejar 

quepaae entre ellos la piedra o la porción de vidrio de mayores 

^ dimensiones. Para ofrecer un dispositivo de control que coloque

5 los primeros cilindros debidamente se tropieza con varios proble­
mas. El dispositivo de control tiene que poder cerrar los pri­

meros cilindros cuando se nota un fallo en el funcionamiento. 
Además loa primeros cilindros se tienen que mantener a una dis­
tancia determinada de la lámina de vidrio durante la operación 

10 normal de estirado para reducir al mínimo o eliminar el efecto

de chimenea antes citado. El dispositivo de control tiene que ser 

capaz tambión de permitir que el cilindro se mueva con la lámina 

de vidrio en el caso de que haya una piedra o que aumente el 

espesor de la lámina. Es muy conveniente presentar un dispositi- 
15 vo de control que permita que los cilindros se cierren o por su 

- propio peso o de otro modo cuando hay pérdida de presión de aire,
o cuando hay algón fallo en el funcionamiento del circuito.

En pocas palabras^ el dispositivo de control comprende un 

par de palancas conectadas a un eje que coloca el cilindro con 
20 . .relación a la lámina'de vidrio. Una de las palancas está asegu­

rada al eje sin poder girar, y la otra está libre para girar con 

respoeto al eje. El elemento de fuerza para abrir y cerrar el 

cilindro está asegurado a la palanca que gira sobre el árbol.Un 

^ elemento de conexión artioulado, une las dos palancas entre só
25 y se ocloca un elemento de retención para limitar el movimiento

3 .
del cilindro con relación a la lámina de vidrio. También se in­

cluye un accionador que deeoonecta el elemento de sujeción para 

que el cilindro se pueda abrir mÓs en el caso de que el espesor 

de la lámina de vidrio o una piedra empujen al cilindro hacia 

afuera más allá de la posición espaciada normal predeterminada.
El dispositivo de control comprende también un manipulador que 

cierra el cilindro en caso que hay un fallo en el funcionamiento.

30



-5-

5

10

15

ao

25

30

Lae palancas, ejes y dispositivo de control están dispuestos de 

tal suerte que si fallara la fuerza o se perdiera presión de 

aire para mantener el cilindro en posición abierta, el cilindro 
se movería por su propio peso contra la lámina da vidrio. Más 

adelante se verá con toda evidencia cerne el dispositivo de 

control soluciona los problemas antes citados de una manera 
nueva y con un námero de elementos mínimo.

El mátodo y aparato, objeto de la invención, realizan lae 
funciones antea citadas y otras de un modo nuevo, como se expli­

cará más adelante. Otras características, fines y ventajas 

se señalarán específicamente o aparecerán claramente cuando 

para una mejor comprensión de la invención, se haga referencia 

a la siguiente descripción escrita en unión con los dibujos 

adjuntos que forman parte de la misma, y an los que:

La figura 1* es una vista fragmentaria en sección en ele­
vación terminal de un foso de estirar y úna porción de la cá­
mara de refrigeracióá ilustrando la posición relativa del pri­

mer cilindro;
La figura 23 es otra-vista fragmentaria en elevación la­

teral del foso* da estirar ilustrando la posición' relativa de '-i
los primeros cilindros:

La figura 3* es una vista fragmentaria en perspectiva que 

representa T.os primeros cilindros, la disposición de palancas 
y ejes y el nuevo dispositivo de control para el par de cilin- 

. droe;
La figura 4* es 'una vista en proyección frental del dispo­

sitivo de control cuando los cilindros están en una posición 

normal de funcionamiento;
La figura 5* es una vista lateral tomada a lo largo de la 

línea 5-5 de la figura 4* que presenta ciertos detalles del 
dispositivo de control;

La figura 63 es una vista similar a la de la figura ya que
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representa la posición relativa del dispositivo de control cuan 

do los cilindros eetdn cerrados contra la de vidrio;
la figura 7* es una vista tomada a lo largo de la linea 

7-7 de la figura 6* que ilustra el manipulador para abrir y 
cerrar los cilindros;

la figura 8* as una vista en alzado y en sección tomada 

a lo largo de la línea 8-8 de la figura 66;
La figura 9* es una proyección del mecanismo de palancas 

del dispositivo de control.
la figura 106 es una vista en alzado del mecanismo de 

palancas ilustrado en la figurad;

la figura 116 ea una vista en sección tomada a lo largo 
de la línea 11-11 de la figura 106;

la Íigural2* es una vista en sección tomada a lo largo 
de la línea 12-12 de la figura 106 que ilustra la conexión en­

tre una de las palancas y el elemento manipulador de fuerza;
La figura 136 ea una vista en sección tomada a lo largo 

de la linea 13-13 de la figura 106 que ilustra la conexión 
entre una de las palancas y el órgano dé conexión;

La figura 146 es úna vista en sección tomada a lo largo 
de la línea 14-14 de la figura 10* que ilustra el manipulador 
unido al órgano de conexión y Óste unido a la otra palanca:

La figura 15* es una vista en sección tomada a lo largo 
de la línea 15-15 dé la figura 10* que ilustra el mecanismo 
de cilindros asegurado a una de Bas palancas;

La figura 16* es una ilustración eemi-esquemótica del me­
canismo de control con les cilindros en posición cerrada;

La figura 176 es una vista semejante a la de la figura 
16*, que representa los cilindros y el dispositivo de control 
en la posición normal de funcionamiento con los cilindros se­
parados una distancia predeterminada de la lámina de vidrie;

La figura 18* es úna vista pareoida a la de las figuras

30
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17& y 16* que muestra esquemáticamente al dispositivo de con­

trol cuando pasa entre los cilindros una piedra o lámina de 

vidrio de mayor espesor. * '
Con referencia a los dibujos y mas en particular a las fi­

guras 1*,2* y 3*, en ellas se ilustra un foso de estirar que 

contiene vidrio fundido G que se alimenta desde un canal (10) 

hasta dicho foso (12), En el foso de estirar (12) se coloca un 

elemento suministrador (14) y el vidrio fundido se estira hacia 

arriba de la manera usual a travás de una ranura (16) que hay 
en el elemento suministrador, y a travSs del foso de estirar 
(l2) hasta el elemento refrigerador (lS) que se entiende verti- 
ealmente. El elemento refrigerador (18) lleva una pluralidad 

de cilindros; en las figuras 1* y 2* s61o se ilustran los pri­
meros cilindros (20 y 22). La figura 2* ilustra un par de esta­

bilizadores (24) dotados de ruedas estabilíaadorae(26) que man­
tienen una dimensión lateral determinada de la de vidrio

mientras pasa verticalmente por el elemento refrigerador.

Dentro del ioap (12) de estirar se colocan un par de dispositi­
vos detectores (28 y 30) que sirven para percibir-los fallos en

el funcionamiento durante la operación de eetirado.

Con referencia a la figura 3*, en ella se representan los 
primeros cilindros (20 y 22). El cilindro (20) está soportado 

en el eje (32) y el cilindro(22) en el eje -(34) de modo que no 
puedan girar. Unos medios de impulsión —no ilustrados— hacen 

girar los ejes (32 y 34) a una velocidad predeterminada. Un 
par de palancas (36 y 38)) en forma de *L" están soportadas a pi­

vote en (40 y 42). Un extremo del eje (32) va montaádo en la 

porcidn colgante (44) de la palanca (36), y el otro extremo en 
la porcina colgante (46) de la palanca (38)* En el brazo hori­
zontal alargado (52) de la palanca (36) y .n el brazo horizon­

tal alargado (54) de la palanca (38), cerca de las respectivas 
porciones terminales de dichos brazos (52 y 54) ven un par de



tensores (48 y 50). Un eje de control (56) está montado de 

suerte que puede girar en loe soportes (56 y 60)* B1 eje (56) 
tiene unos brazos (62 y 64) que se extienden hacia atrás de 

dichos soportes, y que están conectados en (66 y 68) a los 
otros extraños de los tensores (48 y 50). Los trazos (62 y 64) 
están asegurados -sin que sé puedan girar- al eje de control 
(56) de modo que al girar el eje de control (56) en sentido 
contrario a las agujas del reloj hace que los brazos (62 y 
64) bajen y por consiguiente que bajen tambián las palancas 

(56 y 38) para mover el cilindro (20) hacia el cilindro (22), 
B1 eje (34) que lleva el cilindro (22) está conectado de un 
modo similar a las palancas (70 y 72) en forma de "L", y loe 
tensores (74 y 76) consotan las palancas(70 y 72) con los bra­
zos (78) y (80). Un eje de control (82) está montado de modo 
que puede girar en loa soportee (84 y 86), y está conectado 
no giratoriamente con loe brazos (78) y (80) de suerte que 
cuando gira el eje (82) en el sentido de las agujas del. reloj 
mueve al cilindro (22) hacia el cilindro (20), Loa dos ajea 

(56 y 82) tienen unas porciones terminales que ss extienden 
más allá de las paredes anteriores en la base del elemento 
refrigerador. El cilindro (20) ee el cilindro primario que 
está dispuesto para moverse hacia la de vidrio y empu­
jar a dicha lámina centra el cilindro (22), Sin embargo, du­
rante el arranque, cuando se baja el anauelo por el elemento 
refrigerador hasta el foso de estirar, ambos cilindros (20 y 
22) se separan una distancia considerable para que el anzuelo 
y la ampolla de vidrio puedan pasar entre ellos. Durante la 
operación cuando se tira hacia arriba, a traváe del elemento 

refrigerador, de una lámina continua de vidrio, el cilindro 
(22) permanece fijado por un mecanismo que se describirá más 
adelante. El cilindro (20) se mantiene a una cierta distancia



A

del cilindro (22) durante la operación normal de estirar el 

vidrio# como ae ilustra en la figura 17*. Cuando se quiere ce­

rrar loe cilindros, el cilindro (20) se acercará al (22) de . 

modo que ambos cilindros (20 y 22) entren en cohtaeto con la 
5 lámina de vidrio y la impulsen hacia arriba.

B1 cilindro (22) se puede apartar de la la línea central 
de la lámina de vidrio mediante un mecanismo de posición ilus­
trado en la figura 3*. El extremo del eje (82) que ae extiende 
a través de la placa (88) tiene otro brazo (90) asegurado al 

10 mismo sin que pueda girar. El brazo (90) tiene asegurado así 
un rodillo (92) que se extiende hacia afuera, A la placa (88) 

se asegura a pivote por un extremo# una baorra (94) en la que 
hay un bloque (96) que puede deslizarse sobre la misma. Desde 

la parte inferior de la barra (94) se extiende una empuñadura 
15 (98) de ajuste y está dispuesta para mover a rosca el bloque

(96) sobre la barra ((94). El bloque (96) tiene una ranura (lOO) 

en la que entra el rodillo (92). Como el movimiento giratorio 
del brazo (90) en sentido contrario al de las agujas del reloj 

separa al cilindro (22) del cilindro (20)# y el giro en el sen- 
20 tido de las manecillas del relej del brazo (90) acerca el ci­

lindro (22 al 20), el ajuste del bloque (96) en 1& barra (94) 
con el rodillo (92) del brazo (90), colocado en ál# regula o 
establees la posición del cilindro (22) con relación al cilin­
dro (20). Durante la operación de arranque se hace girar al 

25 bloque (96) en la barra (94) en sentido contrario al de lea
agujas del reloj para sacar al rodillo (92) de la ranura (100) 
para desconectar el brazo (90) del control de posición de la 
barra (94). De esta forma el brazo (90) puede girar en sentido 
contrario a las agujas del reloj para separar el cilindro (22) 

30 una distancia considerable del cilindro (20) durante la opera­

ción de arranque para que el cilindro (22) no obstaculice el 
pase del anzuelo y la gran ampolla de vidrio entre los cilin-

-9-
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droa (20 y 22). Sin embargo, en condiciones normales de funciona­

miento, el rodillo (92) se coloca dentro de la ranuza (lOO) que 

hay en el bloque (96), y la poshién relativa entre el cilindro 

(22) y el (20) se consigue ajustando con la empuñadura (98) la 

posición relativa del Hoque (96) en la barra (94).

B1 cilindro primario (20) está controlado por el dispositivo de 

mando ilustrado detalladamente en l,a** figuras 3* y de la 6a a la 

1 5 a, El eje (56) tiene una porción terminal que se extiende a

través de la placa (102) y tiene una porción terminal (104). El 

eje (56) puede girar dentro de la placa (102). En el eje (56) cer­

ca de su porción terminal (l04) van colocadoa des brazos o palan­

cas (l06) y (l08). B1 brazo (106) puede girar libremente sin que 

tenga que hacerlo el eje (56). El brazo (106) -está' asegurado rí­

gidamente al eje (56) y puede girar con 51. Un mecanismo de accio­

namiento o manipulador (lio) está asegurado a pivote en la placa 
(102) y comprende un cilindro (112) con un émbolo (114) en su in­

terior y una biela (116) que sobresale del cilindro. El extremo 

del cilindro (112) está asegurado a pivote en (118) a la placa 

(l02), y el extremo de la biela (116) está también asegurado a 

pivote en (120) al brazo (l06) mediante una horquilla (122). El 

cilindro (112) lleva convenientes entradas y salidas para que 

pueda entrar a presión fluido encima o debajo del émbolo (ll4).Los 

árganos de entrada y salida no sé ilustran. El brazo (Í06) -figuras 

9*-10* y 11*- #iene asegurado en si un bloque (124) colocado entre 

las palancas (106 y 106). Im palanca (lOg)tiene una ranura verti­

cal (126) y un pasador (128) que hay asegurado al bloque (124) en­

tra dentro de dicha ranura (126). Así, si la palanoa (108) se 

mueve una distancia predeterminada, hacia arriba o haeia abajo, 

movida por el elemento de fuerza (lio), el pasador (128) tropezará 

con la pared de la ranura (126) y moverá el brazo (l08) con el 

brazo (106). El movimiento del brazo (108), debido a la conexión 

rígida de éste con el eje (56), mueve el cilindro primario (20).

30
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Una articulación (130) en forma de "L" lleva una rueda (132) 

asegurada al extremo libre de la patilla (134)# P<"? medio de un 

pasador (136). la rueda (132) puede girar libremente en torno al 

pasador (136) con relación a la articulación (130). La articula** 

ci6n (130) tiene una abertura (138) adyacente a la porción termi­

nal de la otra patilla (140) -ver figura 13*-. la articulación 

(130) tiene otra abertura (142) entre sus pcreionea terminales.

La palanca (108) tiene un suplemento (144) asegurado a su cara 

interior por un pasador (146) asegurado en el suplemento (144) 

y en la palanca (108). B1 pasador se extiende a través de la aber­

tura (138) que hay en la patilla (140) de la articulación (130) 
de forma que la articulación (130) puede girar libremente... en el 

pasador (146). La palanca (106) tiene una abertura roscada (148) 

y un pemo (150) se extiende a través de la abertura (142), que 

hay en la articulación (130), y se asegura a rosda en la abertura 

(148) de la palanca (106). Entre la articulación (130) y 1§ palan­

ca (106) ae coloca un espaciador cilindrico (152).
Con eata disposición las palancas (106 y 108) estén conecta­

das entre si y el movimiento de una palanca con relación a la 

otra cambia la posición relativa de la articulación (130). La 

palanca (106) tiene un seguidor de excéntrica (154)) asegurado a 

ella adyacente al elemento de conexión articulada (figuras 6*,10*

y 15*).

Un brazo (15 6) de control de posición de cilindros va asegura­
do a pivote por un extremo a la placa (102 en 158). El brazo (156) 

tiene un par de elementos laterales (160 y 162) -figura 5*- para­

lelos y espaciados, que se* mantienen separados por un bloque (I64) 
adyacente a su porción inferior.

Un eje roscado (166) esté asegurado, de forma que pueda gi­

rar, entre unos elementos laterales (160 y 162) paralelos y espa­

ciados mediante unos bloques (168 y I64). B1 eje roscado (166) 

tiene una porción termináis inferior (l70) que se extiende a travós

30
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de las aberturas del bloque (164) y está asegurada a una empu­
ñadura (172). Un bloque (174) en forma de leva tiene un taladro 
roscado (176). B1 eje roscado (166) se extiende a través del 
bloque (174) de suerte que girando la empuñadura (172) se mue­
ve el bloque (174) longitudinalmente con relación a los elemen­
tos laterales (160 y 162). El bloque (174) tiene una porción 
dentada y curva (178) que se extiende lateralmente. El segui­

dor de excéntrica (154) que esté asegurado al eje (108) está 
dispuesto para colocarse sn si endentamiento curvo (l7S).Con 

esta disposición el brazo de control de posición de los cilin­
dros, mediante el bloque (l?4) limita el giro en sentido de las 
agujas del reloj del brazo (108). Gracias al elemento articu­
lado (130) también se limita el giro en el sentido de las agu­
jas del reloj del brazo (106) como se vé en la figura 6*.La se­

paración relativa entre los cilindros se .regula girando la em­
puñadura (172) en el brazo (156) de control de los cilindros 
para mover el bloque (174) longitudinalmente y fijar asó la 
posición del brazo (106) cuando se ejerce sobre ¡él una fuerza 
hacia arriba por medio del cilindro (llO) provisto de émbolo.

Un perno (180) esté asegurado a rosea sn una placa angular 

(182) que a su veza esté sujeta a la placa (l02). El perno 
(180) esté dispuesto para limitar el giro en á&eccién contraria 
a la de las agujas del reloj de los brazos (106 y 108) para li­

mitar la distancia que recorren los cilindros cuando estén 
cerrados. Be preferible regular el perno (ISO) dé suerte que 
cuando la palanca (106) se junta a la porción de tepe del perno 
(l80), los cilindros (20 y 22) se toquen Sin que haya una lé- 
m-!Tin ¿o vidrio entre ellos. También asegurada algo separada de 
los elementos laterales (l60 y 162) va una tira adicional alar­
gada (184) que esté separada del elemento lateral (160) y ofre­
ce una guía para el brazo (106) de suerte que el bloque (l?4) 

asociado con el brazo (156) de posición de los cilindros, y el
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seguidor de excéntrica (154) asociado con el brazo (106) están 

debidamente colocados uno con relación al otro. El brazo (l06) 

tiene una porción en forma de pió (186) a la que ae asegura un 

elemento (186) que se extiende hacia afuera. Un botón de aceiona- 

5 miento del interruptor (190) esté asegurado de forma regulable 

en el elemento (188) y esté dispuesto para accionar un interrup­

tor de limite "LS2". La porción (186) en forma de pié esté dis­

puesta para accionar un segundo interruptor de limite "LSI" que 

depende del movimiento del brazo (106) en una dirección como la 
10 de las agujas del reloj a lo largo de una distancia predetermina­

da.

FUWI0NAMIENT0:

El funcionamiento del dispositivo de control se ilustra mejor 

en las figuras esquemáticas (16,17 y 18) y en la vista en perepec- 

15 tiva de la figura 3** la figura 17t muestra el dispositivo de
control en una posición normal eon los eilindros abiertos. Esta 

es la posición deseada de los cilindros (20 y 22) con relación a 

una lámina de vidrio que se (vidrio S) estira y arrastra vertical- 

mente entre ellos. La distancia relativa entre la cara de la lémi- 

26 na de vidrio "S" y cualquiera de los rodillos (20) Ó (22) es de 

0,31 cm. o menos. Esto reduoe al mínimo el efecto de chimenea 

citado anteriormente en el elemento vertical de refrigeración (18). 

En la posición normal de operación con loe cilindros (20 y 22) 
abiertos, se ejerce una fuerza hacia arriba en la palanca (106)

25 por medio de un manipulador o elemento de accionamiento (110) .El
seguidor de excéntrica (154)* asegurado a la palanca (106) tropie­

za con la porción semicircular dentada y curva (l7S) del bloque 

(174) que hay en el brazo (15 6) de posición de los cilindros para 

mantener asi la posición abierta fija del cilindro (20) con rela­

ción a la lámina de vidrio " S * .  La eeparación del cilindro (20) 

con respecto a la lámina de vidrio "S" se regula mediante una 

empuSaáura (172) que mueve él bloque (174) en el brazo de posición

30
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(156). El cilindro (22) se ajusta p w  medio de la empuñadura (98) 

que hay en la barra (94) -figura 3*-. Asi la posición relativa de 

ambos cilindros (20 y 22) se fija de antemano mediante los elementos 

de ajuste antes descritos. El cilindro (20) se mantiene apartado 

de la lámina de vidrio "S" ascendente por medio de una fuerza ha­

cia arriba ejercida por el elemento accionador (lio) sobre la palan­

ca (106)i Debe tenerse en cuenta que la palanca (106) puede girar 

con relación al eje (56) y con eso no controla directamente la po­

sición del cilindro (20). La posición del cilindro (20) se controla

gracias a la posición de la palanca (108) con respecto a la palam-*^ 

ca (106). Como se ilustra en la figura 17^, la palanca (108), que 
está firmemente asegurada a un eje de control (56), con el que pue­

de girar, se mantiene en una posición predeterminada por medio de la 

conexión articulada (130).

Si, por medio de un dispositivo perceptor tal como el ilustrado 

y descrito en una solicitud de patente pendiente titulada "disposi­

tivo detector de posición", én cuya invención ha colaborado, se 

percibe o detecta todo fallo en el funcionamiento* el elemento de 
fuerza (llO) ejerce una fuerza hacia abajo sobre el ómbolo (H4) y 

sobre la biela (116) para forzar la palanca (106) hacia abajo ha­

dándola girar en el sentido contrario al do las agujas del reloj 

como se ve en la figura 16 s. El mecanismo de conexión articulada 

(130) fuerza la palanca (108) hacia abajo y la hace girar en senti­

do contrario a las agujas del reloj para acercar el cilindro (20) 

a la lámina de vidrio "S" por medio de lam palancas (36 y 38).Como 

g* ha indicado más arriba, el cilindró (22) permanece en una posi­

ción fija y la lámina de vidrie pasa a apoyarse en el cilindro (22) 

empujada por el cilindro (20). Los cilindros (20 y 22) se mantienen 

en contacto con la lámina de vidrio a la que impulsan h a d a  arriba 

dentro del elemento de refrigeración (18). Los oilindros (20 y 22) 
se mantienen en contacto con la lámina de vidrio "S" hasta que se 

ha corregido el defecto en el funcionamiento, en cuyo momento ae
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2 8 9205abren de nuevo y ae mantienen en la posición fija como ae ilustra 

en la figura 17t.lCembión ae pueden usar medios de control conve- 

nientea para que se pueda retirar la fuerza, bacía abajo ejercida 

por el elemento de fuerza (110) y dejar que loe cilindros queden 

en eontaeto con la lámina de vidrio, no por úna premian positiva
ejercida por un elemento accionador de fuerza, sino per su pro­

pio peao cuando ee detecta un fallo en el funcionamiento.

Sin embargo hay que utilizar un elemento que permita al ci­

lindro (20) apartarme del (22) cuando haya una piedra u otra im­

pureza que aumente el espesor de la lámina de vidrio *S". Durante 

la operación normal, el elemento de fuerza (lio) obliga a los ci­
lindros a colocarse en una posición abierta y la distancia que 

pueden separarse estos cilindros está limitada mediante el bloque 

(174) * como se ha dicho más arriba. Cuando pasa una piedra u otra 
impureza entre los cilindros (20 y 22) que aumenta el espesor de 

la lámina de vidrio, el cilindro (20) ee aparta de su posición an­
terior. B1 movimiento en el sentido de las agujas del reloj del 

cilindro (20) se transmite a través de las palancas (36 y 38), de 

los tensores (48 y 50) y de las palancas (62 y 64), hasta el eje 

de control (56) que gira en el sentido de las agujas del reloj 

-figura 18*-. La palanca (108) como astá fija al eje (56) gira con 
¡Cata eh el mismo sentido* -B1 mecanismo de conexión articulada 

(130) gira con relación a las palancas: (106 y 108) en sentido con­
trario al de las agujas del reloj para obligar al brazo (156) de 
control de posición da log cilindroe, mediante el bloque (174), a 

girar en el mentido de lee agujae del reloj, de suerte que el blo­

que (174) se aparte del seguidor de excéntrica (154) y las dos pa­

lancas (106) y(l08) queden en libertad para abrirse hasta la posi­

ción máxima. Como se representa en la figura 4*, cuando la palanca 

(106) gira en el eentido de las tujas del reloj a lo largo de una 
distancia predeterminada por encima de la posición ilustrada en 

ella, el interruptor de 1 imite "LSI", que normalmente está engan-



ehado, se dispara para dar la eeBal da que en la lómiaa de vidrie 

hay una piedra u otra impureza. La palanca (106) también diapara 

el interruptor de límite "LS2" para cortar la fuerza del elemento 

da accionamiento (110). Entonoees se mueve el cilindro (20) per au 

propio peso contra la lámina de vidrio y permanece en contacto con 

ella hasta que el operador lo abra con la mano. En el caso de que 

falle la fuerza o que se pierda presida del elemento de accionamien­

to de fuerza (lio), el dispositivo de control tiene una disposición 

segura contra fallos por la que los cilindros se cierran por su 

propio peso y permanecen en contacto cón la lómina de vidrio has­
ta que se restaure otra vez la fuerza que se volveré para abrir 

los cilindros.

Si bien la forma de ejecución aquí descrita constituye aplica­

ción preferente de la presente invención, podrón introducirse modi­

ficaciones d# forma y de detalle sin que 'por ello varié la esencia— 

lidad de la misma, la cual se reivindioa en la siguiente
N O T A

En resumen; la presante solicitud recaeré sobre las siguientes 

reivindicaciones;

1*.-Dispositivo de control de posición en loe cilindros espi­

radores, caracterizado porque comprende medios de soporte para un 

primer elemento, mecanismo de posición dispuesto para mover a dicho 

primer elemento con respecto a dichos medios de soporte, elemento 

de fuerza asociado con el citado mecanismo de posición para mantener 

a dicho primer elemento en una posición predeterminada, incluyendo 

dicho mecanismo de posioión elementos de sujeción dispuestos para 

limitar el movimiento de dicho primer elemento# en una dirección 

dada, mée allí de la referida posición predeterminada, y el citado 

mecanismo de posición incluye un dispositivo de disparo pava desco­

nectar o disparar"el citado elemento de sujeción cuando se ejerce 

una fuerza sobre dicho primer elemente para permitir que el mencio­

nado primer elemento se muéva mis alió de la referida posición pre-
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determinada.

2*.-Dispositivo de control de posición en loe cilindros 

tiradores, se^Én la reivindicación anterior, caracterizado por­

que los medios de soporte para dicho primer elemento comprenden 

ah eje de control conectado con el referido primer elemento de 

suerte que al girar dicho eje se mueve el mencionado primer ele­

mento siguiendo una trayectoria arqueada con relación a dicho 

eje de control.

3*.-Dispositivo de control de posición en los cilindros es- 

tiradores, según las reivindicadones antedi orea, caracterizado 

porque el mecanismo de posición comprende una primera palanca 

conectada al referido elemento de fuerza con el que se puede 

mover, una segunda palanca asegurada a dichos medios de soporte 

de suerte que al girar dicha segundé palanca sé mueva el primer- 

elemento antes citado con relación a los medios de soporte, y 

elementos dé conexión articulada que conectan dicha primera pa­

lanca con la citada segunda palanca de modo que el referido 

elemento de fuerza pueda funcionar para mover al mencionado pri­

mer elemento.
4*.-Dispositivo de control de posición en los cilindros es- 

tiradores, según las reivindicaciones anteriores, caracterizado 

porque el demento de sujeción comprende un brazo montado a pivote 

por un extremo y mecanismo de fiador que puede funcionar para 

enganchar al mecanismo de posición antes citado y limitar el 

movimiento de óete Último y del citado primer elemento en una 

dirección dada, siendo regulable dicho mecanismo de fiador longi­

tudinalmente con respecto a dicho brazo para controlar aeú la 

posición predeterminada relativa de dicho primer elemento.

5*.-Dispositivo de control de posición en los cilindros es- 

tiradores, según las reivindicaciones anteriores, caracterizado 

porque el mecanismo de poaioiún comprende una primera palanca 
conectada con el citado elemento de fuerza con el que se puede
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mover, una segunda palanca asegurada a dichos medios de soporte 
da suerte que al girar dicha segunda palanca se mueva el primer 

elemento con relación a dichos medios de soporte, elementos de 

conexión articulada que conectan dicha primera palanca con la 

5 segunda de' modo que el referido elemento de fuerza pueda mover

a dicho primer elemento, y dichos elementos de conexión articula­

da incluyen unos medios para desconectar el cierre que pueden 

funcionar ante un giro predeterminado de dicha segunda palanca 
para desconectar los referidos elementos de cierre o de sujeción, 

10 6*+-Dispositivo de control de posición en los cilindros es-

tiradores, segdn las reivindicaciones anteriores, caracterizados 
pagque para controlar la posición de un par de cilindros con re­

lación a una lámina de vidrio colocada entre ellos, la combina­

ción comprende un primer cilindro soportado en un primer eje y 

15 colocado a un lado de la referida lámina de vidrio, un segundo
cilindro colocado al' otro lado de dicha lámina de vidrio, medios 

que conectan dicho primer eje con el segundo eje de suerte que 
al girar el citado segundo eje el mencionado primer cilindro se 
acerque y aleje de la referida lámina de vidrio, tediando dicho 

20 segundo eje'una primera palanca montada en 61 que puede-girar
con 41, y teniendo el segundo eje citado una segunda palanca co­

locada en 61 pero que no puede girar con respecto a 61,elementos 

de conexión articulados que conectan las referidas palancas pri­

mera y segunda de suerte que un movimiento predeterminado de una 
25 de ellas haga moverse a la otra, elementos accionados por una

fuerza para mover a la referida primera palanca en torno al citado 
eje, medios para colocar el primer cilindro, elementos de suje­

ción para limitar el movimiento de dicha primera palanca en una 

dire ación dada en tomo a dicho segundo eje para limitar así la 

posición de dicho cilindro con respecto al citado segundo eje, 
elementos de disparó^ dispuestos para desconectar dichos elementos

30
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de sujeción y permitir que se separe dicho primer cilindro de la 
citada lámina de vidrie.

?*.-Dispositivo de control de posición en los oilindros esti- 
radores, segón lae reivindicaciones anteriores, caracterizado por­
que loa elementos da diaparo responden a una fuerza ejercida so­

bre el citado primer cilindro.
83.-Dispositivo de control dé posición en los cilindros eeti- 

radoree, segdn las reivindicaciones anteriores, caracterizado por­
que el referido segundo cilindro está mqntado de modo que puede 
girar en un tercer eje,llevando medios para conectar dicho tercer 
eje a un cuarto eje de suerte que al girar el citado cuarto eje el 
referido segundo cilindro se acerque y se aleje de la citada lámi­

na de vidrio, asi-como otros elementos de sujeción para limitar 

el giro de dicho cuarto eje para mantener asi a dicho segundo ci­
lindro a una distancia predeterminada de la referida lámina de 
vidrio. *

9*.-Dispositivo de control de posición en loe cilindros esti- 
radores, segdn las reivindicaciones anteriores, caracterizado por­
que los citados elementos de sujeción comprenden mediosde regula­

ción para regular selectivamente dicha distancia predeterminada 
entre dicho segundo cilindro y la referida lámina de vidrio, asi 
como los elementos de conexión articulados comprenden un órgano 
de conexión asegurado a las dos palancas citadas de suerte que di­
cho órgano de conexión gire con respecto a una de dichas palancas 
cuando óstaa se muevan una con relación a la otra.

IOS.-Dispositivo de control de posición en los cilindros es- 
tiradores, eegdn las reivindicaciones anteriores, caracterizado 
porque el citado elemento destinado a colocar el primer cilindro, 
comprendo un brazo asegurado a pivote, por un extremo, a un ele­
mento de soporte, los citados medios de sujeción llevan un bloque 
asociado a dicho brazo, y dicho brazo y el citado bloque están colo 

dados con relación a la referida primera palanca de tal suerte que

30
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el bloque tropiece con una porción de le citada primera palanca 

y limite su giro en una dirección dada con lo que se limita la se­

paración que media entre dicho primer cilindro y la citada lámina 

de vidrio.
lie.-Dispositivo de control de posición en los cilindros 

estiradores, segón las reivindicaciones anteriores, caracterizado 

porque el citado brazo destinado a colocar el cilindro comprende 

un elemento para mover a dicho bloque longitudinalmente con res­

pecto al mismo brazo para regular asi la distancia que media en­

tre el primer cilindro y la citada lámina de vidrio,
12*,-Dispositivo de control de posición en les cilindros 

estiradores, segón las reivindicaciones anteriores, caracterizado 

porque los elementos de disparo están asociados con la referida 

conexión articulada de suerte que al girar la segunda palanca en 

respuesta a una fuerza ejercida sobre el citado primer cilindro, 

gira el elemento de conexión articulado con relación a la prime­

ra palanca y suelta dichos elementos de sujeción,
13*.-Dispositivo de control de posición en loe cilindros es- 

tiradores, segón las reivindicaciones anteriores, caracterizado 

pwque dichos elementos de sujeción comprenden un primer tope 

situado en los citados elementos destinados a colocar al primer 

cilindro y otre segundo tope en la citada primera palanca, y dir 
ohos topes están dispuestos para hacer tope entre ai y limitar 

el movimiento de separación de dicho primer cilindro con respecto 
a la lámina de vidrio bajo la fuerza ejercida por el elemento de 

accionamiento,
14*.—Dispositivo de control de posición en loscilindros es- 

tiradores, segón las reivindicaciones anteriores, caracterizado 

porque el elemento de accionamiento está conectado con los elemen­

tos de conexión articulados y está dispuesto para que, al girar 
dicha segunda palanca con relación a la primera, desconecta el 
primer tope del segundo de suerte que dicha primera palanca pueda
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moverse bajo la fuerza ejercida porel elemento de accionamiento, 

y asi mueva a dicho primer cilindro alejándolo de dicho segundo 

cilindro,,
15*.-Dispositivo de control de poaición en loa cilindros 

*'* 5 eetiradores, sê gán las reivindicaciones anteriores, caracterizado

porque para controlar la posición de un par dé cilindroa acciona­

do# con respecto a una lámina de vidrio colosada entre ellos, la 

combinación que comprende un primer cilindro soportado en un pri­
mer eje y situado a un lado de una lámina de vidrio, un segundo 

10 cilindro colocado al otro lado de dicha lámina de vidrio, elemen- 

toa que conectan el citado primer eje a otro segundo eje de suer­

te que al girar dicho aegundo áje se acerque o se aleje de la ci­

tada lámina de vidrio el referido primer cilindro, una placa a 
través.de la cual se extiende dicho segundo eje y dentro de la 

15 cual puede girar, una primera palanca colocada en dicho segundo 
 ̂ eje de suerte que pueda girar con respecto a él y adyacente a áa

referida placa, una segunda palanca colocada también en dicho 

segundo eje pero sin poder girar independientemente de él, y ad­
yacente a la primera palanca antes citada, un elemento de fuerza 

20 conectado por un extremo a la referida placa y por el otro extre­

mo a dicha primera palanca, dicho elemento de fuerza puede hacer 

girar a dicho segundo eje para que aparte o aleje de la referida 
lámina de vidrio a dicho primer cilindro, un elemento articulado 

' de conexión que tiene un cuerpo y una porción que se extiende ha-

25 cié arriba, el cuerpo de este elemento de conexión está asegurado 
por un extremo a la primera palanca y por el otro extremo a la 
segunda palanca, de suerte que un movimiento predeterminado, de 

una de las palancas se transmite a la otra mediante esta conexión, 

elementos destinados a colocar lee cilindres que comprenden un 

30 brazo montado a pivote per un extremo a dicho elemento de soporte, 

un bloque unido s dicho brazo en el que se puede mover longitudi­

nalmente, dicha primera palanca tiene una porción de fiador que
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aee extiende lateralmente* y dicha porción de fiador está dispuesta 

para hacer tope con el referido bloque para limitar así el movimiento 

de separación del primer cilindro con relación a la l&aina de vidrio 

bajo una fuerza ejercida por el ¿Lamento de accionamiento sobré la 

primera palanca, el citado elemento articulado de conexión está dis­

puesto de tal modo que cuando se mueve la segunda palanca al ser 
ejercida una fuerza sobre el primer cilindro, gira con respecto a la 
primera palanca y la porción de la conexión articulada que se extien­

de hacia arriba mueve al referido bloque apartándolo de la porción 

de fiador de la primera palanca para permitir que el primer cilindro 

ee aparte del segundo cilindro.

16*.-DISPOSITIVO DE CONTROL DE POSICION EN LOS CILINDROS ESTIBA­
DORES.'

Según se describe en la presente memoria que consta de veintidós 

hojas escritas a máquina y dibujos.
Madrid, % C  JML%K33
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