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PATENTE
DE
INVENCIORN
a faver de Don Aldo BOLELLI, de nacionslided italisna, re-
sidente en Bolonia(Balis), Via Melozzo ‘da Forlil, 46, por
PMECANISMO DE TRANSMISION DEL MOVIMIENTO ALTERNATIVO GIRA-
TORIO Y LINEAL PARA MAQUINAS DE HILATURAS", |

MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento tiene por objeto notables perfeccio=~

nemlentor aportsdos a las hilatures del tipo de bafio con
. recogida del hilado pdr anillo o'ring”.
Con pertioular referencia a las hilaturas de ba=-
5. fic quenhoy existen en el comercio, porl general estos dis-

positivos comocidos estiran las fibras(previamente someti-
das a un bafio de agua caliente) por medio de comprensidn con
rodillos y les recogen con el sistema llamado de anillo o
ring”.

10. ' En tal sistems de recogida, el hilasdo, como se Ba-
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be, errastra un mindsculo anillo que se desplaze a@bre el
borde de un enillo circular, y diche anillito llemado"cur-
sor®, de mese ineignificante, permite la recogide de no=-
tables mesas de hilado. |

Tales masas se extienden en sentido vertical ¥
por lo tanto es necesario que entre los husos y lo8 ani-
llos existe un movimiento rec{proco.Este movimiento reci-
proco se prests para ser realizado segﬁn dos eoluciones di-
versan: haciendo mover el snille longitudinelmente alrede~
dor del huso, o haciendo mover longitudinalmeﬁte el huso
dentro del anillo. Esta segunde solucidn es la preferida
porque durante la recogida del hilado une porcién de hi-
lo, siempre de longitud constante, gira formando un remo=
lino, el llado"baldn", que e mantiene siempre de anchura
constante, y de talimodo'la recogida del hilado se produ-
ce de modo perfectemente regular.

Para obtener el movimiento rotatifo de husos en
concomitancia con su movimiento longitudinal dentro de los
anillos f£ijos, por 1o general tsles mdquinas condeidas apro-
véchan-cinematismos rigidos, como cremalleras, tornillos
sin f£in y andlogos, sometidos a desgeste, ruidosos y de en-
tretenimiento poco facil.

El invento que mquf se expone tiene el objeto de
eliminar en gran parte los inconvenientes antee. menclonados
concibiendo un dispositivo que permita transmitir el movi-
miento giratorio de los husos en concomitancia con su movie
miento lpngitudinal dentro de los anilloe fijos y estp de

manera Sencilla, poco ruidosa y con entretenimiento facilf{~
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Estos y otroe fines se consiguen con el disposi-

gimo de tales dispositivos,

tivo segin el invento, el cusl se caracteriza fundementel-
mente por el hecho de que el movimiento giratorio de los
husos se realiza por medic de correas, de preferamcis plae
nas, que trensmiten el movimiento desde un tembor motor(o
conductor) a las polems conducidas esolidarias de loe husos,
y cada uns de dichas corress es ohligida por 4os rodillos
de gufa, por lo meno=s, g dirigirse hacia el tambor conduce
tor y hacia una polea tensora; dichos rodillos de gula es-
tén unidos con bancads mévil portahusos de tel modo que'los'
husos suben y bejan con movimiento longitudinal junto con
los rodillos de gufa. ‘

En una modslidad de realizacidn del concepio in-
ventivo antes menwionedo, ;ada correa plana pone on movi-
ﬁiento dos poleas solidariss, cada una, de un huso, y el
tramo conductor y el tramc conducido de la correa son obli-
gados por los doe rodillos de guis, o proximidad de los dos
busos, & desviarse hacia el tembor motor y hacia uns polea
‘tensora, ‘ ' -

Estas y otras caracter{sticas se verdn ahora con
mayor detalle em relscidn a une modelidedfie realizacidn
del invento, la cual se de meramente a titulo indicativo
¥ ho limitativo del sleance de este lv ento y se expone
haciendo referencia al dibujo adjuntc, em el cusls lag fi-
gura 1 es ls seccidn transversal de una hiladora de bafio
segun el invento, tomada en un plano verticel que pasa por

el eje de un par de husos opuestos; la figurs 2 es la vists
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guperior del sistema de mando cinemdtico, segun el inven-
to, de las poleas pars log husos portabobinas; y la figue
re 3 €8 la vista en perspective del mismoz sitems.

Con referencia s dichas figures con 1 se inéica
el cuerpo del aparate; con 2 se indicen los carretes o
bobinas en que estd envuelta la mechs preparada con otre
instalacidn(banco de husos) no visible en las figures; con

3 se indican tinas que contienen ague calientef con 4

ge indica la fileta gque lleva las bobinas 2; con 5 se in-
dica los cilindros estiradores; con 6 se indican los ani-
1los guimdores del hilo; con 7 se indican los anillos antie
baldn; con 8 se indican 1os enillos desplazables o curso-
res; con 9 de indican los anillos recogelores{rings); con
10 se indica la mesita fija que lleva 1o0s anillos ~9-; con
11l se indican las bobinas; con 12 se indican los husos; con
13 se indican lee poleas solidarias de los husos; con 14
se indica la banceds mévil( con medios fundamentalmente co-
nocidog) que 1leve los husos 12 y los pone en movimiento
lineal longitudinal alternado; con 1% se indican las correas
planas pars el mando de la totacidn de los husos; ocon 16
se indicen poleas o tambores motores ¢ conductores pera el
mando de la rotecidn de lom huscss con 17 se indican los ro-
dillos desviadoréa de las cormes 35: tales rodillos son 80=
liderios de la mesille movil 14 y por lo tanto suben y ba~
Jan junto con los husos 123 con 18 ge indican poleas ten-
soras de las corress, sostenidas por correderas mwiles en
sentido vertioals y con 19 se indican muelles paras ls ten~

81dn de las correae 15.
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Cuando los husos ~12~ suben o bajan , los rodi-
llc8 «17- los siguén en su movimiento, permitiendo & las
corresg 15« trapnsmitir sin inconvehientel&al movimiento
giratorio a les polems «13~, solidariass de loe husos -12-.

En la practica, los detalles de realizacidn, les
dimensiones, loe materiales, le forma y datos andlogos del
invento podrén variar de cuslquier modo sin salirse de la
esfera de este privilegio industrial; de hecho, el invento
as{ concebid& es paaiblg de numerosas modificaciones y va~
riantes, todas ellas inclufdas en el émbito del concepto
inventivok

Por otra parte, todos los elementos son substi-

tuibles por otros elementoe técnicamente equivalentes.

-, e

NOT A

Se reivindica como objeto del presente patente de
invencidn:

1. Mecanismo de transmisidn del movimiento altere
nativo girstorio y lineal para maquinas de hilasture, parti-
cularmente para hilaturss de bafio con sistema de recogida
del hilo por anillo, caracterizado por el hecho de que el
movimiento de Ips husos se realiza por medio de correas, de
preferencia planas, gue transmiten el movimiento desde un
tanmbor motor o conducitor a las poleas conducidas solidaries

de los husos, y cada uno de las correas es obligada por dos

rodillos de guia, por lo menos, a dirigirse hacia el tambor
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conductor y hacia una polea tensora, estando 105 rodilloé
de guia unidos con la bancada m¥il portedoras de los husos,
de tal modo que los husoe suben y bajaen con movimiento
longitudinal con los rodillos de guia.

2. Mecanismos de transmisidn del movimiento ele
ternativo giratorio y lineal pare méquinss de hilatura ,
segin se define en la reivindicecidn 1, caracterizado por
el hecho de que cade una de lae correas.planos pone en mMO-
vimiehto dos poless solidarias, cads uns, 48 un huso, eS-
tando obligados el {tramo conductor y el tramo conducido de
la corfoa, a proximided de los dos husoe y por obra de los
dos rodillos de gufe, & desviarse hacis el tambor motor y
hacia une polea tensora.

3. Mecenismo de transmisidn del movimiento al-
ternetivo giratorio y lineél pare maquinas de hilatura.

) Y presente memoria consta de seis hojas folia-
das escrites e méquine POor una sola cars.

Barcelona, 4 de junio de 1963

.
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