
P A T E N T E

DE

I N V E N C I O N

por "PERNO PERFECCIONADO DE FIJACION POR AUTO-BLOQUEO", a fa­

vor de la firma francesa 6EVEL0T, S..A,; / óemiciliada en "SO,; 

Rae Ampare", PARIS, - Francia^,

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se re fiere a un perno perfeccio­

nado de fijac ión  por auto-bloqueo^ concebido para ser empo­

trado y fijado en seco por auto-bloquee expansivo, en les 

agujerea de montaje practicados en maros, tabiques, paredes 

5* o análogos^

Los pernos de esta tipo actualmente conocidos constan 

de ana parte en mango hueco o cabo expansible previsto de 

ana o varias hendiduras longitudinales y de otra parte que 

es un órgano de expansión previsto para penetrar en dicho 

10* mango haeco separando sus elementos de pared de manera de 

bloquearlo en posición en e l agujero de empotramiento^

El perno según la invención estja; caracterizado porque 

e l preoitado ¡órgano de expansión está proviste, en uno de 

sus extremos, de dientes, estrías o análogos permitiendo ati- 

1$. liza r lo  como trepano para la perforación del agujero de em-
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^otramianto.

Según otra característica de la invención, e l precitado 

¡órgano 3e expansión está hecho 3a un material 3e alta dureza.

Según todavía otra característica de la invención, dicho 

órgano 3e expansión lleva medios de fijación  o análogos per­

mitiendo hacerlo solidario de un dispositivo previsto para 

arrastrarlo en rotación o imprimirle choques/ vibraciones, 

ate,.

Otras características de la invención se pondrán de mani­

fiesto  en e l curso de la descripción siguiente, con referen­

cia a las figuras de las seis láminas de dibujos adjuntas, 

que ilustran realizaciones de la invención a títu lo  de ejem­

plos no limitativos;.

En los dibujos!

La f ig .  1 es una vista en perspectiva de un modo da rea li­

zación de un perno, segiun la invención;

La f ig .  2 muestra un corte axial de dicho perno;

Las figuras 3, 4, 5 y 6, muestran las diversas fases suce­

sivas de colocación del precitado perno;

La fig,. 7 muestra, en eorte axial/ un órgano de expansión 

según ana variante de realización, cooperando e l referido ór­

gano expansivo con un dispositivo para perforar e l agujero de 

fijación ;

La f ig .  8 es una vista de extremo de ataque del órgano de 

expansión considerada según la línea V III-V III de la f ig .  7;

La f ig .  9 muestra, en corte axial, e l órgano de expansión 

de la f ig .  7 y al mango hueco, supuestos colocados en el agu- 

joro de empotramiento y en curso de fijación ;

La f ig .  10 es un corte según la línea X-X de la f ig .  9;

La f ig .  11 muestra/ en corte axial, otra variante de rea-

!
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lizaeión del órgano de expansión y del dispositivo qae sirve 

para sa arrastre;

La f ig *  12 es an corte según la línea X II-X II de la f ig .

H ;

La fig^  13 maestra, en corte axial, el¡órgano de expan­

sión de la  ilg¿* 12 y e l mango hueco, supuestos coloca-dos en 

el agujero y en earso de figacijón;

La fig,.. 14 ea ana vista de extremo de ataque de^i^ano de 

expansión^ considerado según la línea XIV-XIY de la f ig .  13}

La fig ., 1$ maestra, en corte axial, ana tercer variante 

de realización del ¡órgano de expansión y del dispositivo qae 

sirve para su arrastre;

La iigg. 16 es an oorte según la l^iea XVI-XVI de la fig *  15;

La fig *  17 maestra, en corte axia l, e l órgano de expansión 

de la f ig .  15 y e l mango haeco, sapuestos colocados en e l agu­

jero y an curso de fijac ión ;

La f  ig,* 18 es ana vista del extremo de ata qae del órgano 

de expansión, considerado según la línea XVIII-XVIII de la f ig .  

17;

La fig *  1$ es an oorte axial de ana cuarta variante de rea­

lización del órgano da expansión;

La fig *  20 es ana vista del extremo de ataqae del órgano 

de expansión, considerado sagán la linea XX-XX de la f ig .  19;

La fig% 21 es an corte parcial de ana quinta variante de rea­

lización  del Órgano de expansión;

La fig *  22 maestra, en corte axial,- ana sexta variante de 

realización del ¡córgano de expansión y del dispositivo que s ir ­

ve para sa arrastre;

La fig,. 23 maestra, en corte axial, e l  órgano de expansión 

de la fig *  22 sapaesto eoloeado en e l agujero y en curso de



^fijación,*

Según e l modo de realización de las fignras 1 a 6 ; un per­

no según la invención, comprende esencialmente un cuerpo hue­

co de forma cilindrica o mangó hueco 1 y un órgano de expan­

sión 2 presentando una forma de revolución*

El mango hueco 1 está provisto de acanaladuras o gargantas 

circulares lg, cuyo p e r fi l  está previsto para f i ja r lo  y rete­

nerlo en e l agujero después de bloqueo* El mango huaeo 1 l le ­

va ademáis hendiduras longitudinales Ib que se extienden desde 

e l extremo anterior de dicho mango hueco, que coopera con el 

órgano de expansión 2, hasta una garganta le de p e r fil en v .

El mango hueco 1 esta hecho, de preferencia, de un metal 

relativamente blando, por ejemplo un acero de débil dureza, 

latón o aun en materia pl)é)stiea¡.

El órgano de expansión 2 es hecho,' a l contrario, de aeere 

de alta resistencia o cualquier otra materia de alta dureza y 

su extremo anterior está provisto de dientes 2¡a que tienen; 

por ejemplo, un p e r fil triangular o cualquier otra forma adecúa 

da propia para fa c il ita r  e l perforar* En otros términos; asta 

¡Órgano da expansión constituye un ú t i l  de perforación o t ru e ­

no que permite formar e l agujero T destinado a rec$b#ir e l per­

no,* El órgano 2 está provisto do un alisado fileteado 2b que 

permite hacerlo solidario de medios de arrastre cualesquiera 

actuando por choque; por rotación; por libraciones, etc* bien 

entendido, que e l fileteado podría ser reemplazado por cual­

quier otra disposición que permita la fijac ión  del órgano 2 a 

dichos medios de arrastre* El alisado fileteado o análogo es­

tá previsto para recib ir un bulen o análogo 2 3uey¡ cuando es­

tá] atornillado, arrastra a l órgano 2 en translación hacia e l 

mango hueco ¿  de suerte que su prolongación exterior cónica
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2c se adapte a ana zona cónica interior correspondiente Id 

de dicho mango haeco 1.

La colocación y a tilización  del perno según la invención^ se 

ilustran en las figuras 3 a 6. Se ha representado esquemática­

mente en linea de trazos, en las figuras 3 y 4, un dispositivo 

cualquiera designado per 4 y momentáneamente cooperante con e l 

¡Órgano de expansión 2 para perforar e l agujero g. Después de 

colocado el mango hueco 1,- se atornilla el bulón g en e l órga­

no 2 lo  que tiene por efecto hacer penetrar dicho órgano 2 en el 

mango hueco 1 y separar, por desplazamiento relativo de las par­

tea cónicas 2c-ld , laa partes hendidas del referido mango hue­

co^ realizando un auto-bloqueo particularmente enérügico en el 

agujero g.

Según e l modo de realización dd las figuras 7 a 10, e l ór­

gano de expansión 11 presenta una salida en inclinación exte- 

riormente cónica 11b seguida de un collarín  11c y de un casque­

te cónico terminal l id .  El órgano de expansión 11 está provis­

to de un alisado fileteado l ia  que lo  atraviesa de extremo a 

extremo.

El copo exterior 11b está destinado a cooperar con e l mango 

hueco 12 para forzarlo en expansión, esto gracias a un bulen o 

análogo cooperante con e l alisado fileteado lie,.

El órgano 11 presenta^ entre el alisado y la zona cónica 

exterior 11b,' ana zona de menor resistencia suficiente para 

transmitirle e l esfuerzo de arrastre durante su u tilización co­

mo trépano de perforar, pero prevista para poder ser reta fá c il­

mente^ lo  que permite u tiliza r  entonces e l órgano 11 como órga­

no de expansión del mango hueco.

Un dispositivo de arrastre ¿2 esto previsto para cooperar 

con e l ¡órgano 11 durante la fase de períoraoión del agujero de
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empotramiento. El dispositivo de arrastra 12 presenta,- en un 

extremo, un alisado sónico 13a previsto para cooperar con e l 

casquete ciánico l id ; y asegurando un arrstra sin deslizamien­

to del órgano 11, utilizado como trepano^ El dispositivo de 

arrastre ¿2 presenta igualmente un saliente exterior l^b de 

oentrado y de apoyo, cuyo diámetro corresponde a l del agujere,, 

una zona exterior cónica 13c. prt&hgando la zona 1 ^ , permite 

liga r  e l órgano 12 a un mecanismo de arrastre de cualquier t i ­

po conocido;.

En la primer fase de la perforación del agujero g , e l órga­

no 11 es arrastrado por e l dispositivo 12 que coopera oon la zo­

na cónica lid  ( f i g .  7 ). Después de perforado, se saca del agu­

jero T e l conjunto formado por e l órgano 11 y e l dispositivo ¿2, 

se quiebra e l órgano 11 por la zona de menor resistencia l l f . 

se retira e l casquete cónico l id  del órgano 13 que está enton­

ces presto para otra perforación, mientras que la  parte restan­

te corresponde sensiblemente a l órgano de expansión representa­

do en las figuras 1 a 6,.,

Se introduce de nuevo esta parte restante del órgano 11. que 

está provista de la zona cónipa 11b. en e l agujero perforado 

Se encaja a continuación e l mango hueco 12, que es idéntico a l 

mango hueco 1 de las figuras 1 a 6^ Un bulen o análogo 14,¡ que 

atraviesa libremente a l mango hueco, es seguidamente atornillado 

en el alisado fileteado l ie .  El cono 11b es forzado en e l extra= 

mo cónico 12a del hendido mango hueco 12. La expansión radial 

de dicho mango hueco tiene como conseewuencia f i ja r  sólidamente 

por auto-bloqueo el perno en e l agujere Ty como se muestra en l i ­

nea de trazos en la fig¿.

Según el modo de realización de las figuras U  a 14, e l  ór­

gano da expansión 15 presenta,: en sección,: una forma cuadrada
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o sensiblemente cuadrada, con ángulos redondeados o abatidos. 

El extremo de perforación del órgano de expansión está pro­

visto de dientes radiales 15a.

El órgano presenta igualmente ana zona exterior cónica 

15b cooperante con e l mango hueco después de la perforación, 

como se ha descrito antesy y un alisado fileteado I5c¡.

El dispositivo de arrastra 16 presenta sobre una gran par­

te de su longitud, ana sección triangular 16a. provista de pla­

nes o inclinaciones cuya función es favorecer la evacuación de 

residuos en e l curso de la perforación, y disminuir los frota- 

mientosg la  forma cuadrada del órgano 1^ asegura de la misma 

manera la evacuación de los residuos^

Una zona fileteada 16b en e l extremo in ferior del disposi- 

tivo 16, ests¡ destinada a cooperar con el alisado fileteado 15c 

del ^órgano 1̂ ¿, a fin  de arrastrar a este ultimo,.

El extremo de la zona 16b está terminado por una punta eó- 

nica 16c o análogo cuya función es favorecer la desagregación 

de la materia cuando se perfora.

El extremo superior del dispositivo 16 presenta una parte 

cónica 16d que permite hacerlo solidario da un mecanismo o apa­

rato de arrastre de cualquier tipo conocido^

Después da perforado e l agujero por medio del órgano 1^ 

arrastrado por e l dispositivo 16 ( í i g .  1 1 ) se separa e l ¡órga­

no del dispositivo 16 por desatornillamiento, y se le  vuel­

ve a colocar en al agujero T. Se introduce e l mango hueco hen­

dido 1^ a continuación del órgano que coopera, en las condi­

ciones ya descritas, con un bulón de llamada o análogo a fin  

de rea lizar la expansión radial y e l  auto-bloqueo del mango 

hueco del mango hueco en e l agujero T. Las paredes y e l man­

go hueco se separan entonces radialmente como se muestra en



linea de trazos en la f ig .  13.*

En la forma de realización ilustrada en las figuras 15 a 

18,' e l órgano da expansión 18 tiene igualmente una sección cua­

drada* Sin embargo, e l alisado fileteado 18á no desemboca en el e; t 

ext-remo de ataque 18b que presenta, por este hecho, dientes ra­

diales o análogos, para desagregar los materiales y forzarlos 

en las mejores condiciones, principalmente porque toda la superfií? 

cié  en sección del extremo del trépano se ha vuelto activa*

Bl órgano 18 lleva  una zona cónica 18e prevista para coope­

rar con e l mango hueco después de la perforación, y producir la 

expansión radial de dicho mahgo hueco.

Bl dispositivo de arrastre lg  cooperante con e l órgano 18,- 

presanta sobre una gran parte de su longitud, una sección trian­

gular 19a* o análoga y provista de planos de desprendimiento* Bl 

dispositivo lg  se termina por una zona in ferior lisa  19b, desti­

nada a ser encajada libremente en al alisado fileteado 18a. Bl 

extremo in ferior de la zona 19b viene a apoyarse en e l fondo del 

alisado 18a* Bl extremo superior de la zona 19b presenta una es­

piga radial 19c que está encajada, cuando se aproximan los ór­

ganos 18 y lg , en una hendidura radial correspondiente 18d for­

mada en la parte superior del órgano 18. Esta último es pues a- 

rrastrado angularmente por la cooperación de la  espiga 19c y de 

la hendidura 18d*, mientras que e l empuje axial da penetración le 

es transmitido por e l extremo in ferior de la zona 19b en e l fon­

do del alisado 18a. Bien entendido, que se pueden prever varias 

hendiduras y espigas da cooperación entre e l órgano 18 y e l dis­

positivo de arrstre:.

El -órgano 18 es utilizado en un primer tiempo como tímpano 

para perforar e l agujero T en el material, ( f i g .  15). Se puede 

seguidamente retirar e l dispositivo de arrastre 19. permanecían-
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p lif ic a  las ma-nipulaciones^ Es suficiente limpiar e l agujero 

gH soplando o de otro modo, los restos de materiales que puedan 

quedar en ¡él. Se introduce seguidamente e l  mango hueco hendido 

2Q que coopera^' en las condiciones ya descritas,' con un bulón 

o análogo 21 para producir la expansión radial y e l auto-blo­

queo del mango hueco 2g en e l agujero jg. El mango hueco toma 

entonces la forma mostrada en linea de trazos en la fig,. 17,.:

Otra variante de ejecución del órgano de expansión se mues­

tra en las figuras 1$ y 20, según e l cual e l orégano de expan­

sión 21 consta de un extremo de ataque dentado 21a de forma có­

nica, a la manera de un taladro o de una barrena, lo que au­

menta sensiblemente la superficie de ataque y mejora el rendi­

miento^ El órgano 21 esté representado con una muesca que per­

mite su arrastre por medie de un dispositivo semejante a l dis­

positivo 12, pero ee evidente que las disposiciones de arrastre 

descritas antes son aplicables igualmente a este modo de rea* 

lizaoión.

Se ha representado en la  figg  21 una variante de ejecución, 

en la cual e l  órgano de expansión está constituido por un cuer­

po de forma hemisférica 22 provisto de un alisado axia l f i l e ­

teado 22a y llevando dientes 22b en la zona próxima a su mayor 

diámetro,. Una muesca 22c prevista en e l extremo del cuerpo hemis­

férico  22 que está: opuesta a la que lleva  les dientas 22b. per­

mite arrastrar dicho cuerpo en relación al medio de un disposi­

tivo semejante a l dispositivo de la fig.. 15. Se podría pro* 

ver igualmente, en lugar de una hendiduram estrías cooperantes 

con estrías idénticas del órgano de arrastre.

Según e l modo d-o ejecución representado en las figuras 22 

y 23, e l ¡órgano de expansión 2¿ está constituido por un cuerpo30.



cónico 22a previste de dientes 22b y prolongado por an vastago 22c 

exteriormente ^ileteado^ El cuerpo cónico 22 esta provisto de nna 

muesca 23d que permite sn arrastre por medio de un dispositivo 

24 qae consta de ana espiga 24a. El {órgano 22 es atilizado en un 

primer tiempo como trepano para perforar e l agagero T en e l mate­

r ia l .  Se puede segaidamente re tira r e l dispositivo de arrastre 24, 

quedando en e l  agagero e l órgano 22. Se introdaee segaidamente e l 

mango hueco 22 atornillando después sebre e l vastago fileteado 

23o ana taeroa 26 qae prodace la expansión radial y e l aato-blo- 

qaeo del mango haeco 22 en e l  agagero T. El mango haeco toma en­

tonces la forma mostrada en linea de trazos en la f ig .  23.

Bien entendido qae la invención no qaeda limitada a los modos 

de egecación descritos y representados, qae han sido dados a t i -  

tolo de ejemplo, solamente.

N O T A

H-echa la descripción del presente invento se hace cosnSar, 

qae esta solicitad se acoge a la prioridad de la patente france­

sa N* 1.326.065, depositada e l 15 de janio de 1962, y de la so li­

citad da patente francesa N* 8.689 tLo ire ), depositada e l 4 de 

mayo de 1963, y qae se deolaran como naevas y de propia invención 

las reivindicaciones sigaientes*

1.- Perno perfeccionado de figaeión por sato-bloqueo, cayo 

perno de empotramiento consta,de ana parte,de an mango haeco ex- 

pansible provisto de ana o varias hendiduras longitudinales y, 

de otra parte, de an órgano de expansión previsto para penetrar 

en dicho mango haeco separando sus elementos de pared de manera 

de bloquearle en posiciíón en e l agujero de empotramiento,
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c a r a c t e r i z a d o  porque dicho órgano de expansión as- 

^  provisto, en uno de sos extremos, de dientes, estrías o aná­

logo, permitiendo o tiliza r lo  como trepano para la perforación del 

agojero de empotramiento.

2..- Perno, según la  reivindicación 1, c a r a c t e r i ­

z a d o  porqne al precitado ¡árgano de expansión esta hecho de 

on material de alta dareza¿

3;.- Perno, según las reivindicaciones 1 y 2, c a r  a c t e -  

r  i  z a d o porqne dicho órgano de expensión consta de medios 

de fija c ión  o análogos permitiendo hacerlo solidario de on dis­

positivo previsto para arrastrarlo en rotación o imprimirle eho- 

qoes, vibraciones y otros efectos análogos^

4 y  Perno, segón las reivindicaciones 1 a 3, c a r a c t e -  

r i z a d o  porqoe e l precitado órgano da expansión comprende 

on eoerpo de forma cilindrica interiormente fileteado y qoe l l e ­

va^ en ono de sos extremos, los referidos dientes o an-álogo y, 

en so otro extremo, ana parte o análogo, cónica, prevista para 

cooperar, coando se perfora, con el eit^eáa dispositivo de arras­

tre y coando la fija c ión , con e l extremo del mencionado nango 

hoeco y separar los elementos de pared de este último,,

5 .- Perno, según las reivindicaciones 1 a 3, c a r a c t e ­

r i z a d o  porqoe a l precitado órgano de expansión comprende 

on eoerpo de forma ciánica interiormente fileteado y llevando, en 

ona de sos extremos,) los dientes o análogo ya indicados y provis­

to en so otro extremo, de ona prolongación igoalmente cónica pre­

vista para cooperar, coando se perforad con e l referido disposi­

tivo de arrastre,.

6¿.- Perno, según la reivindicación 5, c a r a c t e r i z a -  

d o porqoe dicho eoerpo de forme cónica y la citada prolonga­

ción están empalmados ano a otra por ona zona de menor resisten-
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qia a lo  largo de la cual e l órgano de expansión puede ser que - 

brado después de perforar, de manera de permitir la utilización 

dal solo cuerpo cónico para cooperar con el referido mango hue­

co.

7. -  Perno, según las reivindicaciones 5 y 6 ,  c a r a c t e ­

r i z a d o  porque e l dispositivo que sirve para e l arrastre de 

dicho órgano da expansión está constituido por un cuerpo c ilin ­

drico provisto^ en uno de sos extremos, de una zona in terior có­

nica prevista para cooperar con la preoitada prolongación y, en 

su otro extremo, de una zona cónica exterior prevista para coope­

rar con un mecanismo motor.

8. - Perno, según las reivindicaciones l a  3, c a r a c t e ­

r i z a d o  porque e l precitado órgano de expansión tiene, en 

sección, una forma cuadrada o análogo, de manera de presentar, 

entre las aristas de ataque, semiplenos do desprendimiento, es­

tando provisto dicho ¡órgano de un alisado oentral fileteado, a- 

travesando de extremo a extremo y previsto para cooperar, cuando 

so perfora, son e l dispositivo do arrastre^

Perno, según la reivindicación 8, c a r a c t e r i z a -  

d o porque e l precitado dispositivo de arrastre está constituido 

por un ouerpo de sección triangular que llevad en uno de sus ex­

tremos, un vastago fileteado previsto para cooperar con e l refe­

rido alisado fileteado y provisto de una punta perforadora, cor­

tante o análogo y, en su otro extremo, de una parte cónica coope­

rante con un mecanismo motor.,

10.- Perno, según las reivindicaciones l a  3, e a r a c t e -  

r i  z a d o porque e l órgano de expansión tiene, en sección, ana 

forma cuadrada o análogo, estando provisto dicho órgano de un a l i ­

sado fileteado ciego previsto para recib ir, cuando se perfora, ana 

zona o análogo del dispositivo de arrastre,.,
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11. -  Perno, según la reivindicación 10) o a r a o t  e r i  - 

z a d e  porqae el precitado órgano de expansión esta provisto 

en sn extremo opuesto al qae lleva los dientes perforadores, de 

una hendidara o análogo,' prevista para cooperar con ana espiga

o saliente^ prevista sobre el referido dispositivo de arrastre,.

12. - Perno, según las reivindicaciones l a  3, c a r a c ­

t e r i z a d o  porque el precitado órgano de expansión est¡á' 

constitaido por an ouerpo de forma hemisférica interiormente f i ­

leteado qae lleva , en la zona vecina de sa mayor diámetro, los 

expresados dientes o análogo,' y provisto en sa extremo opuesto 

al qae lleva dichos dientes, de ana hendidara o de estrías para 

sa arrastre por el mencionado dispsitivo de arrastre^

13.. -  pernos según las reivindicaciones l a  3, o a r a c -  

t  e r i  z a d o porque e l precitado árgano de expansión estó 

constitaido por an caerpo de forma cónica provisto, en ano de 

sas extremos, de los precitados dientes o análogo y, en sa o- 

tro extremo, de an v^tago fileteado exteriormente,- previsto pa­

ra cooperar, caando el bloqueo, con una tuerca o análogo qae 

toma apoyo contra e l expresado mango hueoo¿.

14. - Pernos según la reivindicación 13, c a r a c t e r i ­

z a d o  porqae e l precitado caerpo de forma cónica está provis­

to de ana hendidara o análogo prevista para cooperar con ana es­

piga o saliente del referido dispositivo de arrastre^

15. -  Perno, según ana de las reivindicaciones precedentes, 

c a r a c t e r i z a d o  porqae se da, al extremo del órgano 

de expansión qae lleva los dientas de perforar, ana forma cóni­

ca;.

16.. -  Perno perfeccionado da fijac ión  por aato-bloqaeo.

Según se describe y reivindica en la presente memoria qae

consta de catorce hojas foliadas y mecanografiadas por ana sola



14 *

cara y de seis láminas de dibajos., 

Madrid, a 14 de Jante de 1963. 

G E V E & 0 T, S. 5.
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6 Hojas H o ja !.

*----—!— —'.' ."ni.

Madrid^ a 14 de Junio de 1965.

' #^EríS%KN-MÍRA$ '̂. ;

Escalavár.iable



GEVELOT, S.4. 6 Hojas 2.
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Madrid, a 14 do Junio do 196$.
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Escala variable



GJVKLOT, S.4. 5 Hojas. Hejá 3..



* S * A < 6 Hojas. Hoja 4.

Espa la variable.



GEVELOT, S.4



G15V hlLOT ̂  S * Á ̂ 6 Rojas. Hoja 6.

Escala variable
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