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"Perfeod onamientos en mecanismos para e l  transbordo 

de depósitos móviles, entre dos vehículos"

S íá cü a n ie : DEMPSTER BROTHERS, INC., entidad norteamericana* re­

sidente m  P.O. Box 3127, Enoxville 17, Tennessee, -  

£E>m< de A,

Este invento se refiere a un método y  apara­

to para manejar depósitos móviles o oontainers, e in 

o luye e l liso de un vehículo para transportar contai­

ner s adaptado a l manejo de containers de gran tamaño 

5. en una estación de transbordo. El vehículo de trans-

Mod. 113



porte puede ser usado para transbordar contalners en 

tre un vagón de fe rrocarril y un vehículo de carrete­

ra, por ejemplo,

Dna manera de manejar cargamentos de di ver -  

5, sos tipos es echar e l  cargamento en oontainers de -  

gran tamaño y transportar los oontainers a puntos in 

termedios usando tangos vagones: de fe rroca rr il como 

vehículos de carretera. Generalmente* los  oontainers 

se cargan en un c amida en e l  punto de origen y sen -  

10, transportados luego a una estación de fe rrocarril.

En la  estación, los  oontainers se descargan d e l ca -  

mión y son cargados en un vagón de fe rro ca rr il. En -  

nr»p estación de fe rrocarril distante, los  oontainers 

se descargan del vagón de fe rrocarril y  son cargados 

15, entonces en un camión para ser transportados a un -  

destino fin a l.

E l principal objeto de este invento es pro— 

curar un método y un aparato para manejar oontainers 

de gran tamaño, en e l  que se usa un vehículo para e l 

20, transbordo de equipado con e l mecanismo conveniente 

para transportar y transbordar oontainers de gran t a 

maño entre vagones de fe rrocarril, camiones, plata -  

formar salientes, y por e l e s t i lo .

Se puede conseguir, generalmente, este objeto 

25. equipando un camión u otro vehículo conveniente eon- 

un mecanismo de transbordo para cargar y descargar -  

oontainers de gran tamaño oon respecto a l vehículo.

El mecanismo de transbordo se monta sobre e l chasis- 

del vehículo e incluye un par de dispositivos de so- 

30. porte montados sobre carriles soporte para producir
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un movimiento de vaivén lateralmente respectóla!' vehí­

culo. Se ha realizado un dispositivo conveniente de -

fuerza motriz para impulsar a los  dispositivos de so - 

porte bajo e l control de un operario sin que este ten­

ga necesidad de abandonar la  cabina del vá ifcu lo . Un -

par de montajes, enfrente e l  uno d e l otro, de abrazadg. 

ras vaa montados sobre pivotes en cada dispositivo de 

soper te y con muelles sacados para poder extenderse ha 

cia arriba para el ajuste con e l eontainer que haya de 

ser transbordado.

Van dispuesto carriles sobre e l véiícu lo y se- 

ex t i  enden lateralmente sobre é l para soportar y ayudar 

a guiar a un container a la  posición correspondiente -

sobre e l vehículo de transporte. Vagones de ferrocarri 
le s , camiones y muelles de carga que tengan que acoger

a tales recipientes van también provistos de carriles 

similares. Todo container que haya de ser manejado por 

e l  vehíoulo de transbordo va provisto de guías o desl^ 
zadores en bol fondo para ai ajuste- d irig ido per los ea 

n i  les.

Barras terminadas en ganchh con un lugar para 

el enganche en cada extremo, con un par de superficies 

de enganche opuestas adaptadas para ajustarse a un dis 

positivo de abrazaderas del mecanismo de transbordo -  

van fijadas a l fondo de cada container# Los d ispositi­

vos de soporte pueden ser  extendidos por ambos ladee -  

del vehículo de transbordo en forna que puedan entrar 

en contacto oon un container mientras que el container 

se encuentre sobre un vag&n de fe rro ca rr il. O sobre - 

una plataforma de carga o sobre une and 6a# Gratos ni ve-



ladores pueden ser dispuestos sobre e l vehículo de trans 

bordo para ajustar la  altura de vehículo y para nivelar

y estab ilizar e l  vehículo si fuera necesario.

Al usar e l vehículo de transbordo para manejar-  

5. eontsinere de grm tamaño de una manera económica y e f i  

ciente, hasta ahora no procurad a por un e quipo c orrien- 

te, se emplea e l  procedimiento siguiente* Se puede u ti­

l iz a r  un vehículo de transbordo en una estación de fe  -  

rrocarril para ser a un número d e vagones del ferroca -  

10.- r r l l  y a un número de camiones. Suponiendo, por ejem -  

pío, que un container se encuentra sobre un vagón de fe  

rrocarrll y que e l contal ner debe ser transportado a un 

almacén lejano, se coloca a l v ehíeulod e transbordo a -  

lo  largo de cualquiera de los lados del vagón de fe rro -

15.' o a rr ild e  forma taL que los carriles que se encuentran 
sobre e l vehículo se hallen alineados con los carriles

o o rre spondi en te s sobre e l vagón de fe rro ca rr il, lo s  dig, 

positivos de soporte del mecanismo de transbordo sobre 
e l vehículo de transbordo se haoen extender hacia e l -  

20., vagón de l fe rroca rr il de forma t a l  que e l eonjunto de — 

abrazaderas se ajuste con los ganchos correspondientes: 

del container. Con una manipulación conveniente del me­

canismo de transbordo, e l  container puede ser atraído -  

oon un movimiento lento, poco a poco, desde e l vagón de 

25«, ferrocarril hasta e l vehículo de transbordo y basta e l 

camión que estuviera esperando. Alternativamente, dea -  

puóe que e l container se encuentre sobre eL vehículo -  

puede ser conducido a otro punto en la  estación donde -  

e l container sea descargado del vehículo para e l trans­

bordo a un camión. Se sigue e l  procedimiento contrario30



al caigar contalners envagones de fe rroca rr il.

Se ilu stra  en los dibujos que acompañan una -  
m ateria lizad6n fís ic a  del invento en la  que:

La figura primera es una v is ta  en perspectiva 
5. del vehículo equipado con e l mecanismo para e l  trans­

bordo de los containers de este invento y muestra un- 

oontainer del tipo  adaptado para ser manejado por e l 

vehículo de transbordo}

La figura segunda es una v is ta  en alzsd o que- 

10. muestra una representación en forma esquemática del -  

vehículo de transbordo de este Invento situado entre 

un vagón de ferrocarril y  un camión y mostrando varias 

posiciones del mecanismo de transbordo durante una -  

operación de caiga o descarga de un container;

15# La figura 3 as una v is ta  en proyecd ón hori -

zontal de la  parte posterior de un vehículo de trans­

bordo equipado con un mecanismo de transbordo de con­

tainers;

La figura 4 es una v is ta  en persspectLva la te 

20* ra l que corresponde a la  figura 3}

La figura 5 es una v is ta  auméntate de una pera, 
pectiva la tera l del dispositivo de soporte del meca­

nismo de transbordo de containers*

La figura 6 es una proyección horizontal v is -  

25. ta desde an lba  y correspondiente a la  figura 5;

La figura 7 es una vista en secoión transver­

sal tomada a lo  largo d e la  línea 7-7 de la  figura 3;

La figura 8 es una v ista  en sección trasnver- 

sal tomada a lo  largo de la  línea 8-8 de la  figura 3; 

30* y



La figura 9 es una vista en alzado, ai mentada

que muestra un fragmento de una barra terminada en -  

gancho de un container*

Un vehículo de transbordo de containere 2 de 

5. este invento (ilustrado en perspectiva en la  f i  gura 1) 

es, preferentemente, un camión del tipo para cargas -  
pesadas que lleva  una cabina 4 y un chasis 6, El meca

mismo de transbordo de oontedners va montado sobre e l 

chasis 6 detrás de la cabina 4 e incluye dos mecanis­

mo* mos de movimiento 8 que son sustancial mente idénticos, 

y cada uno de los cuales incluye un par de guías sepa 

redas por un espacio y hierros en U soportes 10 monta 

dos sobre apliques 11 para poder extenderse transver­

salmente al vehículo 2*

15. Un dispositivo de soporte móvil (una de cuyas

mitades se muestra en detalle en las figuras 5 y 6) -  
está situado entre los hierros en forma de ü 10 de ca 

da dispositivo para movimientos 8* Cada dispositivo -

soporte 14 está compuesto de un par de elementos la te_ 
20* rales alargados, separados por un espacio 16, que se

extienden contiguos a los hierros en forma de U 10 y 

que tienen aproximadamente la  mi ana longitud que los 
hierros en U» Un órgano transversal 18, a l igual que— 

otres órganos transversales convenientes, se extien -  

25* den. entre los elementos laterales' 16 para procura? -  

una estructura rígida de bastidor para él dispositivo 

soporte 14* Cada dispositivo soporte 14 va montado - 
sobre los correspondientes hierros en forma de U para 

poder rea lizarlo un movimiento de extensión lateral — 

30* con respecto a l vehículo 2* El acoplamiento entre e l
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óigalo soporte 1.4 y los hierros en U 10 incluye un ele. 
mentó de carril en la  parte de arriba 22 y un elemento

de carril in fer io r  24 unido el alma de cada hierro eu­

fonía de U 10 mediante una serie de apliques y separa­

dos por un espacio verticáLmente, e l  uno del otro para

formar una guía o vía  en forma de U, alargada que se -  

extiende transversalmente al vehículo 2. Cada uno de -  

los óiganos laterales 16 del dispositivo soporte 14 -  

lleva  fijado sobre é l, como soldado, un elemmto plano 

(o un grupo de elementos planos alineados) que se ex— 

tiende dentro del espado entre los elementos de carril 

superiores e in feriores 22 y 24. Unos cursores 30 van- 

f i jo s  a las superficies superiores e inferiores de la 

lámina 26 medial te dispositivos de rosca y pernos 32. 

Los cursores 30 pueden hacerse de resina f  enólica o de

cualquier otro mata* i  a l conveniente que tenga buenas -  

cualidades respecto a l uso y que permita a los bloques 
deSL izarse libremente a lo  largo de los elementos supe

riores e inferiores de ca rril 22 y 24-

Los elementos de oarail22 y 24 se extienden -  
substancisímente a lo  largo de la  longitud de los hie­

rros en forma de ü 10, y ios cursores 30 unidos a los 

elementos laterales 16 mediaste los elementos lamina -  

dos 26, en forma similar, se extienden subetancialmen- 

te a lo  largo de la  longitud de los elementos latera -  

les  16. De esta forma, e l dispositivo soporte 1.4 puede 

extenderse 'en cualquier dirección transversal al vehí­

culo y más a lia  de los extremos de los hierros en U 10 

a una distanoia considerable ya que los elementos de -  

ca rril 22 y 24 cooperan con los cursores 30 para sopor
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tar y mantener e l dispositivo de soporte 14 en reía -  

ción debida con los Merros en ü 10*

DDs dispositivos de abrazadera, substancial -  

mente idénticos 36 y 38 van montados sobre pivotes en 

5. cada dispositivo de soporte 14 para extenderse en d i­

recciones opuestas. Cada dispositivo de abrazadera in

cluye una barra que va apoyada y se extiende entre — 

los  elementos laterales 16* Un manguito 42 rodea la -  

barra 40 para girar 'sobre e l la  y lleva  fijados un par 

10» de brazos paralelos terminados en ganchos 44 que se -  

extienden hacia e l extremo contiguo daL dispositivo -  

de soporte 14* lo s  extremos extrellores de los brazos 

terminados ®  forma de gancho 44, opuestos al mangui­

to 42 vai unidos por una barra o v a r illa  36.

15. Cada dispositivo d e á>razaderas 36 y 38 es im
pulsado a una posición normal, elevada, ilustrada en

la  figura 5, por un muelle de ballesta 50. Un extremo 

del muelle de ballesta 50 vé fijado por pernos en for

ma de U 52 a un elemento transversal 53 que se extien 
20. de entre los elementos laterales 16 daL dispositivo -

soporte 14. El extremo libre del muelle de ballesta 50 

se apoya contra e l  fondo d e la  superficie d e l extremo 

lib re del dispositivo de abrazaderas para forzar a -  

aquel extremo a una posición elevada. Cada a ispositi- 

25» vo de abrazadera 36 y 38, puede ser impulsado hacia -  

abaj o median-te la  fuerza del muelle 50, pero una vez 

que la  presión hada abajo sqéilivia, dispositivo de -  

abrazadera vuelve a tomar su posición normal hacia -  

arriba.

Los dos dispositivos de soporte t4 son propul30
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sadoe a l unísono hacia un lado o hacia e l o tro^~fr&h!3 

versalmente a l vehículo 2. £1 mecaniamo para accionar 

los dispositivos soporte 14 pueden inclu ir un motor -  

hidráulico 56 conectado a una reductorade engranaje 

58, la  que a su vez acciona a un eje loco 60, que se 

extiende hasta e l  dispositivo de fuerza 8 inmedian tai­

mente detrás de la cabina Sel vehículo ya un eje im -  

pulsos 62 que se extiende al dispositivo de fuerza 8 

contiguo a la  parte posterior de l vehículo. Unos aco­

plamientos convenientes van dispuestos según se nece­

siten.

En la. figura 7 y 8 se ilu stra  con d e ta lle  un 

dispositivo de accionamiento por e l cual los ejes prg.

pulsores 60 y 62 accionan a los dispositivos soporte 

14. Solamente se ilustra  e l dispositivo de acciona -  

miento posterior ya que arijos son substancial mente -  

idénticos. ■
El eje impulsos 62 va apoyado sobre cojinetes 

66 los cuales pueden ser ajustados can respecto al -  

chasis 6. La barra 62 lleva  fijados sobre e l la  piño -  

nesde engranaje separados por un espacio 68 c¿Locados 

directamente debajo de los elementos laterales 16 del 

dispositivo soporte 14. Fijado sobre la  superficie -  

del fondo de cada uno de los elementos laterales 16 y 

alineados longitudinalmente can respecto a e llos  va -  

una r e j i l la  de engranaje 70, cada una de las cuales -  

se acopla con e l  c orrespondiente engranaje de piñén — 

68.
- Une je impulsor loco 72 espaciado transversal 

mente a y psralelo con la  barra 62 va montado sobre -



e l chasis del vehículo 6 mediante cojinetes ajusta -  
bles 73. El e je loco 72 lleva montado sobre é l un -

par de «agranajes de*'piñén 7 4 que se acoplan a las -  

correspondientes re jilla s  de engranaje 70*

El eje impulsor 62 lleva  una rueda dentada - 
78 montada sobre é l y e l eje loco 72 lleva  una rueda 

dentada similar 79 mentada sobre é l en un alineamin- 

to transversal eon respecto a la  rueda dentada. 78. -  

Una cadena impulsora 80 para impulsar a la.barra 72 - 

.se extiende alrededor de las ruedas dentadas 78 y 79.

Una rueda dentada loca 82 va montada para -  

girar sobre un cojinetes 84 que va unido de forma — 
que se puede ajustar» a l dispositivo de accionamien— 

to 8 mediante un sis tena de fijación 88. El ajuste -  

de.la ruedadentadas 84 puede realizarse de tal forma 

que la  rueda dentada loca 82 pueda variar la  tensión 

en la  cadena 80.
Una construccién similar a la  mostrada an - 

las. figuras 7 y 8 se usa para impulsar e l dispositi­

vo de soporte delantero 14. A los dos ejesr impulso -

res 60 y 62 se les hace girar a la  mismavelocidad,- 
a l unísono, de forma que los dfis dispositivos de so­

porte 14 se muevan en la  misma dire coi én lateral y a 

la  misma distancia. El uso de re jilla s  de engranaje 
y él uso de dos pares de engranajes de piñjSn para im­

pulsar cada r e j i l la  de engranaje, unido a l empleo de 

cadena impulsora, procura uijéisteos de impulsión, 

seguro para impulsar a los dispositivos soporte y — 

permite un control preciso del movimiento de los dig 

positivos soporte.
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Doa secciones de ca rr il 90 van montaáiü sobre 

e l  chasis d e l vehículo 6, un a de las cuales está ai -

tuada inmediatamente d etrás de la  c ahina y la  otra — 

va situada contigua a la  parte posterior del vehículo. 

Cada sección de carril 90 tiene partes laterales que— 

se extienden en lá  parte superior, separadas por un -  

espado, para rec ib ir  y guiar un contei ner 92, ios  eje 

tiernos de las partee laterales 92 llevan un ensanche 

hacia afuera para una entrada mas fá c i l  del container 

sobra los ca n ile s  90.

Dispositivos de gatos niveladores 96 van mon­

tados sobra los extremos que se .extienden de las sec­

ciones de ca rr il 90 y cada uno incluya una seoción de 

cilindro 98 y un vástago 100 que sé puede extender y 

recoger con respeoto a la  parte del cilindro 98, Un -  

pió o cojinete 102 va dispuesto en la  parte in fe r io r-

de cada vástago. 100 para procurar un contacto de apo­
yo con e l  suelo o cont otra superficie. Los disposit^

vos de los gatos 96 pueden ser accionados independien 

te mente uno d e otro mediante una preSL ón d e fluidos a 

fin  de elevar e l  chasis del vehículo 2 de manera que- 

se le  ponga a la  miaña altura que e l vagón de ferroca 

r r i l  o que otra plataforma o para hacer que e l  véhícu 

lo s e  n ivele para fa c il ita r  e l  transbordo de un contai 

ner. E l dispositivo de los gatos 96 también sirve pa­

ra ayudar a l vehículo 2 en e l balanceo durante una -

operación de transbordo de un container.
Un container típ ico 106 que puede ser instala

do en e l vehículo d e transbordo 2 se ilu stra  en la  f i  

gura 1 y se representa en varias posiciones durante -
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una operación de transbordo en la  figura 2* Aunque un 

ta l container se representa como de construcción en -  

forma de caja, la  configuración de los containers que 

pueden ser instalados no s e lim ita a esta forma. Par 

lo  tanto, e l  vehículo de transbordo 2 puede manejar -  

plataformas con un cargamento amontonado sobre e l la ,-

containers tipo tanque, maquinaria o equipo volumino­

so , o por e l  e s t i lo .  .

Sea e l  que sea e l tipo de container o de equi

po que se va a manejar, se le  dispone una infraeetruo 

tura que incluye guías o desliadores 108 que se ex -  

tienden transversalmente, en extremos opuestos, sepa­

rados por un espacio con una distancia que se corres­

ponda con e l  espaciado de las secciones de ca rr il 90 

del vehículo de transbordo 2. los  deslizadores 108 -  

son de una dimensión conveniente para ajustarse entre 

las partes latera les superiores 92 de los carriles 90 

y preferentemente los extremos van en forma curvada -

para fa c i l ita r  e l  movimiento del container en las eec 

ciones de los carriles. Se pueden disponer deslizado­

res intermedios para soportes e l centro d e los contal, 

ners. Por lo  tanto, secciones de carriles intermedias, 

tales como las secciones de carriles 90, se pueden - 

disponer sobre e l  chasis 6 del vehículo si fuera nece 

sario.

La infraestructura incluye también barras ter

minadas engancho 110 que se extienda transversalmen 
te¿ a l container o al equipe que ha de ser manejado y 

separadas por un espacio de una distancia que se co -  

rresponda con e l espaciado entre los dispositivos de-
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accionamiento 8. Cada barra "terminada en gaí,*^^-r*cO -

tiene un s it io  de enganche 112 en cada extremo de 

e lla , y cada s it io  de enganche 112 lleva  enfrente su­

perfic ies  de enganche 114 de tamaño conveniente para- 

ree ib ir las barras 46 de los  dispositivos de abrazado 

ra 36 y 38. Se pueden emplear s it io s  de enganche in­

termedios s i fuera necesario, lo s  extremos de las ba­

rras terminadas en gancho 110 están curvados de forma 

ta l que, con el movimiento de las barras 46 para ajus

tarse en los o r ific io s  para barras, e l  dispositivo de 
abrazadera sem impulsados hada abajo por la  fuerza-

de los muelles 50. Cada s it io  de enganche 112 lleva  - 

una pieza 1t6 montada a base de un pivote sobre la  ba 

rra terminada en forma de gancho 1Í 0 entre las super­

f ic ie s  opuestas de enganche. Normalmente, la  pieza -  

116 cuelga hacia abajo entre las superficies de engaa

ohe 114 pero puede g irar Bobre e lla s  y cerra* comple­

tamente cualquiera de las su perfidesde enganche 114 

a fin  d e evitar a una barra 46 que s e aloje en un s i­

t io  de enganche a l resbalar la  barra a lo  largo del -  

borde del fondo de la  barra de enganche. Oon un l ig e ­

ro movimiento contrario de 3a barra, la  pieza 116 será 

impujada hacia a Hiera de forma que la  barra 46 pueda- 

ser forzada hada arriba por e l muelle 50 para ser -  

alojada en una superficie de enganche 114. Con una de, 

bida actuación del motor 56 para impulsar a los di s -

positivos de soporte 14 en una u otra dirección, e l  -  
operario puede ajustar la  posición de las barras 46 —

para obligarlas a que se alojen en cualquiera de Ios- 

lugares de enganche 112 y para alojarse en una u otra



de las superficies de enganche 114*

a i  la  representación en forma de diagrama de -  

la  figura 2, e l  vehículo de transbordo 2 está represen 

tado en una posición contigtta a un vagón de fe rro ca rr il 

5. 120 para transbordar a un container 106 entre e llo s . -

El vagón de fe rro ca rr il 120 vá provisto con seccione e- 

de ca rr il o dispositivos guía semejantes a las seccio­

nes de ca rr il 90 montadas sobre e l vehículo de trans -  

bordo 2. En la  figura 2 se muestra a un c anión en una 

10. posición a lo  largo del vehículo de transbordo 2. El -  

camión 124 también va  provisto de elementos guías o -

secciones de c a n i l  semejantes a la  sección de c a n i l  

90 separadas por una distancia que corresponde a l espa 

eio  entre las secciones de ca rr il 90*

15. A f in  de transbordar e l  container 106 entre e l

vehículo d e transbordo 2 y e l  vagón del fe rrocarril -  

120| por ejemplo» e l vehículo de transbordo 2 se colo- 

oa a lo  largo del vagón d e l  fe rroca rr il d e manera que- 

las seccionas de ca rr il 90 se sitúen alineadas longitu 

20. di raímente con las correspondientes secciones guía del

vagón de ferrocarril* Los conjuntos de abrazaderas 36— 

están normalmente en la  posición A cuando e l vehículo- 
de transbordo va en ruta* Los dispositivos de gato 96 

pueden se r  accionados separadamente para n ivelar e l  —

25* chasis 6 o para lle va r  a las secciones de- ca rr il 90 a 
un alineamiento horizontal conveniente con los corres­

pondientes elementos guía del vagón de fe rrocarril*  -  

Bien e l  lado del conductor del vehículo o e l otro lado 

puede ser colocado a lo  largo del vagón de ferrocarril* 

30* E l container 106 puede ser movido directamente del va-

4



gón de fe rro ca rr il 1-20, a trasvés del vehículo de trans 

bordo 2 hasta e l camión 1 24 en una operación de trans­

bordó continua; o se puede cargar e l container en e l  -  

vehículo de transbordo 2 de manera que e l  vehículo pue_

5. da lle va r  a l container a un punto distante hasta e l ca

mión 1 24» SI movimiento d e l contener 106 hacia afuera 

del vagón del fe rrocarril 1 20 se lleva  a cabo acd onan

do e l  motor 56 para hacer extender los dispositivos de 
soporte 14 hacia e l vagón del fe rroca rr il 120 lo  su fi- 

10» dente para que las barras 46 de los dispositivos de —

abrazadera se extiendan bajo los alojamientos pera ba­

rras 110 del container. Los dispositivos de abrazadera 

pueden extenderse hasta una posición B, por ejemplo* -  

En lg  posición C sin embargo, las barras 46 se deaLiza 

15. rán hacia arriba para alojarse en los  s it io s  de engan­

che 112. Los bloques tope 130 (figuras 5 y 6) sobre «  

los .elementos transversales 53 entran en contacto con 

los elementos tope 132 sobre él chasis d e l vehículo pa 

za lim itar e l  desplazamiento la tera l de los d ispositi- 

20. vos de soporte.

El motor 56 se acciona para recoger los chapo­

da, t i  vos de soporte 14 hacia éL vehículo 2 y a su tiem 
po tirar de los & spositivos de abrazadera 36 hacia e l

vehículo 2. En una acción continua del motor 56, e l -  

25. container 106 se impulsa fuera del vagón de fe rrocarril 

120 sobre e l  vehículo de transbordo 2 cuando los  desl^ 

zadores 108 resbalan en las secciones de ca rr il 90 so­

bre e l  vehículo. El motor 56 puede ser accionado para­

t ira r  de los dispositivos de soparte 14 lo  sufieiente- 

30. mente hacia la  derecha, como se ilu stra  en ]a figura 2,



para mover loe dispositivos de abrazadera 36 hacia y 

pasada la  posioión D. Durante una t  alaci <5n de los - 

dispositivos de soporte 14, e l  container será lleva­

do de la  posición X a la  posición Y.

5. El motar 56 se acciona luego en sentido con­

trario para impulsar los dispositivos de soporte 14 

hacia la  izquierda, cono se ilu stra  en la  figura.2 -  

para lleva r las barras 46 déL dispositivo de abraza­

dera 36 a l alojamiento en e l otro s it ió  de sigan che

10. 112 ceroa del lado izquierdo del container 106* Los

dispositivos de soporte 14 pueden ser impulsados de­

nuevo hacia la  derecha* para mover a l contal re r mas -  

le jos sobre e l  vehículo de transbordo 2. Un minero -  

necesario de carreras cortas o largas de los disposl. 

15. t i  vos de soporte se lleva  a cabo para mover a¡L contai.

ner 106 en un movimiento poco a poco sobre el v& ícu  

lo  2.

Después que e l container 106 se encuentra -

sobre e l  vehículo 2, e l vehículo puede conducirse a 
20. un lugar donde esté situado un camión. Noxmalmente,-

ta l lugar debería hallarse cerca de la  estación de -  

fe rrocarril. Por otra parte, e l container puede ser

llevado sobre un camión 124 mientras que los tres -  
vehículos se ponen como se representa en la  figura -  

25. 2. El container 106 se transporta desde e l vehícu­

lo  de transbordo 2 al camión 124 haelaido al revés - 

la  operación de carga, y empujando al container so -  

bre e l csaión en un movimiento poco a poco hasta la  

posición Z. Los dispositivos de abrazadera 38 se ajus 

30. tan con uno de los s it io s  de enganche 112 sobre e l  -
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container 106 y e l motor se acciona para impulsar a l 

container hacia la  derecha, como se ilu stra  en la  f i  

gura, 2, para empujar a l container sobre e l  camión -  

124 cuando los deslizadores 108 resbalan dentro de -  

los carriles del camión similares a los ca n ile s  90, 

El camión luego puede ser conducido a un lugar dis -  

tante, y e l vehículo de transbordo 2 puede ser emplea 

do para transbordar containers adicionales desde 

otros vagones de fe rrocarril a camiones que esperen* 

El vehículo de transbordo 2 se emplea también para -  

transbordar containers desde camiones a vagones de fe. 

rroearrll en una estación de ferrocarril.

Como se ilu stra  en la  figura 2, la  parte su­
perior 121 del fondo o suelo del vagón de fe rrocarril 

120 y la  parte superior 125 déL suelo del canión 124 

están por debajo de la  trayectoria de los dispositi­

vos de soporte 14 de forma táL que los dispositivos- 
de abrazadera 36 y 38 puedan ser extendidos a una -

distancia considerable sobre e l  vagón de ferrocarril
120 y sobre e l  camión 124 sin obstáculos, los desli­

zadores 108 soportan a l container 106 los su fid m te  

mente algo para que la  barra te reinada en gancho 110 

vaya espaciada por encima de las partes superiores —

121 y 125 una distancia lo  suficientemerffe grande — 

para que los dispositivos de abrazadera 36 y  38 pue­

dan pasar entre las partes superiores 121 y 125 y la  

parte in fe r io r  de la  barra terminada si gancho 110, 

Esto permite a l vehículo de transbordo 2 situarse re 

lativamente cerca deL vagón de fe rroca rr il 120 y del 

camión 124# ios dispositivos de abrazadera 36 y 38 -



se áLojan y desalojan automáticamente con uña actúa -

ción conveniente del motor 56 bajo control de un ope­

rario mientras está sentado en la  cabina 4*
Un método extremadamente eficiente y económico 

(o sistema) puede ser llevado a cabo empleando al me­

nos un vehículo de transbordo en una estación de fe — 

rroearril para transbordar ccntainers entre camiones 

y vagones de ferrocarril, y empleando al menos otro -  

vehículo de transbordo en lugares tales como almacenes 

estaciones de mercancías, fábricas, o por e l e s t ilo ,-  

para transbordar containers entre camiones ynplatafor 

mas de carga.

En una estación de ferrocarril, pueden hallar 

se estación de camiones a una distancia corta de 

los carriles de tren. El vehículo de transbordo puede 

transbordar containers rápidamente y e ficientemente -

entre los camiones de la  estación de camiones y los -  
vagones de ferrocarril. En un almacén, o en una fábri­

ca, par ejemplo, e l vehíeulo de transbordo puede em -

plearse para desplazar containers desde un ed ific io  a 

otro si fuera necesario*
El empleo de un vehículo de transbordo «fe con­

tainers es considerablemente más económico que los - 

sistemas corrientes que pueden usar un mímero de d if^  

rentes mecanismos para manejar containers* El vehícu­

lo  de transbordo es altamente móvil y puede transbor­

dar containers entre numerosos puntos y en una varie­
dad de circunstancias. La necesidad de dispositivos - 

Upo guia engorrosos y caros se elimina.

Aunque se ilustra, sólamente un contener y se



y los día dispositivos de soporte han sido deseó tos 

como si se movieran al unísono, los dispositivos de 

soporte pueden ser realizados para ser accionados in­

dependientemente uno de otro, áL igual que al uní so 

no, con la  .adición de un acoplamiento conveniente so­

bre los ejes impulsores 60 y 62. Esto permitiría al -  

vehículo de transbordo e l  manejar dos containers más- 

pequeñas con la  adición de los elementos guías nece­

sarios*
E l movimiento gradual d e l mecanismo de trans­

bordo a l mover los containers permite un control posi, 

t iv o  sobre los  containers durante una operación de 

transbordo y permite que los containers sean empujados 

o se t ire  de e llo s  en ambas direcciones latera les del 

vehíoulo 2. Containers extremadamente pesados y de -  

gran tamaño pueden ser manejados con seguridad y eco­

nómicamente*

Aunque eL invento ha sido ilustrado y descri­

to en una cierta  materialización fís ica , Has va r ia d o  

res y cambios se pueden hacer sin abandonar a l inven­

to ta l como e s  expuesto en las reivindicaciones.

B O T A
Descrita suficientemente la  naturaleza del in 

vento, así como la  manera de rea lizarlo  en la  prácti­

ca, debe hacerse consta? que las disposiciones ante 

ricrmente indicadas, son susceptibles de modificad o- 

nes de deta lle , en euanto no alteren su principio fun 

damental* También se hace constar que e l  invento co -  

reaponde a una solicitud de patente presentada en -
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10*

15*
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EE*UU. de A*, acogiéndose, por lo  tanto, a los '"'••bene­

fic io s  que conceden los Convenios Internadocales en 

v igor y siendo lo  que constituye la  esencia d e l refe­

rido invento y por lo  que se s o lic ita  Patente de In -  

vención por 20 años, en España: "Perfeccionamientos — 

en mecanismos para e l transbordo de depósitos móviles 

entre dos vehículos", caracterizándose por lo  si guien 

te:

t í ,  "Perfeccionamientos en mecanismos para él 

transbordo de depósitos móviles, entre dos vehículos" 

mecanismo que comprende un vehículo intermedio o —  

transbordador, caracterizados porque dicho mecanismo-

comprmde un dispositivo de soporte alargado, medí os-  

que monten e l dispositivo de soporte sobre él vehícu­

lo  para rea lizar un movimiento extensivo en ambas d i­

recciones transversalmente respecto a l vehículo, un -  

dispositivo de abrazadera a cada extraño del disposi­

tivo  de soporte, montado para tener un movimiento ha­

cia  arriba y hacia abajo, medios de resorte para im -  

pulsar cada dispositivo d e á> razadera hacia una posi­

ción alzada, y medios de fuerza para mover e l  disposi 

tivo de soparte en ambas direcciones transversalmente 

respecto a l vehículo.

28. Perfeccionamientos según la  reivindica -  
ciÓn 18, caracterizados porque e l dispositivo soporte 

incluye elementos, separados por un espacio, que se -  

extienden tronsversalmente respecto a l vehículo y  con 

cada dispositivo de abrazadera montado sobre pivotes 

sobre los elementos laterales*

38. Perfeccionamientos según la  reivindicación30.



ts , m é l  caracterizado porque los medios de fuerza in  

cluyen una r e j i l la  con engranaje sobre e l  dispositivo

soporte y un par de piñones de engranaje para accionar 

a la  r e j i l la  de engranaje a l acoplarse con e lla .

5. 4». Perfeccionamientos segün la  reivindicación

ts, caracterizados porque e l dispositivo de energía in  

cluye una r e j i l la  de engrande, un par de piñones de en 

gran aje continuamente en acoplamiento con la  r e j i l la  — 

de engranaje y medios para accionar los engranajes en- 

10. ambas direcciones.

56. Perfeccionaxaientos segiín la  reivindicación 

16, caracterizados porque cada dispositivo de abraza -  

dora incluye un par de brazos paraleloq que llevan un

extremo montad o sobre un pivote en el dispositivo de -  
15. soporte y e l otro extremo unido a medios aptos para en,

trar en contacto con un contadle r.

6s. Perfeccionsmierrtos segdn la reivindicación 
18, caracterizados porque cada dispositivo de abrazado

ra incluye un e je montado sobre e l  dispositivo soporte 

20.  y que se extiende longitudinalmente con respecto a l —

vehículo, un manguito que rodea al e je  para girar con- 

respecto a é l,  un par de brazos par a l el os qie se ex t i  en, 

den desde e l manguito hasta e l  extremo contiguo del — 

dispositivo, y una barra de unión que se extiende entre 

25* los brazos cerca del extremo del dispositivo de eopor- 

te.

78. Perfeccionamientos en mecanismos para e l -  

transborde de depósitos móviles, entre dos vehículos, 

caracterizados porque, e l depósito móvil lleva  una plu 

30. ralidad de medios en forma de ganchos, separados por-



un espacio 7 alineadas , y  e l vehículo de transbordo -  
tiene medios para transbordar los depósitos montados

sobre é l, dichos medios para transbordar que compren­

den un dispositivo de soporte alargado que se extien- 

5. de transversalmente respecto a l vehículo más a lia  de 

ambos lados de é l,  una á> razadera en cada extremo del 

dispositivo soporte, mótil, para acoplarse o desacoplar 

se con uno de los medios en foma de gancho del d^pósi, 

to, medios de resorte para obligar a las eb razad eras -  

10. a alojarse en uno de los medios en forma de gancho, y 

medios de energía para mover aL dispositivo soporte — 

hacia delante y hacia atrás transversalmente respecto 

a l vehículo y t ira r  dáL depósito hacia el vehículo o 

empujarlo fuera del vehículo con respecto a ambos la- 

15. dos del mismo.

8a. Perfeccionamientos según la  reivindicación 

7s, que incluye medios en forma de carril sobre e l — 

vehículo para guiar a l depósito hacia dentro y hacia- 

afuera del vehículo.

99. perfeccionamientos segün la  reivindicación 

20» 7fi> caras t  erizad os porque uno de los vehículos entre -  

los que se efectúa e l  transbordo, es un vagón de ferro 

carril que tiene medios para guiar sobre é l  en condi— 

clones para recibir un depósito del vehículo de trans­

bordo bajo e l  control de los medios ds transbordo*

25. 10* Perfeccionamientos según 2a reivindicación

7s, caracterizados porque uno de los vehículos entre -  

los que se efectúa e l  transbordo es un camión que l l e ­

va medios para guiar sobre é l y dispuestos para red  — 
b ir  al depósito d e l vehículo de transbordo mediante la  

30. acción de los medios de transbordo*



11. Perfeod onamientos según la  reivindicadón 

7s, c atrae te rizad os porque e l depósito es empujado ha— 

cia  dentro y hacia afuera del vehículo de transbordo -

mediante un movimiento gradual*

5, 12. Perfeod onamientos según la  reivindicad ón

78, caracterizados porque e l depósito lleva  una barra 

con ganchos, con una pluralidad de medios en forma de 

gancho, separados por espacios, en condiciones de po -  

der alojarse selectivamente en las abrazaderas de los

10* medios de transbordo*
13. Perfeccionamientos según la  reivindicación

78, caracterizados porque e l  depósito lleva  una barra 

oon ganchos, con una pluralidad de ganchos separados -  

por espacios, vueltos hacia direcciones opuestas, en 

15. condiciones para ajustarse selectivamente en las abra­

zaderas y miembros cerrojos montados sobre pivotes en 

la  barra con ganchos y oon movimiento d e balanceo para

cubrí r  tanto uno como otro d e loe gen chos opuestos.
14. Perfeccionamientos según la  reivindicación

20. 78, cara: terizados porque los medios de transbordo com

prenden un dispositivo de.soporte que se mueve hacia -  

atrás y hacia adelante transversalmente oon respecto — 

al vehículo de transbordo, para extenderse hacia afue­

ra ¿te ambos lados del mismo con las abrazaderas proye£ 

25. tándose desde los lados del vehículo de transbordo y -  

en condiciones para realizar un acoplamiento seleotivo 

con un depósito para mover a l depósito hacia adentro ó 

hada afuera del vehículo.

15. "Perfeccionamientos en mecanismos para e l 

30. transbordo ae depósitos móviles, entre dos vehículos"
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ta l y como queda substancialmente descrita en la  presen 
te Memoria e ilustrado en ]fos\ad juntos dibujos.

Esta Memoria e cuati. de \24 hojas escritas a má -  

quina por una sola cara. ¡/-v;¡

Madrid,

DEMPS1EER BRÍ , INC.,

ÂEBO Y MODS?
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