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la  patente se refiere  al campo de. las máquinas, he­

rramientas en general y concierne especialmente a una instala-
I

oiÓn para fresar canales o ranuras que, de manera cono & da, j  
se practican mediante fresas de forma cilindrica o fresas di­

g ita les en la  pieza de labor,

Es conocido, que la s ranuras de cuña 6n ondas t ie -
i

nen que labrarse con gran precisión para evitar una salida 

prematura* Por esta razón ya es conocido hace mucho tiempo 

hacer que la  fresa, a l lado de su movimiento en la. dirección 

de avance, ejerza un movimiento de vaivén trsnsversalmaite 

a la  dirección da avanoe, para evitar los fenómenos que se 

manifiesten en e l fresado usual, por ejemplo, 3a salida y 

e l corte libre de la fresa al final de la ranura;.

Son conocidas máquinas fresadoras esesdales de 

agujero rasgado, que; eje outan con gran precisión I cb trabajos 

en cuestión, s is  embargo, su coste es relativamente grande y 

ios medios mecánicos, con los que se alcanza e 1 movimiento pen­

dular de la  fresa, son tan voluminosos, que ya no puede ha Ufar­

se de una construcción economizEddEa.de espacio.

*6

| Por otro lado existe una neoesidad de un disposi -

| tivo senoillo y pequeño qus, por' ejemplo, en,combinación con 

ana máquina-herramienta existente, permita él fresado de re­

abras con la  deseada precisión.

Aquí se apiloa el objeto de la  patente y propone 

una instalación muy sencilla en su estructura y ante todo» pe- 

I quefía, que, por ejemplo, puede emplearse como instrumenta adi- 

oional para una máquina herramienta existente, par ejemplo, 

para un tomo, y que al lado; de los trabajos usuales de fresa, i'



con l e  fresa en forma cilindrica o d ig ita l también es ade­

cuada para el fresado pendular para ranuras o canales»

la  característica esencial de una instalación fre -
1sadora segiín la  patente, qu6 está prevista preferentemente 

para fresar canales o ranuras, consiste en que la impulsión 

pendular se deriva del extremo del husillo de la  fresa ale -  

jado de la  herramienta y por medio de una doble disposición 

de 6xoe'ntri.ca del antes mencionado husillo de fresa, obliga 

a un movimiento pendular de magnitud elegible.

Otra caracterís tica  de la  instalación según la  

patente consiste en que el movimiento pendular se deriva de­

trás del apoyo posterior del husillo de fresa (referido a 

la  pieza de labor} y delante de este apoyo influye sobre el 

husillo de fresa ele tal modo que una excéntrica derivada en 

su impulsión desde a l extremo lib re del husillo de fresa pone 

en movimiento de vaive'n.un árbol oscilante, cuyo otro extre -  

mo mueve, por medio de una palanca oscilante a un brazo unido 

oon un manguito guiador excéntrico, cuyo breas hace girar si 

manguito en vaivén.

Según otra característica de la  patente, e l ele - 

m6nto, per sjfemplo, un rod illo , un plano resbalante o seme - 

jante, que una la  palanca oscilante con el brazo d,el mangui - 

to guiador, es desplazadle radi'almente respecto al eje de g i­

ro del eje oscilante, de modo que e l  movimiento giratorio de 

vaivén oontinuo del eje oscilante es transmisible en una re la ­

ción elegib le desde O hasta un valor máximo hasta e l mangui­

to guiador.

Otras características y deta lles d6 la instalación

I
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segiin 1© patente son deducibles de l e  descripción siguiente, 

en que se explioa una forma de ejecución preferente de una 

instalación fresadora según la  patente respecto áL dibujo»

la  figura 1 es una v is ta  desde arriba sobre la  

instalación seccionada*

la  figura 2 es una vista la tera l parcialmente sec­

cionada,

la  figura 5 ilu s tra  e l  aparato en vista  parcial -  

©ente seccionada segun la  línea I I I - I I I  de la figura 1,

la  figura 4 es una sección segtln la  línea 17-17

de 3a figura 3*

Sobre una oaja 1 esta fijada  un motor impulsor 2, 

por ejemplo, mediante una brida 3, cuyo árbol soporta en «1 

in terior de la  eaj e e l oono 5 derivador de un meoanismo de 

transmisión de frioo ión . la  otra parte de la  transmisión de 

fr ic c ión  es un cono 6 abierto. S i enlace de ambas partes se 

! efectúe por un anillo rozante ?, que en un estribo 8, de ma­

nera no representada detalladamente, es eorie-dizo para una 

regulación sin escalonamiento, sobre la  superficie de envuel .• 

ta dle ambos oonos 6 y 5. El oono 6 esté aotfíado sabré un I r  -  

bo l 9, que en su otro extremo lleva  una rueda dentada- 10» 

que engrana oon una; rueda dentada 11 sobre srl extremo lib re  

del husillo de fresa 13, Este husillo de fresa 13 lleva: de 

| macera conocida un alojamiento 14 para: herramientas en su 

extremo, que sobresale del dispositivo.

El extremo posterior del husillo de fresa (referida  

a la  herramienta } lle va  un piñón 15, que engrana ®-n una rué -  

da 16 endentada interiormente* Esta rueda dentada 16 esté uni-

II



da en una pieza oon una excéntrica 17 que, junto con la coro­

na dentada 15 tallada dentro, gira sobre el buje 6a del cono 

¿e fricción  6 y esto independientemente de éste. Para que siem­

pre exista una suficiente oompresión del cono 6 de fricción  

contra e l cono 5 de Xricoión, dentro da la  corona dentada»

15a está montada una pluralidad d6 muelles: 18a, que se <pm -  

-primen contra una Parte f i j a  d6 la  caja y que comprimen e l

cono 6 siempre fuertemente contradi contraoono 5.

la  excéntrica 17, como pued6 observarse en la- vis­

ta la tera l segán la  figura 2, 6stá enmarcada por una horqui -  

l i a  19 qu.6 está fijada  sobre un árbol oscilante» Bo. Este ár -  

bol oscilante 20 atraviesa la  caja 1 hacia e l exterior y l l e ­

va a l l í  una paLsnoa basculante 21, en la  que es corredizo 

radialmente un plano deslizante 22 respecto át árbol oscilan­

te 20. El corrimiento de este plano deslizante 22 se eíectáa 

mediante un husillo 25, que debe accionarse desde un ouadrsdo 

24* con otras palabras, al g irar e l husillo 84, en uno u otra 

sentido, e l plano deslizante 22 se corre a una distancia mayor 

o menor respecto a l eje longitudinal del árbol osea, lante 20.

En la  posición de partida o posición o, e l Plano deslizante 

está en la  prolongación de ese e je . El plano deslizante 22 

está provista de una espiga 25, que lleva  un rodillo 26, que 

está fijado» mediante una tuerca 27. Este rod illo  se desliza 

en la  hendidura longitudinal 28 de un brazn 29, que se une eua 

ana pieza con e l  manguito guiador 30 excéntrico oon ét husillo 

de fresa 13.

El manguito guiador 30 es v is ib le que está provisto 

de un taladro longitudinal, situado» excéntricamente, y recibe
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en sus partes terminales cojinetes de tolas 51, 32 para guiar 

e l husillo de fresa 13* £ l girar este manguito guiador exeén- 

-trico por determinado importe angular, e l eje longitudinal j 
del husillo de fresa 13 se desplaza también «n cierta medida, I 

I d6 mod© que independientemente de la rotación de la  fresadora¡i -. *
¡ y de un movimiento de avance dado, se alcanza un movimientoI .
I ,

pendular de la  herramienta, que en la planta según la  figura 

1, transcurre perp.endiculármente al plano del dibujo.

El modo* de funcionamiento de la  instalación según 

la  patente es e l siguiente;} la instalación fresadora según 

la  patente, por ejemplo, está fijada  en un banco fres&dor me- 

; diente la  placa de sujeción 55 sobre un soporte de torno de 

ta l modo que e l tornillo tensor, sobre la  placa su.jetado.ra del.

acero, penetra a través del agujero rasgado S4¿
i

En ello la  caja 1 esta vuelta haoia el operario 

de servicio, mientras que la  reoepeíón de la herrsmiente 14, 

oon la  herramienta fresadora no representada en detalle, es -  

tá ajustada a la  altura de punta*

¿1 ooneotar e l motor impulsor 2, a través del ár - 

bol 4, d6l oono defMro.ói®tt:5y anillo de fricción  7 se impulsa 

. e l otro? cono 6 del anillo de fricción  con un número, de revolu- 

' cienes ta l que e l  mismo depende de la  respeotiva posición del 

anillo 5* como es conocido, e l  número de revoluciones es regu­

lable por corrimiento del estribo 8, sin eso adornamientos., conj
I * :

e l oono 6 gira el manguito 6a que per medio de la cuña aibu- j 

jada en el árbol 9, se pone en rotación.

Por medio de los piñones lo, 11 se pone en rota -  ; 

ción, por lo  tanto e l husillo de fresa 13, y par e llo  la  he­

rramienta.
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Después del abaste de todo el dispositivo re^ecto 

i  le  pieza de labor» ee decir corriendo la instalación fresa­

dora mediante la  instalación aooionadora para el soporte» pue­

de otimsnz&r seguidamente el prooeso fie eador* en lo que la insj- 

telación ee mueve por el soporte con la  velocidad de avance 

ajustada respecto a la  pieza de labor*

Como esté descrito» para la  deriva de la  impul -  

sión pendular hada el extremo posterior del husillo úe fre­

sa» alejado de la  herramienta, está montado un piñón 15, que 

1 0  i engrana con una corona interior 16* Este corona dentada 16

está unida en una pieza con una excéntrica 17 que es abraza -  

da por una horquilla 19. De acuerdo con la  relación elegida 

de desmultiplioaoión entr6 loa elementos 15 y 16, por lo tan- 

to el disoo 17 de excéntrica ejecuta, por ejemplo, cada vez 

15 una vuelta per oada cuatro o oinoo vueltas del husillo fresa -  

dor* El disoo exce'ntrioo mueve la  horquilla 19 con un movimien- 

to de vaivdn, por lo que el árbol oscilante 2o, es obligado a 

ejecutar movimientos rotativos alternativos, por tal importe 

angular, o amo puede determinarse por la  excentricidad de di -  

oha excéntrica*

Con el árbol oscilante SO, en el extremo, que so­

bresale de le  caja 1, la  palanca basculante 21 se mueve en 

vaivén por los mismos importes angulares* Según la posición 

¿el plano deslizante, es deolr, en dependencia de su distan -  

25 ] cia res®eoto al eje de giro del árbol osdlante 20, ahora, por 

medio del rodillo 26» el brazo; 29 del manguito guiador 50, se 

mueve en vaivén, de modo que, p_or su movimiento de rotación, 

par razón del taladro guiador, situado excéntxi o amento, para

e l husillo de fresa 13, el eje del husillo de fresa se despla-

£o
1
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Be marohando en vaivén, de modo que la  he n? amienta ejecuta un 

movimiento pendular perpendicularmente a la direodón de avan­

ce»

la medidadiel movimiento pendular es modifioable 

de un modo sencillo, porgue el plano de deslizamiento 22, que 

esta reunido oon el rodillo 26, se desplaza a una distancia 

deseada respecto al eje del árbol osdlante 20» es decir, des­

de o a un valor máximo, <jue se limite por la  longitud de la  

hendidura 28 del brazo 29 del manguito guiador 30, para alcan­

zar la  anchura exacta de las ranuras, ciando, por ejemplo, el 

plano deslizante esté situado exactamente en la prolongación 

del eje del árbol oscilante 20, esto corresponde a la posioión 

O y no se transmite ningún movimiento al mengulto guiador* En 

esta posición del dispositivo pueden ejeoutarse trabajos, usua­

le s  de fresa, por ejemplo, e l fresado previo de un canal o de 

ana ranura* peapuás de déteminar el enoho del canal o de la 

r&nura, seguidamente se lleva el plano desl izante 22, por giro 

¿el husillo 24, a la distancia deseada respecto al árbol osol -  

lante 20* coa el fin de obtener uor regulación exacta, puede es 

ter prevista una división en la  palanoa estillante 81, frente a 

la Qual puede apreciarse la  posición exacta del plfrno deslizan­

te* Segán la magnitud de esta distancia, como ya se ha mencionan­

do, entonces se transmite el movimiento osdlante desde el ár -  

bol 20, que siempre es constante, en una relación deseada, al
* o*

brea* 29 y por ello al manguito guiado* 30. Por la  cone^on -  

diente medida de la  torsión del manguito guiador se establece 

entono es la  amplitud del movimiento pendular de la  herramienta, 

de modo que pueden fresarse anchos extremadamente exactos de

oenales o ranuras*

8,



j Aun cuando en la descripción se Indicaba según

la  patenta que S6 habfa representado' una unidad constructiva, 

que trabajaba en oombineoión con maquinas herramientas norme—

| les, no debe dejarse de menoionar que puede realizarse sin 

I más la  posibilidad de construir la  instalación oomo máquina 

i independiente y reunirla con una mesa de trabajo o oon oual -  

quier otro» soporte para una pieza die labor, de modo que, eon 

medios relativamente simples se orea una máquina independiente 

per» fresar canales y ranuras*
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Este registró constada les siguientes reivindi -

oéoionesi ¡

1 )» instalación fresadora especialmente pera fre­

sar oanales o ranuras, en q,ue le  frese ele forma cilindrica, 

respectivamente la  fresa de dedo, al lado de la  rotación y del 

avance, e jerce un movimiento pendular dirigido perpendicular -  i 

! ©ente al avance* caracterizad® porque una excéntrica, deriva -  I
¡ ' ' ■ ‘ ■* , ' ' I
i da desde el extremo libre del husillo de fresa, pone en moví -  |

jmiento rotativo en vaivén e l ¿rbol oscilante, cuyo otro extra-
1
¡©o, por medio de una palanca oscilante, mueve un bramo unido 

con un manguito guiador excéntrico, cuyo brazo mueve este man­

guito en vaivén,

2 , -  instalación fresadora, segín la  reivindicadén 

1, caracterizada porgue el elemento, que une la palanca osoi -

lante oon.el brasn del manguito guiador, per ejemplo, un rodi -  

lio , es corredizo radialmente respecto al eje de giro del ér -  

bol oscilante.

3, -  instalaolén fresadora, segiín la reivindica -  

ción g, caracterizada porgue el rodillo esté unido con un pla­

no deslizante apoyado en el brazo osoilante, cuyo plano es co­

rredizo mediante un husillo en el brazo oscilante y dado el 

caso es regulable frente a una división,

4, -  instalación fresadora, especialmente paier

fresar oanales o ranuras,

Segiin se describe y reivindica en esta memoria

descriptiva*



Se detalle e Ilustra con los/pTfc$os fue a la  mis- 

mía se acompañen»

y cuya memoria descriptiva afie 11 hojas, 

folladas y es orí tas a maquina por una sus caras.

Madrid, a

Bat«—
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