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DESCRIPCION

Este invento se refiere a los dispositivos 

actuadores de depresión para el mando de un mamparo de 

una instalación de climatización para vehículos automó­

viles.

Según la técnica convencional, las instala­

ciones de climatización para vehículos automóviles cuen­

tan con un conducto para la alimentación del aire de cli­

matización al interior del habitáculo y con un radiador 

dispuesto en dicho conducto y destinado a calentar el 

aire dirigido hacia el habitáculo por medio del agua de .

refrigeración del motor. El aire caliente al salir del .
**. ** * *

radiador puede ser alimentado a un conducto que desemboca

dentro del habitáculo virtualmente en correspondencia cqji..
. * *

la base del parabrisas y/o a un conducto que desemboca 

dentro del habitáculo en correspondencia con la parte in­

ferior de este. El caudal de aire alimentado a ambos con-
.* ;

ductos se regula mediante un mamparo o tabique capaz de**** * w w * w *
asumir una primera posición extrema, de cierre completo***

w ***
* * *

de uno de dichos conductos, una segunda posición extrema?*** * 

de cierre completo del otro conducto, y una posición in­

termedia, la cual permite alimentar el aire que sale del 

radiador a ambos conductos a la vez.

Objeto del invento que ahora aquí se expone 

es realizar un dispositivo actuador de depresión para el 

mando de mamparos del tipo que se ha indicado antes, que 

presente estructura sencilla y fiable, de montaje fácil
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y rápido, y que se adapte muy fácilmente, en la proyecta- 

ción, a las exigencias específicas de la instalación de 

climatización.

Con la mira de conseguir tal objeto, el in­

vento propone un dispositivo del tipo especificado antes 

que se caracteriza por comprender:

un cuerpo hueco,

una primera membrana deformable, dispuesta dentro del 

cuerpo de tal modo que defina una primera cámara de volu­

men variable, comprendida entre dicha membrana y una p a ­

red de extremo del cuerpo, y conectable con una fuente-*, 

de depresión, **...

un primer órgano móvil, conectado a la primera mem-..
I

brana deformable y que es desplazable entre una primera*** 

posición, distanciada de dicha pared de extremo del cuer­

po, y una segunda posición, aproximada a esa pared,

una segunda membrana deformable, dispuesta dentro del*.-
*  *  *  *

cuerpo de tal modo que defina una segunda cámara de volu-¡. ...
i ; * ****

men variable, comprendida entre la primera membrana y la 

segunda membrana, y conectable también ella a la fuente 

de depresión,

un segundo órgano móvil, conectado a la segunda me m ­

brana deformable y que es desplazable entre una primera 

posición, distanciada de la primera membrana, y una se­

gunda posición, aproximada a esa membrana,

un vástago de mando del mamparo, conectado al segundo 

órgano móvil y que sobresale del cuerpo del dispositivo,
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y primeros y segundos medios elásticos, tendentes a 

mantener el primer órgano móvil, y respectivamente el se­

gundo órgano móvil, en su primera posición;

y en que el primer órgano móvil presenta una superfi­

cie de batidero apta para cooperar con una superficie de 

detención del segundo órgano móvil, para impulsar éste 

en dirección de dicha pared de extremo del cuerpo del 

dispositivo cuando el primer órgano móvil es desplazado 

hacia su segunda posición,

estando dicha superficie de batidero y dicha superfi­

cie de detención distanciadas entre sí cuando los dos ó r ­

ganos móviles están en su primera posición, por lo cual . 

el movimiento del segundo organo móvil hacia dicha pared 

de extremo se inicia con cierto retraso respecto al moví-..
I *

miento del primer órgano móvil hacia su segunda posición****

Cuando ambos órganos móviles se hallan en 3,u..*,

primera posición, el vástago del dispositivo se halla en/*.
*.**

posición completamente extraída, correspondiente a una*.*
a a * *

primera posición extrema del mamparo. Esta posición se ...

*. -obtiene cuando ninguna de las dos camaras de volumen v a ­

riable está conectada a la fuente de depresión,

Cuando ambos órganos móviles se hallan en su 

segunda posición, el vástago del dispositivo está en una 

posición completamente retraída, correspondiente a una 

segunda posición extrema del mamparo. Esta posición se 

obtiene conectando ambas cámaras de volumen variable a 

la fuente de depresión.
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Por último, cuando únicamente la primera c á ­

mara de volumen variable está conectada a la fuente de 

depresión, el vástago del dispositivo se sitúa en una p o ­

sición intermedia, correspondiente a la posición interme­

dia del mamparo. Dicha posición intermedia puede regular­

se, en proyectación, variando la distancia existente e n ­

tre dicha superficie de batidero del primer órgano móvil 

y dicha superficie de detención del segundo órgano móvil 

cuando el vástago está completamente extraído. En efecto, 

una vez fijada la carrera que cumple el primer órgano m ó ­

vil para desplazarse desde su primera posición hasta su 

segunda posición, la carrera que cumple el vástago para . 

ir de su posición extraída a su posición intermedia ê ¡ 

generalmente inferior, porque se inicia únicamente cuando 

dicha superficie de batidero entra en contacto con dicha..
I

„  * . .  *
superficie de detención.

Según otra característica, el cuerpo del dis.-;..*.

positivo conforme al invento está constituido por elemen^-.**.
****

tos de material plástico unidos entre sí en clic. Est¿)***.
.  *  *  *

permite simplificar notablemente la construcción y e]* ***
*****

montaje del dispositivo.

Otras características y ventajas del invento 

se desprenderán de la descripción que sigue, referida a 

los dibujos adjuntos, aducidos a mero título de ejemplo 

no limitativo y en los cuales:

la figura 1 es una vista esquemáticá, lateral y en 

sección, de una instalación de climatización de un
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vehículo automóvil utilizando el dispositivo actua- 

dor conforme al invento;

la figura 2 es una vista, en sección, de una modali­

dad preferida de realización del dispositivo actua- 

dor conforme al invento;

la figura 3 es una sección por la línea 111-111 de 

la figura 2;

Y

las figuras 4 y 5 ilustran, en sección, el disposi­

tivo de la figura 2 en dos situaciones diferentes 

de funcionamiento.

En la figura 1 se indica con el número de r§-\.*

ferencia 1, en conjunto, un vehículo automóvil que tiene

^  *  *  *un habitáculo 2 y un vano 3 para el motor, en el cual se* *
+ * + *

halla un conducto 4 destinado a alimentar al interior del 

habitáculo 2 el aire de climatización.

Dentro del conducto 4 está dispuesto un ra-****
*  *  *  *

diador 5, recorrido por el agua de refrigeración del mo^..***
w* ***

tor del vehículo automóvil y destinado a calentar el aire..*! 

que pasa por el conducto 4.

El conducto 4 presenta un extremo de admisión 

6 del aire y comunica, curso abajo del radiador, con dos 

conductos 7 y 8 que desembocan dentro del habitáculo 2, 

en correspondencia respectivamente con la base del para­

brisas (indicado con el número de referencia 9) del vehí­

culo automóvil y con la parte inferior del habitáculo.
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El flujo de aire alimentado al interior de 

los conductos 7 y 8 se regula por medio de un mamparo o 

tabique 10, capaz de asumir una primera posición extrema 

10a, de cierre completo del conducto 7 (indicada con lí­

nea de trazos en la figura 1), una segunda posición ex­

trema 10b, de cierre completo del conducto 8 (indicada 

también con línea de trazos en la figura 1), y una posi­

ción intermedia (indicada con línea continua en la figura 

1), correspondiente a la alimentación de aire a ambos 

conductos 7 y 8.

El mamparo 10 es desplazable selectivamente

a dichas tres posiciones por medio de un dispositivo ae*-***

tuador 11, el cual tiene un cuerpo 12, fijado a la e§^. .*

tructura del vehículo automóvil, y un vastago móvil 13,

* * +
unido a una palanca 14 conectada al mamparo 10. El con.y* *

junto del mamparo 10 y la palanca 14 está conectado de

modo articulado a la estructura del vehículo automóvil.,...*.

alrededor de un eje 15. * .**.
* * * * *

+  *  *  *

Con referencia a las figuras 2 y 3, puede*^-*
* *+ +

verse queel cuerpo 12 del dispositivo actuador 11 esta..?! 

constituido, en el caso del ejemplo ilustrado en los d i ­

bujos, por tres elementos de material plástico 16, 17 y 

18, los cuales tienen respectivamente configuración vir­

tualmente tubular, en el caso de los elementos 16 y 17, 

y configuración en taza, en el caso del elemento 18.

Los elementos 16, 17 y 18 están unidos entre 

sí en posición superpuesta mediante encaje de clic de sus 

respectivos bordes circunferenciales de contacto. En par­
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ticular, el elemento 16 presenta un borde de extremo, 

16a, que circunda un borde de extremo correspondiente, 

17a, del elemento 17 y que está unido en clic a dicho 

borde mediante encaje de una nervadura circunferencial 

17b del elemento 17 en una acanaladura circunferencial 

16b del elemento 16.

Análogamente, el elemento 17 presenta un bor­

de dextremo 17c que circunda a un borde de extremo co­

rrespondiente, 18a, del elemento 18 y está conectado en 

clic a dicho borde mediante encaje de una nervadura cir­

cunferencial 18b del elemento 18 en una acanaladura cir­

cunferencial 17d del elemento 17. .....

En la posición de montaje, los tres elementos

16, 17 y 18 definen un cuerpo hueco que presenta una p3,-..
. *+*

red de extremo, 19, y una abertura, 20, en el extremo 

opuesto a la pared 19. El elemento 16 está además pro­

visto externamente de escudetes 21 para el encaje de tor-

nillos de fijación del dispositivo a la estructura def***
*  *  *  +

vehículo automóvil. **
. ** 

* .

Dentro de la cavidad del cuerpo 12 se hallan 

una primera y una segunda membranas deformables, 22 y 23, 

hechas de goma, por ejemplo.

La primera membrana deformable, 22, tiene un 

borde periférico 24, que está bloqueado entre los bordes 

17c y 18a de los elementos 17 y 18; mientras que la se­

gunda membrana deformable 23 tiene un borde periférico 

25, bloqueado entre los bordes 16a y 17a de los elementos
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La primera membrana deformable, 22, define 

una primera cámara de volumen variable, 26, comprendida 

entre la membrana 22 y la pared de extremo 19 y conecta- 

ble con una fuente de depresión (por ejemplo, el colector 

de aspiración del motor del vehículo automóvil, en el 

caso de un motor de gasolina) por medio de un pasaje 27 

formado en la pared de extremo 19.

La segunda membrana deformable, 23, define 

una segunda cámara de volumen variable, 28, comprendida 

entre la membrana 23 y la membrana 22 y conectable tam­

bién a una fuente de depresión por medio de un pasaje 29 

formado en la pared del elemento 17. *

I.* * s
A la primera membrana deformable 22 está c o ­

nectado un primer órgano móvil 30, el cual tiene una por-.
.

^  *  *  *cion 31 configurada en taza, unida a una varilla central

32 que se extiende en dirección de la abertura 20 del 

cuerpo 12 del dispositivo.

20

25

La porción en forma de taza 31 presenta uqh*;*.
- * * *

pared de fondo 33 en la que se apoya la parte central d^ *"
*****

la membrana 22. Esta parte central presenta una porción 

tubular 22a, calzada sobre una porción cilindrica 34 del 

órgano móvil 30 que une la pared de fondo 33 a la vari­

lla 32.

El primer órgano móvil 30 es desplazable e n ­

tre una primera posición operativa, distanciada de la p a ­

red de extremo 19 (véase lafigura 2) y una segunda posi­

ción operativa, aproximada a esa pared (véase las figuras 

4 y 5).



Un muelle helicoidal cónico 35, interpuesto 

entre la pared de extremo 19 y la pared de fondo 33 de 

la porción en forma de taza 31, tiende a mantener el ór­

gano móvil 30 en su primera posición operativa. Ese órga­

no móvil se desplaza hacia su segunda posición operativa 

contra la acción del muelle 35 cuando se conecta la pri­

mera cámara de volumen variable 26, por medio del pasaje 

27, a una fuente de depresión.

A la segunda membrana deformable 23 está uni­

do un segundo órgano móvil 36 que incluye una porción en 

taza 37, la cual tiene una pared de fondo 38 unida a una 

porción tubular 39 que a su vez está empalmada con 

vástago 13. * .

La cavidad definida por la porción tubular

39 esta cerrada en su extremo opuesto a la porción en** +

forma de taza 37, de modo que impida la comunicación de 

la cámara de volumen variable 28 con el exterior.

La membrana deformable 23 presenta una parte*
* *

central apoyada sobre la pared de fondo 38 de la porción, 

en taza 37 e incluye un borde central tubular 23a, calzan 

do sobre la porción tubular 39.

La pared de fondo 38 de la porción en taza 

37 presenta dos nervaduras 37a (vease la figura 3) unidas 

a un collar 40. Las nervaduras 37a y el collar 40 se han 

hechc de una sola pieza de material plástico con el órga­

no móvil 36. Sobre el collar 40 se apoyan las dos ramas 

41 de un elemento elástico en horquilla, 42 (vease la fi­

gura 3), que tiene extremos configurados en ojete 43.
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El elemento elástico 42 está dispuesto a ca­

ballo de la varilla 32 del primer órgano móvil 30 y di­

chos extremos 43 sirven para impedir que el elemento 

elástico pueda desensartarse de dicha varilla.

La varilla 32 presenta un extremo ensanchado 

32a que define una superficie anular de batidero, 44, 

apta para cooperar, del modo que se describirá seguida­

mente, con una superficie de detención 45 que está defi­

nida por la superficie de extremo del collar 40 vuelta 

hacia la pared de fondo 38 de la porción en taza 37.

El segundo órgano móvil, 36, es desplazable.

entre una primera posición operativa, distanciada de ip .
+ ***

membrana 22 (véase las figuras 2 y 4), y una segunda po­

sición operativa, aproximada a la membrana 22 (véase la..
! * - **+*

figura 5).

Un muelle helicoidal cónico 46, interpuesto 

entre la pared de fondo 38 de la porción en taza 37 y un
* *

disco de apoyo 47 que está en contacto con la porción***
w * w ** + w

central de la membrana 22, tiende a mantener el segundo***
6*  *  *

órgano móvil 36 en su primera posición operativa. El ór^.'I 

gano móvil 36 se desplaza hacia su segunda posición o p e ­

rativa cuando se conecta la segunda cámara de volumen v a ­

riable 28, por medio del pasaje 29, a la fuente de depre­

sión.

El funcionamiento del dispositivo que acaba 

de describirse es el siguiente:

Cuando ninguna de las dos cámaras, de volumen 

variable, 26 y 28, comunica con la fuente de depresión,
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los muelles 35 y 46 mantienen los órganos móviles 30 y 

36 en su primera posición operativa. En esta situación, 

ilustrada en la figura 2, el vastago 13 se halla en su 

posición completamente extraída y el mamparo 10 se halla 

en la posición indicada con 10a en la figura.

Cuando ambas cámaras de volumen variable, 26 

y 28, se conectan a la fuente de depresión, los órganos 

móviles 30 y 36 quedan ambos en su segunda posición ope­

rativa (véase la figura 5), por lo que el vastago 13 se 

halla en su posición completamente retraída y el mamparo 

10 está en la posición indicada con 10b en la figura 1.

Suponiendo que se estuviese en la situación *-
+ *+*

ilustrada en la figura 2 (vástago extraído por completo),

si se conecta únicamente la cámara 26 a la fuente de de--*
.* * * *

presión, se produce un desplazamiento del órgano móvil 

30 y, junto con él, de la varilla 32. Cuando a consecuen­

cia de ese desplazamiento la superficie de batidero 44..
.  *  .*

de la varilla 32 llega a contacto con la superficie de**
* * * * 
w * w

detención 45 del órgano móvil 36, mediante la interposi-***
* W+*

 ̂ t * *cion del elemento 42, el ulterior movimiento de la vari-****

lia 32 causa también un desplazamiento del vástago 13 

hasta llegar al estado ilustrado en la figura 4. En esa 

situación, el vástago 13 se halla en su posición interme­

dia, correspondiente a la posición del mamparo 10 indi­

cada con línea continua en la figura 1.

De la descripción que antecede resulta evi­

dente que la carrera que cumple el vástago 13 para ir de 

su posición intermedia es inferior a la carrera que cum-
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ple el primer órgano móvil 30 para ir de su primera posi­

ción a su segunda posición.

El desplazamiento deí vastago 13 hacia la po­

sición intermedia se inicia, en efecto, únicamente des- 

S pues que la superficie de batidero 44 entra en contacto

con la superficie de detención 45.

10

15

Como es obvio, la posición intermedia del 

vastago 13, y por consiguiente la posición del mamparo 

10, puede regularse, en proyectación, mediante la varia­

ción correspondiente de la distancia indicada con A en 

la figura 2.

El dispositivo conforme al invento presenta . 

pues una estructura adaptable con facilidad a las exigen­

cias específicas de la isntalación y al mismo tiempo es^^ 

de construcción sencilla y de montaje fácil y rápido. ***

Como es natural, dejando intacto el principio .

del invento, los detalles de construcción y las modalida,-/*.

des de realización podrán variar ampliamente respecto a-..
*  *  * 

*  *  *  *

cuanto aquí se ha descrito e ilustrado a mero título dq¡ ... 

20 ejemplo, sin que ello implique que se eluda el ámbito de

este invento.
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1. Dispositivo actuador, de depresión, para el

mando de un mamparo de una instalación de climatización 

para vehículos automóviles, caracterizado por comprender:

un cuerpo hueco (12),

una primera membrana deformable (22), dispuesta den­

tro del cuerpo (12) de tal modo que defina una primera 

cámara de volumen variable (26), comprendida entre dicha 

membrana (22) y una pared de extremo (19) del cuerpo, y 

conectable con una fuente de depresión.,

un primer órgano móvil (30), colectado a la primeara.,!

membrana deformable (22) y que es desplazable entre una

^  +  * *primera posición, distanciada de dicha pared de extremo* *** + *

(19) del cuerpo (12), y una segunda posición, aproximada

a esa pared (19), ......

¿ *  ** . . .
una segunda membrana deformable (23), dispuesta den-***

*  *  *  +

tro del cuerpo (12) de tal modo que defina una segunda.^-*
* ++ +

cámara de volumen variable (28), comprendida entre 1

primera membrana (22) y la segunda membrana (23), y co­

nectable también ella a la fuente de depresión,

un segundo órgano móvil (36), conectado a la segunda 

membrana deformable (23) y que es desplazable entre una 

primera posición, distanciada de la primera membrana 

(22), y una segunda posición, aproximada a esa membrana 

( 22 ),

25



un vastago de mando (13) del mamparo (10), conectado 

al segundo órgano móvil (36) y que sobresale del cuerpo 

(12) del dispositivo,

y primeros y segundos medios elásticos (35 y 46), 

tendentes a mantener el primer órgano móvil (30), y res­

pectivamente el segundo órgano móvil (36), en su primera 

posición;

y en que el primer órgano móvil (30) presenta una su­

perficie de batidero (44) apta para cooperar con una su­

perficie de detención (45) del segundo órgano móvil (36), 

para impulsar este en dirección de dicha pared de extremo

(19) del cuerpo (12) del dispositivo cuando el primer ór-
**.

gano móvil (30) es desplazado hacia su segunda posición,

*  *

estando dicha superficie de batidero (44) y dicha su.-*

perficie de detención (45) distanciadas entre sí cuando

los dos órganos móviles están en su primera posición, pq,r.

lo cual el movimiento del segundo órgano móvil (36) hacia

dicha pared de extremo (19) se inicia con retraso respec*-*
* *

to al movimiento del primer órgano móvil (30) hacia su 

segunda posición.

2. Dispositivo conforme a la reivindicación 1, 

caracterizado en que el cuerpo (12) del dispositivo está 

constituido por elementos (16, 17 y 18) de material plás­

tico unidos en clic entre sí.

3. Dispositivo conforme a la reivindicación 1, 

caracterizado en que el primer órgano móvil (30) incluye
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una varilla central (32) que termina con una porción e n ­

sanchada (32a) que define una superficie anular de bati­

dero (44) destinada a cooperrar con la mencionada super­

ficie de detención (45) del segundo órgano móvil (36).

4. Dispositivo conforme a la reivindicación 3,

caracterizado en que el primer órgano móvil (30) compren­

de una porción configurada en taza (31), empalmada con 

dicha varilla (32), y que dichos primeros medios elásti­

cos están constituidos por un muelle helicoidal (36) in­

terpuesto entre la pared de fondo (33) de dicha porción 

en forma de taza (31) y dicha pared de extremo (19) d e l , 

cuerpo (12) del dispositivo. . .

15

20

5. Dispositivo conforme a la reivindicación 4, ..
I *

caracterizado en que el segundo órgano móvil (36) com-** 

prende una porción configurada a modo de taza (37), unida 

al vástago (13); y que dichos segundos medios elásticos
w #

*  *  *

están constituidos por un muelle helicoidal (46) ínter-'**
+ **

puesto entre la pared de fondo (38) de dicha porción en****
** ***

forma de taza (37) y la primera membrana deformable (22)*..

6. Dispositivo conforme a la reivindicación 2,

caracterizado en que el cuerpo (12) del dispositivo está 

constituido por tres elementos de material plástico que 

tienen bordes circunferenciales de contacto unidos en 

clic entre sí; y en que las dos membranas deformables 

mencionadas (22, 23) presentan bordes circunferenciales

(24, 25) bloqueados entre los bordes de contacto de los 

elementos constituyentes del cuerpo del dispositivo.30

+ *
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7 . Dispositivo actuador de depresión para el mando

de un mamparo de una instalación de climatización para vehí­

culos automóviles.

5 Según se describe y reivindica en la presente me

moría descriptiva que consta de 17 hojas foliadas y escritas 

a máquina por una sola cara.

1
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