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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se relaciona con un variador de velo-
cidad para micuinas lavadoras, adecuado para permitir el
accionamiento del tambor de las mismas con diversas veloci

dades de rotacién.

En las actuales miquinas lavadoras, la transmisién
del moviniento del motor eléctxrico, dq; tipo de polos conmu
tables, al tambor de lavado, para el éccionamiento de éste
dltimo a las velocidades de lavado y de centrifugacidn, se
obtiene mediante una correa trapezoidal conectada a las res

pectivas poleas del motor y el tambor citados,

Adends, tal tambor puede ser accionado también con
otras velocidades de rotacién, compreadidas entre las.de la
vado y de centrifugacidn, para permitir el desarrollo de fa
ses particulares del lavado, como por\ejemplo para lograr
el equilibrado dindmico del tambor o bien para obtener cen-

LI ]
trifugaciones intermedias de la ropa. oc

A tal fin, el citado motoxr puede estar ventajosamente
asociado a adecuados variadores de velocidad que permitpn

el accionamiento de dicho tambox con relaciones de traqgmi-

sién variables. “eer

Se conocen variadores de velocidad de tipo eledtidme-
cdnico que comprenden una polea motriz de didmetro va'rifble
asociasda a un estribe articulado por um extremo al a:%géén
del wmotor de la mdquina y conectado por el otre extremo a un
tirante eldstico, accionable por un electroimdn controlado

por el programador-temporizador do la wmdquina,

De este modo, la exoitacién del electroimdn produce
el desplazamiento del eatribo alrededor de 8u punto de airti-
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culacién y tal movimiento del estribo determina a su vez

la variacidn del didmetro de la polea.

Por consiguiente, la correa trapezoidal de transmi-
sidn del movimiento al tambor se desplaza por otro didme-~
tro de la polea motriz, determinando asi el accionamiento

de dicho tambor con una distinta relacidédn de transmisién.

Estos variadores de velocidad son sin embargo cons-
tructivamente complicados y embarazosos, resultando ademds
poco fiables en su funcionamiento por la presencia del
electroimdn, que requiere una elevada potencia y se halla
f4cilmente sujeto a desarreglos y a la produccién de manio

bras exrréneas,

Se conocen también variadores de velocidad para'wé -

.quinas lavadoras que comprenden por lo menos una polasg.mo=

triz de didmetro variable asociada a masas centrifugas de
expansfon radial y por 1o menos un adecuado rodillo tensor,
impulsado por un muelle de compresidén contra la corfhé.ira—
pezoidal para el accionamiento del tamboxr y conectado a un
pistén hidrdulico u oleodindmico, siendo aitefnativameqte
deslizable este pistén por un correspoéndiente cilind.::c;:.;:o -
nectado al circuito hidrdulico do lao wdquina a travéhi.ge ,
por lo menos, una electrovdlvula o medio similar, qud’Yuode

excitarse ¢ desexcitarse automdticamente mediante elapxogrg

mader-temporizador de la mdquina, *eet o

De este modo, con dependencia de la cantidad de agua
o de otro liquido introducido en el eilindro con las wmodald
dades desoritas, s¢ preduce el dosplazamiento del pilstén y
sor congsiguiente del rodillo tensor a posiciones operativas
diversas respecto a la correa trapezeidal, por lo gue dicho
rodille tensoxr es impulsado con fuerzas de coupreeidn varia
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bles contra la citada correa,

Es asi posible obtener el accionamiento del tambor
de la miAquina'a vciocidades de lavado y de centrifugaciédnm
final, conmutando el motor desde baja a elevada velocidad,
introduciendo o descargando respectivamente por completo
el agua respecto a dicho cilindro, impidiendo o permitien=-
do de esta manera la expansién de las masas centrifugas del
variador de velocidad y viceversa, Es también posible obte-
ner el accionamiento del tambor con otras velocidades de ro
tacidén, comprendidas entre las de lavado y de centrifuga -
cidén final, dependiendo de las velocidades de rotaciédnm del
motor, gracias al hecho de desplazar progresivamente el Pis
tén y por consiguiente el rodillo tensor a posiciones..dpera
tivas diversas respecto a la correa trapezoidal, con las

pnismas modalidades antes descritas.,

Los variadores de velocidad de este tipo £unci9nap de
rnodo satisfactorio, pexro presentan el inconveniente a;.ﬁpe
la presencia del rodillo tensor que act®a contra la correa
produce vibraciones en la mdquina, que por consiguiente re-
sulta ruidosa.

Ademds, la accidn continua de tal rodillo pued&:p;odu-
cir también con el tiempo aflojamientos de la corred{éﬁ}
eventuales cesiones eldsticas de la misma, con posibalPdad
de obtenex veloeidades de accionamiento del tambor dié%intas
a las prewvistas, por lo que se requieren correspondientes roe
culaciones manuales del entreeje de lus poleas motriz y ac -

cionada de la mdguina para asogurar nuevamente la correcta
tensién de la correa,

La invencidn tiene por objete eliminar los inconve =

nientes y las limitaciones de las soluciones antos deseri =
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tas, mediante “un varlador .de ve1001dad ‘de tipo gﬁdi;l§.y
dotado de dlmensiones reducldas,‘estando prop st6~dicho
variador de al menos una polea de’ diémetro varlable asocia
da a masas centrifugas ‘de expan516n radlal, asi como de ,

por lo memnos, un. plst6n hldrd 1100 u oleodlnémlco del mis-.

mo tipo especlflcado, quedando sin embargo deSprov1sto di-
cho pistédn en este caso:’

e1~rod'llo tensor y;pudiendo pro-
ducir el acclonamiento;delvtambor‘de 1a méqnina con las

nismas velocidades: de rotaci6n antes citada

.l

o
J\.

Tal varlador de velocldad se caracterlza por el he -
cho de que el motor de ‘la méqulna es sostenido, Junto con
la polea de dlémetro varlable, por lo menos por un brazo
oscilante de forma oportuna provisto de un extremo af?ieu-
lado en la parte inferior de 1a_cubeta de lavado y da.e%ro
extremo comnectado a dicho pist8n, siendo impulsado este bra
zo por lo menos per un muelle de torsidm, de modo que se
desplace la‘biégﬁzrpolea de didmetro variable a posibioées

tales que mantenga siempre en tensién a la corréa.

De este modo, tal correa puede ser desplazada gqQbpre
didmetros diversos de la polea de didmetro variable, con dg
pendencia de la velocidad de rotacién del motor y de Ta CO=
rrespondiente posicidén operativa asumida por dicho p@etén ’
adecuada para impedir o permitir en distinta medida la*ex -
pansién radial de las masas centirifugas asociadas a dicﬁa
polea, determinando asf{ el accionamiento del tambor con ree-
laciones de transmisién variables.

Esta soluciédn se halla desprovista del rodillo tensor
antes especificado, con lo que se eliminan las vibraciones

y los rufdos producidos pox tal rodillo en laseméquinas la-
va,doras .
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Ademés, como la correa es mantenida siempre en ten-
sién por el brazo oscilante, se elimina cualquier eventual
regulacidn manual del entreeje entre las poleas motriz ¥y

accionada de la mdquina lavadora.

Estos y otros objetos se obtienen, segﬁﬁ la invencién,
mediante un variador de velocidad para miquina lavadora pro-
vista de una cubeta de lavado, de un tambor dispuesto xotato
riamente dentro de dicha cubeta y de un motor para el accio-
namiento de este tambor a las velocidades de lavado y de cen
trifugacién, comprendiendo el variador por lo menos una co -
rrea de transmisién comectada a las respectivas poleas motriz
¥y acciomnada del motor y el tambor mencionados, asi como una
serie de masas centrifugas asociadas por lo menos a una de ta
les poleas, preferiblemente a la motriz, la cual se réﬁﬁiza
oon difmetro variable, siendo adecuadas dichas masas.xehtrifu
gas para expandirse~radialmente a la velocidad de centrifuga-
cién de dicho motor, variando también simultdneamente el did-
metro de la polea respectiva asociada, comprendiendo;diého va
riador asimismo por lo menos un pistén hidrdulico o similar
alternativamente desplazable dentro de un correspondieqye ci-
lindro conectado al circuito hidrdulico de la mfdquina a travéds
de un racor de tres vias, y por lo menos una electroiﬁi}ula o
similar, adecuada para permitir la introduccidén o la;descarga
del 1{quido respecto a dicho cilindro, de modo que sé'ééspla-
ce el citado piatén a posiciones operativas|diversasg.?;

Este variador se caracteriza por el hecho de que el ci=-
tado motor es sostenido, junto con la referida polea de diémg
tro variable, por al menos un brazo oscilante provisto de un
extremo artialado en la parte inferior de la mencionada cube-

ta ¥ de otro extremo conectado a dicho pistén, siendo impulsa
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do este brazo por medios eléstlcos de modo ‘que se desplace
la polea de didmetro varlable a p051ciones tales que se man
tenga siempre en tensidm dicha correa, qonyrastando la ex -
pansién radial de aquellas masas centrifugas, siendo adecua
do el citado pistén para actuar sobrézéquel bfﬁéo de modo
que impida o permita en dlstlnta medida - 1a expan516n radial
de tales masas centrifugas, con dependencia de la respectiva
posicién asumida por_dicho‘p;gtén.

Las caracter{sticas y ventajas de la invencidn resulta
rdn mds evidentes con la siguiente descripcién, ofrecida sé-

lo a titulo de ejemplo ‘no llmltativo con referenc1a a los ad
juntss dibujos, en los cuales

La figura 1 muestra esquemdticamente, en vista‘Tateral
parcialmente seccionada, una miquina lavadora provista .del

variador de velocidad segin la invenciédn, desplazado a una
primera posicién operativa.

La figura 2 muestra una vista en planta del vapiator
de la figura 1, seccionado a lo largo de la linea I-I de la
figura 1; y

la figura 3 muestra ol variador de la figura ladespla-
zado a una segunda posicién operativa. Teeet

Con reoferencia a las figuras 1y 2, se muosgtra’ égguemd
ticamente una mdguina lavadora 4 provista de una cubété de
lavado 5 y de un tambor 6 dispuesto rotatoriamente dentro de
la citada cubeta y accionalbe mediante un motor eldctrico 7
a travéds de, por lo menos, una correa de transmisidn trape =
zoidal 8, conectada a las respectivas poleas motriz 9 y ac =-

cionalla del motor y el tamboxr citados.

En particular, la polea motriz 9 es del tipo de didme=
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tro variable y estd constituida Sustancialmehté por un dis
co 11 fijado sobre el Arbol 12 del motor 7 y por otro dis-
co 13 axialmente desplazable respecto al anterior diSco 11
Yy conectado mecénicamenté a una serie de masas centrifugas

14 de expansién radial.

De este modo, el motor 7 acciona §imu1téneamente en
sentido rotatorio tamto a la polgaﬂmotriz 9rcdmo a las ma-
sas centrifugas 14. S8lo a tituio de ejempld; tal motoxr es
t4 realizado para obtener dos distintas velocidades de ro-
tacidén del tambor, respectivamente una vélodidad baja de la
vado (aproximadamente 50 rpm) y una velocidad elevada de
centrifugacién final (aproximadamente 800 rpm), pero matu -
ralmente puede estar previsto tambiénm para velocidadgi:ge
rotacién distintas. Puede obtenerse el mismo resultado dis-
poniendo sdlo la polea accionmada 10, o bien ambas poleas 9
¥ 10, con didmetro variable, sin salirse por ello Qel dmbi-

to de proteccidn de la presente invencidn. =0

A su vez, las masas centrifugas 14 presentan una; di-
mensiones tales quevse expandan radialmente de manera com -
pleta en correspondencia con la mdxima velocidad de Cehtri-
fugacién del motor 7. Tal expansiénm de las masas ceﬁ§3¥?ugas
14 determina una aproximacidén en sentido axial del diaco né-

vil 13 respecto al disco fijo 1l y por consiguilente tihe’ va -
riacién del didmetro de la polea motriz 9. De este mg¢;; la
correca 8 es desplazada sobre didmetros distintos de la polea
9, determinando asi{ el accionamiento del tambor 6 con rela-

ciones de transmisidnwriables.

En particular, tal correa es desplazable desde la posi
cién correspondienie a la velocidad de lavado (figura 1) a la
correspondiente a la méxima velocidad de centrifugacidn (fi-
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gura 3). Ademés;'lgjcubeta 5 de la presénte mdquina lava -
dora estd provista;én su parte baja de chapasv15 ¥y 16 para
el acoplamiento de los convencionales 6rganos amortiguado=-
res (mo mostrados), asf{ como de dos estribos rigidos 17 vy
18, iguvales entre 51 y de - espesor 11m1tad0a ‘los cuales es=-
t4n configurados de‘modo que sean apllcables contra la co-

rrespondiente porclén inferior de la cubeta 5, en posicidn
reciprocamente paralela.

La méquzna'lavadora estd provista ademds de un brazo
rigido 19, de forma incurvada, que tlene el mismo perfil y
una anchura ligeramente 1nfer10r a 1a del motor 7 para po -

derse adaptar sobre “1a parte superlor del mismo, !

Como se ve detalladamente en la figura 2, el brazo 19
sirve para sostener el motor 7 y la polea motriz 9 Y“se fi-
ja mediante sistemas de tormillo 'y tuérca 20 8§ dispositivos
similares contra unas escuadras corre5pondi§ntes 21 galda -
das sobre la parte superior del motor 7. Tal brazo pﬁ;dé
formarse también de una sola pieza con el mctor 7. Ademds ,
este brazo estd provisto de bordes laterales realzaqps 22y
23 paralelos entre si{ y se articula por unm extremo eﬁééé los
ostribos 17 y 18 mediante un perno transversal 24 qu&.se ine
sexrta en correspondientes orificilos de tales estribob* ?ﬁde

dichos bordes laterales y se fija en sus extremos, de pgne -
ra ya conocida, contra dichos estribos, ‘e

Adends, en correspondencia con el pexrno 24, so dispone
por lo menos un muelle de torsidn 25 cuyos extremos 26 y 27
se engancha respectivamente en uno de los estribos (por ejem

plo el 18) y en uno de los bordes realzados (por ejemplo ol
23) adyacente a tal estribo.
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El obaeto del muelle de tors,xnwz5 es 1mpulsar cons-fi”““

tantemente el brazo 19 en 1a direcclén 1nd1cada por la fle
cha A (figura 1), junto con el motor Ty la polea motriz

9, de tal manexra que ésta ﬁltlma{y la correa 8 “pueden ser.
desplazadas sobre dlametros distlntos, ‘con dependenC1a de
la correspondiente p051c16n asumida por»las masas centrifu
gas 14, manteniendo’ siempre en ten516 :

dicha correa. De
este modo, no se preclsan Ya eventuales regulaciones manua

les del entreeje entre las poleas motrlz v acclonada, como

en el caseo de 1as médgquinas actuales‘

Para asegurar un correcto movimlento oscllante del
brazo 19, de amplitud limitada,'sin desplazamlentos latera
les, los bordes laterales de dlcho brazo ¥ 1os corresﬁéh -

dientes estrlbos adyacentes son reclprocamente acoplables

mediante un respectlvo 51stema perno-ranura 28

Bl varlador de velocldad segun 1a invencién comprende
esencialmente, aparte de los Grganos antes citados, pdY lo
nenos un pistén hldréulico u oleodinémico 29 alternativamen
te deslizable dentro de un correspondiente cilindro 30 .fija
do a2 la chapa 16 de la cuveta 5 Y. conectado a través da una
electrovdlvula 31 v de un conduoto 32 a un_racor de fras
vias 33, dispuesto on el condugto 34 de 1la alimentaoi&h-hi-
dréulica de la méquina, estando éste dltimo a su vez.cemoc-
tado al distribuidor de detexrgente 35 y a la red hidféulioa
externa a través de otra electrovdlvula 36.

Puede obtenexrse también el mismo resultado conectando
el cilindro 30, en lugar de a la red hidrdulica, a un depé-

sito a presién separado (no mostrado), dispuesto en el inte
rior de la mdquina.,

Ventajosamente, el racoxr de tres vias 33 puede eatar
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provisto de un elemento filtrante convenclonal (no mostra -
do), al objeto de flltrar ulterlormente el agua en. la méqui
na para obtemer asi un funclonamiento eflcaz del pistdn 29.

A su vez, tal pistdn se conecta medlante un permno 37

al extremo libre del brazo oscllante 19 y ‘puede ser acc1ona S

do. a las diversas p051ciones operatlvas desllzéndose por el'
cilindro 30, con 1as mismas : modalldades: S
11c1tud de patente n9 h5737-A/83, dep“sitada el 23-12-83
por la misma Solicitante, en cuya solicltud el pistén queda
ba por otra parte conectado a un rodlllo tensador que se

mantenia comprlmido por d10h0 p15t6*
transmisién de la méqnina. :

hwntra 1a correa de

El objeto del plst6n 29° es 1mped1r o permltlr en. Nis-
tinta medida la . expan516n de las masas centrifugas l?.‘ﬁon
dependencla de las p051clones operatlvas asumldas por.alcho
pistdn, para producir el desplazamiento de la correa 8 sobre
distintos didmetros - de 1a polea motrlz 9 y accionarx a31.el

tambor a velocidades variables.‘ "

El funeionamiento del presenteyvariador &e velocidad
¢s el siguiente. Al comienzo del ciclo de lavado, se”E%éitan
las electrovdlvulas 36 y 31, con lo que el agua proc&déﬁte
de la red hidrdulica se introduce tanto en la cubetaos.a tra
vés dol condacto 34 y del distribuidor 35, como en el® cllin-

dro 30 a través del conducto 32 (véase figura 1), o . 0°

Cuando el agua ha llenado por completo ol cilindro 30,

se cierra la electrovdlvula 31, impidiendo por consiguilente
1la salida del agua de aquél.

De esta manera, el impulso del agua contenida en el CFA
lindro 30 desplaza al pistén 29 a una posicidn completamente
extrafda respecto a dicho cilindro, mientras que ol brazo 19
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es desplazado por la accidn del muelle ‘de” tor81on 25 en
la direccidén de la flecha A, hasta la posiclon permltlda

por la teunsién de la correa S, Este brazo se mantiene es-

tablemente en esta posicién, para cualquier.velocidad de

rotacidn del motor 7, porque la fuerza ejercida por el pis
tén 29 sobre dicho brazo es superior a la ejercida, en sen
tido opuesto, por la fuerza centrifuga producida por la ex
pansién de las masas centrifugas 14 Por conslguiente, ni
siquiera a la mdxima velocidad de rota016n de dicho motor
se varfia el didmetro de la polea motrlz 9. En estas cir -~
cunstancias, el motox 7 es 1nic1a1mente acclonado a la ve-
locidad de lavado, a la que las masas centrifugas 14 no se

expanden radialmente y por consiguiente la polea motrizg 9
asume el didmetro minimo, - _*‘«-‘ L

: .0..‘
Suces ivamente, tal motor es conmutado a la velocidad

de centrifugacién, a la que las masas centrlfugas 14 tien-
den a expandirse radialmente, 1mpidléndose sin embango tal
expansién por el plst6n 29,. que actﬁa contra el brazo 19

de manera queé no permite ‘su oscilacién alrededor del perno
24. . v . -.o..

Poxr consiguiente, el tamborj6 es accionado a dn#.&e-
liouvidad superior a la anterior, sin poder alcanzar no°obs-
tante la velocidad méxima de la centrifugacidn, et

e [ K ]
En el ejemplo descrito, el tambor es acoionado "4 fina
velocidad dntermedia de aproximadamente 400 rpm antes de
efectuar la centrifugacién a la méxima velocidad, )

Esta dltima velocidad se obtiene manteniendo el mo =
tor 7 conmutado a la velocidad elevada y excltando nuevamen
te la eleetrovdlvula 31, con lo que todo el agua contenida
en el eilindro 30 es descargada en la cubeta 5 a través de

e
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los conductos 32 y 34 y del‘distribuidof-ﬁS;

Poxr comnsiguiente, el brazo 19 no es ya mantenido en
la posicién precedente'por la accién del pistdén 29 y por
15 tanto se le hace oscilar, por la accidén de la expansidn
radial de las masas centfifugasﬁlh,fen la direccién indica
da por la flecha B, contra la acci6nfde; muelle de torsidén
25, hasta la posicidn permitida ppr'ldg 6orre8pbndientes
sistemas permo-ranura 28 (véase figura 3).

En esta condicién, el pistén 29 es impulsado por com
pleto por el brazo 19 al interior del cilindro 30, mientras
que la polea motriz 9 aSume'él;diémetrp'méximo, de modo que
detemina el accibnaﬁiento dél tambor 6 a la médxima veloci-
dad de rotacidn. : '

Andlogamente, es tambiénjpoéiﬁié.obtener velogidgdes
de rotacidén del tambor inférmgéidé'a las de lavado y centri
fugacidn, descargando graduaiﬁénte en la cubeta el agua pre
viamente introducida en el cilindro 30 vy deSplazand6;£ér
consiguiente el pistén 29 a posiciones operativas distintas,
gracias al hecho de excitar la electrovdlvula 31 repetidamen

te y a intervalos determinados. feeee

E1 presente variddor de velocidad es de tipo sbidgdllo
y presenta unas reducidas dimensiones, por lo dque pubyd, ins=-

talarse fdcilmente tambidn en espacilos estrechos de }ag.mé -

quinas lavadoras. LR

Adends, tal variador permite el accionamiento fiable
del tambor a cuvalquier velocidad de rotaciédn, comprendida en-
tre las de lavado y centrifugaciédn y, por el liecho de estar
libre de los re¢dillos tensores utilizados en las actuales md-

quinas, permite la eliminacién de vibraciones y ruidos produ
cidos por tales rodillos,
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El variador Permlte ademés mantener la correa 8 co-

rrectamente tensada 51empre,1para cualquler velocldad de
rotac16n del wotor 7, sin necesidad de regulaclones manua
les, gracias a la acclon eléstlca del brazo 19.

0

Los materiales, forma, tamgﬁo yr§159051c16n de los
elementos sexdn suéceﬁtibles,de-vafiadiéh'éiémpre que no

suponga una alteraciédn en la esenclalidad del invento.

e

Los términos en que se ha redactado la'presente memo

ria, deberdn sexr tomados 51empre en sentldo ampllo, no li-

nitativo. B
s
L]
"000e
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REIVINDICACIONDS

Se reivinulca como propia y nueva 1nvenclon, a fa-
vor de ZANUSSI ELETTRODOMESTICI S.p.A., con domicilio en
Via Giardini Cattaneo, 3 PORDENONW (Italla), lo espec1f1

cado en las 81gu1entes re1v1nd1caclones-

12 .« Variador de velocldad para méquina lavadora pro
vista de una cubeta de 1avado, de” un tambor dispuesto rota
toriamente dentro de dlcha cubeta y de un motor para el ag
cionamiento de este tambor a las velocldades de lavado ¥y
de centrlfugaclon, comprendlendo dlcho varlador por lo me=

nos una correa de transmisidn qonecta@a a;;as_reapectlvas

poleas motriz y accionada del motor yrél tamboxr citados ,

asi como, una ‘serie de masas centrifugas asocladas poy,. o me

nos a una de dlchas poleas, preferiblemente a la motrigz, la
Ise0e

cual esté real;zada con dlémetro ‘variable, siendo adecuadas

estas masas centrifugas para expandlrse radialmente a la ve
locidad de centrifugaclén de dicho motor, variando t%ﬁb}én
51multéneamente el dlémetro de 1a polea respectlvamen%; aso
ciada, comprendiendo ademds dicho variadorx por lo menos un
pistén hidrdulico o similar alternativamente deslizatrke: den
tro de un coryespondiente c¢ilindro, conectado al circulto
hidrdulico de la mdquina a través de un racor de treqt'.aa
* por lo menog ‘una eleotrov&lvula o similar, adecuada bara
permitir la introduccidn o la descarga del liquido rhﬁpgcto
@ dicho cilindro, de manera que se desplace el roferido pig
tén a posiciones operativas distintas, cuyo variador se ca-
racteriza por el hecho de que el citado motor (7) es sosto-
nido, Jjunto con la referida polea de didmetro variable (9),
por lo menog por unm brazo oscilante (19) provisto de un ex-

tremo articulade en la parte inferior de la citada eubetn
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actuar sobre e; referlz ~”ue impida o

permita en d:stinta medi ©x ial'de las masas
centrifugas (lh), con dApen_encla

;iva:posici6n
asumida por dicho piston (29) |

2% .= Varlador de ve1001dad segun?1a>re1v1nd1caclon ig,
caracterlzado por el hecho de que“el cltado brazo oscllante
(19) estd conflgurado con una form ]

frvada que prasénta

el mismo perfii y una anchura ligeramente 1nfer10r a ,la del

citado motor (7), para su adaptaclon y fiJaci6n sobre la paxr
te superlor de este motor._»;f--' :

32 .- Variador de’ velocidad segun 1a relvindlcaeaém 2e,
caracterizado por el hecho de que el cltado brazo oscilante
(19) estd formado en una sola pieza con dicho motor (7).

®ocne

4a,- Variador de velocidad segin la reivind;caciﬁn 12,
caracterisado poxr el hecho de que ol citado brazo osd11 nte
(19) estd provisto de bordas laterales realzados (2?,u%9)
paralolos entre s{ y aceplables a respectivos estfihps'rigi
dos {17, 18) adyacentes a los miemos y fijados en la “tabte
inferior de la citada cubeta’ (5) mediante respectivos siste
mas perno-ranura (28).

58 ,= Variador de velocidad aegﬁn la reivindicacidn 42,
caracterizado por el hecho de que lcs citados medios eldsti-
cos comprenden por lo menos un muelle de toreidn (25) o simi
iar, dispuesto en corregpondencila con el perno (24) de dicho
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brazo (19) ¥y dotado de extremos (26, 27) respectivamente
acoplados dentro de uno de dichos estribos (18) y en el
correspondiente borde lateral (23) adyacente al mismo.

62 .- Variador de_veldcidad segﬁp la reivindicacién
12, caracterizado por él-ﬁecho de qué el citado racor de
tres vias'(33) puede estarxr ppovisto por lo>menos de un ele
mento filtrante de tipo‘conVaniong}.‘

2,- WVARTIADOR DE VELOCIDAD PARA MAQUINA LAVADORA",

Tal y como queda descrito en la memoria precedente ,
que counsta de dieciseis hojas mecanografiadas por una scla

de sus caras Yy planos de forma y tamafio reglamentarios.

Madrid, 11 de Septiembre def1.985

P.A. de ZANUSSI ELETTRODOMESTICI S.p.A.
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