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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  
P O R  V E I N T E  A 8 O S 

E N  E S P A Ñ A
Solicitada a favor da D. Roberto Romero Aparicio, de na­
cionalidad española, domiciliado en Santander, Alcázar 
de Toledo, nS 22

p o r
"APARATO INVERSOR DE MARCHAS EN LAS MAQUINAS 

DE TBICOTAR"

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  = = = = =
La invención que vamos a describir en la pre­

sente memoria y en los dibujos complementarios anexos 
tiene por objeto un original aparato inversor de marchas, 
aplicable en la motorización de las maquinas tricotosas 
o de hacer punto, fabrioadas originalmente para su aocig 
namiento manual.

L  maquinas tricotosas o a. fabricación de _



10

punto de accionamiento manual, siguen teniendo acep^^Ión 
y gran demanda en el mercado, por la economía de su cos­
te en relación con las de accionamiento mecánico. No obs 
tante estas maquinas se suelen luego motorizar adaptando 
les un motor eléctrico y los correspondientes mecanismos. 
Los dispositivos utilizados hasta ahora para este fin, 
son notablemente deficientes, sobre todo en la inversión

15 de las marchas, cuya función realizan, generalmente me­
diante muelles y con gran brusquedad y a golpes.

El objeto del aparato inversor motivo de la in 
vención, es eliminar los defectos señalados, logrando una 
inversión de marchas suave y regular, con la particulari-

20
s

t

dad de su gran sencillez mecánica que influye notablemen­
te en la reducción de su coste y en que pueda realizarse 
la mecanización o motorización de las máquinas tricotosas 
con notable economía en relación al coste de las instala­
ciones o aparatos empleados hasta ahora con el mismo fin.

25 El aparato inversor de marchas a que nos veni­
mos refiriendo se caracteriza esencialmente por estar - 
constituido por un soporte en forma de gruesa plancha - 
alargada, que lleva montadas cerca de los extremos dos 
poleas excéntricas, acanaladas, con posibilidad de libre

30 giro por sus ejes en la plancha soporte, estando unidas 
por una biela, teniendo una de dichas poleas su eje ex­
céntrico prolongado fuera de la plancha y solidario de 
él una palanca accionable per unos topes situados en lu­
gares adecuados de la máquina, para que el giro exeóntri

35 co de las poleas las haga aproximar alternativamente ha­
cia el extremo superior o inferior del soporte. En cada
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uno de ambos extremos de dicho soporte, van montados ade 
mas dos balones tensores, con posibilidad de desplazarse 
en los correspondientes orificios alargados del soporte 
y fijabíes en ellos con los medios adecuados, cuyos ten 
sores se disponen enfrentados, dos a dos, a cada una de 
las poleas citadas y a ambos lados de ellas, pero en pun 
tos tales que puedan llegar a establecer dos puntos tan­
genciales de contacto entre los tensores y las poleas o 
entre estas y la correa interpuesta entre la polea y los 
tensores.

Para facilitar la comprensión de las caraota­
ris ticas generales anteriormente expuestas, se acempañan 
dos láminas de dibujos que muestran un ejemplo de reali­
zación de uno de estos aparatos, con la salvedad de que 
deben considerarse en su más amplio sentido y sin carác 
tar restrictivo alguno, dada su condición simplemente - 
aclaratoria y auxiliar.

Los referidos dibujos nos muestran en la figu­
ra 1 una vista lateral en alzado del aparato; en la figu 
ra 2 una vista en planta; en la figura 3 una vista late­
ral del aparato actuando en la correa; y en las figuras 
4 a 16, un despiece de las diferentes partes que compo­
nen el inversor.

Be acuerdo con los referidos dibujos, vemos 
que el ejemplo en ellos representado comprende las si­
guientes partes que, para mayor claridad, se señalan 
con referencias numéricas.

Comprende un soporte -1- en foxma de gruesa 
plancha rectangular, con un orificio -12- dotado de ros
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ca, en el que se monta la polea excéntrica -2-, por me­
dio del eje -11-, teniendo otro orificio -13- en el que 
va montada la polea excéntrica -6-, por medio de su eje
solidario -14— que termina en la forma cuadrada -15-. 
Dichas dos poleas -2- y -6- van unidas por una biela -5- 
que se sujeta mediante los bulones -4-, tuerca -16- y 
arandela -17-, que le permiten el giro propio de su fun­
ción de biela. En el extremo cuadrado -15- del eje de la 
polea -6- va solidariamente montada la palanca -7-, su­
jeta con la tuerca -9-, con interposición entre la palan 
ca y él soporte -1- de la arandela -8-.

El soporte -1- tiene practicados además cuatro 
orificios alargados -18-, llevando montado en cada uno 
un bulon tensor -3-, cuyo extremo lleva roscada a su vez 
una tuerca -10- por medio de las cuales pueden fijarse 
dichos bulones -3- en cualquier punto a lo largo de los 
orificios -18-.

El soporte -1- se fija al carro de la esquina 
í tricotosa o a cualquier otra'pieza de las que se despla 
zan longitudinalmente con el carro de un extremo a otro, 
efectuando dicha fijación por cualquier medio que en los 
dibujes no se representa, por ser intrascendente el que 
se emplee un medio u otro con tal que permitan situar al 
aparato con sus poleas -2- y -6- comprendidas entre los 
dos tramos de la correa trapezoidal -19- que forma un 
circuito cerrado y está tendida sobre dos poleas, una de 
ellas motriz, situadas en extremos opuestos de la máqui­
na tricotosa. De estas dos poleas, la indicada motriz 
es la que recibe la fuerza de impulsión del motor elóe-
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trico, a través de una adecuada transmisión, todo lo 
cual no se representa en e%dibujo, por no ser esencial 
al invento.

] Como puede apreciarse en la figura 3, si gira
!¡ mos la palanca -7- hacia un lado, la excentricidad de la 
polea -6- hace que su periferia se desplace hacia los bu 
Iones -3-, de modo que la rama -19'- de la correa queda 
aprisionada entre la polea -6- y los bolones -3-, con lo 
cual, el aparato Inversor y el carro de la máquina se - 
desplazan hacia un extremo de la máquina tricotosa arras 
trados por la correa -19-4 Cuando dicho inversor llega 
a un punto en que el brazo de palanca -7- tropieza con 
un tope, (de posición graduable), le obliga a girar pa­
sándolo al lado opuesto. Este movimiento de la palanca 
-7- hace girar de nuevo a la polea -6-, pero esta vez 
en sentido opuesto, o sea separándose su borde de los 
bulones tensores -3-, con lo cual deja de hacer presa 
en el tramo -19'- de la correa, dejándola libre. Pero 
a causa de la biela -5-, la otra polea excéntrica -2- 
gira simultáneamente aproximándose su borde a sus res­
pectivos bulones -3- enfrentados, contra los cuales em­
puja al tramo -19- de la correa hasta que lo aprisiona 
fuertemente sobre dichos bulones, quedando áujeto asi 
el aparato al tramo superior de la correa, de modo que 
es arrastrado dicho aparato y con él el carro de la má­
quina, en sentido opuesto al que antes iva, o sea de re­
greso, habiendo invertido el sentido de la marcha, que 
es lo que se pretende. Asi pues, la función del apara­
to es la de mantener unido el carro de la máquina trico
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tosa a un punto de la correa de arrastre, hasta que lle­
ga al final del recorrido previsto, regulable a voluntad, 
en cuyo momento y de una manera automática, se desprende 
de la rama de la correa en que estaba sujeto y pasa a - 

¡ prenderse de la rama paralela de dicha correa, sea la su 
perior o la inferior, realizándose esto tanto en un extra 
mo como en otro del recorrido y en forma suave y sin ti­
rones ni golpes.

Finalmente conviene tener presente la posibili 
dad de que este aparato pueda fabricarse en diferentes - 
tamaRos, con la posibilidad de variar sus formas, mate­
riales y cualquier detalle constructivo, siempre que no 
se altere lo esencial que se resume en la siguiente

N O T A

Los puntos nuevos y de propia invención que se 
presentan para su reivindicación en esta Patente de In­
vención, son;

I*.- Aparato inversor de marchas en las maqui­
nas de tricotar, caracterizado por el hecho de compren­
der un soporte alargado en el que cerca de sus extremos 
se montan dos poleas de eje excentrioo de giro, unidas 

[ por una biela, disponiéndose, en el eje solidario de 
una de ellas, una palanca unida solidariamente al refe­
rido eje, de modo que los movimientos hacia un lado u 
otro de dicha palanca, al tropezar con los apropiados 
topea situados en la máquina tricotosa al final del re­
corrido del carro, hacen girar a laa referidas poleas 
excéntricas desplazando sus bordes hacia ei extremo su­
perior o inferior del soporte.
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2a.- Aparato inversor de marchas en las máqui­

nas de tricotar, caracterizado porque en cada uno de los 
extremos del soporte alargado de la precedente reivindi­
cación y enfrentados a cada polea, pero desplazados a am 
bos lados de ellas, se disponen dos balones montados en 
sendos orificios colisos, con medios para fijarlos en di 
ferantes puntos a lo largo de ellos, disponiendo el apa­
rato con su soporte solidario del carro de la máquina tri 
cotosa o pieza equivalente que con él se desplace, de mo 
do que sus poleas excéntricas queden comprendidas en el 
interior del circuito formado por la correa y entre las 
ramas superior e inferior de la misma, quedando a la vez 
interpuesta dicha correa entre las poleas excéntricas y 
los bulones tensores, de tal modo que cada vez que las 
poleas excéntricas giran y desplazan su bcrde hacia un 
extremo del soporte, la rama de la correa que pasa por 
dicho extremo queda prendida entre la respectiva polea 
y los bulones tensores, desprendiéndose luego automáti­
camente y pasando a prenderse de la rama paralela opues­
ta da la correa, cuando la palanca de accionamiento tro 
pieza en el tope del extremo del recorrido previamente e&ta¡ 
blecido. Y

ja.- "APARATO INVERSOR DE MARCHAS EN LAS MAQUI 
ÑAS DE TRICOTAB", de conformidad en un todo en lo esen­
cial y fines industriales a lo descrito en la preceden­
te memoria descriptiva y gráficamente representado en lo^ 
adjuntos planos para sñ mejor comprensión.

Esta memoria consta de SIETE hojas escritas o 
mecanografiadas por una sola cara, a doble espacio, en 
184 lineas. Madrid, 28 de Mayo de 1.963 — '

Por autorizaci6Br^95by4&&eresado



NU
M

ER
O

 
TO

TA
L 

D
E 

H
O

JA
S,

 
2

D.
 R

O
BE

RT
O

 
RO

M
ER

O 
AP

AR
iC

tO
 

H
oj

a 
nú

m
er

o 
1



NU
M

ER
O 

TO
TA

L 
D

E 
H

O
JA

S,
 

2
0.

 R
O

BE
RT

O
 

RO
M

ER
O

 A
PA

Rt
Ct

O
 

H
oj

a 
nú

m
er

o.
 

2

ñg
. H

En
ca

ja
 

H3
ria

b!̂

fg
.8

PB
Ft

q 
!4

F)g
.(5 A)

fg
.M



NU
ME

RO
 T

OT
AL
 D

E 
HO
JA
S,
 2

 
D, 

RO
BE

RT
O 

RO
ME

RO
 A
RA
R)
C!
Q 

Hoj
a 
núm

ero
, 

2

Fig
.4

!S H %

Fig
.5

)S

ftg
. &

f<g
.7

ftg
, M

 
f<

9 
M 

)6
 

<7

ñg
. 
O

E$
ca

)a
 

M
or

ía
bk

7'
9


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



