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El presente Modelo de Utilidad se refiere a un 
mecanismo de vibración de tres amplitudes para máquinas vibrantes 
utilizadas en la compactación de aglomerados y tierras.

Estas máquinas comprenden dos rodillos, uno de 
lantero y otro trasero; o bien, un único rodillo delantero y rue­
das traseras.

El mecanismo de vibración de la invención es 
fundamental para un óptimo funcionamiento de la máquina ya que se 
consigue un perfecto trabajo de compactación.

Esto no ocurre con las máquinas actuales y del 
mismo tipo, ya que cuando cambia el sentido de giro el rodillo de 
la máquina, la masa excéntrica móvil cambia de amplitud,. con lo 
cual no se consigue una perfecta planicidad de la superficie del 
piso, quedando siempre una huella cuando se produce la inversión

I * *
de la marcha en la máquina. ****

Este inconveniente fundamental se evita con el 
mecanismo de la invención, ya que la masa excéntrica siempre está 
girando en el mismo sentido de marcha de la máquina, sin'-qué va-

* * t *

rie la amplitud de vibración de la excéntrica. Esto conl'levá a una
. ...

perfecta planicidad de la superficie compactada. *..*!
De acuerdo con la invención el mecanismo va dis 

puesto en el interior del rodillo, el cual está dotado de tres ta 
biques soldados a la superficie lateral interior del rodillo; uno 
de estos tabiques es interior y los otros dos exteriores y extre­
mos.

En el tabique interior se dispone conveniente- t
<

mente los apoyos del mecanismo de vibración de la invención, mien-j
!tras que los otros dos exteriores están equipados con plataformas 

de suspensión elástica que aseguran al aislamiento de la vibra- , 
eión.
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El mecanismo recibe el movimiento, a través de 

una transmisión cardan, de un motor hidráulico.
El mecanismo comprende dos masas excéntricas 

dispuestas sobre un mismo eje y un mismo accionamiento, cuyas ma­
sas van a su vez en el interior de un alojamiento estanco.

Una de las masas, la fija, va solidaria a un 
eje mientras que la otra que es móvil va solidaria a un casquillo 
deslizante y montado sobre el eje, a través de cuyo casquillo la 
correspondiente masa excéntrica móvil puede fijarse en tres posi­
ciones circunferenciales de trabajo que dan lugar a las correspon­
dientes amplitudes e intensidades de vibración sobre el terreno.

El casquillo va solidario a un mando de-acciona 
miento o conjunto de reglaje, en el que se monta un disco de manió . 
bra con la referencia para las tres posiciones del vibradojr.o am-

I * *
plitudes, las cuales se consiguen manualmente al hacer girár el
disco de maniobra. !

...... ¡Para modificar la posición de la masa excentri-
.  * *ca móvil, y por lo tanto su amplitud, debe en primer lugar*desen-
* * * *

clavarse primero dicha masa de un tetón de enclavamiento'^él'aciona
* ** +

do con la masa excéntrica fija, para lo cual esto se consiga al 
actuar con una llave sobre el disco de maniobra.

El desenclavamiento se ve facilitado por la ac 
ción de un muelle una vez producido este desenclavamiento se proce 
de a girar la masa móvil hasta alcanzar una de sus tres amplitudes! 
indicadas en el disco de maniobra, volviéndose a enclavar en el te 
tón de la masa excéntrica fija, facilitando este enclavamiento el ¡ 

muelle anteriormente citado. !
Con el objeto de comprender más fácilmente la ¡ 

constitución y funcionamiento del mecanismo, a continuación se re-
¡

fiere un ejemplo práctico de realización del mismo, siendo dicha I



3 -

5

10

13

20

25

30

ejecución meramente enunciativa y en ningún caso limitativa de la 
invención, todo ello tal y como se muestra en los dibujos adjun­
tos; en los que la figura 1 muestra una vista seccionada del meca 

nismo.
La figura 2 muestra una vista lateral del dis­

co de maniobra que sirve de referencia para posicionar la masa ex 
céntrica móvil con respecto a cada una de las tres amplitudes po­
sibles de trabajo.

Con referencia a la figura 1, el mecanismo de
vibración 1 comprende un eje 2 que está conectado por su extremo
respectivo, mediante articulación cardan 3, al eje de un motor
hidráulico, no representado. . .

:En el eje 2 va convenientemente montada la ma­
sa excéntrica fija 4.

. * *En una zona del eje va montado un cas^Mfllo 5 
solidario al cual va dispuesta la masa excéntrica móvil 6, posicié 
nada de manera, que ambas masas quedan muy próximas entré'&l y re 
lacionadas mediante un tetón 7 que las relaciona por tal&árós en-

w * w *
frentados 8 y 9.

a et*Sobre el eje 2 y sobre el xasquillo 5l,sp^montar 
dos tapas 10 enfrentadas con cojinetes 11 delimitando dichas ta­
pas 10 un recinto o alojamiento 12.

Estas tapas, por sus extremos correspondientes, 
van cojidas con tornillos 13 al tabique interior 14 del rodillo.

Cuando se desea cambiar la amplitud de la masa 

móvil 6 se actúa con un útil sobre el disco de maniobra 15 con lo 
cual el cardán 16 solidario al caequillo 5 y a su vez a la pieza 
tubular 17 se desplaza hacia afuera del rodillo comprimiéndose el 
muelle 18; en ese instante la masa móvil 6 se ha desenclavado del¡ 
tetón 7 al haberse desplazado al caequillo 5.
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Una vez desenclavada la masa móvil 6 se gira 

con el útil el disco de maniobra hasta que un punto de referencia 
quede enfrentado a cada una de las zonas rehundidas periféricas 
19, 20 y 21 del disco de maniobra 15, consiguiéndose el giro res­
pectivo de la masa móvil 6 en cuyo momento y por acción del muelle 
18 se vuelve a enclavar la masa móvil 6 en el tetón 7.

La interconexión entre el eje 2 y el conjunto 
de reglaje se realiza a través de un latiguillo 22.

Cada una de las tapas 10 presentan engrasado­
res 23 de los cojinetes 11.

Descrita suficientemente la naturaleza del in­
vento así como la manera de realizarlo en el práctica, debe hacer

+ w.* *se constar que las disposiciones anteriormente indicadas*sdn sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su

.principio fundamental. *.* .*

* * s '* W ** * *
* + *W
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REIVINDICACIONES
1.-Mecanismo de vibración de tres amplitudes" 

para máquinas vibrantes utilizadas en la compactación de aglome­
rados y tierras, del tipo cuyas máquinas comprenden dos rodillos, 
uno delantero y otro trasero, o bien, uno delantero y ruedas tra­
seras; caracterizado porque comprende un eje, que recibe el movi­
miento de un motor hidráulico en cuyo eje se montan; una masa ex­
céntrica únicamente con facultad de giro y un casquillo con facul 
tad de desplazamiento axial, en una de cuyas zonas extremas del 
mismo, se monta solidariamente una masa excéntrica y por lo tanto 
móvil, que queda posicionada y relacionada con la primera masa 
excéntrica por medio de un tetón a la primera masa excéntrica; 
mi.otras que el casquillo va solidario por su otro extrémó'median
te un acoplamiento cardan a un conjunto de reglaje de la amplitud

.  * *
* * *de la masa excéntrica móvil actuado desde el exterior del"fodillo; 

y cuyo conjunto de reglaje está relacionado con el extremo próxi­
mo del eje; y porque para efectuar el reglaje es necesafió*desen­
clavar dicha masa excéntrica móvil y girarla conjuntamente.-con un

* * * *

disco de maniobra que forma parte del conjunto de reglajp..̂ .*
. w ***2.- Mecanismo según la reivindicación!^^ ̂ carac 

terizado porque el conjunto de reglaje está constituido por un 
elemento tubular solidario por uno de sus extremos a la articula­
ción cardan; montándose sobre el elemento un muelle y en la zona 
extrema el diseo de maniobra, de manera que cuando se actúa desde 
el exterior se consigue desplazar axialmente el elemento tubular 
con al caequillo desenclavándose la masa excéntrica móvil; y por­
que la amplitud de la masa excéntrica móvil se selecciona al gi­
rar el disco de maniobra en una de sus tres posiciones angulares 
con respecto a un punto de referencia, produciéndose al enclava- 
miertto de la masa móvil por desplazamiento axial del caequillo
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que es favorecido al descargarse el muelle montado en el elemento 
tubular citado.

3. - Mecanismo según las reivindicaciones 1 y 
2, caracterizado porque el disco de maniobra tiene preferentemen­
te unas entallas que corresponden a las amplitudes extremas e-in 
termedia correspondientes.

4. - Mecanismo según la reivindicación 1, ca­
racterizado porque las masas vibrantes van dispuestas en el inte­
rior de un alojamiento definido por dos tapas montadas por medio 
de cojinetes en el eje y cuyas tapas se fijan a un tabique inte­
rior del rodillo.

5. - Mecanismo de vibración de tres amplitudes
. Ipara máquinas vibrante$utilizadas en la compactación de*aglomera­

dos y tierras, tal y como queda sustancialmente descrito, en la
. *, + epresente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos. *..*

Esta Memoria consta de seis hojas escritas a 
máquina por una sola cara. ...
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