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El presente Modelo de Utilidad se refiere a un

mecanismo de vibracién de tres amplitudes para miquinas vibrante%
utilizadas en la compactacidén de aglomerados y tierras.

Estas maquinas comprenden dos rodillos, uno de
lantero y otro trasero; o bien, un Unico rodillo delantero y rue-

das traseras.

El mecanismo de vibracién de la invencidn es
fundamental para un dptimo funcionamiento de la maquina ya gue se

consigue un perfecto trabajo de compactacidn.

Esto no ocurre con las maquinas .ctuales y del
mismo tipo, ya que cuando cambia el sentido de giro el rodillo de

la maquina, la masa excéntrica mdévil cambia de amplitud, cen lo

cual no se consigue una perfecta planicidad de la superficie del

piso, quedando siempre una huella cuando se produce la inyersidn

de la marcha en la maguina. teet |

Este inconveniente fundamental se evita con el

: s . 2 » . . ..0 »
mecanismo de la invencidn, ya que la masa excéntrica siempre estéd

. e
2

girando en el mismo sentido de marcha de la maquina, sin'ﬁué va-
rie la amplitud de vibracién de la excéntrica. Esto conlleva a unJ

perfecta planicidad de la superficie compactada. R

De acuerdo con la invencién el mecanismo va dig
puesto en el interior del rodillo, el cual estd dotado de tres ta
biques soldados a la superficie lateral interior del rodillo; uno

de estos tabiques es interior y los otros dos exteriores y extre-

mos.

En el tabique interior se dispone conveniente- |

mente los apoyos del mecanismo de vibracidén de la invenciédn, mien{

l
tras que los otros dos exteriores estan equipados con plataformas

de suspensién elistica que aseguran el aislamiento de la vibra-

cién.
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El mecanismo recibe el movimiento, a través de

una transmision cardan, de un motor hidraulicc.

El mecanismo comprende dos masas excéntricas
dispuestas sobre un mismo eje y un mismo accionamiento, cuyas ma-
sas van a su vez en el interior de un alojamiento estanco.

Una de las masas, la fija, va solidaria a un.
eje mientras que la otra gue es mévil va solidaria a un casquillo
deslizante y montado sobre el eje, a través de cuyo casquillo: la
correspondiente masa excéntrica mévil puede fijarse en tres posi-
ciones circunferenciales de trabajo que din lugar a las correspond
dientes amplitudes e intensidades de vikracidn sobre el terreno.

El casquillo va solidario a un mando de -3cciong

miento o conjunto de reglaje, en el que se monta un disco de manio

bra con la referencia para las tres posiciones del vibrador o am-

plitudes, las cuales se consiguen manualmente al hacer gfféf el

disco de maniobra.

Para modificar la posicidn de la masa excéntri-

ca mévil, y por lo tanto su amplitud, debe en primer lugSr:désen-
clavarse primero dicha masa de un tetdén de enclavamientoinéfaciong
do con la masa excéntrica fija, para lo cual esto se coné&&ﬁé al
actuar con una llave sobre el disco de maniobra.

El desenclavamiento se ve facilitado por la ac
cién de un muelle una vez producido este desenclavamiento se procg
de a girar-la masa mévil hasta alcanzar una de sus tres amplitudes

indicadas en el disco de maniobra, volviendose a enclavar en el tg

tén de la masa excéntrica fija, facilitando este enclavamiento el

muelle anteriormente citado. !
Con el objeto de comprender mas facilmente la 1

constitucién y funcionamiento del mecanismo, a continuacién se re-

]
fiere un ejemplo préctico de realizacidén del mismo, siendo dicha
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ejecucién meramente enunciativa y en ningin caso limitativa de 1la
invencidén, todo ello tal y como se muestra en los dibujos adjun-

tos; en los que la figura 1 muestra una vista seccionada del meca

nismo.

La figura 2 muestra una vista lateral del dis-
co de maniobra que sirve de referencia para posicionar la masa ex
céntrica moévil con respecto a cada una de las tres amplitudes po-

sibles de trabajo.

Con referencia a la figura 1, el mecanismo de
vibracién 1 comprende un eje 2 que esta conectado por su extremo
respectivo, mediante articulacién cardan 3, al eje de un motor

hidriulico, no representado. ..
L ]
L)

[ ] .0.
En el eje 2 va convenientemente montada la ma-

sa excéntrica fija 4. ..
L ] L ]

En una zona del eje va montado un caéQufllo 5

solidario al cual va dispuesta la masa eicéntrica movil 6, posici%

L]
nada de manera, que ambas masas quadan muy préximas entré’si y re

lacionadas mediante un tetén 7 que las relaciona por talhdros en-

frentados 8 y 9. S e

Sobre el eje 2 y sobre el ‘:asquillo Sigggmontar
dos tapas 10 enfrentadas con cojinetes 1ll delimitando dichas ta-
pas 10 un recinto o alojamiento 12.

zsstas tapas, por sus extremos correspcndientesw
van cojidas con tornillos 13 al tabique interior 14 del rodillo.

Cuando se desea cambiar fa amplitud de la masa
mévil 6 se actua con un Util sobre el disco de maniobra 15 con lo

cual el cardan 16 solidario al casquillo 5 y a su vez a la pieza

“ubular 17 se desplaza hacia ailuera del rodillo comprimiendose el
muelle 18: en ese instante la masa mévil 6 se ha desenclavado del |

tetén 7 al haberse desplazado el casquillo 5.
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Una vez desenclavada la masa mdvil 6 se gira
con el util el disco de maniobra hasta que un punto de referencia
quede enfrentado a cada una de las zonas rehundidas periféricas
19, 20 y 21 del disco de maniobra 15, consiguiendose el giro res-
pectivo dé la masa mdvil 6 en cuyo momento y por accidén del muells
18 se vuelve a enclavar la masa mévil 6 en el tetdn 7.

La interconexidén entre el eje 2 y el conjunto
de reglaje se realiza a través de un latiguillo 22.

Cada una de las tapas 10 presentan engrasado-
res 23 de los cojinetes 11l.

Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento asi como la manera de realizarlo en el practica, debe hacer
se constar que las disposiciones anteriormente indicadag‘;;n sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su

=e ’ |

principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

l.-Mecanismo de vibracién de tres amplitudes
para maquinas vibrantes utilizadas en la compactacidén de aglome-
rados y tierras, del tipo cuyas maquinas comprenden dos rodillos,
uno delantero y otro trasero, o bien, uno delantero y ruedas tra-
seras; caracterizado porque comprende un eje, que recibe el movi-

miento de un motor hidréulico en cuyo eje se montan: una masa ex-

céntrica unicamente con facultad de giro y un casquillo con facul |

tad de desplazamiento axial, en una de cuyas zonas extremas del
mismo, se monta solidariamente una masa excéntrica y por lo tanto
movil, que queda posicionada y relacionada con la primera masa
excéntrica por medio de un tetdén a la primera masa excén?ri;a;

m: .atras que el casquillo va solidario por su otro extréQG'ﬁediag
te un acoplamiento cardan a un conjunto de reglaje de la eTplitud
de la masa excéntrica mdévil actuado desde el exterior déi:tédilloi
¥y cuyo conjunto de reglaje estd relacionado con el extremo prdéxi-
mo del eje; y porque para efectuar el reglaje es necesafib:ﬁesen—

clavar dicha masa excéntrica mévil y girarla conjuntamen%é,<on un
disco de maniobra que forma parte del conjunto de reglaj;E:‘

2.- Mecanismo segin la reivindicaciéni%gscarag
terizado porque el conjunto de reglaje estd constituido por un
elemento tubular solidario por uno de sus extremos a la articula-
cidén cardan; montandose socbre el elemento un muelle y en la zona
extrema el disco de maniobra, de manera gque cuando se actua desde
el exterior se consigue desplazar axialmente el elemento tubular
con el casquillo desenclavandose la masa excéntrica mévil: y por-
que la amplitud de laz masa excéntrica mévil se selecciona al gi-
rar el disco de maniobra en una de sus tres posicioﬁes angulares

con respecto a un punto de referencia, produciendose el enclava-

miento da2 la masa mévil por desplazamiento axial del casquillo
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que es favorecido al descargarse el muelle montado en el elemento

tubular citado.

3.- Mecanismo segin las reivindicaciones 1 y
2, caracterizado porque el disco de manlobra tiene preferentemen-

te unas entallas que corresponden a las amplitudes extremas e. in

termedia correspondientes.

4.- Mecanismo segun la reivindicacién 1, ca-
racterizado porque las masas vibrantes van dispuestas en el inte- |
rior de un alojamiento definido por dos tapas montadas por medio

de cojinetes en el éje Yy cuyas tapas se fijan a un tabique inte-

rior del rodillo.

S5.- Mecanismo de vibracidn de tres amplitudes

para maquinas vibrantesutilizadas en la compactacidn de® aylomera-

dos y tierras, tal y como queda sustancialmente descrito en 1la

® e
L .

presente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos. " e

Esta Memoria consta de seis hojas escritas a

maquina por una sola cara. TR
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