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El Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial, de
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 30
de Abril de 1930, establece los caracteres de patentabili-
dad de las invenciones de tipo industrial que tienen por
objéto obtener ventajas sobre lo ya conocido, admitiendo
por consiguiente como patentables, las nuevas m&quinas,‘a-
paratos, instrumentos,.ﬁrocesos de fabricacibén, etc. La am
plitud de conceptos prévistos como patentables, ha llevado
al legislador a aclarar (ArtQ2., 46) que la enumeracidn con-
tenida en dicho cuerpo legal es puramente enunciativa y no

limitativa, haciéndola extensiva incluso a los descubrimien

tos de tipo cientifico (Arte. 47).

El Decreto de 26 de Diciembre de 1947, recogiendo
la Orden de 18 de Noviembre de 1935, confiirms el criterio

legal de que también serén patentables los instrumentds, ob

Jetos, o partes de los mismos, que aporten a la funoifm a
que son destinados, un beneficio o efecto nuevo, y en defi
nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre ig,pate
riormente conocido. |

Pues bien, a tenor de lo expu2sto, y en base, al ar
ticulado que recoge los conceptos expresados, debe conBide-

rarse, jue la invencidn a que se refiere la presente ‘memo-
ria, constituye una novedad industrial, con caracteﬁié%icas
Yy ventajas que la hacen merecedora del privilegio dé';iplo-
tacidén exclusiva que por ella se solicita, premiando asi
los méritos de quien aporta a la industria del pais una me-
jora efectiva y precisamente comprendida entre las enuncia-
das por la Ley como patentables. (Arts. 46 y 47 en relacién
con el 171, en su nueva redaccidn afectada por la Orden‘de

18 de Noviembre de 1.935).
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La siguiente invencibén seqin se expresa en el
enunciado de la presente memoria descriptiva, consiste en un
dispositivo paracaidas para aséensores, ae forma que la uni-
dad paracaidas quedar& fijada en una carcasa soporte, de.ma-
nera desplazable.

En la carcasa ggporte se encuentra un excéntrico do-
ble siendo uno un excéntrico tensor, y el otro un excéntrico
retrasado de sopofte, los cuales giran conjuntamente respectad
de un eje excéntrico de menor didmetro.

El eje de menor diametro éitado, el estribo ae resor-
te y un cuerpo hueco rigido, forman conjuntamente la unidad
paracaidas.

Al efectuar el girc del eje excéntrico, el excéntricg

tensor se apoya en la guia, desplazando a la unidad paracaiags

de forma que la zapata de freno que se apoya al estrihq de
resorte por medio de los resortes de disco, se aproximi a la

guia hasta llegar a contactar con ella. Por otro ladg, el exq
- ebge

céntrico doble también se aproximarid a la guia por el*dtro lq-

ao, hasta que al seguir girando la excentricidad doble se de-

ja de contactar con la guia haciéndolo la zapata de fterno quel

. L] L
se apoya al excéntrico retrasado de soporte, momento ‘en-el

* oq0

cual el excéntrico doble queda libre. El excéntrico’tédsor,

es el de mayor diémetro, y el de soporte sobre el cué};gp apo

ya la zapata de freno es de diémetro intermedio entre el exc
trico tensor y el eje excéntrico respecto del cual giran-amb

Para complementar la descripcidn que seguidamente se

va a realizar y con objeto de ayudar a una mejor comprensién};}f

de las caracteristicas de la invencidn, se acomppfia a la
presente memoria descriptiva, de un plano en cuyas figurasjsé

representa 10 siguiente:
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‘apoya en el excéntrico retrasado de soporte, se ha aproxima-

Figura 1. Muestra una vista frontal del dispositi
vo paracaidas, en la cual se observa como la unidad paracai-
das estd ubicada en la carcasa soporte de forma desplazable,
estando en posicidn de libre. '

Figura 2. Muestra una vista frontal del dispositi
vo paracaidas, en la,cua} observamos como el eje excéntrico
ha efectuado un pequeﬁé_giro desplazandose la unisad paracai-
déd,y quedando la zapata de freno que apoya en el estribo de
resorte, en contacto con la guia, estando asi en la posicidn
de embrague.

Figura 3. Muest:a una vista frontal del dispositi
vo paracaidas, en la cual observamos como los resortes de dig_
co, han sufrido una compresidén y como la zapata de freno que

do a la guia, estando asi en la posicién tensora.

Figura 4. Muestra una vista frontal del dispositi-

»

vo paracaidas, en la cual observamos como los resortqﬁ.ge dig-
co, siguen comprimidos y como la zapata de freno quezabéya er
el excéntrico retrasado de soporte ya ha contactado con la

guia, de forma que si seguimos girando el eje excéntiiE&, el

excéntrico doble queda libre, estando ahora en la posicién

de frenado. A

De acuerdo con lo citado de las diversas ﬂ@éﬁ%as,
observamos como el dispositivo paracaidas para ascensor, pue-
de adoptar cuatro posiciones distintas, referentes a distin-
tas posiciones del excéntrico tensor 3.

En la figura 1 vemos como el paracaidas para as-
censor se encuentra en la posicidén de libre, no contactando

con la guia 9 la zapata de freno 7, apoyada en el estribo de

resorte 5, ni el excéntrico tensor 3, asi como tampoco la za-
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pata de freno b, que apoya en el excéntrico de soporte 10,

Si giramos el eje excéntrico 4 (centro.C), se produci
rd el giro del excéntrico tensor 3, (centro A), y el excén-
trico de soporte 10 (centro 1), con lo cual se producira el
acercamiento de la zapata de freno 6 a 1a guia 9, pero sin
contactar con ella. ve esta torma la figura 2 nos muestra ia
posicidén del excéntrico ‘tensor 3 con la unidad paracaidas
desplazada, al contacto con la guia 9 del excéntrico tensor
N .

El eje excéntrico 4 se gira hasta que el excéntrico
tensor 3 toca la guia, este giro se efectua mediante palancas
reguladoras. A partir de este momento el excéntrico tensor 3
ribeteado, toma contacto con la guia 9 desplazanao a.la uni-

dad paracaidas hasta gque la zapata 7 toma contacto con la

guia. -

En la figura 3 se representa la posicién en que,los
resortes de disco 8 se comprimen debido a que la unidad pa-
racaidaé 1 esta desplazada, en el recorrido méximo, {%@}do
al giro del excéntrico tensor 3. Solamente hasta este punto,
el excéntrico doble produce tensién a los resortes de disco

8. | . s

Por ultimo, en la fiqura 4 vemos la posicién:de.fre—

nado total, que es ia posicidén con unidad paracaidas.ﬁ%§pla-
zada al maximo, al tocar la zapata de freno 6 la gui;.§; la
cual queda aprisionada entre Las zapatas de freno 6 y 7{

ElL excéntrico tensor 3 solamente puede girar hagta

que el excéntrico retrasado 4 de soporte lleve a la zapata.

de treno apoyada en él, a tocar la guia. A partir de esﬁ_

punto, el excéntrico doble quedard inmdvil-y solamente ambas |.

zapatas de freno tocarén la guia 9.
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La potencia de freno se produce mediante los resor-
tes de disco 8, cuya presidn es regulable, en los cuales se
producird una tensibén por el desplazamiento de la unidad pa-
racaidas 1.

Las relaciones geométricas estan elegidas de manera
gue en situacidn de frenado existe una situacidn de equili-
brio, en lg cual la zapata de freno 7 absorbe la parte mas
grande de potencia de freno, frente al excéntrico tensor ri-
betéado.

Aparte, permiten las relaciones geométricas entre za-
pata de freno y excéntrico tensor, que incluso en las cargas
minimas, en el momento de frenado maximo, podrd utilizarse
una zapta de freno rigida de latdn, lo cual hace el.disposi-
tivo de freno completamente insensible contra errore’s ef la

regulacidén. La unidad de paracaidas estd dentro de una-car-

casa para que potencias normales no influyan sobre las guias

en el momento de frenado. ‘ L Y

L] * .‘
....

—— — - — - -
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Hecha la descripcidn a que se refiere la memoria
que antecede, es preciso insistir en que los detalles de
realizacidn de la idea expuesta, pueden variar, es decir,
que pueden sufrir peéueﬁas alteraciones, basadas siempre
en los principios fundamentales de la idea, que sSon en esen
cia los que quedan reflejados en los péArrafos de la descrip
cidn hecha. En efecto, €l Articulo 48 del Estatuto vigente
sobre Propiedad Industrial, establece como no patentables,
en su apartado tercero, "los cambios &e forma, dimensiones,
proporciones y materias de un objeto ya patentado" fijando
asi el criterio del legislador en el sentido de que paten-
tada una idea que pueda dar lugar a una realidad practica
e industrializable, nadie podré apoyarse en ella para, a

pretexto de haber introducido ligeras modificaciones, pre-

[ ] L]
'Y - ®

sentarla como nueva y propia. tas®s

Este principio, en cuanto al alcance de la protec-
cibn del objeto patentado se refiere, se halla.confirmado
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y enﬁ%é}
ellas, como mfs terminantes en las de fechas 16 de Octubre
de 1954, 23 de Enero de 1959, 20 de lMarzo de 1964 y  otxas.
| Establecido el concepto expresado, en cuanto a‘la
amplitud que debe darse a la protecciédn solicitada,:;;;re-

dacta a continuacidén la Nota de Reivindicaciones, d- gﬁyeg
do con lo que se establece en el (ltimo pérrafo del Eﬁé}-
tado tercero del Articulo 100 de la Ley, sintetizando asi
las novedades que se desean reivindicar:
NOTA DE REIVINDICACIONES
En resumen, el privilegio de explotacidn exclusi-

va que se solicita, recaeri sobre las reivindicaciones si-

guientes:

7
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1.- DISPOSITIvVO PARACAiIDAS PARA ASCENSOR, caracterf—
zado esencialmente porque lé unidad paracaidas, formada por
un 2je excéntrico, un estribo de resorte de disco, y un cuer-
po hueco, quedara fijada en una carcasa soporte de manera
desplamble, el eje excéntrico queda a un lado de la guia y
el estribo. de resorte al otro; habiéndose preVisto que el
eje excéntrico citado ééé el eje de giro de un excéntrico
tensor, y de un excéntrico retrasado Qe sopofte sobre el cuaﬂ
apoya la zapata de freno, siendo el excéntrico retrasaﬁo de
soporte de didmetro menor al del excéntrico tensor, de forma
qwe al girar el eje excéntrico y tomar. contacto con la gquia
el excéntrico tensor, se desplazard la unidad paracaidas-to-
pando 1a zapata fija en la guia practicamente a la vez que
el excéntrico tensor, por el otro lado; con la partigulqri-
dad que al sequir girando, los resortes de disco de }a:éapate
fija se comprimirdna la vez que la zapata,due apoya é;.;l
excéntrico retrasado de soporte,se aproxima a la guia, has-
ta que llega un momento en que es ella la que hace céuiécﬁo
con la guia, instante en el cual ambas zapatas de freno to-
paran en la guia. A

2.~ Se reivindica por Gltimo como objeto sobn@féi que
ha de recaer el Modelo de Utilddad que se solicita: QIZPOSI-

TIVO PARACALIDAS PARA ASCENSOR/ R
“et o

Todo tal y como queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva, que consta de ocho p&ginas me-

canografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 30~ de Agosto 1.985

BERNARDO UNGRIA




-/

WITTUR-AUFZUGTEILE G.m.b.H. | 2 HOJAS /1

Fie-1 ] T S/

| /
fil
SO\

J. /
}' .\
J

—1\ T—-]
I
1
: =
e e r—

10

o L
3
e
B\FE I Tr-h U d
’ |_==ﬁ LU Y4 /4
Rl g —.&9@0 l
|

ESCALA VARIABLE

Madrid, 30 de , AgoB8to de 19 85
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