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PATENTE DE INVENCION

"perfeccionamientos en máquinas de coser"

SOCIETB RHOBIACETA, entidad francesa, residente en 
21, Jean-Goujon, PARIS VlIIá, Francia.

Se sabe que una de las dificultades con 
que se tropieza cuando se cosen tejidos de fibras sin 
téticas, la constituye el "afollado" del tejido a lo 
largo de los puntos efectuados por la máquina, seg3n 

5. la linea de costura.
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Una de las causas de este afollado es la 
facilidad con que las diferentes capas de tejidos se 
deslizan unas sobre otrasí durante la operación de 
costura, solo la capa inferior está en contacto con 

5. la garra o garras de arrastre, mientras que la capa 
superior roza contra el pie prensador y sufre por
este hecho cierto frenado. Este defecto es particu 
lamente sensible durante la unión de tejidos sinté­
ticos forrados con espuma de poliuretano, teniendo 

10. este último un coeficiente de rozamiento elevado.
Ya se ha descrito una máquina de coser - 

que tiene un dispositivo combinado de arrastre supe­
rior e inferior, con desplazamiento de la aguja se­
gún la dirección de la linea de costura. El arras - 

15. tre inferior puede ser diferencial. El dispositivo 
de arrastre superior está constituido por un pié 
prensador que comprende:

- una parte anterior que forma punta fija, 
que coopera con la garra de arrastre de avance y a

20. través de la cual pasa la aguja,
- y un "talón" situado por detrás de 

la aguja y capaz de recibir un movimiento relativo 
con relación a la punta, este movimiento se produce 
en el momento de efectuarse cada punto de costura de

25. modo que el tejido se tense cuando la aguja le atra 
viesa, sin provocar desplazamiento entre las capas 
de tejido inferior y superior.

Se observa, sin embargo, que los des - 
plazamientos de los dispositivos de arrastre supe- 

30. rior e inferior no se coordinan perfectamente. En



particular, la parte de avance del dispositivo de 
arrastre superior es fija, mientras Que la garra 
de arrastre de avance con la que coopera, se des­
plaza hacia atrás cuando arrastra el tejido. Exis 

5. ten entonces riesgos de desplazamiento de las dos 
capas de tejido una con relación a otra y por con 
siguiente, riesgos de que se afolle la costura for 
mada.

La presente invención se refiere a - 
10. una máquina de coser de arrastre o accionamiento 

inferior diferencial provista de un dispositivo 
de accionamiento superior en dos partes, que tie­
ne unos medios para que cada una de estas partes 
coopere con la garra de arrastre inferior corres - 

15. pendiente y que sea accionada en sincronismo con 
ella.

La superficie de trabajo de las dos 
partes del arrastre superior puede ser lisa, o pre 
sentar relieves de formas variadas, si se desea 

20. darle un mejor agarre sobre el tejido.

Las figuras adjuntas se dan a titulo - 
indicativo y no limitativo, con objeto de ilustrar 
el invento.

La fig. 1 esquematiza un modo de eje - 
25. cucián del presente invento, para mayor comodidad, 

se han representado los diversos elementos desuni­
dos.

Las figs. 2a y 2d esquematizan el 
funcionamiento del dispositivo según el invento.

La fig. 3 representa en forma esque -30.



mática un modo de ejecución del accionamiento de loa 
dispositivos de arrastre superior e inferior.

En la fig. 1, 1 representa la placa de
aguja, perforada, por una parte con un agujero 2 pa- 

5. ra el paso de la aguja (que no vá representada) se­
gún el eje xy, y por otra parte, con unos vaciados, 
donde van alojadas la garra delantera 3 y la garra 
posterior 4 del dispositivo de arrastre o accio - 
namiento inferior, 5 representa el pie prensador,

10. que tiene una superficie relativamente reducida, de 
modo que no se apoye sobre las garras de arrastre 
inferior 6 y 7 son las dos partes del dispositivo 
de arrastre superior que se bailan en frente de la 
garra delantera 3 y de la garra posterior 4, res - 

15. pectivamente del dispositivo de arrastre inferior.
Estas dos garras y las dos partes del arrastre supe 
rior reciben un movimiento de avance diferencial, 
tal por ejemplo como el que se describe en la fi - 
gura 3.

.2c. El funcionamiento de los dos disposi -
tivos de arrastre vá representado esquemáticamente 
en las figuras 2a a 2d.

En la figura 2a las dos garras infe - 
riores 3 y 4 están en su punto de retroceso máximo 

25. con relación a la dirección de avance del tejido (in 
dicado por la flecha f) asi como las dos partes 6 y 
7 del arrastre superior (que se denominarán a con­
tinuación "garras superiores" para mayor comodidad 
o sencillez). Las garras inferiores 3 y 4 se hacen 
retráctiles bajo la placa de aguja 1 mientras que30.



tancla por encima de la placa de aguja 1 asi como la 
aguja 8. Los dos tejidos a unir 9 y 9' se mantienen 
en su sitio por el pie prensador o prénsatelas 5.

5. En la figura 2b, las garras inferió -
res 3 y 4 emergen de la placa de aguja y mantienen 
los tejidos cooperando con las garras superiores 6 
y 7 que están bajadas, mientras que el pie prensa - 
dor está levantado. La aguja empieza su movimiento 

10. de descenso.
En la figura 2c, las garras inferiores 

3 y 4 y superiores 6 y 7 han efectuado su moví - 
miento de avance: las dos garras posteriores 4 y 
7 han avanzado en la misma distancia siendo esta 

15. distancia superior al avance de las dos garras de­
lanteras 3 y 6, entonces, la aguja perfora el te­
jido.

En la figura 2d, las garras superio - 
res 6 y 7 se han levantado y las garras inferió - 

20. res 3 y 4 se han ocultado mientras que el pie pren 
eador ha descendido para sostener los tejidos. La 
aguja empieza su movimiento de subida.

Las garras superiores e inferiores efeĉ  
túan entonces un movimiento de retroceso y se - 

25. hallan en la posición de la figura 2a. Empieza un 
nuevo ciclo.

El movimiento de avance diferencial co - 
mullicado a las garras superiores e inferiores, - 
puede ser, por ejemplo, del tipo del que se repre - 

30. aenta de modo esquemático en la fig. 3. Un árbol
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motor 10 transmito un movimiento de elevación y de 
descenso a la barra de aguja 12 por medio de un sis 
tema de biela manivela 11. Por medio de los re-envios 
de ángulo 13 y 14 y del árbol 15, se transmite al 

5. árbol de gancho 16 un movimiento sincronizado con 
el movimiento de la aguja picadora de la máquina 
de coser. Dos excéntricas 17 y 18, colocadas sobre 
el árbol 10, transmiten, de un modo en sí conocido, 
a la garra delantera 3 y a  la garra posterior 4; un 

10. movimiento de avance y de retroceso y un movimiento 
de elevación y de descenso. El desplazamiento de 
avance y de retroceso comunicado a la garra infe­
rior 4 es superior al comunicado a la garra supe­
rior 3, por medio de la palanca 30, determinando la 

15. posición de la palanca 30 la carrera de la garra 3. 
También se podría accionar igualmente el movimiento 
de las garras inferiores 3 y 4 a partir de excén - 
tricas colocadas sobre el árbol 16.

Por medio de los re-envios de ángulo 
20. 19, 20, 21, 22 y de los árboles 23, 24, 25 , se trans

mite al árbol 26, un movimiento sincronizado con el 
movimiento del árbol de gancho 16. En este árbol 26 
ván montadas dos excéntricas 27 y 28 que transmiten 
a las garras superiores 6 y 7, de un modo en sí co - 

25. nocido, un movimiento de avance y de retroceso y,
transmitiendo la excéntrica 29 un movimiento de ele­
vación y descenso, estando los movimientos comuni - 
cados a las garras superiores 6 y 7 sincronizados 
con los movimientos transmitidos a las garras infe- 

30. riores 3 y 4. Las excéntricas 27 y 28 ván montadas
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de modo que comuniquen a la garra superior 6 un 
avance igual al de la garra inferior 3 y comuniquen 
a la garra superior 7 un avance igual al de la ga­
rra inferior 4, siendo el avance comunicado a las 

5. garras posteriores 4 y 7, superior al comunicado a 
las garras superiores 3 y 6.

Con objeto de poder regular, en reía - 
oion con el espesor de los materiales a coser, la 
separación entre las garras delanteras 6 y 7 y las 

10. garras inferiores 3 y 4, se ha montado el árbol 26 
solidario del vástago 28 del pié prensador 5. El 
árbol 25 vá montado en forma telescópica con obje­
to de que pueda tener lugar el desplazamiento del 
árbol 26 con el desplazamiento del pié prensador.

15. La excéntrica 29 provoca alteruati -
vamente la puesta en acción del pié prensador 5 y 
de las garras superiores 6 y 7. El bloqueado del te 
jido ya sea por el pié prensador, ya sea por las 
garras provoca la elevación ya sea de las garras o 

20. del pié prensador.

Se sobrentiende que se puede emplear - 
cualquier otro dispositivo que imprima a las garras 
superiores un movimiento diferencial sincronizado 
con el movimiento diferencial de las garras infe - 

25. riores, sin salirse por ello del área de la presen 
te invección.

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza - 
del invento asi como la manera de realizarlo en 

30. la práctica, debe hacerse constar que las dis -
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posiciones anteriormente indicadas son susceptibles 
de modificaciones de detalle en cnanto no alteren 
su principio fundamental. También se hace constar - 
que el invento se refiere a una Solicitud de Paten­
te presentada en Francia con fecha 8 de junio de 
1.962, ns pv. 900.219, acogiéndose, por lo tanto, 
a los beneficios que conceden los Convenios Inter­
nacionales en vigor, siendo lo que constituye la 
esencia del referido invento y por lo que se soli­
cita patente de Invención por 20 años en España: 
"PERFECCIONAMIENTOS El? MA(PINAS DE COSER"; carac­
terizándose por lo siguiente:

is.- perfeccionamientos en máquinas 
de coser de arrastre o funcionamiento inferior di- 

15. ferencial, provistas de un dispositivo de arrastre
superior dé dos partes, caracterizados porque com­
prenden unos medios para que cada una de estas par 
tes cooperé con la garra de arrastre inferior co­
rrespondiente y sea accionada en sincronismo con 

20. ella.
23.- perfeccionamientos, según la rei - 

vindicación IB, caracterizados por.el hecho de que 
la superficie de trabajo de las dos partes del - 
arrastre superior presenta unos relieves.

25. 3&.- Perfeccionamientos en máquinas
de coser, tal y como queda substancialmente des - 
crito en la presente Memoria e ilustrados en los 
adjuntos dibujos.



Esta Memoria consta de nueve hojas es­
critas a máquina por una sola cara.



50C)ETE RHOMACETA EN 2 HOJAS. MÜ
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