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vperfeccionamientos en maquinas de coser"

é%;ﬁmﬁumﬁ: SCCIETE HHODIACEYA, entidad francesa, residente en
21, Jean-Goujon, PAKIS VIII&, Francis.

Se sabe que una de las dificultades con
que se tropieza cuando se cosen tejidos de fibras sin
téticas, la constituye el'"afollado" del tejido 2 1lo
largo de los puntos efectuados por ls mdquina, seglin

5. la linea de costura,
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Una de las causas de este afollado es la
facilidad con que las diferentes capes de tejidos se
deslizan unas sobre otras: durante la operacidn  de
costura, solo la capa inferior estd en contacto con
le garre o garras de arrastre, mientras que la capa
superior roza contra el pie prensasdor y sufre por
este hecho cierto frenade. Este defecto es perticu
larmente sensible durante la unién de tejidos sinté-
ticos forrados con espuma de poliuretano, teniendo
este Wltimo un coeficiente de rozemiento elevado,

Yo se ha descrito uns méquina de coser -
que tiene un dispositivo combinado de arrastre supe-
rior e iﬁferior, con desplazamiento de la aguja se-
‘@in la direccién de la 1inea de costura. Fl arras -
tre inferior puede ser diferencial. E1 dispositivo
de arrastre superior estd coustituido por un pié

prensgdor que comprende:

-~ una parte anterior que forma punta fija,
gque coopera con la garra de arrastre de avance y &
través de la cual pasa la aguja,

~ yun "talén" situado por Getrds de
la sguja y capaz de Tecibir un movimiento relativo
con relacidn a la punta, este movimiento se produce
en el momento de efectuarse cada punto de costura de
modo que el tejido se tense cuando la aguja le satra
viesa, sin provocar desplazamiento entre las capas
de tejido inferior y superior,

Se observa, sin embargo, que los des -
plazamientos de los dispositivos de arrastre supe-

rior e inferior no se coordinan perfectamente. En
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partiocular, la parte de avance del dispositive de
arrastre superior es fija, mientras qﬁe la garra

de arrastre de avaence con la que Coopera, S¢ dese
plaza hacla atrés cuendo arrastre el vejide. Exis

‘ten entonces riesgos de desplazemiento de las dos

capas de tejido una con relacidn a otra’'y por con
siguiente, riesgos de que se afolle la costura for

mada.

Ia presente invencildn se refiere a -
una méquina de coser de arrastre ¢ accionamieute
inferior diferencial provista de un dispesitivo
de acciouemiento superior en dos partes, que tie-
ne unos medios para que cada una de estas partes

coopere con la garra de arrastre inferior corres -

‘poundiente y que sea sccionada en sincronismo com

ella.

La superficie de trabajo de las dos
partes del arrsstre superior puede ser lisa, o pre
sentar relieves de formas variadas, si se desea
derle un mejor aegarre sobre ol tejido.

Ias figuras adjuntas se dan a titulo -
indicative ¥y no limitativo, con objeto de illustrar
el invento.' ’

‘ - La fig. 1 esquematiza un modo de eje -
cucidn del presente invento., Paras mayor comodidad,
se han répresentado los diversos slementos desuni-
dos.

Las figs. 2a y 24 esguematizan el -

funcionamiento del dispositivo segtin el invento.

ILa fig. 3 representa en forma esque -
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médtica un modo de ejecucidn del accionsmiento de los

digpositivos de arrastre superior s inferior,

Enila fig. 1, 1 representa la placa de
aguja, perforada; por uns parte con un agujero 2 pe-
ra el paso de la aguja (que no vé'representada) se-
gén el eje Xy, ¥ por otra pérte, con unoe'vaciadoé,
donde van alojedss la garra delantera 3 y la garra
posterior 4 del dispositivo de arrastre o accio —
namiento inferior, 5 representa el pie preusador,
que tiene una superficie relativamente reducida, de

modo que mo Se apoye sobre las garras de arrastre

_iunferior 6 y 7 son las dos partes el dispositivo

de arrastre superior que se hallan en frente de la
garra delantera 3 y de la garra posterior 4, res -
pectivemente del dispositivo de arrastre inferior.
Estas dos garras y las dos partes del arrastre supe

rior reciben un movimiento de avance diferencial,

"tal por ejemplo como el gue se describe en la fi -

gura 3.

51 funcionamiento de los dos disposi -
tivos de arrastre v4 representado esquemdticsmente
en las Tiguras 28 a 24.

En la figura 2a las dos garras infe -

riores 3 y 4 estdn en su punto de retroceso méximo

"con relacién a la direccién de avance del tejido (in

dicado por la flecha f) asi como las dos partes 6 y
7 del arrastre superior (que se denominarin a con-
tinuacidn “garras superiores” para mayor comodidad
o sencillez). Las garras -inferiores 3 y 4 se hacen

retrictiles bajo la placa de aguja 1 mientres gue
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las garras superiores 6 y 7 se hzilan a cierta dis—
tancis por encime de la placa de sguja 1 asi como 1la
agujza 8. Los dos tejidos 2 unir 9 y 9' se mantienen

en su sitio por el pie prensador o prensatelas 5.

En la figura 2b, las gsrras inferio -
res 3 y 4 emergen de la placa de aguja y umantienen
los tejidos cooperando con las garras superiores 6
Y 7 que estén bajadas, mientras gue el pie prensa -
dor estd levantado. La aguje empleza su moviaiento

de descenso.

En la figura 2¢, las garras inferiores
3 y4 y superiores 6 y 7 han efectuado su movi -
miento de avance: las dos gerras posteriores 4 ¥y
7 han avanzado en 1a misme distancia siendo esta
distancis superior al avance de las dos garras de-
lenteras 3 y 6, enitonces, la aguja perfora el te-
jido,

En la figure 24, las garres superio -
res 6 y 7 se han levantado ¥y las garras inferio -
reg 3 y 4 se han ocultado mientras que el pie pren
gador ha descendido para sostener los tegidos. La.

agu ja empieza su movimiento de subida.

Ies garras superiores e inferiores efeg

 tdan entonces un movimiento de reiroceso y se -

hallsn en 1z posicidén de le figura 22, Empieza un
nuevo ciclo.

El movimiento de avance diferenciasl oo -
municado a las garras superiores e inferiores, -
puede ser, por ejemplo, del %ipo del que se repre -
senta de modo esquemitico en la fig. 3. Un érbol
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motor 10 trensmite un movimiento de elevacidn y de
degcenso & la barra de aguja 12 por medic de un sis
temg de biela manivela 1l. Por medio de los re-envios
de dngulo 13 y 14 y del érb01415, se transmite el
4rbol de gancho 16 un movimiento sincronizado c¢on
el movimiento de la aguja picadora de la méquina

de coser, Dos excént:ica3'17 ¥ 18, colocadas sobre
el érbolrlog transmiten, de un modo en si conocido,
a la garra delantefa 3 ¥ a la garra posterior 4, un
movimiento de avence y de retrocesc y un movimiento
de elevacién y de déscenso. F1 desplazamiento d§
avance y de retroceso ¢omunicado a la garra infe~
rior 4 es superior al comunicado a la garra supe-
rior 3, por medio de la pelanca 30, determinando la
posicién de la palanca 30 la carrera de la garra 3.
rambién se podria accionar igualmente el movimiento
de las garras inferiores 3 y 4 a partir de excén -
tricas colocadas sobre el Arbol 16,

Por medio de los re-envios de 4ngulo
19, 20, 21, 22 y de los érboles 23, 24, 25 , se trans
mite al &rbol 26, un movimiento sineromizado con el
movimiento del drbol de gancho 16. En este &rbol 26
vén montadas dos excéniricas 27 y 28 gue transmiten’
a las garras superiores 6 y 7, de un modo en si co -
nocido, un movimiento de avance y de retroceso,y,

transmitiendo la excéntrica 29 un movimiento de ele-

vacién y descenso, estando los movimientos comuni -

cados o las garras superiores 6 y 7 sincronizados
con los movimientos tranemitidos a las garras infe-
riores 3 y 4. Las excéniricas 27 y 28 vé4n montadas
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de modo que comuniguen a la garra superior 6 un
gvance igual al de la garra inferior 3 y comuniquen
a la garra superior 7 un avance iguel al de lz ga-
rra inferior 4, siendo el avance comunicado 2 1las
gerras posteriores 4 y 7, superior gl comunicedo &
las garras superiores 3 y 6, '

Con objeto de poder regulsr, en rela -
cion con el espesor de los materiales a coser, la
separacifn entre las garras delanteras 6 y 7 y las
garras inferiores 3 y 4, se ha montado el 4rbol 26
solidario del vistago 28 del pié prensador 5. El
érbol 25 v4 montado en forma telescbpica con obje-
To.de gue pueda tener lugar el desplazamiento del
édrbol 26 con el desplazamiento del pié prensador.

La excéntrica 29 provoca alternati -
vamente la puesta en mccidén del pié prensador 5 y
de las garras superiores 6 y 7. El blogueado del te
jido ya sea por el pié prensador, ys ses por 1las
garras provoca la elevacidn ya sea de las garras o
del pié prensador.

Se sobrentiends que se puede emplear -
cualguier otro dispositivo que imprims a las garras
superiores un movimiento diferenciél'sincronizado
con el movimiento diferencial de las garrzs infe -
riores, sin salirse por ello del 4rea de la presen
te invencidn. ‘

N O & A

Descrita suficientemente la naturaleza -
del invento asi como la manera de realizaric en
la préctice, debe hacerse constar que las dis -
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posiciones anteriormente indicadas son susceptibles
de modificaciones de detalle en cuanto no alteren
su principio fundsmental, Tembién se hace constar -
que el invento se refiere 2 una Solicitud de Paten-
te presentada en Francia con fecha 8 de junio de
1.962, ne PV. 900.219, acogiéndose, por lo tanto,

a los beneficios que conceden los Convenios Inter-

‘nacionales en vigor, siendo lo gue constituye la

esencis del referido iuvento y por lo que se soli-
cita Patéhte de Invencidn por 20 afios en Espeafia:
wPERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE COSER"; carac-
%erizénddse por lo siguiente: ’

12.- perfeccionamientos en miquinas -
de coser de arrastre o fuucionamiento inferior di-
ferencinl, provistas de un dispositivo de arrastre
superior de dos partes, caracterizados porque com-
prenden unos medios para que cada una de estas par

tes coopere con la garra de arrastre inferior co-

‘rrespondiente ¥y sea accionadz en sincronismoc con

31180

2¢,- Perfeccionamientos, segin la rel -
vindicacién 18, caracterizados por. el hecho de gue
la superficie de trabajo de las dos partes del =

arrastre superior presenta unos relieves.

3%, Perfeccionamientos en méquinas -
de coser, tal y como queda substancialmente des -
crito en la presente Memoriz e ilustrados en los

ad juntos dibujos.
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Eeta Memoria consta de nueve hojas es-

critas a migquine por uma sola cara,
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