
PABBÜHB IB INVBNCKNopor 2B aüos
-.. ' - ¿ ppor "Mecanismo para seleeoionadamente oolocar un dígito o

una pluralidad de loa miamos en urna regi&tradora calcula-
dora" - - - - - - - --------- -  -  -  -  - -------- -- -----------?  -
a favor de: SIERRY RAND CORPORATION, de nacionalidad nore 
teamericana, domiciliada en 315, Park Avenue South, MüW YORK, 
10 (Estados Uñidoa de America del Norte)!*

La presente invención se refiere a las maquinas oalcula- 
doraa y en particular a loa mecanismoa de teclado de tales 
maquinas mediante loa cuales varios dígitos pueden aer ajus­
tados en el registrador^;

Mochas máquinas calculadoras han sido dispuestas para 
teclados de diez teclas!* Bn e l equipo usual hay diez ted as  
dígitos 1-9 individuales y una sola palanca oero¡* Más recien­
temente se han suministrado máquinas que además de las teclas 
dígitos 1-9 tienen dispuestas tres teclas cero separadas, en 
las que bajando la  primera de estas ted as cero, un oero de­
be ajustarse en la  máquina registradora, bajando la  segunda 
de di ohas ted as se ajustan simultáneamente en 4 ata dos ce-
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roa y bajando la  tercera se ajustan simultáneamente tres ce* 
roa en la  máquina^

En muchas máquinas del tipo de diez tec las, loa dígitos 
aon colocados en e l registrador mediante ajuste de pinos 

5 de parada f i  jabíes, loa cuales están montados en una caja 
de pinos indicadora^ Cada vez que una tecla  dígito es baja­
da, un correspondiente pin en la  caja de pines es ajustado y 
la  caja de pines misma indica un paso, continuándose este 
proceso hasta que todos los dígitos han sido ajustados o hasp 

10 ta  que se ha completado e l registros E l proveer de uno solo, 
doble o trip le  cero fijando e l mecanismo, es obvio que des­
pende de la  tecla  cero bajada, uno de los pines de parada 
de 1, 2 o 3 ceros habrá indicado ya 1, 2 o 3 pasos?. En ma­
quinas precedentes de esta clase se han ideado diversos me- 

15 oanismos para obtener ta les resultados^. En algunos de estos 
mecanismos se emplean pines especiales de paso cero adicio­
nales que no son intercambiables con los otros pines dígitos^ 
Estos tienen desventajas con referenoia a la  fabrioaoidn y 
con relaoián a la  interoambiabilidad de partes^ Tambián en 

20 meoanismos precedentes se han establecido sistemas de indica­
ción en la  caja de pines,! que emplean una h ilera  de pines espe­
cia les que pueden ser distintamente acoplados a los pines de 
parada oero^ la  desventaja de este sistema surge de la  espe­
c ia l complejidad que conduce a más complicados mecanismos^

25 La presente invención supera estas desventajas colooando
pines de parada cero dispuestos en un solo plano con una co­
no xión entre ellos* a modo de bajar ya 1 , 2 o más pines de pá^ 
radaí, Al mismo tiempo estos pines de parada se emplean como



" 3-  2 8874 4 ^

parte integral del meoanismo indicador de la  caja de pineal 
Laa ventajea obtenidas mediante ta l  construcción comprenden 
la  eliminación de múltiples detallea de loa pinea de parada 
máa e l hecho que se requiere menea esfuerzo para bajar laa 
teclas oero a traváe del mecanismo simplificado,f. Además, 
la  caja de pineB entera puede hacerse más pequeSa a causa 
de la  supresión de estas diversas partes^

Efectivamente, la  invenoión suministra un meoanismo 
para aeleccionadamente colooar un dígito o una pluralidad 
de los mismos dígitos eñuna registradora calculadora que 
tiene una pluralidad de pibas de parada ajustablea, carao* 
terizado por e l hecho que una sola h ilera de.pinea de para­
da está provista, loa cuales pueden ser ajustados indivi­
dualmente o en grupos mediante la  aooidn y cooperación de 
una pluralidad de palancas de pinea de parada dispuestas 
arregladas en un plano y en que un escape está provisto a 
travás e l ajuste de un diente con una cremallera que lmpi* 
da la  indicación del registrador hacia ta l tiempo miehtras 
loa pinas de parada seleccionados han sido ajustados y que 
deapuás mediante e l ajuste de un fijador con un pin de pa­
rada no ajustable permite la  indicación del registrador a l 
nómero requerido de pasos de manera que loa mismos pines 
de parada sirven para la  fijación del dígito y para la  in - 
dicaoióiéj

la  dniea figura aportada muestra los detalles esencia­
les de la  construcción del nuevo mecanismo  ̂ Be manera que 
sata figura pueda ser más fácilmente comprendida, las  regu­
lares teclas dígito no están representadas y otras sim plifi-



oaciones han sido adi ció calme nte heohas de manera de mostrar 
la  operativa relación entre laa p a rte é

En la  figu ra ,1 repreaenta la  caja de piños, que oomprenr 
de una pluralidad de pinea de parada 2 f  ija b íe s , la  bajada 

5 de loa pinea de parada 2 debe aer ejecutada para a justar 
un dígito o dígitos en la  máquina registradora 1& La oaja 
de pinea ea atraída constantemente haoia la  izquierda median* 
te  un resorte no específicamente representado^ En operación, 
siguiendo cada fijación  de un pin de parada 2, la  caja de 

10 pinea debe normalmente moverse un paso a la  izquierda#
Cada una de laa tres  teclas cero, de laa que tan aolo 

la  tecla  doble oero 3 está representada, están en conexión 
con una palanoa, es decir la  tecla  de un cero oon una palan* 
ca 4, la  tec la  doble cero con la  palanca 5 y la  tecla  trip le  

15 cero con la  palanoa 6& Cáda una de estas palancas 4# 5*6 ea* 
tá  previata de una espiga 7, 8, 9 respectivamente, desprendí* 
blemente acoplada en un torniquete 10, 11 ,12  respectivamente^ 
Batos torniquetes 10, 11, 12 están individualmente girables 
en la  v a rilla  13 y cada uno de elloa está a au vez ajustado 

20 oon una de la s  palancas de pin cero 14, 15 y 16^ En e l caao 
de la  te d a  de un cero (no representada) y la  tec la  doble ce? 
ro 3 laa palancas 14 y 13 respectivamente son movibles en co* 
neaián con los respectivos torniquetes 10, 11 mediante las 
espigas 20, 21, respectivamente, montadas en dichos tornique- 

25 tes 10 y i l ,  ajustando en las muescas 22, 23 respectivamente^ 
La razán para suministrar ta les muescas 22, 23 será expuesta 
seguidamente en esta descripción. Debe hacerse notar, no obs­
tan te , que la  palanca tr ip le  cero 6 está en conexián por sim* 
ple giro en la  espiga 24 a travás un torniquete 12§



Las d istin tas palancas de pin de parada 14y 15* 16 
están provistas con pares de orejas 25, 26 y 27 y Bs? 
tas orejas cooperan de manera que s i la  palanca 14 de pin 
de parada) cero es operada, se mueven por s i mismas  ̂ S i, no 

$ obstante, la  palanca de pin 15 de la  tecla doble oero 3 es 
actuada, la  oreja 25 deba ajustar la  oreja 26 y entonces 
la  palanoa del pin de parada 15 es movida contra un pin 
de parada 2, s i la  palanca del pin de parada 16 de la  te¡# 
ola trip le  cero es movida, también la  palanoa del pin de 

30 parada 15 debe moverse porque la  oreja 27 está ajustando
la  oreja 28; y la  palanca de pin de parada 15 debe tam bi^ 
mover# oomo se ha descrito a l prinoipio# la  palanoa del pin 
de parada 14^

dada palanca 4, 5 y 6 está provista de una proyección 
15 31# 32$; 33 raspeetivamente, que ajusta la  v a rilla  34 deí

balancín 35 que g ira  en la  v a rilla  36 y está impelido ha-, 
oia arriba por un muelle 37 para mantener las teclas en su 
posición normal^

B1 balancín 35 está provisto de un diente proyectado 
20 38 para a justar oon la  cremallera 41 de enoaje que tiene

los dientes 3% Además# e l balancín 35 está unido a una 
palanca 42 que tiene una oreja 43i* La porción superior de 
la  palanca 42 pasa a travos de una muesca que posee la  
oreja 44 unida a l fijad o r 45t E l fijado r 45 puede g ira r 

25 ^rededor de la  v a rilla  46 y está predispuesto por un mué* 
H e  48 a manera de ser-atraído hacia abajo de modo que la  
proyeoción 49 debe normalmente, a justar con un pin de para-i- 
da 2j*' El mecanismo que comprende e l balancín 35, la  crema--



lle ra  41 y e l fijador 45 constituye e l dispositivo esencial 
del escape con e l cual la  caja de pines da la  indicacica.

Consideremos ahora la  operación del mecanismo y supon** 
gamos que la  tecla de un solo cero y su palanca 4 asociada 

3 está bajada^ Bl torniquete 36 g irará en la  v a rilla  13 y su 
giro actuará la  palanca de ataque 14 del pin de parada pa­
ra  ajustar e l pin de parada 2 montando as í este solo pin de 
parada^ Al mismo tiempo, mientras esta aocidn se rea liza , la  
oreja 31 ¡¡ en ajuste con la  v a rilla  34, hace que e l balancín 

16 35 gire sobre la  v a rilla  36. Segdn e l giro progresa e l dien­
te  38 a justa la  cremallera 41 y previene cualquier movimien­
to de la  caja de pines íi/M ientras e l diente 38 está  alza­
do también la  palanca 42 en coneadín con e l balancín 35 es­
tá  alzadaf# Así que la  oreja 43 empalma con la  oreja 44, la  

15 palanoa 45 es girada en sentido antihorario alrededor del 
eje 46 y la  proyecoián 49 es alzada del claro de ajuste del 
pin de parada %

Cuando la  tecla  de un solo oero es liberada, e l balan­
cín 35 es de nuevo movido por e l muelle 37, de manera que e l 

20 diente 38 es desajustado de la  cremallera 43  ̂ Cuando esto
se realiza^ la  palanca 42 se mueve en dirección hacia abajos 
Por lo tantos también e l a justador 45 es impulsado haoia 
abajo por e l resorte 48, de manera que su oreja 49 pueda 
o tra  vez ajustarse con un pin de parada 2  ̂ Despula de que 

25 un pin de parada 2 ha sido ya ajustado^ será e l siguiente 
de la  dereeha, qusnno ha sido todavía ajustado, e l que debe 
ponerse en e l camino dé la  proyecoián 49í* La oaja de pines 
1 será movida a la  izquierda por su muelle hasta que o tra



vez queda dispuesta^
La operación da la  tecla  doble cero ea en todo 

análoga a la  operaoión de la  te d a  de un solo cero¡. En 
este caso, no obstante, fácilmente ge ve que mediante 

5 loa ajustes de laa orejaa 25 y 26 doa pinea de parada 
son ajustados;* Debe hacerse notar que e l bajar de la  
tec la  doblé cero no debe causar e l movimiento hacia aba­
jo de la  te d a  de un solo cero porque la  espiga 20 es 
movible en la  muesca 22 de la  palanca del pin 14+ Las 

10 mismas aplicaciones del caso serán para la  te d a  trip le
cero bajada?. En este caso la  oreja 27 ajusta la  oreja 2$, 
y la  oreja 25 ajusta la  oreja 26 de manera que las tre s 
palancas de los pines oero 14, 15 y 16 son avanzadas
atacando para a justar los pines de parada 2 cero}* A oaup<)15 sa de la s muescas 22, 23, respectivamente, no se produci­
rá e l movimiento de la s te d a s  de un solo cero y doble 

. ceroj*
Cuando la  tecla doble cero escbajada, la  acción 

del escape es otra vez la  miaña que para la  tecla  de 
20 un solo eero^ Bb obstante^ cuando la  tecla está alza­

da, en esté caso dos pines de parada 2 cero deben haber 
sido bajados y de este modo la  proyeeoión 49 debe sop 
lamente a ju star frente a l próximo pin permaneciendo sin  
poner,í cuando en vez de ser avanzada un -paso a la  iz -  

25 quierda, la  oaja de pines debe ser avanzada dos pasos 
a la  izquierda^; La misma acción aé ejecuta cuando la  
te d a  trip le  cero es bajada excepto que en este caso, 
puesto que tre s  cero pines son bajados, la  proyección



49 ¿ebe solamente ser detenida ovando la  caja de pines 
es mudada tres pasos a la  izquierda^

De la  anterior descripción se ve fácilmente que un 
nuevo y simplificado mecanismo se ha suminisgMdo para 

5 la  colocación de múltiples dígitos en e l registrador de 
una máquina calculadora^ Si bien la  descripción anterior 
ha sido referida en e l caso en que uno dos o tres ceros 
han sido simultáneamente introducidos en e l registrador 
de un calculador, es totalmente obvio que e l principio ex* 
puesto puede extenderse de manera que cualquier deseado 
minero de cualquiera de los dígitos 0 - 9  puede ser simul­
táneamente de este modo introduoido;.

NOTA' i .
Por la  patente de invención a que se refiere la  pre­

sente memoria descriptiva se REIVINDICA la  propiedad y lg  
15 explotación exclusiva de:

1 .-  Mecanismo para selecoionadamente colocar un dígito 
o una pluralidad de los mismos en una registradora calcula­
dora que tenga una pluralidad de pines oolocablee, caracte­
rizado por e l hecho de que úna Rnioa h ilera  de pines de 

20 parada está provista, la  cual puede ser arreglada indivi­
dualmente o en grupos a través de la  aooión y cooperación 
de una pluralidad de palancas de pin de parada dispuestas 
en un plano y en que un esoape está provisto, e l cual a 
través del ajuste de un diente con una cremallera previene 
la  indioación del registrador hasta aquel momento en que25



loa aeleocio nados pines de parada han aido ajustados y 
e l cual, después de esto , mediante e l ajuate de un f i  jar­
do r  con un pin de parada no ajustado permite la  indicación 
del registrador^del requerido rnímero de pasos de manera 

5 que los mismos pines de parada sirven para los dígitos y 
para la  indicaoión^

Mecanismo ta l  como e l especificado en 1, caracte­
rizado por e l heoho de que la  palanoa de pin de parada coope­
ra mediante orejas de manera que una primera palanca de pin 

10 de parada se mueve independiente de las otras palanoas de 
pin de parada, e l movimiento de una segunda palanoa d6T pin 
de parada fuerza e l movimiento de la  primera palanca y e l 
movimiento de una tercera palanca de pin de parada fuerza 
e l movimiento de las primera y segunda^

15 3 ^  Mecanismo ta l como el especificado en 1, caracteri­
zado por e l heoho de que la  actuación de cualquier tec la  
dígito mueve una conexión que permite la  oolooaoión de un 
numero deseado de pines de paraday y en que restableciendo 
la  tecla  dígito se restablece la  conexión a una posición 

20 donde a una oreja de un ajustador se le  permite a justar
e l siguiente pin de parada no ajustado de manera que ocurre 
un cambio del registrador a l requerido nimero de espaoios 
aegdn e l ndmero de pines de parada ajustados^

4ü&- Mecanismo ta i como e l especifioado en 1, caracte- 
25 rizado por e l heoho de que e l orden in ferio r de teclas dígi­

to están libremente interacopladaa mediante un pin y muesca 
arreglados con sus respectivas palanoas de pin de parada 
de manera que e l descenso de una tecla  dígito de un orden



superior no debe forzar simultáneamente e l descenso de la  
tecla  dígito del orden inferior^

Mecanismo  ̂ ta l como e l eapecifioado en íaa prece­
dentes reivindicaciones, caracterizado por e l hecho de que 

5 las te d a s  dígito corresponden a un solo cero un doble ce­
ro y un trip le  cero y que la  in&ioaoiín del registro de uno, 
dos o tres pasos debe ocurrir de acuerdo con la  tec la  dígi­
to; cuando es actuada}#

6}*- Mecanismo para seleccionadamente colocar un dígito 
10 o una pluralidad de los mismos en una registradora calcula­

dora};
Consta la  presente memoria de diez hojas foliadas, es­

critas por una sola cara};
Barcelona, 29 de Mayo de 1963^
B. p;# de: SIERRYRAKD OORIORATIOn,

3 L D E L  HiOp.A
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