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La invencibn se refiere a un unsposxtxvo pa—
ra el movimiento ae elevacibn ge rodxllos. espe- . -
cialmente en cortadoras transversalesfpara Dandas
de naterial en la zona de un par ve rddillos de
fraccibn (4), reguldndose uno de los rodillos (11)
por una unidad cilindro-pistén (17) en contra gel

efectc de un resorte de compresidn (25), con gran

precisibn sobre el rounllo (lo) aCCJorgu :lrlee L

vantamlento del rodxllo (11) has

ra de traDaJo, se verifica unLcannnte‘en oase-al

efecto del resorte de compres;bn;ﬂZi).

Prevista para el resumen: figura ¢. - Ceeae

La presente invencibn se refiere a un dgispo-

sitivo con una unidad cilinuro- plstén para el mo-»
.

vimiento de elevacidn de rodillos, segﬁn la ﬁ

érte
Sy

introductoria ae la reivinaicacibn 1. .
Se han dado a canoucer dispositivos uel %1%&
citago al principio por-la memoriag uescriptiva
age la patente ve los Estados Unidos de worteamé-
rica usS-FS 3 l¥3 740 y por la solicituu de paten=-
te alemana publicada, no examinada, UE-0S 27 45
goob. Luando se euiplea en cortadoras transversa-
les, es necesario el levantamiento ¢- uno de los

rodillos, especialinente del rodillo superior, pa -

ra, por un lado, facilitar la insercibln de la
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ilevantamlento oel rodlllo superlor Y por otroﬁw

~sibl é‘s' a

. banda de material y en el caso de una parada dge
emergencia. para interrumpir la alimentacibn de

'Hmaterlal tan r&pldamente como - sea p051ble por-el”

uperf1c1és sen

la pre516n norma mentegpresentes, con

obJeto de que no sean aplastadas.j EN los dlsp051-'

tlvos conocxdos se 1leva el rodxllo tanto d su PO

 _$1¢16n de. trabaJo como a su 0051c16n ruera 08 . ra-_f

>*DaJ0. por medlo oe la: unxaad c111ndro plstbn,- Lon

->ObJeto de que el roalllo levantado pernanezca en

su estado levantado 1nc1uso en caso de pérdxhﬁ-oe

pre516n en la unldad°c111ndro plstbn, durante una

getencibn mgs prolongada de la cortagora trans='

,versal puede onclavarse en el oxsp051txvo segﬁn

“la memorna descrxptxva de 1a patente de los féﬁéé
dos Unidos de Norteamérlca’c1tada Us-rs 31 o3 74s,

una persona de servicio. Puesto que la préctica
ha mostrado que se olvida frecuentemente la in-
sercibn del trinquete de bloqueo, Se ha nostrado
en la solicitud de patente alemana publicada, no
examindda UE=-US 27 45 oo una solucibn en la que
el trinquete de bloqgueo cae siempre que se levan-
ta el rodillo elevable hasta un punto determinado.

El trinquete de bloqueo es activo, por lo tanto,



Ao . tamvién en caso ae pSroica de presibn. La re.o-
tiraaa del trinquete ge blogueo se lleva a ca

bo por 1mpulsaao de pre516n por medlo de la

unldad cxlxndro plstén.; El coste necesarloypiz’

 *:;ra ella pard el. control de la. valvulaies_4,

élvrﬁfonvéhiente nbtabLe“de'gue el rodillo no

o se lovante en caso de,averfa.en la allmenta-

”ffc16n de prpsxﬁn

- La presente 1nvenc16n‘t1ene por objpvo
»;cdnsgu1r un dlSpOSlthO con una unldao cilin-
',dro plstén para el mov1m1ento de elevacnﬁﬁ:zk
15 1 rodxllos;iespec1almente para-éliempleo en cor
tadores transveréales. del‘tibo citado alsep¥in
"?cxplo. qup posnblllte con un’ coste constrqeta-' 

VO r@ducxdo una regulacnén 09 la prpsxbu.d

carga rcpxda y dp uran prPClSlﬁﬁ y que pth?
2u un movimento incontrolado del rodillo regula-
- ple.
Esta tarea se resuelve seqlin la presente
invencibn por medio de los puntos indicados en
la parte caracterfstica de la reivindicacibn 1.
25 Con los medios segfin la presente invencibn

se asegura que el levantamiento del rodillo y

la regulacibn en su posicibn fuera de servicio,
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se lleva a cabo Gnlban@ntp por nl rrsorte, de ror
‘“veéautomatrcamente'al roolllo hasta la posncxﬁn

- fuera de

-2;una 0etenc16n més prulo:gaud,

'91 recuorxmxento flex1ble de los roolllos y qup la:

ma que la averfa en la allmentac16n de presxén lle

‘wdquina,

Ueua aplastorsp

‘pprsona de serv1c10,‘1ncluso en el €aso de una ge- .
,tencxén ae la uéqunna, no ueba tener cuxuado Mﬁ

” ide si se- na levantado el rodlllo.: Uado que .1a

L ees !

fuerzu ‘dél resorte 'yﬁ:la” fuerza del medio.

de' presibn f on contrapuestas,"esk necesfrieg
B . . . [} .',. .

controlarse Gnicamente la fuerza de diferen-

cia en cada caso, en la proposxcxﬁn segln _la

~.presente inyenpign@; d forma *que” pupder‘alcan

zarse una comprésibn del -rodlllo de gréﬁ.pre

cisibn. v ees

El resorte puede configurarse a 10 U0
resorte ae traccidn, estando fijauo en un punto, pre

visto por encima del rodillo regulable, sobre el

* bastivor de la mdqguina. Sin embargo, el resorte

se ha configurado preferentemente a nouo de re-
sorte ae conpresibdn y se ha adispuesto concéniri-
camente alrededor ue una biela de un pistén guia-
do desplazablemente en el cilindro de la unidad

cilindro-pistdn, unida articuladamente por medio
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”compr9516n. por un lado, sobre una pxaza de guta.;

. aa. sobre la pleza de ouTa,
:LCon respecto al c1llndro de\lé uniaad c111ndno

Cpistén.

'llo regulable, supernor.iﬁqj

de una pieza ue horquilla con el prazo vasculan--
te.

En est9 caso puede apoyarse el resorte ue'

ComprPSIGn en una carcasa par p} resorte, apoya-

UISDUPsta coaAlal.ente,Jf

Uesde el punto ce v1sta espacxal se Nan'uks

puesto la unldao c111ndro plstﬁn y la Carcasa pa-

ra el resorte sensiblemente por aeuajo dgel rodi-

3

ejemplo ue realxzacxﬁn preferente de la ngSéhte
invencibn y se éxplitanafa‘continuacion con mayer
detalle. En este dibujo uuestiran:

La figqura 1 una representacibn esquendtica
de una cortadora transversal con un dispositivo
para el novimiento de elevacibn de un rodillo se-
gln la presente invencifn, vy

l.La figqura 2 el dispositivo de elevacibn a ma-

yor escala.

Tal como puede verse en la figura 1, se con-
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duce una bandas de waterial 1 desue una bovina de
reserva 2, a trav8s age un rodillo inversor 3, has
te un par de rodillos de traccibn 4 de una corta-
dora transversal 5, que presenta dos tambores (e
cucnillas b, 7 cooperantes, por detrds del par de
rodillos de traccibén 4. rnediante estos tampores
de cuchillas o, 7 puede cortarse la panca ye ma-
terial | en pliegos, que pueden enviarse a una
recepcibn de apilado Y por medio de un uispositi-
vo Cransportadgor . .

Tal cono puede verse en la figura 2, el lpar

sae °*

de rodillos de traccibn 4 estd constitufdo por un

rodillo superior, elevable 11 y por un rodiy%gzyﬂ

ferior 13, accionado en el sentido de la flecha

12 de forma nc representada. EIl rodillo superior

11, no accionado, puede regularse basculantesente

M L ]

en un punto 14 sobre una palanca bssculante jé:al
L . o

rededor de un cojinete 106. e
o oaw
L ] ° e

Para la reaulacibn del rouillo Il sirvésdage
unidad cilinaro-pisidn 17, cuyo cilindro le .sté
unido articuladamente sobre el vastidor ve la mi-
quina 1u por meaio de un pasador lY y que estéd Jo
taua con una entrada ¢l para el weaio neundtico o
hidrdulico de presibn. En el cilinaro lo se ha
yuiado desplazablemente un pistdn 22, cuya viela
23, dirigiva hacia la entrada del medio de presibn

21, est§ articulada por su extremo libre con una




15

20

icuya carcasa_prespnte rrontalmentc

j 5para el paso'ae Ia DlEla_ZJ;i-%

'Lde la forma 51gu1entp

pleza ue norquille «4 sobre la palanca pbasculan- . -

te 15 ‘ La bxela 23 PStu rodeada coaxnalmente por

~oun resorte de compresxén 25, que se apoya, por un

sobre una“ DIPZB de gufa 26,

dxspuesta?Froh—“

conpr6516n 25 esta rodeado por una carcasa para

1 resorte ao apoyaoa soore la ple7a de guTa Zo

n or}flq

En la zona del punto de'artlculac16n oe la

pleza de horquxlla 24 se ha olspuesto adem&s.un

*conmutador de fin de‘carrera 31 que ‘coopera con

la palanca basculante 15. EIl. dxsp051t1vo trabajc

T

La posxc16n do traoaJo represpntada en i'

"a.l
. a
fe s®p .
figura 2 se alcanza porque’la unidad cilindr'g 0-Dis
. o0y =

ton 17 es impulsada con medio de presibn a frﬁ%%s
de la entrada para el medio de presifn 21, de for
ma que, mediante el pistén 22 y la biela 23, ast
como la palanca basculante 15, se ha wovido el
rodillo 11 hacia abajo, sobre el rodillo 13. En
esta posicibn, se conduce la banda de material |
a través del par de rodillos de traccifn 4 desde
la bobina de reserva 2 hasta los tambores de cu-

chillas 6, 7, corténdose la banda de wmaterial en
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>?m$ter1al l en la 1nstalac16n de la méquxna o bien

 bfst6h4l7 “de- forna que n1camente baJo Pl ef

pliegos.

Para la 1ntroducci6n de una nueVé—banda de

 cas0 de obstruccxﬁn 0 de marcha 1ncorrecpaﬂqe”

6.en caso de detencibn de .

»ﬁpg‘1agimpulsiﬁn‘de;pre516h‘a‘lé~uhidacTCilindro;fjJ

Qio

..‘

'de la fuerzatcel resorterdpicompre516n Ab a tr&-“‘ =

.'.

vés de la blela za.‘asi como de la palanca bascu

lante lb se levantaré el rodliio ll del rodrido V

13. Ue este mooo puede levantarsn muy rdpndanen-

te el rodillo 11 y se aseqgurar§ también por el

””‘pfpcto del resorte de compresxén 25 que el rod;Jlo;f7 f

ll no pueda descender 1n1ntenc10nadament9 dago

00"
C -

que el peso del rodlllo ll y de la palanca béé

lante 15, estd soportado por el resorte de cove

praesibn 25. En el caso del movimiento ascenaente
el rodillb 11 accionard al mismo tiempo el coniiu-
tador de fin de carrera, 31, a través del cual

se desconectard entonces ei conjunto de la mdqui=~
na. bUado que en la posicibn levantada del rodillo
Il se encuentra un espacio intermedio entre &ste

y el rodillo 13, no podrd producirse ya por lo

tanto, en el caso de una detencibn mas prolongada,
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un aplastago del recubriwmiento que se encuentra
sobre el rodillo 11 por ejewplo de fieltro o Si-
milar.

Dado que la unidad cilindro-pistén 17 y la
carcasa nara el resorte 28 se han dispuesto sen-
siblemente por debajo del rodillo superior 11,
bajo un dngulo agudo., se produce un ataque nuy
bueno de las fuerzas, que posibilita una regula-
cidn axacta y de gran precisibn de la carye por
presifn entre los rocillos. Aderds, se aprqyegne

¢e este modo de forma wuy conveniente el espdejo

en la cortadora transversal.

Se entenderd que la presente invencibn tra.
[ ] a
ae®®

estd limitada Gnicamente al ejemplo ae realijiza-

cifn representaco, sino que en el Smbito de las
.

reivindicaciones son imayinables también modaif,ica

« * °
. a - . --.. ‘
ciones. Asf podrfa imaginarse, sin més configlirar
. ~ , . - .0..0
el rescrte & nodo de resorte e traccibn en 1Y\ ar
s e®

de a MOUo Un resorte ¢e compresibn, en tauto%eﬂ:
Cuanto se fije en un punto del bastiuor de |g ing -
quina que se encuentra por encima ¢el rouillo 11.
uePsCcrito cGue ha sido el objeto de la presen-
te invencibn, se declara que lo que constituye la
esencialidad y novedad de la misma, es lo Gue se

concreta en las siguientes:
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REIVINDICACIONES

l.- Dispositivo con una unidad cilindro-pis
tén para el movimiento de elevacibn de rodillos,
especialmente en una cortadora transversal para
bandas de material con un par de rodillos de trac
cibn, dispuestos por delante del tambor de cuchi-
Ilas, en el sentido de transporte de la trayecto-
ria de los rodillos, pudiéndose regular uno de
los rodillos, apoyado -en un brazo basculante, en
una posicifn de trabajo, que coopera con el otro
rodillo, y en una posiéi6h fuerg de servicio;-ﬁf—
parada del otro rodillo, caracterizado porque la
regulacibn del rodillo (11) en su posicibn Qe:grg
bajo, se lleva a cabo por medio de 1la unidaJ'S;-
lindro-pistén (17), impulsable unilateralmente:

® o=,

en contra del efecto de al menos un resorte (25)

y en su posici6n fuera de trabajo, por medio fhi-

- a @

camente del efecto del resorte (25) con la uhidada

cilindro-pist6n (17) sin presifn. Teet s

2.- Dispositivo seyln la reivindicacibn 1,
caracterizado porque el resorte se ha configurado
a modo de resorte de compresibn (25).

3.- UlLispositivo seglin las reivindicaciones
1 6 ¢, caracterizado porque el resorte de compre-
sifn (¢5) se ha dispuesto concéntricamente alrede-
dor de una biela (23) de un &mnvolo (22) guiado des

plazablemente en el cilindro (1l8) de la unidad
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,cilindroapistﬁn_(17) Y, por -otre lado, sobre-un

cilindro-pist6n (17), unida articuladamente a

través de una pieza de horquilla (24), con el bra
zo basculante (15). : ER
4,- Dispositivo seglin una o varias de las
reivindicaciones 1 & 3, caracterizado porque el
resorte de compresibn (25) estd apoyado, por un
lado, sobre una pieza de gula (26) fijada en el
lado frontal sobre el cilindro (18) de la unidad
disqb‘de»FeSOrtef(27f

LA

?fijado‘défformafregulablé.

sobre la-biela,(23). Ta,

5.- Dispositivo seglin una o varias de las

reivindicaciones | a 4, caracterizado porque-el
T oL 4
. )
resorte de compresibn (25) se ha alojado en una
carcasa para el resorte (28), apoyada sobre la pie

za de gufa (20), dispuesta coaxialmente con res-

pecto al cilindro (l8) de la unidad cilindr&ﬁbﬁé

ton (17).

6.- Wvispositivo seglin una o varias «e ﬁa;{
reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la
unidad cilindro-pistén (17) y la carcasa para el
resorte (28) se han dispuesto sensiblemente por
debajo del rodillo (11) requlable, superior.

7.- DLispositivo segln una o varias de las
reivindicaciones | & b, caracterizado porque el

eje central (32) de la unidad cilindro-pistén (17)

y de la carcasa para el resorte (28), se ha dis-
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pUPSLG bajo un dngulo ayndo con respecto a un
plano que discurre a través el eje de los ro-
uillos (11, 13).
5ue=  UISPUSTITIVU CUn LA uBluAu CILINLRU-
PlSTou PAaka EL muVImlenlu uE ELEvaClud vt Kubl-
LLus, segln se describe en la presente memoria,
que consta de trece pdgyginas niecanoyrafiadas vy
Glbujos adjuntos.
madrid, 14 de agosto de 1985

EL AGENTE: JULIO HERREBO.

%//%
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