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por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMC6 DE ATENCE .APLI- 
CABLE5A MAQUINAS-HERRAMIENTAS'', a favor de DON JUAN TORRAS 
TRIAS, de nacionalidad espáaola, domiciliado en BARCELONA, 
Santalo, 23

MEMORIA ,DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a unos perfec­
cionamientos en lo.s- mecanismos - de avance aplicables a má­
quinas herramientas.. '

Mas concretamente.la intención se refiere al meca­
nismo de avance de la mesa portadora de la pieza a trabajar 
en máquinas, tales comp sierras para madera, cepilladoras
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y similares, en los cus Te s está previsto que durante el 

avance actúe la pieza contra la herramienta en una presión 
predeterminada. En dicho tipo de máquinas se ha previsto 
hasta el presente un dispositivo mecánico con mando a 
palanca que da un movimiento de vaivén, para hacercar y 
alejar al carro portador de la pieza. Esta palanca es ac­
cionada por el operario, el cual a base de su experiencia 
presiona más o menos sobre la palanca, para que la herra­
mienta realice su trabajo.

Esta forma-de trabajo es rudimentaria, ya que 
determina la necesidad de una atención específica del ope­
rario en el movimiento de la palanca, abandonando las demás 
funciones de vigilancia de la máquina.

Para evitar estos incoaveniehtes, y para aprove­
char al máximo la capacidad de trabajo de la herramienta se 
ha estudiado un eleotromecanismo de funcionamiento automá­
tico, que suministra un movimiento de vaivén a la palanca 
portadora del carro, y lográndose al propio tiempo la de­
tención de la palanca en cualquier posición del avence, 
cuando el esfuerzo que deba hacer la herramienta es supe­
rior a la capacidad de la máquina, quedando el carro libre 
y detenido por el apoyo contra la pieza de la herramienta 
mencionada. De esta forma el operario no precisa actuar so­
bre la palanca, ni precise vigilar el desplazamiento del 
carro, ya que este se realiza solo, y le basta ver la 
causa de la detención del carro, cuando ello ocurre.

Para lograr dicha forma de actuación se han situado
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a amboa lados de la palanca <3os electroimanes, que reciben 
impulsos intermitentes a partir*de relevadores eléctricos 
conectados a la red de funcionamiento del motor eléctrico 

de accionado de la máquina. Debido a estos impulsos eléc­
tricos, la palanca es atraiga úna vez por un electroimán,
y la- otra vez por el otro.

41 propio tiempo se ha concectado a la red un am­
perímetro que mide le fuerza realizada por el motor de ac-r- 
cionado de la.máquina, de forma que su aguja 8l llegar a un 
tope determinado de la escala, actué simultáneamente sobre 
les relevadores dispuestos en el circuito de los dos elec­
troimanes, desconectándolos, quedan-o el consecuencia la 
paltnca libre y el carro detémido por el apoyo directo de 
la herramienta sobre la pieza a.laborar.

Es de comprender que el tope situado en la escala 
iel amperímetro debe ser regulable, de forma que sea posi­
ble regular la potencia de la máquina de acuerdo con la 
herramienta a utilizar, 1 trabajo a realizar, y la resi­
tencia de la pieza la laborar.

ha invención, dentro de su esencialidad, puede ser 
llevada a la práctica en otras formas de realiza;ion que 
difieran án detalle de la indicada a título de ejemplo en 
la descripción, Podrá, púas, construirse en cualquier for­
ma y tamaño, con los materiales más adecuados por quedar 
todo ello comprendido en el espíritu de las reivindicaciones.25.
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Hecha ia descripción del presente invento se decla- 
tsn de novedad y propia invención las siguientes reivindi­
cación s .

19.- Perfeccionamientos en los mecanismos de avence 
aplicables a máquinas-herramientas, del tipo que comprende 
un carro portador de la pieza a laborar, provisto de un mo­
vimiento da traslación en va iven? caracterizados esencial­
mente por el hecho de que a cada lado de la palanca de accio­
nado del carro se dispone un electroimán, que actúan selec­
tivamente sobrí* le palanca citada para conferirle el movimien­
to de vaivén, estando las conexiones eléctricas de los dos- 
electroimanes provistas de relevadores que los excitan en 
espacioso: ie tiempo diferentes para el logro de dicho mo­
vimiento de vaivén, y conectándose los relevadores al cir­
cuito del amperímetro del motor para ser desconectados si­
multáneamente por este a partir de un límite de intensidad 
de corriente, determinada por las sobrecargas del motor al 
realizar un esfuerzo superior para el que ha sido calculado.

29.- Perfeccionamientos, conforme a lo definido en 
la reivindicación 1, caracterizados por el hecho de que el 
amperímetro tiene su punto d* límite regulable, para deter­
minar distintos límites de intensidad según se requiera al 
trabajo a realizar.
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3$.- Perfeccionamientos, conforme a lo Refiado 
en las reivináicacíones precedentes, caracterizados po- gq 
hecho de que en la desconexión de los relevadores qusga 3a 
palanca y carro libres, deteniéndose por el apoyo de ^  
herramienta sobre la pieza a laborar.

4s.- Perfeccionamientos en los mecanismos de avance 
aplicables a máquinas-herramientas.

Según se describe y reivindica en la presente me­
moria que costa de cinóo hojas, foliadas y escutas a má­
quina por úna sola de sus caras, acompasadas de la docu­
mentación reglamentaria.

Barcelona, para Madrid, 7 de mayo de 1 % 3  
p. a .

<3AMNK !SE#&
P.p.
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