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por NPERFECCIONAMIENTOS EN 105 MECANISM(S DE AVENCE APLI-
CABLESA MACUINAS-HERRAMIENTASH, & fevor de DON JUAN TORRAS
TRIAS, de nacicnalidad espafiola, domlcilisdo en BARCELO&!,
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. WEMORIA | DESCRIPTIVA
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.f“ia presente invencidon se refiere é.ggos pérfec-
cionamientéé;en‘%ggt@ecﬂnisgos~ge avance aplicables 2 ma-
quinas herrgmiehtas:.ff

Mss cé&d}étamegfe:lé'invencién 8c refiere al meca-
nismo de avence dells'ﬁesa portadora.de 1a>pieza a trabajar

en maquines, tales comg sierras pare madera, cepilladoras
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v eimilares, en los cusles estd previsto gue ﬂuradte el
avance actde le pieza contrz le herramients en uns Presion
predeterminada. En dicho tivo de maquinas se haprevisto
hasta el nresente un dispositivo meéanico con mando a
palanca que da un movimiento de vaivén, para hacercar y
alejar al cairo portador de la plega. Esta palance es sgc~
cionada nor 8l operario, él cual a base‘de su experiencia
presicne mds ¢ menos sobre ls pelance, para que la herra-
mients realice su trabajo. '

Esta forme de trabajo es rudimentsria, ya que
determins la necesidad de uns stencion especifica del ope-
rario ex el movimiento de laApalanca, abandcaande las dends
funciones de vigilancia de la mequina.

Para svitar estos inconveniehtes, y para aprove-
chay al.mézimo 1la cepacided de trebajo dec la herramieats se
ha estudiadoe un electromecgﬂismo de funciOnamiento'automé—
tico, que suministrs un movimiento de Vaivén a la paleanca
portadora del carro, y logréndose al ‘propio %tierpo la de-
tencidn de 1a pelance en cuslquier posicidn Ael avence,

cuando el esfuerzo que debe hacer 1a herramients es supe-

rior a 1z capacidad de la méquina, guedsndo el cerro libre

v detenido por el agoyé contra la pieza de 1z herrsmienta
mencionsda. De esta forma el operario no precisa sctuar so-
bre la palanca, ni precisa vigilar el desplazemiento del
carro, ya gue este se resliza soio, ¥ le basta ver le

cause de la detencidn del carro, cuando ello ocurre.

Pare logrer dicha forma de ectuacidn se han situado
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a ambos Iédba de le pelenca dos electroimanes, gue reéiben
impulsos intermitentes.a pertir: de relevadores eleétricos
conectados a la red de funcionemiento del motor eléctri&o
de acci6nado de la mdquina. Debido 2 gétos(impulsos eléc-

tricos, la palsnce es atralda una vez por un electroimdn,

¥ le otrs vez -por el otro..

oAl prapio»tiemﬁb sefha conceétado & la red un am-

perimeiro que mide le fuerze réslizada por el motor de sc-

cionado de la wiquine, de forme que su aguja sl llegar a un

!tope determinado de la escala, actie simultansemente sobre

los relevedores dispﬁéétos en el circuito de los dos elec-

" troimanes, Aesconectzndolos, quedan-o el consecusencia le

palence libre y gl carro 3etéqido cor el apoyo directo de

-1z herramienta sobre la nieza a laborar.

BEs de comprender que el tope situado en ls escala

iel smperimstro debe ser regulable, de forma que sea posi-

ble rezular la potencia de la méquina Ae acuerdo con la
‘ g P } b Q

herramienta a utilizar, 1 trabajo a reslizsar, yvla resisg-
tenciz de la piega 1s labﬁrar.

| La ihVenciéi, dentro de su esencislided, puede ser
llévaéa & 1a préctiéa en otras formas de realiza:idn que
difieran dn detalle de la indicada a titulo de ejermplo an
la descripcidn, Podra, pwes, construirse en cuslquier far=
na y't&maﬁo, con los materiasles més adecusdos par quedar
todo ello comprendido en el esp{ritu de 1lss reivinéicacionex.
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Hecha la descripcidn del presente invento se decla-
‘ten de novedsd y propia invencidn las siguientes reivindi-
caciom 5.

12.- Perfeccionamientos en 10§ mecanismos de avence

aplicebles 2 miquinas-herramientas, 4el tipo gue comprende

un carro portsdor de la pleza a laborar, provisto de unm mo-

vimlento de traslacicn en éaivén, caracterizades esencial-
m:nte por el hecho de que & cade lado de la palanca de aﬁcio-
nado del'cgrrd se. dispone un eleotroimén, que actdan selec-
tivamentexsobfa le palancea citsde psra conferirle el movimien-
to de vaiven, eétando las conexiones eléctricas'de los dos
electroimanes provistas de relevadores que los excitan em
espaclosc: “e tiempo diferentes pars el logro de dicho mo-
vimlepto de vaivén, y conectdndose los relevadores al cir-
cuito del amperimstro del motor para ser desconectados si-

multéneamente por este & partir de un limite de intensided

de corriente, determinads por las sobrecargas del motor al

resligar un»esfuérzo superior para =1 que ha sido calculado .
2%,~ Perfeccionamientos, conforme a lo definido en
1ls réivindicacién 1, ceracterizados por el hecho de gue el
amperimetro tiene su vunto d- 1imite reguleble, pera deter-
minar distintos limites de intensided segun se reguiera al

trabajo & realizar.
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3¢.- Perfeccionsamientos, c¢on‘orme a lo definiap
en las reivindicaciones precedentes, csraclterizadog po- el
hecho de que ea 13 desconexidn de los relevadeores gueds 1
pelanca y carro libres, deteniendose por el apoyo de la
herramients sobre 1ls piega a laborar.

42 .- Perfeccionamientos en 10s mecanistos de avance

‘aplicables 8 méqu;nas-nerramientas.

Segun se describe ¥ reivindice en la presente me-

moria que costa de cingo hojas, folisdss y eschites a mé-

quina per una sola ¢e¢ sus caras, acompafiadas de la docu-

mentacidn reglanentaria.
Barcelona, pers Medrid, ? de mayo de 1963
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