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Eslíe invento se  r e f ie re  a lo s  disyuntores de cáma­

ra s  de co rte  m ú ltip le s .
Es perfectam ente conocido que con. l a s  tensiones cre­

c ie n te s  s in  cesar de la s  redes e lé c t r ic a s , se ha produ­
cido a montar en se r ie  l a s  cámaras de Corte de lo s d is ­
yuntores, especialm ente p ara  e v ita r  un  incremento pro­
h ib it iv o  en l a  a l tu ra  de lo s  de co rte  y en l a  c a rre ra  
de lo s  contactos m óviles.

Es evidente que para  que una d isposic ión  t a l  sea 
e ficaz  y segura, l a s  conexiones y desconexiones deben 
operarse simultáneamente en todas l a s  cámaras de co rte , 
p a ra  e v ita r  que una de dichas cámaras quede sometida a 
l a  to ta lid a d  de l a  ten s ió n . Unos de lo s  ob jetos de e s te  
invento  es asegurar esa  sim ultaneidad, no solamente en 
l a s  condiciones normales de funcionamiento» siñó in c lu ­
so en casos de averia,, de forma que l a  seguridad sea  com­
p le ta  en todas l a s  c ircu n stan c ia s .

Por o tra  p a r te , s i  e l  co rte  de l a s  c o rrien te s  a  ten­
s ió n  muy elevada puede reso lverse  por e l  sistem a de f r a ­
ccionamiento c itado  anteriorm ente, no e s  menos c ie r to  
que lo s  im perativos de aislamento con re la c ió n  a l  sue­
lo  conducen a montar l a s  cámaras de co rte  a  Tina gran a l ­
tu ra ,  lo  que l le v a  aparejado c ie r to s  inconvenientes, por 
ejemplo a  p ropósito  de l a  construcción de la s  columnas 
a is la n te s  y  a  propósito  d e l mando de lo s  contactos mó­
v i le s  que pueden encontrarse a  una d is ta n c ia  demasiado 
grande del puesto de accionamiento situado  a l  po ten c ia l 
d e l suelo*

Se han propuesto diversos; aparatos en lo s  que se 
superan e s ta s  d if ic u lta d e s , especialm ente l e s  d e sc rito s
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en la s  p a te n te s  francesas as 1 . 278010» presentada e l  
18-10-1960 p ara  "Soparte a is la n te » , y na 1*293.609 p re­
sentada e l  6-4—1961 para  "Disyuntor de desconexión, an—

»
tom átieo", a nombre de l mismo inven to r.

E ste  invento se  a p lic a  en p a r t ic u la r  a  lo s  disyun­
to re s  del tip o  d esc rito  en  l a  segunda de l a s  pa ten tes 
an tes c ita d a s , en e l  caso en que lo s  c itados aparatos 
e s tá n  p rov isto s de v a ria s  cámaras de c o rte . Basta re ­
cordar que, cuando se  u tiliz a n - para  a l t a s  tensiones, 
e s to s  d isyuntores comprenden una v a r i l l a  a is la n te  de 
en lace , que va in te rp u es ta  en tre  un elemento de mando 
(gato  hidráulico-) a l  p o ten c ia l d e l sue lo , y e l  equipo 
móvil sometida, a  tensión; e l  gato asegura l a  conexión 
d e l d isyuntor y su  permanencia en. dicho estado , en con­
t r a  de medios e lá s t ic o s , constantemente d isponib les, 
su scep tib les  de asegurar l a  desconexión y dispuestos 
en l a  p a rte  sometida a  ten s ió n . R esulta de e llo  que l a  
o l a s  v a r il l as de enlace trababan siempre en tra c c ió n .

Para l a s  tensiones elevadas, pueden acoplarse e - 
lec trieám en te , en s e r ie ,  l a s  cámaras de co rte  de v a rio s  
d isyuntores de e s te  tip o  y a lim entar o purgar sim ultá­
neamente todos lo s  gatos (por ejemplo mediante uniones 
h id rá u lic a s  en p a ra le lo ) , de manera que se obtengan 
desplazamientos sensiblem ente sincrónicos de todos lo s  
contactos móviles para  l a  conexión o desconexión. Efe 
obstan te , se debe prever l a  eventualidad de l a  rup tu ra  
de tina de la s  v a r i l la s  a is la n te s  de enlace, o de
cualqu iera  de lo s  órganos de enlace» rup tu ra  que produ.— 
o i r ía  l a  desconexión ai a l ada de l a  o de l a s  cámaras de
co rte  accionadas por e s ta  v a r i l l a .  E sta  o e s ta s  cámaras

j »W y
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se  encon trarían  entonces sometidas a l a  to ta l id a d  de la. 
ten s ió n , m ientras que l a s  o tra s  cámaras permanecerían 
conectadas» v I»

S ste  invento pone remedio a  e s te  inconveniente y 
perm ite , en caso de av eria  en  uno de lo s  sistem as de 
en lace , p roducir una desconexión general y sim ultanea 
de todas l a s  cámaras de corte»

De acuerdo con e s te  invento-, e s  un  d isyuntor con 
cámaras, de co rte  m ú ltip les y v a rio s  gatos de acciona­
miento que actúan cada uno sobre «r>a v a r i l l a  a is la n te  
de en lace , cada uno de lo s  c itados gatos e s tá  dispuesto 
de manera que su p is tó n  pueda desplazarse más a l l á  de 
su f in a l  normal de c a rre ra , es deÉLr, más a l l á  de l a  
posic ión  en l a  que e l  o lo s  con tactos móviles que é l  
acciona a trav é s  de una v a r i l l a  a is la n te , se b&llan en 
p osic ión  conectada; cada gato comprende, además, medios 
preparados para  in ic ia r ,  automáticamente, l a  purga s i ­
multanea de todos lo s  g a to s , s i  su p is tó n  sobrepasa su 
posic ión  de f i n  normal de c a rre ra  an tes citada»

En v ir tu d  de e s ta  d isposic ión , s i  una de l a s  v a ri­
l l a s  a is la n te s  de enlace se rompe, e l  o lo s  contactos 
móviles ligados a  l a  misma, se colocan, en posic ión  de 
desconexión por l a  acción de lo s  medios e lá s t ic o s  s i ­
tuados en l a  p a r te  sometida a  ten s ió n , y, simultáneamen­
t e ,  e l  p is tó n  d e l gato correspondiente e s  impulsado por 
l a  p res ió n  d e l a ce ite  más a l l á  de l a  posic ión  de f in  de 
c a rre ra  y acciona e l  d isp o s itiv o  de purga general de 
lo s  ga tos, l o  que provoca l a  desconexión de todas l a s  
re s ta n te s  ca jas  de corte»

Como l a  in e rc ia  de un  p is tó n  de gato e s  menor que30



l a  de l equipo móvil de l a s  cámaras de c o rte , l a  señal 
de comienzo de l a  purga de lo s  gatos puede producirse 
an tes  de l a  desconexión e fe c tiv a  de l a  o l a s  cámaras 
de co rte  averiadas, aunque l a  desconexión de todas l a s  

5 cámaras puede s e r  sensiblem ente sim ultanear Por o tra  par­
t e ,  se preven d isp o sitiv o s  de amortiagoación (am orti­
guadores de a ce ite )  en l a  p a rte  sometida a ten sión , 
de acuerdo con l a  segunda de l a s  p a ten tes an tes c i ta ­
das, que contribuyen a fren a r l a  desconexión en caso 

10 de ro tu ra  brusca de una v a r i l l a  de enlace*
S i una de l a s  v a r i l la s  de enlace se a largase  so­

brepasando un lím ite  pelig roso  predeterm inado, pero s in  
l le g a r  a  romperse, e l  p is tó n  correspondiente sobrepasa­
r á  igualmente su posición  de f in  de c a rre ra  normal y 

15 provocará l a  misma purga gen era l, comprendida l a  del
gato in teresado  y , por ta n to , l a  desconexión sim ultanea 
de todas l a s  cámaras de c o rte .

En un d isyuntor de acuerdo con e l  invento , pueden 
u t i l i z a r s e  d iversos medios sen sib les  a  l a  posición  d e l 

2o p is tó n  de un gato y preparados para  provocar l a  purga
sim ultanea de todos lo s  gatos,.

Esta, purga puede s e r , por ejemplo, eléctricam ente 
accionada por contactos que manden e l  p is tó n , o b ien  
mecánicamente mediante vá lvu las que son a b ie rta s  por e l  

25 p is tó n , o- por un órgano so lid a r io  de é s te , más a l lá  de l
f in a l  de ca rre ra  normal.

Según nna forma de rea liz ac ió n  particu larm ente sen­
c i l l a ,  se pone en comunicación hidráulicam ente todos lo s  
gatos en tre  s i ,  mediante una o v a ria s  conducciónes de 
g ran  sección y se  prevé en e l  c ilin d ro  de cada gato lunt-30
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Toreras en comunicación con tina zona de ca ja  p res ió n , 
que son descub iertas por e l  p is tó n  a l  sobrepasar e l  
f in a l  de su  ca rre ra  normal. De acuerdo -con e s ta  d is ­
posic ión , cuando se descubre’una lumbrera (por ro tu ra  
o alargam iento de l a  v a r i l l a  a is la n te  lig ad a  a dicho 
p is tó n ) , e l  a c e ite  contenido en e l  c irc u ito  h id rá u li­
co formado por lo s  gatos, y sus conducciones de pues­
t a  en comunicación se purga rápidamente, lo  que pro­
voca l a  desconexión in stan tánea  de todas la s  cámaras 
de co rte .

Según una forma de construcción, se prevé e l  su­
p rim ir la s  lumbreras an tes c itad as  y u t i l i z a r  c i l in ­
dros ae gato desprovistos de fondo en e l  lado de l a  ba­
ja  p resión  (o mejor acón, que llev en  un fondo desplaza­
dle) lo  que hace que e l  p is tó n  pueda impulsarse fuera  
de su c ilin d ro  en caso de ro tu ra  de una v a r i l la  a is la n ­
te  y que l a  purga se re a l ic e  librem ente en toda l a  se­
cción del c il in d ro .

Debe ac la ra rse  que l a  sección de lo s  c ilin d ro s  se 
e lig e  de manera que e l  caudal de purga sea superio r a l  
caudal de a ce ite  conducido en ese momento a  lo s  gatos 
por e l  origen de ace ite  a p resión  (por ejemplo un acu­
mulador oleo-neum ático).

Es un d isyuntor dé acuerdo con e l  inven to , cada 
gato puede mandar a trav és de una v a r i l l a  a is la n te ,  u -  
na o v a ria s  cámaras de c o rte . Este últim o caso es e l  
que se emplea para  la s  tensiones muy a l t a s ,  cuando pue­
den ponerse en s e r ie  v a ria s  cámaras de c o rte , de l o r­
den de 6 a  10. Entonces re s u l ta  ventajoso agrupas l a s  
cámaras por f>arés, en 3 a 5 columnas a is la n te s  id e n ti-
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cas, p ro v is ta s , cada una, de un gato de accionamioito 
y de una v a r i l la  a i s l ante»

La unión mecánica en tre  una v a r i l l a  de accionamien­
to  ún ica , trabajando en tra c c ió n  de acuepdo con e l  inven­
to ,  y v a ria s  contactos móviles puede disponerse de mane­
r a  t a l  que, p a ra  un desplazamiento dado de l a  v a r i l l a ,  
lo s  desplazamientos de lo s  contactos móviles sean  idén­
t ic o s ,  o incluso  de manera t a l  que lo s  esfuerzos e je r c i ­
dos sobre lo s  contactos móviles sean iguales»

Én ambos casos, r e s u l ta  ven tajoso , con e l  f in  de 
ai«mi Trair l a  in e rc ia , que lo s  órganos l l amados a  despla­
zarse en grandes ca rre ra s , sean lo  más; legeros posib le j 
en. e s tá  razón e s tr ib a  e l  que sea p re fe r ib le  disponer lo e  
too/Hq e lá s t ic o s  de desconexión* a s i  como lo s  medios de 
amortiguación y l a  regu lación  de l a  velocidad, sobre 
lo s  órganos que se desplazan en. tra s la c ió n  con (o sen­
siblem ente con) l a  v a r i l l a  a is la n te ,  y no sobre lo a  con­
ta c to s  m óviles, es decir* que estos medios están  s i tu a ­
dos, preferentem ente, del lado de l a  v a r i l l a  a is la n te  
con. re lac ió n  a lo s  mecanismos de t r a nsmisión de movimien­
to  , con in v ers ió n  de l sentido de l a  marcha y desm ulti— 
p lic ac ió n , s itu ad o s en tre  e l  mando extendido y lo s  con— 

-tactos móviles»
Es por esto- que en la s  fo r mas p re fe rid a s  de r e a l i ­

zación d e l invento en e l  caso en <|ie una misma v a r i l l a  
a is la n te  acciona varis»  c a ja s  de e o rte , cada uno de lo s  
contactos móviles l le v a  su mecanismo propio de transm i­
sión  de movimiento con invers ión  del sentido de l a  mar­
cha, mientras; que en lo s  medios e lá s t ic o s  de desconexión, 
a s í  como lo s  medios de amortiguación, pueden se r  propios30
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de cada cámara'de co rte  o , 
todas estas»

E l invento se comprenderá mejor por l a  le c tu ra  de 
l a  descripción  d e ta lla d a  que f ig u ra  a  continuación y por 

5 s i  examen de lo s  d ibujas adpuntos que rep resen tan , a t i ­
tu lo  de ejemplo no l im ita t iv o , c ie r to s  modos de re a liz a ­
c ió n  de l invento .

' En dichos dibujos t
Xa fig» 1 e s  una v is ta  esquemática de un disyunc­

ió  ton  de acuerdo con e l  invento ,  que comprende dos cáma­
ra s  de co rte  montadas, cada una, sobre una, columna a is ­
la n te :

Xa fig»  2 es una v is ta ,  en co rte  p a rc ia l ,  de otro 
modo de rea liz ac ió n  en e l  que cada columna a is la n te

i
15 soporta  dos cámaras de co rté  accionadas por una misma

v a r i l l a  a is lan te»
Xa f i g .  3 rep resen ta , parcialm ente, una m odificación , 

co n stru c tiv a  en l a  que cada columna a is la n te  soporta i — 
gualmente dos cámaras de corte»

20 Xa f ig .  4 es una v is ta ,  parcialm ente en c o rte , por
l a  linealY -IV  de l a  f ig .  3 .

Xa fig»  5 es mía v i s ta  p a rc ia l ,  en sección  v e r t i ­
c a l ,  de o tro  modo de rea liz ac ió n  de un sistem a de enla­
ce en tre  una  v a r i l l a  a is la n te  tínica y dos cámaras de cor— * 

25 t e ,  en un d isyuntor de acuerdo con e l  invento»
Xa fig»  6 es una v is ta  p a rc ia l ,  en sección, de un 

d isyuntor con dos cámaras de c o rte , en e l  que l a  tra n s ­
m isión del movimiento en tre  l a  v a r i l l a  a is la n te  de en­
la c e  y lo s  contactos m óviles, se r e a l iz a  mediante un me­
canismo de palancas y balancines»

por e l  c o n tra rio , comunes a

30
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En l a  f i g .  1 se lia representado esquemáticamente 

uzt d isyuntor con dos cámaras de c o rte , en serie»  que 
comprende dos conjuntos id én tico s  compuestos por un 
contacto móvil 1 so lic ita d o  permanentemeiÉ e hacia  l a  po­
s ic ió n  de desconexión por un  muelle 2 situado en l a  par­
t e  sometida a  tensión  y accionado g a ra  l a  conexión por 
un gato 3 situado a l  p o ten c ia l d e l sue lo , en l a  base 
de una columna a is la n te  4 cargada con aceite*  E l enla­
ce en tre  e l  gato y e l  contacto móvil se asegura median­
t e  tana v a r i l l a  a is la n te  5 y  por tan sistem a de transm isión 
de movimiento y de invers ión  de l sentido de l a  marcha 6, 
por ejemplo constitu ido  por un sistem a de piñones y cre­
m alleras»

La l ín e a  e lé c tr ic a  a c o rta r  o a e s tab lec e r  se re ­
p resen ta  por lo s  conductores de llegada  y de s a l id a  7 
y 7t y por e l  conducto» de enlace 8.  En e l  modo de rea ­
liz a c ió n  representado, lo s  ga tos 3- 3'  e s tán  enlazados 
h id ráu li camente en p ara le lo  por un conducto 9 en  e l  que 
desemboca una tu b e ria  10 unida a un o rigen  de £L.uido a 
p res ió n , no representado (p o r ejemplo una c e n tra l  h idráu­
l i c a  que comprenda un acumulador óleo-neumático) • Por 
l a  tu b e r ia  10 l le g a  e l  a c e ite  a  p resión  que alim enta 
lo s  gatos para  l a  conexión sim ultánea de lo s  dos contac­
to s  móviles 1- 1¿ que lo s  mantiene a  continuación en l a1
posic ión  conectada mediante auto-mantenimiento hidráu­
l i c o ,  s in  ningún fiad o r mecánico»

l a  longitud  de lo s  c il in d ro s  de lo s  gatos 3- 3' se 
e lig e  de manera! que lo s  p is to n es 11- 11' no lleguen  en 
su  posic ión  de f i n  de c a rre ra  normal con tra  lo s  fondos
de c ilin d ro  12-fl2' , que son s e n c il la s  tapacarnovibles»

i

í
i
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En l a  posic ión  representada en l a  fig» 1  e l  disyun­

to r  e s tá  conectado» e s  d e c ir , que l a  p resión  d e l a ce ite  
se ^ v i  a e stab lec id a  en e l  c irc u ito  que comprende la s  
tu b e ría s  9-10 y lo s  gatos 3- 3'»  que lo s  p istones e stán  
en su  posic ión  b a la  de f in a l  de carreras y que lo s  con­
ta c to s  móviles 1—1' están, acoplados en lo s  contactos f i ­
jo s  superio res 13- 13fe » l a s  v a r i l la s  a is la n te s  de enla­
ce 5- 5,'se  ponen a s i  en tra c c ió n  en tre  sus gatos y sus 
m uelles de desconexión respectivos» S i uno cualqu iera  
de lo s  órganos de enlace situado  en tre  un contacto mó­
v i l  y su gato l le g a  a  romperse, por ejemplo l a  v a r i l l a  
a is la n te  5». e l  contacto móvil 1 es so lic itad o  a  l a  des­
conexión por su muelle 2, a l  mismo; tiempo que e l  p is tó n  
11 , liberado  de l a  re tenc ión  e je rc id a  por l a  v a r i l l a  de 
arn ar»A 5f se impu lsa  h ac ia  l a  base d e l c ilin d ro  median­
te  l a  p res ió n  d e l aceite»

h a  tap a  12 se desprende, produciendo «na purga in ­
m ediata dei gato 3' b ac ía  l a  tu b e ría  9 y e l  gato 3 cuyo 
fondo se ha desprendido» E.1 contacto  móvil 1 se desco­
n ec ta  por tan to  igualm ente, por l a  acción de su muelle 

2V
Debe hacerse n o tar que se prevé en l a  canalizac ión  

10,  qüe permanece siempre unida a l  o rigen  del fiando a 
p res ión , una e s tregu lac ión  ca lib rada  30% de forma que 
e l  caudal de purga de l a  tu b e ría  9 sea  superio r a l  cau- 
d¡ad de alim entación de l a  tu b e ría  10.

h a  desconexión de lo s  dos contactos móviles 1—1' se 
produce simultáneamente, lo  que e v i ta  que una de la s  cá­
maras de co rte  quede sometida» n i  s iq u ie ra  temporalmente 
a l a  tensión  t o t a l ,  l a  cual no e s tá  preparada para  so -
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portar»
Efectivamente desde que e l  p is tó n  H  comienza su 

desplazamiento complementario hacia abajo en e l momento 
de l a  ruptura de l a  v a r i l la  a is la n te  5> e l pistón. 11 ' .  
re a liz a  un movimiento exactamente inverso» por l a  acción 
de so lic itu d  dél muelle 2 ',  y e l  ace ite  del gato 3 'comien­
za a trasvasarse  a l  gato 3» Por tan to , lo s  dos contactos 
1 y  l ' s e  lib e ran  simultáneamente» por o tra  p a rte , e l  e -  
quipo móvil del disyuntor tien e  una in e rc ia  mayor que e l  
p is tó n  del gato 3' y comprende, en l a  parte  sometida a 
tensión^ medios de amortiguación y de regulación de l a  
velocidad de moda que l a  sefial de purga producida por

c
e l  desplazamiento complementario del p istón  11 se tran s­
mite antes de que e l  contacto móvil 1 haya podido des­
prenderse del contacto f i jo  superior 13» Resulta de e— 
l io  que 1 corte  efectivo se produce simultáneamente en 
todas la s . cámaras» Adémas, puede disponerse en l a  proxi­
midad de lo s  gatos 3 -3 'válvulas de purga rápida 14-14 ', 
de tipo  conocido, que produzcan l a  evacuación d irec ta  
del ace ite  hacia un depósito , s in  pasar por l a  tu b ería  
9 que puede ten e r una longitud apreciable} dicha evacúa^ 
eión se re a liz a  por e l  efecto de l a  ha ja  de presión pro­
ducida por e l  desplazamiento brusco del p istón  11.

¡Cales válvulas de purga rápida se han descrito  p rin ­
cipalmente en l a  patente francesa Its 1.099*549» y en e l 
certificado  de adición IJ£ *?3*004» presentados por e l  m is- 
inventor oon e l  t í tu lo  «¡Dispositivo de purga rápida pa­
ra  gatos h id ráu licos"»

•Evidentemente, é l  invento puede ap licarse  a un d is­
yuntor que comprenda un número cualquiera de columnas



a is la n te s  y áe gatos, soportando cada urna de dichas co­
lumnas a is la n te s  una o v arias  cámaras de corte»

En e l  modo de rea lizac ió n  representado en l a  fig» 1, 
l a  purga puede rea liz a rse  a trav és de lumbresas perforar*

5 , . • das en lo s  c ilin d ro s  y que son descubiertas por lo s  p is ­
tones, más a l l á  de su posición de f in  de carrera, o in ­
cluso se puede prever tina carre ra  su fic ien te  de lo s  p is ­
tones en su c ilin d ro , de forma que todos lo s  gatos no a- 
veriados se traspasen  a  aquél cuyo sistem a de enlace se 

10 ha roto»
La puesta  én comunicación de lo s  gatos entre  s i  me­

diante  una tu b e ría  9 de gran sección, como se ha repre­
sentado en l a  fig» 1 , constituye tina d isposición especial­
mente se n c illa  puesto que e s tá  tu b ería  e irg e  igualmente 

15 para  l a  alimentación en para le lo  de todos lo s  gatos con
objeto de l a  conexión y e l  mantenimiento de l a  misma.
Ko> obstante r e s u l ta r la  ventajoso e l  poder prever estran ­
gulaciones calibradas sobre e l  conducto de alim entación 
de cada uno de lo s  gatos, paré f i j a r  l a  velocidad de eo- 

2o nexión, pero e s ta s  estrangulaciones frenarian  l a  purga
de seguridad en caso de ro tu ra  de l a  v a r i l la  de enlace, 
de modo que, según e s ta  forma de rea lizac ió n , l a  regula­
ción de la. velocidad de conexión se re a liz a  por medio de 
lo s  sistemas de amortiguación h id ráu licos p rev is to s  en 

25 l a  pa rte  sometida a tensión  del d isyuntor, y no mediante
estrangulaciones de alimentación*

Según o tros modos de rea lizac ió n , l a  purga de segu­
rid ad  puede accionarse (mediante válvulas o e le c tro -v á l­
vu las, por ejemplo), por un órgano so lid a rio  del p is tó n , 
en lugar áe s e r  producida por e l  p is tó n  en sd, por lo  que30



l a s  tu b e ría s  de puega y alim entación pueden se r  indepen­
d ien tes  y l a  regulación  de l a  velocidad de conexión pue­
de re a liz a rs e  mediante estrangulaciones d ispuestas en e l  
e iru o ito  de alim entación de lo s  ga tos,

5 En ©1 caso de que en cada una de l a s  columnas a is ­
la n te s  l le v e  v a ria s  cámaras de c o rte , se puede u t i l i z a r  
e l  modo de rea liz ac ió n  representado parcialm ente en l a  
fig*  2, en e l  que una misma v a r i l l a  a is la n te  5 acciona 
vario s contactos móviles 15-15\v

20 En sistem a de enlace mediante empalme 16 y ba lanci­
nes 17-17,'« reúne e l . extremo de l a  v a r i l l a  a is la n te  5 
con la s  crem alleras l 8- l 8̂ .que impulsan lo s  mecanismo de 
transm isión  de movimiento mediante crem alleras y p iñ in es . 
19-19^» 20—2o' ► De acuerdo con e s ta  d isposic ión , lo s  e s -  

25 fu e rzas  dé l é  conexión se rep a rten  por ig u a l en tre  l a s
dos Sámaras de co rte . Cada una de é s ta s  puede comprender 
sus órganos de desconexión ind iv idua les (m uelles 21—21'  }, 
a s í  como sus sistem a de amortiguación 22—22\ ,  alo jados 
en. una cámara 23 l le n a  de a c e ite  y  situ ad a  por debajo 

20 de l a s  cámaras de c o rte .
Es evidente que e s te  modo de rea liz ac ió n  perm ite , 

con uña in c lin ac ió n  moderada de la s  cámaras de c o rte , 
coa re lac ió n  a  l a  v e r t ic a l ,  obtener una separación im­
po rtan te  en tre  l a s  p a rte s  superio res de l a s  c itad as  cá- 

25 niaras que se encuentran a  p o ten c ia les  d is t in to s .
Otro modo de re a liz a c ió n  de un sistem a de enlace 

en tre ' ««a v a r i l la  a is la n te  5 y dos cámaras de co rte  mon­
tad as  sobre l a  misma columna a is la n te  4» se rep resen ta  
esquemáticamente en l a s  f ig s .  3 y 4. De acuerdo con es­
t á  d isposic ión , loe  medios e lá s tic o s  de desconexión (mué—30
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l i e  24} y lo s  medios de amortiguación y de regulación 
de l a  velocidad (ca ja  dé cíloque con ace ite  25) son co­
munes a  la s  dos cámaras de corte» es decir» que actúan 

' de hecho sobre l a  v a r i l la  a is la n te  de enlace, en tre  e l
y..-

5 extremo superior de l a  misma y e l  mecanismo de transmi­
s ió n  y de inversión de movimiento. E ste mecanismo com­
prende una crem allera 26 de doble dentado» que engrana 
con dos pifiones idénticos 27-27'cuyos árboles resp ec ti­
vos 28- 28'  llev an , dada uno, una rueda dentada 29- 2S&

10 la s  cuales a rra s tra n  la s  crem alleras 30-30'su je ta s , re s -
4 péctivamente, a  lo s  contactos móviles 15—1 5 '. Se apre­

c ia  que, con este  tipo  de mecanismo, l a  transm isión de 
movimiento con inversión del sentido de marcha en tre  l a  

. v a r i l la  a is lan te  y lo s  contactos móviles se re a liz a  no 
15 ya con igualdad de esfuerzo sino con igualdad de carre­

r a  de los. mismos, reunidos mediante un enlace desmodró- 
mico a l a  v a r i l la  a is la n te .

l a s  ruedas dentadas 29 y 29'e s tá n  simétricamente 
dispuestas con re lac ió n  a l  e je  de l a  crem allera 2b ( f ig , 

20 4) de modo que la s  crem alleras 30 y 30.' se hallan, en 'dos
planos v e rtic a le s  d is tin to s . E sta  disposición tiene  l a  
ventaja» además de su sim etría , de perm itir separar e l 
c á r te r  de menanismo (no representado), en tre s  comparti­
mentos estancos unos' con re lac ió n  a o tro s , asegurándose 

25 l a  estanqueidad en lo s  co jine tes de lo s  árboles 28 y  28¡\
mediante jun tas 31—31'» Una separación t a l  de lo s volú­
menes de ace ite  de la s  cámaras de corte  con re lac ión  a l  
mecanismo de transm isión se ha descrito  en e l  primer cer­
tif ic a d o  de adición de l a  patente francesa ye 1.293»609, 
presentado e l  21 de marzo de 1.962 con e l  Hfi 891.729.30
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La f ig ,  5 rep resen ta , parcialm ente, una v arian te  
de construcción que combina e l  sistem a de transm isión 
con igualdad de esfuerzos, representado''en l a  f ig .  2, 
y e l  sistem a con igualdad de ca rre ra s  representado en 
l a  f ig .  3 . En e s ta  varian te  e l  empalme 16 se ha reempla­
zado por una p ieza  interm edia 32 por ejemplo tr ia n g u la r , 
que se a r t ic u la  por una de sus v é rtic e s  en l a  v a r i l la  
de accionamiento 5, y por sus dos v é r tic e s  re s ta n te s  
en balancines 17 -  17'  id én tico s a  lo s  u til iz a d o s  en e l  
caso de l a  fig*  2* Con e s ta  transmisión» e l  movimiento 
se  transm ite normalmente a carre ras  igua les de lo s  dos 
contactos móviles, pero no obstante l a  p ieza  interm edia 
32 puede bascualr ligeram ente en e l  curso de sus despla­
zamientos'.

Segón l a  forma de construcción representada en l a  
f i g .  6» se u t i l i z a  como mecanismo de transm isión de mo­
vimiento en tre  e l  extremo de l a  v a r i l l a  a is la n te  de en­
lace  (o una p ieza  s o lid a r ia  en tra s la c ió n  de dicho ex­
tremo) y lo s  contactos móviles, un mecanismo de palanca 
y balancines que producen una ampliación de lo s  despla­
zamientos y una inversión  deí sentido de l a  marcha.

Este mecanismo se alberga en un c á r te r  con a ce ite  
que en c ierra  igualmente e l  mecanismo amortiguador, y que 
é s ta  montado en l a  parte superior de la  columna aislante  

de soporte del disyuntor y lle v a  l a s  cámaras de corte* 
puede e le g irse  igualmente un c á r te r  seco, llevando en­
tonces e l  amortiguador h id ráu lico  su propia reserva  de 
a c e ite ,

Al p ie  de l a  columna a is la n te  lo 2 va montado, en 
l a  p a rte  s itu ad a  a l  p o ten c ia l de t i e r r a ,  un gato h id rau -30
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lic o  (no representado) que actúa en tracc ió n  sobre una 
v a r i l la  hueca y a is la n te  de enlace 204, preferentemente 
de un m ateria l p lá s tico  armado con f ib ra  de v id r io . E l 
extremo superior de l a  v a r i l la  204 e s tá  'unido a trav és de:Ir " Y
un manguito 106, a una v a r i l la  dé amortiguador 108 que 
l le v a  un p is tó n  l io  e l  cual resbala  en un c ilin d ro  a- 
mprtiguador 112,  E ste c ilin d ro  va f i j e  a. l a  tapa  supe­
r io r  1X4 de l a  columna a is la n te  2o 2 y  e s tá  sumergido en 
e l  ace ite  contenido en un cartee  116, montado igualmen­
te  en l a  p a rte  superior de l a  columna 202,  una ¿unta 
118 asegura l a  estanqueidad a  lo s  líqu idos en e l  paso 
de l a  v a r i l la  2Q&, en tre  e l  c á r te r  116 y e l  volumen in ­
te r io r  de la. columna 102, l le n a  de ace ite  a islan te»

Sobre e l  c á r te r  116 van montadas dos cámaras de 
co rte  120-120', inclinadas por lo  general. E stas  dos 
cámaras dé córte  son id én ticas  y sim étricas coa re la ­
ción a l  e je  v e r t ic a l  de l disyuntor, por lo  que solo se 
d e sc rib irá  a continuación l a  representada sobre l a  par­
te  izquierda de l a  f ig u ra . Asi como e l  mecanismo con e— 
l i a  relacionado.

En e l  in te r io r  de cada cámara de corte  se mueve 
un contacto móvil .122 que - se d esliza  por e l  in te r io r  de 
un contacto de llegada de co rrien te  124 y puede a ju s ta r­
s e , a l  f in a l  superior de su ca rre ra , en un contacto f i jo  
no representado y situado en l a  parte  superior de l a  cá­
mara de co rte  (en l a  f ig u ra , e l  disyuntor se represen ta  
en posición desconectada).

E l sistem a de transm isión de movimiento en tre  l a  
v a r i l la  a is la n te  204 de accionamiento y cada uno de lo s 
contactos móviles, comprende una palanca 126 de brazos30
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desiguales , que p ivo ta  en tom ona uxFe3% f i j o  128 monta­
da en e l  c á r te r  126, y comprendé igualmente dos balanci­
nes de enlace 130 y 132, EL balancín  130 e s tá  a rticu la d o , 
por uno de sus extremos, $on e l  extremo' 131 d e l brazo 
más laggo de l a  palanca 126 y , por su o tro  extremo, en 
una cruz d eslizan te  134 a  l a  que va su je to  e l  contacto 
móvil 122 oy que se guía en tra s la c ió n  por dos v a r i l la s
de guiá 136- 136'.* l a s  cuales pueden cooperar igualmente 
a l  mantenimiento en posic ión  de l a  cámara de co rte  120»
EL segundo balancín  132 e s tá  a rticu lad o , por uno de sus 
extremos, en e l  extremo 138 d e l brazo más corto  de l a  
palanca p ivo tan te  126 y , por su o tro  extremo, en una 
p ieza  de unión 140 s o l id a r ia  en tra s la c ió n , por ejemplo 
mediante un pasador 142, de l a  v a r i l l a  108 de l amorti­
guador, E sta  p ieza  de unión 140 s irv e  de tope de f i n  de 
c a rre ra  de desconexión, y  de enlace con e l  sistem a de des­
conexión por muelle que se d e sc r ib irá  más adelan te ,

La re la c ió n  de lo s  brazos de l a  palanca 126 se e l i ­
ge de manera que para  tana c a rre ra  reducida del conjunta 
constitu ido  por e l  p is tó n  de l ga to , l a  v a r i l l a  a is la n te  
104, l a  v a r i l l a  de amortiguador lo 8 y  l a  p ieza  de unión 
140 (es d e c ir , para un reducido consumo de ace ite  en e l  
gato) se obtenga l a  c a rre ra  to ta l  de lo s  contactos móvi— 
l e s ,  A t í t u lo  de ejemplo, se ha representado un mecanis­
mo de transm isión  que proporciona una re lac ió n  de m ulti­
p licac ió n  de alrededor de 1 a  4, con inversión  del sen­
tid o  de l a  marcha.

En un d isyuntor de acuerdo con e l  inven to , e l  mue­
l l e  dé desconexión e s tá  situado en l a  p a rte  su scep tib le  
de h a lla rs e  sometida a ten s ió n , como se ha d esc rito  en



*$

5

20

25

20

25

-  18 -

l a  pa ten te  francesa hs 1*293*609» presentada e l  6 de a -  
b r± l de 1.961 para  "Disyuntor de desconexión automático" 
a  nombre d e l mismo inven to r, a s i  como en su prim er adi— 
éiÓn^presenf ada e l  21 de marzo de 1.962 ;con e l  ns 391.729.

De acuerdo con e l  modo de re a liz a c ió n  representado 
e l  muelle de desconexión 142 e s tá  d ispuesto  por encima 
d e l c á r te r  116» en tre  l a s  cámaras de co rte  120- 220'  .

Por su extremo in f e r io r ,  se  apoya sobre un asien to  
144 montado sobre e l  c á r te r  y , por su extremo su p erio r, 
coopera con una arandela de empuje móvil 146» f i j a  a ti­
n a  v a r i l la  148 s o l id a r ia  de l a  p ieza  de unión 140.

Del funcionamiento d e l muelle del disyuntor» dicho 
iodo lo  an terio r»  basta  d e c ir  que* partiendo de l a  posi­
c ión  desconectada representada en l a  f ig .  6» cuando se 
admite a c e ite  a  p res ió n  en e l  gato  de accionamiento, l a  
v a r i l l a  a is la n te  104» a s í  como todos lo s  órganos ligados 
en tra s la c ió n  a  l a  misma, se impulsa h ac ia  abajo y se so­
mete a un esfuerzo de tra c c ió n  en con tra  de l a  acción 
d e l muelle de desconexión 143. E l movimiento de descen­
so de l a  p ieza  de unión 140 provoca l a  p ivo tación  de l a s  
dos palancas 126 que vienen a  ocupar l a  posic ión  12$*, 
indicada esquemáticamente en linea, de tra z o s , en l a  par­
te  izqu ierda  de l a  f ig u ra , y que corresponde a l a  pene­
trac ió n  de lo s  contactos m óviles 122 en sus contactos 
f i j o s  resp ec tiv o s . E ste  f i n  de c a rre ra  de conexión pue­
de f i ja r s e  por l a  llegada  a tope de un  mangu it o 150* mon­
tado sobre l a  v a r i l l a  148 con tra  l a  p a rte  superio r del 
asien to  144.

Da conexión puede auto-mantenerse por l a  p resión  
d e l a ce ite  que se  deja  s u b s is t i r  en e l  g a to , realizándo—30
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288
se  l a  desconexión mediante l a  purga de e s te  ú ltim o.-E n  
q~I momento de e s ta  purga» e l  muelle de desconexión 143 
s o l i c i t a  l a  arandela de empuje 146 hacia  a rr ib a , l a  cual 
a r r a s t r a  todo e l  conjunto» 148—140-108* 3T*' pe r consiguien­
t e ,  provoca l a  re t i ra d a  de lo s  contactos móviles median^- 
t e  l a  p ivo tación  de l a s  palancas 126.

En éOL sistem a de transm isión  con balancines y palan­
cas representado en l a  f i g .  6,  lo s  dos balancines simé­
t r ic o s  132 podriaii, como a lte rn a tiv a , a r t ic u la rs e  median­
te  ún p ivo te  común sobre l a  p ieza  de unión 140» en lu ­
gar' de lo s  dos p ivo tes  d is t in to s  152 y 154* Igualm ente, 
e l  muelle de desconexión y e l  amortiguador pueden dispo­
nerse  en lugares d is t in to s  de lo s  representados a  t í t u ­
lo  de ejemplo y , en e sp ec ia l, se puede montar e l  amorti­
guador en e l  in te r io r  de l m uelle, situándose e s te  conjun­

to  dentro o fu era  d e l c á r te r  116.
S i cada una de l a s  cámaras de co rte  e s tá  p re v is ta , 

po r ejemplo, para una ten s ió n  de 75.000 v o ltio s  se pue­
de e s ta b le c e r , de acuerdo con e l  invento , un d isyuntor 
de 450.000 v o ltio s  que comprenda t r e s  columnas a is la n te s , 
como se ha representado en l a  f i g .  1 » so ore nada tina de 
],op: cuales gan montadas en s e r ie  dos cámaras de co rte  
accionadas, por una misma v a r i l la  a is la n te  de enlace, se­
gún uno de lo s  modos de re a liz a c ió n  de l a s  f ig s .  2 , 3 ,
5. ó 6.  Cualquier o tra  combinación en tre  l a s  cámaras de 
co rte  y la s  columnas que pueda re a liz a rs e  conserva siem­
pre l a  seguridad, incluso en caso de ro tu ra  de un órga­

no de en lace.
Es perfectam ente conocido que éL. cp rte  de lo s  d is ­

yuntores no solo es d i f í c i l  en c o rte -c irc u ito  sino tam-
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b ién  en caso de aparic ión  sobre l a  l in e a  de t r a s p o r t e  
de un defecto de aislam iento po-cô  alejado del disyun­
to r  (inciden te  llamado generalmente "defecto- k ilom étri­
co ») ' e  incluso en e l  caso de co rte  dé l a s  l ín e a s  en va­
c ió , en e l  que l a  capacidad de lo s  conductores re v is te  
gran im portancia. Es evidente pues que, segiin le s  ca­
sos, e l  d isyuntor puede encontrarse en presencia de fe ­
nómenos puramente óíaaicos o puramente a é lf ic o s , o in ­
cluso puramente capacitivos y» que debe se r suscep tib le  
de asegurar e l  co rte  incluso en. casos de defasaje muy 
im portantes, en un sentido o en e l  o tro , de l a  tensión  
con re la c ió n  a l a  in tensidad .

La seguridad d e l co rte  y del mantenimiento del a is ­
lamiento después del mismo, en lo s  casos d i f íc i le s  en 
que aparecen lo s  fenómenos sé lf ie o s  o capacitivos antes 
c itad o s , se m ejorarla considerablemente por un aumente 
de l a  ca rre ra  de lo s  contactos m óviles, conservando és­
to s  no obstante su gran velocidad. Pero se sabe que es­
t e  aumento de l a  ca rre ra  e s  d i f i c i l  de re a liz a r  con lo s  
disyuntores de accionamiento c lá s ic o , se  ha propuesto 
igualmente, para  f a c i l i t a r  lo s  co rtes  en c o rto -c irc u i­
t o ,  disponer sobre cada cámara de co rte  una re s is te n c ia  
en para le lo  con lo s  contactos f i jo s  superiores e in fe ­
r io re s  ( re s is te n c ia  que debe co rta rse  a su vez t r a s  l a  
desconexión del d isyun to r), o mejor, derivar en tre  e l  
contacto superio r y m  contacto f i j o  suplementario in -  
te m e d io , una res is ten c ia»

pero incluso  e s ta  so lución , in te resan te  en s i  mis­
ma, exige un muy notable aumento de Xa ca rre ra  to ta l  
del contacto' móvil.30
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En e l  caso de disyuntores con varias ca ja s  de cor­
t e  en s e r ie ,  ta le s  como lo s  de acuerdo con e l  presente 
invento , cada una de la s  cámaras se encuentra, quede es­
lío c la ro , sometida a  lo s  fenómenos qué':;acaban de descri­
b ir s e , pero , además, l a  re p a r tic ió n  de jlas tensiones en­
t r e  l a s  d iversas cámaras después del co rte  tie n e  e l  r ie s ­
go de se r  ir re g u la r , sobre todo s i  no se prevén d isposi­
t iv o s  a u x ilia re s  ( re s is te n c ia s  o condensadores) repar­
t id o re s . R esulta pues ventajoso disponer también en es­
te s  caso., de una ca rre ra  suplem entaria, después del cor­
t e  en lo s  contactos m óviles.

Abara b ien , e l  aumento de l a  c a rre ra  de lo s  contac­
to s  móviles puede re a liz a rse  s in  d if ic u lta d  en lo s  cCSr- 
yuntores de acuerdo con e l  inventa g rac ias  a l  sistem a 
de mando estirad o  con desm ultiplicaoión e inversión  de 
movimiento, principalm ente por crem alleras y pifiones.
En e fec to , basta  aumentar l a  ca rre ra  de l órganode mando, 
es d e c ir , del gato  h id ráu lico  ligado a l a  v a r i l la  de en­
lace  a is la n te  que acciona e l  o lo s  contactos m óviles, 
y a la rg ar en algunos dientes la s  crem alleras unidas a 
l a  v a r i l l a  a is la n te  y a lo s  contactos móviles* Una d is­
posic ión  t a l ,  que permite e l  alargamiento de l a  cea—'-  
r i e r a  d e l contacto  m óvil, s in  aumento importante de l a  
in e rc ia  de l a s  p iezas o de l volumen de lo s  c a r te ra , se 
ha descrito  en e l  c e rtif icad o  de ad ic ión  a l a  patgnte 
francesa N2 1.293.609, presentado e l  21 de Marzo de 1.962 
coa e l  E2 691. 729, po r e l  mismo inventor.

Debe hacerse constar que e l  invento no se l im ita  
solamente a lo s  ejemplos d e sc rito s  y representados, s i -  
nó que es suscep tib le  de numerosas v a rian te s  accesio les
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p ara  e l  técn ico  en l a  m ateria , según, la s  ap licaciones 
p re v is ta s , y  sin. separarse  por e l lo  del e sp íritu , de d i-  
clic invento .

*  O g A
Sé ré is in d ic a a  como propios y nuevos para  que sean 

objeto de una Fatente de Invención en España, por vein­
te  afíos, reivindicándose í a  p rio rid ad  de l a  Paten te  de­
positada  es. F rancia e l  25 ae Mayo de 1 . 962, bajo e l  $rs 
PY. S9S.Y12 y e í  c e r tif ic a d o  de adicción  depositado en 
Francia bajo  e l  nfi.PV. 912.045 de 12 de octubre de 1962, 
io s  puntos sigu ien tes*

l* .-,T te  disyuntor de cámaras de co rte  m ú ltip le s , 
que comprende «na s e r ié  de cámaras de c o rte , d e l t ip o  
en que cada contacto móvil e s  so lic ita d o  a  su  posic ión  
de apertu ra  por medios e lá s t ic o s , y se  conduce y mantie­
ne en -su posic ión  de c ie rre  por una v a r i l l a  ímtriq a un 
gato  h id ráu lico  y que tra b a ja  en trac c ió n , cuando é s ta  
es s o l ic i ta d a  por e l  c itado  gato; e s te  d isyuntor se  ca­
ra c te r iz a  porque cada gato e s tá  dispuesto de t a l  manera 
que, cuando se produce una ro tu ra  acc iden ta l en e l  s i s ­
tema de en lace , en tre  é l  p is tó n  de un gato  y e l  contac­
to  móvil correspondiente, e l  c itado  p is tó n  pueda despla­
zarse más a l l á  de su posic ión  normal que corresponde a l  
c ie r re  del contacto mencionado, y por e l  de que
se prevén medios para determ inar, como consecuencia de 
e s te  desplazamiento complementario d e l p is tó n , l a  purga 
in stan tán ea  de todos lo s  demás gatos de l d isyun to r.

2 9 .- un d isyuntor de cámaras de co rte  m ú ltip le s , 
caracterizado  por un modo de re a liz a c ió n  según I a, en  
e l  que lo s  medios e lá s t ic o s  de desconexión e s tán  s i tu a r
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dos en l a  parte  susceptib le  de e s ta r  sometida a tensión, 
del citado disyuntor, m ientras que cada gato se h a lla  
a potencial de t i e r r a  y acciona, por lo menos, un con­
ta c te  móvil del citado disyuntor a través de una v a ri­
l l a  a is lan te  de enlace, que tra b a ja  siempre en tracción ; 
cada uno de dichos gatos comprende medios susceptib les 
de determinar l a  purga instantánea de todos los gatos, 
s i  uno- cualquiera de los p itones de lo s  gatos citados 
sobrepasa su posición normal de f in  de ca rre ra , como 
consecuencia de un alargamiento anormal de l a  v a r i l la  
de enlace' o de una ro tu ra  en e l  sistema de enlace accio­
nado por, diÉho p is tón , g rac ias a  lo  cual todas la s  cá­
maras de co rte  se desconectan simultáneamente*

3r-~ Un. disyuntor de cámaras de corte m últip les, 
caracterizado por o tro modo de rea lizac ión , según la  ó 
2§,’ en e l que lo s  medios suspeptib les de determinar l a  
purga de lo s  gatos, en respuesta  a lo s  desplazamientos 
complementarios de uno de lo s  p istones, comprenden lum­
breras practicadas en cada lino de lo s  c ilindros de ga­
to ,  para perm itir l a  evacuación del flu ido  a presión 
hacia  una zona de baja presión; dichas lumbreras están 
dispuestas de manera que sean descubiertas por e l  p is ­
tón, cuando este  último efectúa e l citado desplazamien­
to  complementario; lo s medios c itados comprenden igual­
mente, por lo  menos una tubería  que pone en comunicación 
permanente dichos gatos entre  sí*

4 3 -pn disyuntor de cámaras de corte m últip les, 
caracterizado por aún un modo de realización  según 32, 
en e l  que lo s  c ilin d ro s de lo s  gatos están desprovistos 
de fondo en e l  lado de baja  presión, o llevan  un fondo
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obturador amovible, gracias a lo oual cada uno de lo s 
¿ la tones, cuando sobrepasa su posición de f in  de carre­
ra  normal, puede escapar de su c ilindro  y provocar a si 
l a  purga rápida de todos lo s  gatos.

5§ .— Un disyuntor de cámaras de corte  m ú ltip les, 
según uno Cualquiera de los párrafos an te rio res , en e l  
que cada v a r i l la  a is lan te  de enlace accionada por un ga­
to ,  manda e l  funcionamiento de. varias cámaras de corte 
montadas en l a  parte  superior de una misma columna a is ­
la n te .

6e . -  Un disyuntor de . cámaras de co rte  m últip les, 
caracterizado por un modo de rea lizac ión  según 5a» en 
e l  que e l  sistema de transm isión de movimiento entre 
una v a r i l la  a is lan te  de enlace y los contactos móviles 
que acciona, comprende un empalme o elemento interme­
dio análogo, preparado para ig u a la r lo s  esfuerzos tran s­
m itidos a  lo s  citados contactos móviles sobre l a  v a ri­
l l a  a is lan te  mencionada.

7a. -  un disyuntor de cámaras de corte  m últip les, 
caracterizado por o tro  modo de rea lizac ión , según 52, 
en e l  que e l  sistem a de transm isión del movimiento éntre  
una v a r i l la  a is lan te  de enlace y lo s  contactos móviles 
que acciona, constituye un engace desmodrómico en tre  lo s  
citados contactos*

&§.- Un disyuntor de cámaras de corte m últip les, 
caracterizado por todavía o tro modo, de rea lizac ión , se­
gún 7a, en é l  que e l  sistema de transm isión de movimien­
to  an tes citado conprende, para  cada cámara de co rte , ti­
na p ilanca que p ivota sobre un eje  f i jo ,  perpendicular

a lo s  e je s  de l a  v a r i l la  a is la n té  de enlace y del con-
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tac to  móvil de l a  citada cámara} lo s  extremos de los 
brazos de dicha palanca están  un idos, respectivamente, 
a. un órgano so lidario  de l a  v a r i l la  a is lan te  menciona­
da y a un órgano so lidario  de dicho contacto móvil por 
medio de dos balancines, J '

9a*—'Un disyuntor de cámaras de corte m últip les, 
caracterizado por un nuevo modo de rea lizac ión , según 
&a, en e l  q.ue e l  muelle de desacoplamiento e stá  d is­
puesto por encima del sistema de transmisión de movi­
miento> antes citado, entre la s  cámaras de corte del 
menoionado disyuntor,
. IOS.- n US DISYUNTOR DE CAMARAS DE CORTE MULTIPLES " 

Todo t a l  y cómo se  describe en l a  memoria que an­
tecede se i lu s t r a  como ejemplo de ejecución en lo s  p la ­
nos unidos a e l l a  y se-re iv ind ica  en su Rota,

E sta  memoria consta de veinticinco ho¿as fo liadas 
y e sc r ita s  a máquina por una so la  cara y planos que l a  
acompasan,

Madrid, 22 de Mayo dé 1,963 
Jeaa lo u is  SRAIZMBHiBR.
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