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MEMORIA DESCRIPTIVA

La pfesente invencién se refiere 2 una

maquina barredora acoplable a medios de transporte

¢

autonémos, en especial carretillas elevadoras.
Estas médquinas, como es sabidn, se utili-
zan para la limpieza en secco o en humedo de super-
ficies horizontales (calles, suelos). Estas mdqui-
nes estédn constituidas ror un bastidor, provisto de
ruedas, en el interior del cual se hayan dispuestos

los érganos motores que pueden ser de tipo mecédni-

co o eléetrico, ademds de los Orgenos accesorios

de funcionamiento. o SN

Una méguina de este tipo comprende ademds
une o més cepillos giratorios de los que se puede °., .
regular la presién y la inclinacidén sobre la super-

ficie que se debe limpiar y eventualmente uno o més
aspiradores del polvo o del detergente distribuide

por un apropiado aparato. . feae
Entre las mdquinas de este tkpo, las utis o
lizadas para suelos, en las fébricas, escuelas, hoe-7:
pitales, oficinas, poseen todas traccién inﬂependiéﬁ:.
te, que utiliza una bateria de acumuladores, por el

motivo que a menudo se trabaja en zonas en las que °

es necesario el silencio, y en interiores.

El objetivo de la presente invencidn es el
de adeptar la mdquina barredora de forma que la mis-
ma tome la energiz motriz de un medios mévil autéd-
nomo y pueda acoplarse a este de forma estable.

Este objetivo se alcanza con la invencién

en cuestidén, del tipo que utiliza uns o0 més cepillos
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giratorios anteriores y uno o'méé aspiradores del
polvo, caracterizada por el hecho que toma la ener-
gia motriz para sus organos coanstitutivos activos

de una carretilla elevadora de horquillas, a la cuai
dicha maquina barredora se acopla establemente me-
diante medios de enganche situados en posicidén pos-
terior respecto a la misma, que eomprenden'un par

de soportes tubulares pasantes a través del bastidor
de dicha magquine, previstos para que reciban los
extremos libres de dichas horquillas, cuyas abertu-
ras poseen una seccidn 1igeramente mayor de la de-".:,
dichos extremos, estando previsto para el bloéaje S

de cada una de estas Ultimas,/un elemento en forma

de dedo, giratorio con su correspond;ente perno en

dorno al bastidor, mediante medios de mando accionap

dos desde el exterior por el operador, entre dos
posiciones de extremo, una de blocaje del extremo .....

de la horquille correspondiente, encajada en su A

respectivo soporte, en la que dicho elemento ejerce.“

una presidn forzada sobre dicho extremo, y la otra'
de desblocaje de la extremided misma, en la que el
dicho elemento se eleva, dejando pasar libremente
dicho extremo.

De esta forma naturalmente, resulta eviden-
tela ventaja de poder aligerar sumemente la mdquina
barredora, tomando la energia motriz directamente
de una carretilla elevadora, reduciendo sensiblemen~
te los costes de produccidén, respecto a las mAquinas
més conocidas, en igualdad de rendimiento. Ademéds

la midquina en cuestidn posee una meyor f£iabilided en
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el tiempo, respecto a las maquinas conocidas, no
siendo necesario intervenir en el mantenimiento de
los 6rganos motores que, en este caso, estan situa-
dos en la carretilla elevadora y sujetos & manteni-
miento separado.

Ulteriores caracteristicas y ventajas de
la presente invencidén se apreciardn mayormente en la
descripcién pormenorizada que se hard a continuacidn
de una variante de realizacién dada a titulo pura-
mente de ejemplo no limitativo en el dibujo adjunto
en el qu.e:~

- la figura 1 muestra una perspectiva de, ..

la mdquina barredora en cuestidn; :
- la figura 2 muestra una perspectiva de-
los medios de mando que se refieren al enganche dé'-.z
la méquina de la figura 1, a las horiquillas de una
carretilla elevédora.

Con referencis a los dibujos adjuntos, la

méquina barredora (1) comprende un bastidor (2), 268

tenido por ruedas anteriores (3) y posteriores (4),. .
del tipb pivotante, en cuya parte anterior esté sﬁ}jﬁ
tuada en voladizo, un par de cepillos giratorios (5)
que se ponen en movimiento por la aceidén de brganos
cinemédticos que funcionan hidradlicemente mediante
las tomas(6). En la parte posterior de la miquina (1)
estan situados los medios de enganche (7) de la mis-
me a los extremos horizontales (8) de las horqui-
llas (F) de una carretilla elevadora (mo ilustrade

en la figura).

Los medios de enganche (7) comprenden un
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par de SOpoftes tubulares (9) y (10), que atravie-
san el bastidor (2), previstos para el encaje y el
acoplamiento libre de los extremos (8).

Las aberturss (11), (12), de los soportes
respectivos (9), (10), tienen una seccién ligeremen—
te mayor de la seccidn de los respectivos sxiremos,
que en ellas se encajan.

El blocaje de los extremos (8) en el inte-
rior de 1ns soportas tubulares (9), (10), se realiza
mediante sus respectivos elementos en forma de dedo
(13), (14), situados en el interior del bastidor (%2.:.
y giratorios con sus respectivos pernos (15), (16),...
que se acoplan con el bastidor (2) y del que sobre:’:

salen.

Cada uno de dichos elementos en forma de *°-:
dedo (13), (14), giren mediante medios de mendo (17),
entre dos posiciones de tope, una de blocaje de log._-
extremos (8 , en la que cada elemento en forme de . ..
dedo ejerce un choque forzado sobre su extremo co—.

e ey
* o ¢

rrespondiente (8) (véase la figura 2), la otra de -+-**

desblocaje de la extremidad misme, en la que dicho., . :
elemento se eleva (posicién sombreade de la figura 2),
dejando libre el extremo (8).

Dichos medios de mando (17) para la rota-
cién de loselementos (13), (1l4), situados con sus
propios extremos libres encarados, comprenden una
palanca (18) de maniobre, fijada mediante bisagra,
en correspondencia con su extremo opuesto al de
maniobra, en (19), a un primer prolonsamiento (20),

solidario con el perno (15), de manera que cree con
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este Wltimo, une estructura en forme de "V"; la pa-
lanca (18) estd ademds fijada mediante bisagra, un .
poco més aguas abajo del punto de bisagra (19) ¥y
exactamente en (21), a un extremo de un brazo largo
(22), aue no interfiere, durente el accionamiento de
la pelance (18), con el proloncamiento (20), estando
el otro extremo de dicho brazo (22) fijado mediante
bisagra, en (23) con un segundo prolongamiento (24),
solidario con el perno (16), en una posicién andloga
a la del primer prolongamiento (20) respecto al per-
no (15). E1 brazo (22) puede ser regulado & lc lar-

.
sssew

g0 mediante un tirsnte (25) situado en una posicién

e v e
e o *
Y L]

intermedia entre los extremos del brazo (22). .
Se describird ahora el funcionemiento de
la mdquine en cuestidn (1). ey e
Se encajan los extremos (8) de las horquillas (F) .
de una carretilla elevadora en el interior de los

gsoportes tubulares (9), (10), y se conectan los

enchufes (6) con el eparato hidréulico de la miama ‘:..°

carretilla elevadora. En esta fase, la palance (18) - -

se encuentra en una posicién elevada y girada 1802 .

respecto & la posicidén ilustrada en la figura 2,
para que puedan girar los-elementos (13), (14) he~
cia el exterior hasta despe jar completamente la luz
de entrada de las aberturas (11), (12).

Durante el funcionamiento de la palance (18)
hacig arriba, el elemento (22) se desplaza hacia el
perno (16), provocenado la rotacién del mismo, a
sravés del prolongemiento (24), girando simulténea~
mente el elemento (13) hacia arriba.
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No habiendo ningun choque de parada de
la rotacidén del perno (16), o sea del elemento (13),
estes podrian continuar su rotacidén mds de lo sufi-
ciente, impidiendo, con la palanca (18) completamen—
te subide, la rotacién hacisa arridba del elemento (14),
asunque este se encontrare libre de acoplamientos for-
zados.

En tal caso seria necesario empujar la pa~
lanca (18) hacia abajo y hacia la derecha de la figu-
ra 2, para obtener también la rotacidén del elemento
(14) (que podria obtenerse también manunalmente). .....

Para evitar todo esto, en el interior de :}'=

bastidor (2), y por encima del elemento (13) estd
situada una pleca (26) solidaria con el bastidor

(2) mismao, de forma que la rotacidn del elemento
(13) quede definida por la placa (26) misma.

Como alternativa es posible obtener un sa-..’
liente (27) en el perno (16) que define el mismo lq_i}

rotacién del perno (16) mismo. Una vez acoplados +:s«

los mencionados extremos (8) en el interior de los _ .
soportes (9), (10), se lleva a cabo el blocaje delés;:
nismos volviendo a bajer la palanca (18) a la posi-
cién de la figura 2, provocando asi el choque forza-
do de los elementos (13), (14) en sus extremos (8)
correspondientes.

De esta manera, la mdquine en cuestidén (1)

estd lista para ser utilizada.
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REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto del presente mo-
delo de utilided:

12}, Maquina barredora acoplable a medios
de transporte auténomos, en especial carretillas ele-
vadoras, del tipo que utiliza una o més cepillos gi-
ratorios anteriores y uno o més aspiradores del pole
vo, caracterizada por el hecho que tome la energie mo-
triz para sus 6rganos constitutivos activos de una
carretilla elevadora de horgquillas, a la cual dicha
méquina barredora se acopla establemente mediante
mediocs de enganche situados en posicidén posterior res—
pecto & la misma, que comprenden un par de soportes:}°;
tubulares pasantes a través del bagtidor de dicha
méquina, previstos para Que reeiban los extremos 1$7 .
bres de dichas horquillas, cuyas aberturss poseen un;f'
seccidén ligeramente nayor de la de dichos extremos,
estando previsto para el blocaje de cada uns de es=‘‘‘"

tas dltimas, un elemento en forme de dedo, giratorig: :

con su correspondiente perno en torno al bastidor, ,°:*

L N 3
ante

mediante medios de mando accionados desde el exteripx..
por el operador, entre dos posiciones de extremo, ﬁhéf
de blocaje del extremo de la horquilla correspondien-
te, encajada en su respectivo soporte, en la que di-
cho elemento ejerce un choue forzado sobre dicho ex-
tremo, y la otra de desblocaje de la extiremidad mis-
me, en la que dicho elemento se eleva, dejando pasar
libremente dicho extremo.

28). Maquina segun la reivindicacién 1, ce~

racterizada por el hecho que dichos medios de mando
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para la rotacién de dichos elementos en forma de de-
do, situados con sus extremos libres encarados, coms -
prenden una palanca de maniobra, fijada mediante bi-
sagra, en correspondencia con su extremo opuesto al
5 de manlobra, a un primer prolongamiento solidario con
(\\fu perno correspondiente de uno de dichos elementos
en forma de dedo, de forma que cree con este Wltimo
une. estructura en forma de "V", estando a dicha pa-
lanca fijado mediante bisagra también un extremo de
10 un 1érgo brazo, qQue no interfiere, durante el accio-
namiento de dicha palanca, con dicho ﬁrolongmiento&."z
estando ademés dicho brazo fijado mediante bieagré‘ ‘e,
al otro extremo, con un ségundo prolongamiento, .
solidario con el perno del otro elemento en forma de

-

Q

15 dedo, en une posicidén andlogs, respecto & dicho ﬁl— .
timo perno, & la de dicho‘prolongamlento.

38), Mdquina semin la reivindicacién 2, .. .

caracterizada por el hecho que~dich0'brazo‘largo, .s

fijado mediante bisagra a dichos prolongamientos,
20) conprende un tirante in ermedio de regulacidén de 13“:

at®
..

longitud de dicho brazo. . , eer o
48). Méquina segun la reivindicacién 1 y 2,
caracterizada por el hecho que dichosmedios de mando
comprenden medios de choque de final de rotacién del
o5  Gicho elemento en forma de dedo relativo &l perro
situado en la parte opuesta a dicha palanca, en el
sentido segun el cual:se produce el desblocaje del
extremo de la horquilla correspondiehte. °
» 595. Médquina segin la reivindicacién 4,
30 caracterizada por el hechd que dichos medios de cho-

g,
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que estén constituidos por un saliente situado a lo
largo de la pared exterior axial del dicho ) o si-
tuado en la parte Opuesfa a dicha palaneaJ/Pern

62). Mdquina segin la reivindicacién 4, ce~
racterizada por el hecho que dichos meaios de .cho-
que estan constituidos por una place solidaria con
la superficie interior de dicho bastidor, por encima
del dicho elemento en forma de dedo relativo al per-
no situado en la parte opuesta a dicha palanca. .

72) Se reivindica por filtimo como objeto sobre

el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se soligita:

e B

MAQUINA BARREDCRA ACOPLABLE A MEDIOS DE TRANSPORTE;AFEONOMOS,

EN ESPECIAL CARRETILLAS ELEVADORAS,

Todo conforme queda descrito y reivindicado.en la

presente Memoria descriptiva que consta de diez pégipés me -
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