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 PATENTE DE INTRODUCCION

‘que por diez afios se solicita a favor de Dn. Francisco

‘Bretén Arnedo y Dn. Pablo Bretén'Arnedo; de nacionalidad

Espanola, dom1c111ados en Logrofio, Barrio de la Estrella,

¥ que ha de recaer sobre “‘ADTOMOVIL ROBOT PARA ENTRENAMIENTO

Y RECREO DE CONDUCTORES DE VEHICUIOS ™

“Memoria descr;ptlva

Eﬂxeglstro de la patente de introduccién que se so-

llClta tlene por obJeto garantlzar la explotacién exdusiva

‘en todo el terrltorlo nacional y sus. pose31ones de un autom6v1l

robot pars, entrenamiento y recreo de conductores de vehiculos,

conforme se describe a contlnuaclén ¥y se representa gré-.

ficamente. en]xm adauntos dibujos, a titulo de eaemplo.
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. El. obJeto del presente reglstro con51ste en una se-
Trie de dispositivos y mandos para el entrenamiento de futu-

k Tos conductores de cualquler clase de vehiculos, penmltlen-

do al alumno aprender con ;apldez.y’facilldad las manlobras

}1
s

5 que deberé eaecutar con un vehiculo. Se aausta tan a la rea
lidad los mov1mlentos del vehiculo N disp031016n de mandos,
que no se duda que este autom6V1l robot servird para la meJor
.formacidn de conductores, con grandes ventaaas prra el tré-

, f1co. Es por lo tanto un buen auxlllar para las escuelas de‘

10 conductores. Al mlsmo tiempo qpe empleado como.lnstrumento

récreativd puede_usarse,enisbciedades de recreo, Clubs, Ba--

res, etc. ". | _ | )

, ~ El aparato consta de un volante de direccién, una
paianca de_caﬁbiq de gentidq de mardm, un‘pedal.écelerador'

15 'y un pedalfde frenadbfque a través de un disﬁositivo elée~

. trico‘ﬁmprimeg los movimiehtos propios-de un vehiculos noﬁ-

- " mal.a un‘ﬁehiculo'ﬁe reducido tamafio dispuesto sobre una.

' pista VlSlble para la persona que accions los mandos 01ta— ,

dos, pudiendo disponerse sobre la misms pista varlos vehicu—

20 los accionados desde sus respecjmvos juegos de mandos por
sendos conductores. ‘v‘. | o
Tos disefos adjuntos indican un ejemplo de reali-
. zacidn de este automévil robots .‘ ‘
' Figura ig Qista.lateral con corte parcial del con-
) »25 junto; . |
Pigura 2, v1sta por encima; .
Pigura 3, corte vertlcal 1ong1tud1nal de un automé—
vil usado como vehiculo; '
3 Figura 4, esquema del cifcuité eléctricb del conjunto
0 :

- formado por dos partés<distintés'éeparadas_por,la'linea de
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de punto ¥ raya. Ia superior de corriente contlnua cuya
flnalldad es accionar la dlrec016n, ¥y la inferior de co-
rriente alterna que da fuerza motriz al vehlculu, 1mpulsén—~
dolo para atrds o hacia adelante, con parte de corriente
contlnua para ‘el freno del motor. , '

El conjunto estd oonstltuldo por un volante {,'(fi—
guré,I vy II) con barra de direqcién 2, que se encuentran

formando parte del conjunto de una caja multiplicadora de

: velocidades'é y que es accionada por una dinsmo 4 (fi-

gura. 4) dlspuesta en el 1n¢er10r de ésta; la barra de di-
reccién ac01ona una llave inversora de polos, 5 (flgura
4) en llgacldn con la dinamo y con un motor de corrlente
contlnua 6, dlspuesto en el 1nter10r del vehiculo 7 Este
motor acciona un d;spos1t1vo mecan;co para lograr que a
voluntad del usuario, lasAfdedas'delanferaskse cologquen

0 muevan en la direccién deseada. ‘

La barra de dlre0016nc2, esta prov1sta de una pa~-

lamnca de camblov8, que accions una llave inversors 9 (fi-

gura 4) en ligacién con un motor 50 de corriente glterna

o continua que provoca el movimiento para atrds o para -

el frehte, del vehiculo.

Al lado de la barra de dlrecclén, 1nfer10rmente,

hay dlspuesto un pedal acelerador 13 que accmona a un reos-

tato 11 ( figura 4) ligado en serie g través_de la llave 9

con un.mbtor 10, dismiﬁuyendo o aumentando €1 voltaje y
por lo tanto la velocidad.

A1 lado del pedal acelerador existe un pedal de

»fréno.14 que acciona unpa llave bipolar 12 (figura4) que o

puede mentener cerrado el circuito normel y que cuando se

- &eeiona, desliga la corriente alterna y liga un circuito
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de corriente continua que actua sobre 188" boblnas del mo~

" tor 0 ( figuras 3 vy4), formando un campo maggnético que

hace dlsmlnulr las rotaclones del motor, frenandolo sue~—

vemente.

El funcionamiento del conjunto es el siguiehte:

‘ge enchufa o'conebta el aparato a la red general. Se acciona

el pedal acelerador .13 para permitir el paso de la corrien-

~ te a travds del reostato al motor iQ dispuesto en el in-

terior del vehiculo 7, cuyas ruedas traseras de ponen en
ﬁovimiento.' |

Para orientar el vehiculo es suficiente girer el
volante 1Aqge'acciona a la llave 5'en el sentido deseado

¥y que a través de su caja de multiplicacidn de velocidades,

- mueve la dinamo, gue.produce la corriente necesaria al mo-

tor 6 que actua»sobre las ruedas delantéras del veniculo,
girdndolas en la p051c16n que se desee.
Para frenar el vehiculo se plsa el pedal 14 por

medlo del cual es aCC1onada la llave 12, conectando una .

' ﬁcorrlente contlpua en las bobinas del campo del motor 10

" que para suavemente.

- Cuando se desea que el vehiculo lleve una marcha
ha01a atras se acciona la llave 9 por medlo de la palanca |
de camblo 8, invirtiendo el circuite del motor 10.

A El automévil o vehiculo T, allmentado por las fuen-
tes de energia eléctrica, puede ser puesto en vomiento sobre
el suelo 0 sobre una plataforma espe01a1 imitando calles
con cruces, para que el usuarlo del aparato, pueda entrenar-
se conyenlentemente, dirigiendo el vehiculo en todas las
maniobras normales del trdfico. Puede ser previsto el entre-

namiento. para més de un vehiculo, produciendo con fidelidad

‘las condiciones arriba c¢itadas.
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" Los materlales, forma, tamaﬁo v d13p081016n de
los elementos serdn sasceptlbles de var1a016n siempre

que ésta no;suponga una alteraclén de la esen01a11dad

- del invento,

Ios términos‘en‘que se ha redactado esta memo-

ria deberdn ser tomados siempre en sentido amplio, no

" limitativo,

NOTA DE RETVINDICACIONES

- Se reivindica como propio y nuevo en Espafia a

favor de Dn. Erahciéco Brétdn Arnedo y Dn. Pablo Bretén |

| Arnedo, damlclllados en Bognono, :Barrio de la Estrella,

1o espec1flcado en las 51gu1entes reivindicaciones:
PRIMERA.- Autamévil robot para entrenamiento y.recreo de

conductores de vehiculos caracterizado en que consta de

un volente de direceién, una palance de cambid de sen-

C tido de marcha, un pedal acelerador y un pedal de frené-

do que, a través de un digpositivo eléétrﬁéo,imprimen los

" movimientos proéios de un vehiculo normal a un vehiculo
de reducido tamafio dispuesto sobre una pista visible para la

persona que acciona los mandos-citados, pudiendo disponer-

se sobre la misma pista varios vehiculos accionados desde

sus respectivos juegos de mandos por sendos conductores.

SEGUNDA.~ Automévil robot pare entrenamiento y recreo de

donductores , caracterizado en que para variar laposicién

N

-_dei;aS'ruedas delantéras,y.por ende la direccién del vehigu}o
se ha previsto un volante con barra con direccién en liga~-
ciﬁn,con~dna cgja'multiplipadora'de velocidades, que acciona
- una dinamo de tal fofma que esta barra actua en uns llavé'~

inversors de polos; ligados a la referids dipamo>y g un
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motor de corrlente continua, dlspuesto en el interior del

. vehiculo, siendo e ste motor €l que acciona la direccién del

mismo,

TERCERA .~ Autamdvil‘robot para entrenemiento y recreo de

conductores, caracterizado en gqie el movimiento del vehiculo
se congigme medianté un-conjunio gcelerador'accionado por
pedal que pone en movimiento un reostato iigado'en serie
con un motor de corriente alterna que va alogado en el -
interior del Vehiculo. ' -

CUARTA, Autom6v1l robot pars entrenamlento ¥ Trecreo de

conductores,.caracterlzado en gque la variacién del senti-

‘do-de la marca del automévil(hacia atrds o hacia délénte)

se consigue mediante una palanca de cambio que acciona una -

llawve inyersora de polos ligadé al motof de corriente al-

terna que va dlspuesto en el interior del vehiculo y que

~impulsa las ruedas traseras del mismo.

QUINTA .~ Automévil robot para entrenamiento g recreo de

.conductores, baracterizado en que el frenddo del vehiculd'

se‘consigue mediante un pedal que acciona una llave bipolar,

que liga el circuito de corrisnte continua a que se refiere
la ségunda reivindicecidén de forma que actue sobre la bo-
bina del -motor de. cormen‘ce alterna a que se refiere la
tercera relv1ndica016n, creando un campo magnetlco que des-'
liga la corrlente alterna y produce el frenado del-vehlculo,
SEXTA.- AUTOMOVIL ROBOT PARA ERTRENAMIENTO Y RECEEO DE
CONDUCTORES: DE VEHICULOS. ‘

Tal y_como_se dega descritp én la meﬁoria precedente
dye corsta de seis hojas foiiadgs j iecanografiadas por una
éola de sus.caras y dos hojas de planoé.

Madrid 16 de Mayo 1963

P.A. de Dn. Francisco Bretén Arnedo y.D.Pablo Bretdn
Arnedo
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