
PATENTE" DE INTRODUCCION

que por diez años se s o l ic i t a  a favor de Dn. Francisco 

Bretón Ame do y Dn. Hablo Bretón Amado, de nacionalidad 

Española, dom iciliados en Logroño, Barrio de la  E stre lla , 

y que ha de recaer sobre "* AUTOMOVIL ROBOT PARA ENTRENAMIENTO 

Y RECREO DE CONDUCTORES DE VEHICULOS "

Memoria descrip tiva

El registro de la  patente de introducción que se so­

l i c i t a  tiene por ob je to  garantizar, la  explotación  exd.usiva 

en todo e l  t e r r it o r io  nacional y sus posesiones de un automóvil 

robot para.entrenamiento y recreo de conductores de veh ícu los, 

conforme se describe a continuación y se representa grá­

ficamente, enlbát adjuntos d ibu jos, a t itu lo  de ejemplo.
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E l.o b je to  del presente reg istro  consiste en una se­

r ie  de d isp os itiv os  y mandos para e l  entrenamiento de futu­

ros conductores de cualquier clase de veh ícu los, permitien­

do a l alumno aprender con rapidez y  fa c ilid a d  las maniobras 

que deberá e jecu tar con un veh ícu lo. Se ajusta tan a la  rea 

lidad lo s  movimientos del vehículo y d isp osic ión  de mandos, 

que no se duda que este automóvil robot servirá  piara la  mejor 

.formación de conductores, con grandes ventajas para e l  trá­

f i c o .  Es por lo  tanto un buen au x ilia r  para la s  escuelas de 

conductores. Al mismo tiempo que empleado como instrumento 

recreativo  puede usarse en sociedades de recreo , Clubs, Ba­

res, e t c .

, El aparato consta de un volante de d irecc ión , una

palanca de cambio de sentido de marda, un pedal acelerador 

y un pedal de frenado qué a travás de un d isp ositivo  e lé c ­

t r ic o  imprimen lo s  movimientos propios de un vehículos nor­

mal, a un vehículo de reducido tamaño dispuesto sobre una 

p ista  v is ib le  para la  persona que acciona lo s  mandos c ita ­

dos, pudiendo disponerse sobre la  misma p ista  Varios vehícu­

lo s  accionados desde sus respectivos juegos de mandos por 

sendos conductores.

Los diseños adjuntos indican un ejemplo de r e a l i ­

zación de este automóvil robot;'

Figura i ,  v ista, la te ra l con corte p arcia l del con­

junto;

Figura 2, v is ta  por encima;

Figura 3, corta v e r tica l longitudinal de un automó­

v i l  usado como veh ícu lo;

Figura 4, esquema del c ir cu ito  e lé c t r ic o  del conjunto 

formado por dos partes d istin tas  separadas por la  lin ea  de
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de ponto y raya. La superior de corriente continua cuya 

finalidad es accionar la  d irección , y la  in fe r io r  de co­

rriente  alterna que da fuerza motriz a l veh ícu lá , impulsán­

dolo para atrás o hacia adelante, con parte de corriente 

continua para e l  freno del motor.

El conjunto está constitu ido por un volante }., ( f i ­

gura I y I I )  con barra de d irección  2 , que se encuentran 

formando parte del conjunto de una caja m ultiplicadora de 

velocidades 3. y que es accionada por una dinamo 4 ( f i -  

ggra 4) dispuesta en e l in te r io r  de ásta ; la  barra de d i­

recc ión  acciona una llave  inversora de p o los , 5 (figura  

4) en lig a c ión  con la  dinamo y con un motor de corriente 

continua 6, dispuesto en  e l  in ter io r  del vehículo 7. Este 

motor acciona un d isp ositivo  mecánico para lograr que a 

voluntad del usuario, las ruedas delanteras se coloquen 

o muevan en la  d irecc ión  deseada.

La barra de dirección'42, está provista  de una pa­

lanca de cambio 8 , que acciona una llave inversora 9 ( f i ­

gura 4) en lig a c ión  con un motor <0 de corriente alterna 

o continua que provoca e l  movimiento para atrás o para 

e l  fren te , del veh ícu lo.

Al lado de la  barra de d irección , inferiorm ente, 

hay dispuesto un pedal acelerador 1.3 que acciona a un reos- 

tato 1 1  ( figura 4) ligado en serie a travás de la  llave 9 

con un motor 40, disminuyendo o aumentando e l  vo lta je  y 

por lo  tanto la  velocidad .

Al lado del pedal acelerador existe  un pedal de 

freno 1.4 que acciona una llave  b ipolar 42 (figura4) que 

puede mantener cerrado e l  c ir cu ito  normal y que. cuando se 

acciona, desliga  la  corriente alterna y lig a  un c ircu ito
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de corriente continua que actúa sobre las * bobinas del mo­
tor ¡.0 ( figuras 3 y 4 ) , formando un campo magnético que 

hace disminuir las rotaciones del motor, frenándolo sua­

vemente.

El funcionamiento del conjunto es e l  siguiente: 

se enchufa o conecta e l  aparato a la  red general. Se acciona 

e l  pedal acelerador 13 para permitir e l  paso de la corrien­

te a  través del reostato al motor iO. dispuesto en e l  in ­

te r io r  del vehículo 7 , cuyas ruedas traseras áe ponen en 

movimiento.

Para orientar e l  vehículo es suficiente girar e l  

volante i. que acciona a la  llave 5* en e l  sentido deseado 

y que a través de su caja de m ultiplicación de velocidades, 

mueve la  dinamo, que.produce la  corriente necesaria a l mo­

tor 6 que actúa sobre las ruedas delanteras del vehículo, 

girándolas en la  posición  que se desee.

Para frenar e l  vehículo se pisa e l  pedal 1.4 por 
medio del cual es accionada la  llave 12, conectando una 

corriente continua en las bobinas del campo del motor i.0 

que para suavemente.

Cuando se desea que e l vehículo lleve una marcha 

hacia atrás se acciona la  llave 9 por medio de la  palanca 

de Cambio 8, invirtiendo e l  c ircu ito  del motor 10.

El automóvil o vehículo 7, alimentado por las fuen­

tes de energía e lé ctr ica , puede ser puesto en vomiento sobre 

e l  suelo o sobre una plataforma especial, imitando ca lles  

con cruces, para que e l  usuario del aparato, pueda entrenar­

se convenientemente, dirigiendo e l  vehículo en todas las 

maniobras normales del t rá fic o . Puede ser previsto e l  entre­

namiento para más de uñ vehículo, produciendo con fidelidad 

las condiciones arriba citadas.



Los m ateriales, forma, tamaño y d isp osición  de

lo s  elementos serán sasceptib íes de variación  siempre 

que ásta no suponga una a lteración  de la  esencialidad 

del invento.

5 Los tárminos en que se ha redactado esta  memo­

r ia  deberán ser tomados siempre en sentido amplio, no 

lim ita tiv o .

NOTA DE REIVINDICACIONES
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Se re iv in d ica  como propio y nuevo en España a 

favor de Dn. Francisco Bretón Arnedo y Dn. Pablo Bretón 

Amedo, dom iciliados en LognoEo, Barrio de la  E stre lla , 

lo  especificado en las siguientes re iv in d icacion es:

PRIMERA.- Automóvil robot para entrenamiento y recreo de 

conductores de vehículos caracterizado en que consta de 

un volante de d irecc ión , una palanca de cambio de sen­

tid o  de marcha, un pedal acelerador y un pedal de frena­

do que, a travás de un d isp ositivo  e lá ctr ico , imprimen lo s  

movimientos propios de un vehículo normal a un vehículo 

de reducido tamaño dispuesto sobre una p ista  v is ib le  para 3a 

persona que acciona lo s  mandos c itados, pudiendo disponer­

se sobre la  misma p ista  varios vehículos accionados desde 

sus respectivos juegos de mandos por sendos conductores. 

SEGUNDA.- Automóvil robot para entrenamiento y recreo de 

donductores , caracterizado en que para variar la  posición 

de las ruedas delanteras y por ende la  d irecc ión  del vehículo 

se ha previsto  un volante con barra con d irecc ión  en lig a ­

ción con una ca jam u ltip licad ora  de velocidades, que acciona 

una dinamo de ta l forma que esta barra actúa en una 13ave 

inversora de p o los , ligados a la  re ferid a  dinamo y a un10
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motor de corriente continua, dispuesto en e l  in terior del 

vehículo, siendo e ste motor é l  que acciona la  dirección del 

mismo.

TERCERA*- Automóvil robot para entrenamiento y recreo de 

conductores, caracterizado en que e l  movimiento del vehículo 

se congigae mediante un conjunto acelerador accionado por 

pedal que pone en movimiento un reostato ligado en serie 

con un motor de corriente alterna que va alojado en e l  

in terior  del vehículo.

CUARTA. -  Automóvil robot para entrenamiento y recreo de 

conductores, caracterizado en que la  variación del senti­

do de la  marca del automóvil(hacia atrás o hacia delante) 

se consigue mediante una palanca de cambio que acciona una 

lia  ve inversora de polos ligada a l motor de corriente a l ­

terna que va dispuesto en e l  in terior del vehículo y que 

impulsa las ruedas traseras, del mismo.

QUINTA.- Automóvil robot para entrenamiento recreo de 

conductores, caracterizado en que e l frenado del vehículo 

se consigue mediante un pedal que acciona una llave bipolar, 

que liga  e l  c ircu ito  de corriente continua a que se refiere  

laséggnda reivindicación 'de forma que actué sobre,la  bo­

bina del motor de corriente alterna a que se refiere  la  

tercera reivindicación , creando un campo magnético que des­

liga  la  corriente alterna y produce e l  frenado del.-vehículo. 

SEXTA;..- AUT(MOTIL ROBOT PARA ENTRENAMIENTO Y RECREO DE 

CONDUCTORES DE VEHICULOS.

Tal y como se deja descrito en la  memoria precedente 

que consta de seis hojas foliadas y mecanografiadas por una 

sola de sus caras y dos hojas de planos.

Madrid, 16 de Mayo 1963
P.A. de Dn. Francisco Bretón Arnedo y.D.Pablo Bretón

Arnedo
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