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a favor de TOY0 BOSEKI KABUSHIKI KAISﬂA y MURATA KIKAI
KABUSHIKI KAISHA, entidades japonesas, domic;liadasen
8,2-Chome, Dojimg Hemadori, Kite-Ku, Osgka-Shi, Japdn;
y 103 Oohiai—Cho; Kisshoin, Minami-Ku, Kyoto-Shi, Japdn,
respectivemente, por "APARATO ANUDADOR AUTOMATICO PARA
HIIOS ROTOS EN LAS DEVANADORAS AUTOMATICAS".
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MEMORIA DESCRIPIIVA

Este invento se refiere g un gparato anudadorr
automdtico para hilos rotos en una devanadora automstics
del tipo Abbott, es decir, una devanadors sutomatica del
tipo en que varigs unidades devanadoras (que en lo que si-
gue se expresaran simplemente como "unidades") se mueven
en un trayecto circulatorio a lo largo de una via cerra-
<‘ia a medida que efectian el devanado del hilo, ¥y, en cier-
ta posicidn de dicha via, ceda una de ellas se carga con
una bobing nueva.

Una devangdora eutomagtica corriente del tipo
Abbott esté hecha de modo que, en la posicidn dade, men-

cionada antes, sobtre la via cerrada, se muda siempre una
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bobina y se alimenta una nuevas bobina. En concecuencia, si
se rompe un hilo en una posicidn intermedia sobre la via
cireular, la bobina en que ha quedado hilo sers también mu-
dadsa. Esta bobins se mezcls con las bobinas completamente
desmidas y causa difiéultades en la continuacion del traba-
Jo.

Hasts aqui he sido necesario que un obrero empal-
mgrs dicho hilo roto anudsndolo s mano.

Un objeto del invento que aqui ss expone es eli-
ninar la necesidad anterior, con lo que se sumenta conside-
rablemenie la eficacia de la devanadora y se proporciona
un ghorro de meno.de olra. ‘

Mds especificamente, un objeto de este invento
es proporcionar un nuevo aparato anudador sutomitice para
hilos rotog2, el cual compruebs automaticamente la bobina
de cada unidaed que llegs 8 cierts posicidn y, =i queda hi-
lo en glguna bobing, detiene momentgnesmente el éuministro
de ung nueva bobina, extrae el cabo de hilo de la menciona-

da bobine de lg unidad y enuds dicho cabe de.hilo al cabo

del paguete que se esté devenando, lo que permite contimuar

la operacidon de davanado y hacen que se descarguen unice-
mente las bobinag que estan completamente despojadas de hi-
lo.

Otro obﬁeto de este iﬁvento es proporcionar un
dispositive ﬁara evifar que se creen retorcimientos en el
hilo anudado a proximidad del anudador.

Aungue es conveniente instalar el dispositivo
anmadador sutomatico de este invento como ﬁarte integrante
del depdsito de suministro de canillas, también es posible,

desde luego, instelar este dispositivo independientemente‘
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de dicho depésito. 2 S 8 0 @5 Reerrerernt

Cuando ha de suministrarse una nueva bobina por
medio de un depdsito de suministrovde canillas, se anudgn
los cabos de hilo correspondientes al paquete y a la bobi~
na y luego la bobina caé hacia la clavija o pda de la uni-
dad. En este momento, el gflojamiento creado en el hile
inmediatemente despuée del plegemiento del hilo formado a
proximidgd del anudador es relativamente escaso, pues la
bobing estira el hilo mientras va cayendo. Sin embargo, en
el dispositivo anudador de este invento, que efectia la
basca del cabo directamente en una botina con ruptura de
hilo que se ha producido en un punto intermedi& del trg-
yecto circulatorio de su unidad y que amuda el hile roto
por medio de un anudador, permitiendo que la unidad siga
circulando, el movimiento de cafida de la bobina que se ha
mencionado antes no se produce. Por consiguiente, es inne-
cesario un medio para evitar gque se creen retorcimientos.

Ig haturaleza y los detglles de este invento se
veran con mgs claridad haciendo referencia s la descrip-
cidn que sigue de uns Feslizacidn de este invenio, toman-
dola en consideracidn junto con los dibujos adjuntos en los

cusles las mismas partes se designan por los mismos mimeros
de referenciag y las mismas letras y en los que:

La figurs 1 es ung vista en perspectiva que mes-
tra una porcidn de esta realizacidn; la figura 2 es una
vista en glzado frontel que muestra ciertas secciocnes de
la reglizacidni la figura 3 es ung vista en plants que co-
rresponde a le seccidn A de la figura 2; la figura 4 es
una vista en alzaedo lateral que corresponde a la figura 3;

1z figura 5 es una vista en perspectiva y en forma diagra-
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mética, vista por el lado posterior de la via cerrada, que
miestra la accidn de un brazo extractor de cabos de hilo;
lg figura 6 es una vista en alzado lateral, de la seccidén
B de la figura 2; la figurs ; es una vista,en alzado late-
ral, de la seccidn C Qe la figura 2{ lg figurs 8§ es una
vista, en alzgdo lateral, de lg seccion D de lag figura 2;
la figura 9 es una vista en alzado lateral, de una porcidn
de ung unidad; la figura 10 es ung viste en planta de ung
porcidn del dedo expuesto en la figura 95 la figura 11 es
una vista en alzado frontal de un mecanismo para accionar
el dedo de la ffgura 10; la figura 12 .es ung vista en plah-
ta, con una parte desgajeda, que muestra un mecanismo pars
detectar el hilo remanente; la figura 13 es una vista en
alzado lateral correspondiente a la figura 12; la figura
14 es una vista en alzado laterél del mecanismo de gccio-
namiento de un gnudador; la figura 15 es ung vists en alza-
do lateral de wn dispositivo para impedir retorcimientos
en lg modalidad de realizecidn de este invento; la figura
16 es ung viste en alzado frontal de una porcidn del dispo-
8itivo de la figura 153 1la figurs 1% es una vista en plane
ta de una porcidn del dispositivo de la figura 15; la fi-
gura 18 es un diagrema esquematico para exponer el funcio-
namiento del dispositivo de la figura 15; y la figurg 19
es una vista en alzado lateral que muestrs la sccidn aspi-
rante de un tubo de succidn que carece de ranurass recorta-
das.

El dispositivo gnudador automgtico de hilos rotos
a que se refiere este invento se describe g continuscidn en

detallg a base de ung modalided de realizscidn del mismo en

el caso en que ests instalado solidariamente con un depdsi-
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guras 1 a 14, inclusive.
Ia posicidn de la seccidn designada por 4 en la

figure 2 es curso arriba (considerada en relacidn a la tra-

yectoria de las unidades) de un depdsito -49- suministradoer

de canillas nuevas (un dispositivo anudador en el casgo de
instalacion independientemente de dicho depdsito). Cuando
ung unidad que llevg ung bobina con hilo remanente (bobina
que ha experimentado roturs del hilo durante la operacidn
de devanado) pasa por esta seccidn, un dedo ~5-, que estsg
montado en dichs wnidad, es hecho descender primeramente,
de gcuerdo con el avance de la unidad, por una leva -7~
descensora del dedo, cuyo lado cursc arriba es impulsade
hgcia arritae por un resorte -6-, hacla una posicidn indi-
cada por lineas de trazos o interrumpidas en las figurae
2y 9. Imego, a medida que la unidad U prosigue el avance,
el hilo remanente -8~ dé su bobing =-l- estghblece contacto
con un detector -9-, como se ve en la figurs 12. El detec~-
tor -89~ tiene lg forma de una palancs para detéctar hilo
remgnents, lg cual gira en tornoe a un eje -1l0- en sentido
antirrelej (mirada en el sentido de la figurs 12). Cuando
este detector -9-, apretado contra el hilo remanente -8-,
girs como indica le linea de trazos de la figura -12-, ip-
pulsa un botén =13~ de un microinterruptor -12- que esta
conectado al detector -9~ y contenido dentro de una caja
-11-, con lo que se cierra un circufto eléctrico, en virtud
de lo cual se hace pasar corriente por un electroimsn -1l4-
(fig. 11) y se atrae hacia arriba un miembro de hierro ~15-.
El miemntro de hierro -15-, actuando. por medic de un gancho

de palancea -16~ y una pglance -17-, alza una palanca -18-,
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que entonces empujg otra vez el dedo -5-, que ya habia si-
do empujado hacia abejo por la leva -7- descensora del de-
do, y este dedo -5- gueda entonces en la posicidn indicada
por lineas llenas en la figura -9-. Asi pues, en esia sec-
¢idn A, el dedo =5- de una unidad U que lleva una bobing
con hilo remanente -8- es dirigido siempre hacia arribaj
y cuando pasa por este sececidn cualquier otra unidad que

lleve ung bobins desmuda, el dedo -5~ es dirigido siempre

_hacia abejo, hacis le posicidn indicada por la lines de

trazos. .

Con referenciag s ls figurs 1, las unidades (sdlo
ge expone umg unidad, U) son guiadas por los rieles anulg=-
res =19- y -19a-. Al riel inferior ~19- estan fijadas unas
ménsules horizontales -20~ y -21-, y un eje de soporte -22-
estd fijado verticalmente al exiremo.externc de la ménsula
-20-. Ung palanca acodillada -23-, que esta.montada con
holguga en el eje de soporte -22-, tiene una parie termi-
nal posterior =23b-, dispuesta en posicidn para establecer
contacto con un rodillo de gufa ~24~ en la parte mds baja
de cada unidad U, y una parte delantera -23a-, en ei extre-
mo de la cual estd empernsdo un extremo de ung bielg hori-
zontal =25~ para sccionar un brazo extractor -31l- de cabos
de hilo que se describe mas adelante.

Un resorte helicoidal -26-, enrrollgdo en torno

.al eje de soporte -22-, esta dispuesto para obligar a\la pa~

lancg geodillada ~23- a volver a su posicidn primitiva cuan-
do es girads en sentido antirreloj (mirada en el sentido

de lg figura 1) por la unidad U, y lawmnidad U, g medida

que avanza, SO desacoplé subsiguientemente de la palanca

acodillada =-23-. Dicho resorte -26~ esta ajustado g la fuer-
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za de compresion deseada por medio de un collar =27~ fija~
do de modo gjustable al eje de soporte -22-.

Al_ektremd externo de la ménsula -21- esta fija-

da verticalmente una estructura cilindrica -28~, que con~

tiene un eje vertical -29- montado gifaforiamente dentro

de la estructura. Al extremo inferior del arbol vertical
~29- ests fijads una paslanca h&rizontal -30-, empernsda
por su otro exiremo al otr& extremo de la biela -25~ antes
mencionada, sosteniendo asi horizontalmente esta biela o
varilla -25-.

Al extremo superior del eje vertical -29- ésté
fijado en posicidn horizontal un brazo extractor de cabos
de hilo -~31-, gue sostiene en su extremc libre un miembro
sujetador -32- en forma de L, el cual esta conectado por
su poreidn doblads al‘brazo'—3l- con inferpoéicién de ung
arandela de resorte. Solidariamente con la estructura ci-
lindrica -28- esta formadé, en el extremo superior de ésta,

ung ménsulg fija -33~, ¥y ol extremo externo de esta ménsu-

la ~33= estd conectado a un extremo del miembro de sujecidn

-32- por medio de una biela -34-, para ﬁacer.que el miem-
bro de sujecidn =32~ gire cusndo girs el brazo =31~ extrac-
tor de cabos de hilo. A4 la superficie superior de la mén-
sula -33- estd f£ijado un perno de detencidn -35-.

Un tulo de aspiragién doblado =37- se extiende
desde el depdsito —-49- de suministiro de canillas, antes
mencionado, hasta una posicidn detras de la seccidn de de-
vanado del pequete. En un punto intermedio de este tubo de
aspiracidn -37- existe un tube de boquilla -3}6- para aspi-
rar el cabo de hilo, boquille que tiene forma de rama y pre-

senta ung punta -36a~ formada horizontglmente y con una
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aberture dirigida hacia arriba. Esta punta -36a- esta situa-
da un poco por debajo del plano de movimiento del Wrazo
-315 extractor de cabos de hilo. '

Hacienda particular referencia a la figurs 4,
existe un plato de leva -38- fijado al riel inferior amu=-
lar -19-. Este plato de leva =38- esta adaptado de modo
que, cuando actia sobre un rodillo -38- dispuesto en la
parte inferior de ls unidad U, se hace inclinsr ligeramen-—
te en direcoidn hacia delante (hacia la izquierda si se
mirs en el sentido de la figura 4) una pia =40~ que sostie-
ne a wne bobing -l-, a £in de alinear la parte delantéz_-g
de una gufa antitaldn -41- y la linea central de la bobina
-1- y facilitar de este modo la extraccidn del cabo de hiloc.

‘ Con referencia particular a las figuras 3 y 4,
existe un rodillo de levg =42~ dispuesto en la parte del
extremo inferior de un brazo -44- que acciong un disco de
tensidn y que pertenece s un dispositivo de tension -43-
montade en la unidad U.

Cuando este rodillo de leva =-42- entra en contac-
to cdn un plato de leva -45- fijado al riel anular superior
-19g~, hace que el dispositivo de tensién -43- y un purga-

dor de botones de hilo -46- se abran y suelten el hilo que

. estaba retenido., Cuando ung unidad U en la que se hg produ-

¢ido rotura de hilo durante el devanado, llega a la seccidén
A indicgda en lg figura‘z, el dedo -5-; que hasta este mo-
‘mento se ha encontrado en su posicion elevada, es {mpulsado
bacig abajo por lsg leva -7- de descenso del dedo, y conse~-
cutivﬁﬁente el detector -9-, fijada al arbol -10-, queda '
sometido a fuerga de presidn por parte del hilo rem@nente

-3= y tiene que retirarse s ung posicidn tal como le indica-
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da por la linea de trazos en la figura 12, con lo que cie-
rra el microinterruptor -1l2-, encerrado dentro de la cajs
-1l-, y se establece el circufto del eiectroimén -14~. En
consecuencia, la palanca -18- se alza y enpujs de nuevo
hacia arrikag el dedo -5—,~que habia sido bajado; El.plato
de qua‘f38; actia sobre el rodillo de leva -39~ y hace qﬁe
la pla -40-, que estg conéctada por medio de umbielg al
rﬁdi};o de leva ~38-, se incline 1igeramente haoié delante,
llewmndo de este modo la linea central de la bobing ~l- a
desalinegeidn con el centro de la guia antlnalon ~41- y fa.
cllitando el desenrollamiento del hilo. '

Por una parte, independientemente de la operacidn
antes descrita, el rodillo de gufe —24- de la unidad U en-

tra en cdntacto ton el extremo posterior -23b- de la palan-
ca acodillada =23~ y, &e acuerdo con el avance de 1g uni-
dad U, hace que dichs palanca -23- gire en sentido antirré-
loj.(?ig. 1), en virtud de lo cual este movimiento se trans-
mite por medio de la biela -25-, la palanca =30~ y el arbol
vértical -29-~ para impsrtir un momento de torsidn que tien-
de avhacer.girar el bwaéo =31~ extractor de cabos de hilo
en la misma direccidn que la palanca acodillads -23-.. En
conSécuencia, el‘cabo de hilo ¥ es llevado s la‘abe£tura
entre el brazo extrgetor -31- de cabos de hilo y el miembro
sujetador -32-, que estan abiertos en forma de letra V y dis-
puestos entre un glambre espirgl ~47~ de la unidad U y la
guia antibaldn -41-. Por otre parte, el movimiento del bra-
2o -31- extractor de cabos de hilo, que prosigue su rota-
cién positiva, hace que el miembro sujetador ~32-, conecta-
40 g su extremo extérno, inicle la rotacidn por efectoc de

la biela, ~34-. Durante el intervalo en que dicho brazo =31=-
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se mueve de la posicidén L a la posicidn M, segin se ve en
la figura 3, el miemlro sujetador -32~ gira en sentido an—
tirreloj y sujeta firmemente entre €1 y el razo -31- el ca-
bo de hilo Y que ha sido llevado previgmente al miembro su-
jetador ~32«, Con el cabo de hiloc Y sujeto firmemente de es-
ts manera, el hilo remanente es extraido poco a poco de la
bobiﬁe ~1l- 48 hilo remanente. Luego, a medida que el brazo
-31- gira sucesivamente desde lg posicién M a la posicidn

N, dado que la posicidn de su centro, o sea el srbol verti-
eal -29-, y la posicidn de la tiela (el punto de su cone-
xién a la wénsula fija -33~) son diferentes, la trayecto-
ria de movimiento del punto de pivotacidn -32a- del miem=
bro sujetador =32~ y la trayectoria dé movimiento de 1lg
conexidn ~34a- del miembro sujetador -32- y la biela =34-.
difieren también. En consecuencia, el miembyroe sujetador
-32-, que el principio giraba en sentido horario en torno

al punto de pivotacidn =32a-, cawbia su direccidn de giro,
seguidamente, por el sentido antirreloj y suelta el cgbo

de hilo gue habias estado sujetando (figurs 5 posicidn H).

El cabo de hilo soltado Ya es luego extrafdo por succidn

por el tubo de boquilla =36-, y el cabo de hilo del hilo

remanente de la ®bing -1- cuyo hilo se ha roto es trgsla-
dado a un dispositivo gnudador de lg misma manera que en
el caso de ung bobina recién suministrads.

Al tiempo que se gspira el cabo de hilo Ya, la
placa de leva -45- del riel anular -1%a- actua solre el
rodillo de levg =42-, abriendo asi el dispositivo tensor
-43- y el purgador de botones de hilo -46- y soltando el

cabo de hilo Y sujeto por ellos.

Haciendo otrg vez referencia a las figuras 3 y
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4, existe un glambre -48~ dispuesio aproximadsmente g mitad
de distancia entre los rieles anulares -19- y -19a- y en
orientacion paralela a ellos. Como se ve mas claramente en
lg figurg 3, este glambre -4&- estg doblado en diversos pun-
t0s, vor 1o que comprende una seccidn E, una seccidn cdnca-
va G, ung seccidn F y una seccidn convexa H. La seccidn B
esta dispuesta de modo que se halle en un punto intermedio
dol cabo de hilo cuando éste es extrafdo de la bobina -l-,
¥ se halla on posicidn ligeramente separadas de la égbeza
de la bobina. La seccidn F esta dispuesta en una posicidn
sincronizeda con la terminacidn de la operacidn de extraer
el hilo y se halla en coniacto con la cabeza de la bobina
para impedir que se extraiga una extensidn de hilo innece-
sario. La seccidn G estg situada delante de un amidador (no
representado) del depdsito -—49- de.suministro de canillas
y estd adaptada para disminuir la presidn de contacto so~
bre lg caheza de leg bobina de una unidad U que ha llegado
a la mencionada seccidn G, y por lo tanto proporcions sua-
vidad de funcionamiento cuando el cabo de hilo esta anuda-
do. La seccidn H esta adaptada para volver a establecer con-
tacto con la cabeza de la bobins inmediatamente después de
termingdo el traslado del hilo al anudadér y pars mante-
ner el hilo en repcso durante el anudamiento.

Con particular referencia a las figuras 2 y 6, el
plato de leva ~50- esta soetenido sobre el riel amlar su-
perior -19a- en un punto de la seccidn B de la figura 2.

En una posicidn por debajo de este plato de lavg -50- exise
te otro plato de leva -51-, que normalmente se halle en la
posicién'indicada por 1a linéa de razos a causa del smpu~

Je de un resorte -52-. Cugndo ung unidad U gue llevg una
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bobing con hilo remanente pasa por esta seccidn, su dedo
-5- impulsa el plato de leva =51~ g lg posicidn indiceda
por 1a 1fnea continua. Este movimiento se transmite, por
medio de un palanca =53-, una articulgcion -54-, palancas
-55- y -56—, una articulacidén -57- y uns palanca -58-, &
una lengieta -59- de bobing, que en virtud de ello se re-
trae de ia posicidn de linea de trazos a la posicidén de 1i-
nea co#tinué, en la que la lengiieta =53~ no muda la bobina

Lo )
Con referencia particular a lazs figuras 2 y 7,

un plato de leva -60->esté fijade a un brazo de ung pa-
lanca Qcodada -62-, pivotada en una ménsula fijada al riel
anular superior -19a-, en un punio de lg seccidén C de la
figura 2. Cuando uns unidad U que 1leva una bobina con hi-
lo remanente paea ﬁor esta seccidn C de easte plato de leva
~60=-, ©1 dedo =5~ impulsa el plato de leva =60~ de la po-
sicidn de linea de traz0os a la posicién de linea continua
¥y en virtud de ello se hace descender una palanca -61- por
medio de un juego de articulaciones constituido por ls pa~
lanca -62-, una articulacidn -63-, una palanca -64- y un
Arbol -65-. En consecuencia, s meéida que la unidad U gvan-

za, la palanca -61- no es gctuada por el rodillo de guia

de la unidad U, sino que se halla en estado de reposo, por

lo cugl el depdsito -49- de suministro de canillas estd
paradq ¥y no se'proﬂuée la aportacidn de una nueva bobina.
Es decir, el depdsito ~49- de suministro de cami-
llas estd montado en un disco de friceidn (no representa-
do)Ay es actuado constantemente por una fuerza que tiende
a hacerlo girar en sentido antirreloj; pero dado que exis=

te un perno de emirague -66- en contacto con un perno de
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retén -66a- sujeto a la parte inferior del depdsito =49-

de suminisiro de cagnillgs, dicho depdsito -49- se detiene
cugndo el perno de embragqé ~66- esta en la posicidn de
1inea contima de la figura 7, mienitras que cumndo el per-
no de emlrague -66- esta en la posicidn de la linea de tra-
z08, se interrumpe su contacto con el perno de retén -66a-
y de dicho depéaito -49~ empieza a moverse.

El movimiento del pernoc de embrggue -66~, o sea
su posicion respecto al pernc de reten -66a-, eﬁté gober-
nado por la relacidn entre el rodillo de guia -24- antes
menciongdo, perteneciente a la upidad U, y la palancg -61-.
Es decir, cuando ei rodillo de gufa -24- contacta con la
palanca -6l-, el moviﬁiento resultente se transmite, por

medio de ung palanca -67-, una articulacidén -68-, una pa-

lanca -69- ¥y un grbol vertical -70-, para hacer girar una

palanca -71-, con lo cual el perno de embrague ~66-, que
estd implantado en esta palanca -71-, pasa a la posicidn
de la 1i{nea de trazos. El depdsito -49- de suministfo de
canillas gira unicamente cuando el perno de embrague ~66-
estd en esta posicidn de la linea de trazos y efectig el
suministro de una nuevs bobina. Cuando la.palanca «6l- o8~
t4 en su posicidn baja, o sea cuando existe hilo remgnente
en la bobing -1-, y el dedo -5- se halla en la posicidn
de linea continua, no se produce el suministro de nueva
bobing. ‘ -

Con referencig particular a lss figuras 2 y 8,
en.un punto de la seccion D de la figura 2 existe un pla-
to de leva ~72~, fijado g un extremo de una palancg acoda-
da =73-. Cuando una unidad U que lieva una bobing con hile

remanente pasa por esta seccidn D, su dedo =5~ empuja el
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plato de leva =72- de la posicidn de linea de t;;;;;r;fia
posicidn de 1inea continug, segin se ve en lag figura 8. Es-
te movimiento se transmite por medio de lg palancs -~73-,
una articulacion -74- y una palanca =75- a un plato de le-
va ~76-, en virtud de lo cual el plato de leva ~76~ e8
aparado de lg posicion de linea de trazos, que esta en la
trayectoria del rodillo =38~ antes menciongdo, g la posi-
cién de lineg continua, que esta fuera de dichs trayecto-
ria. En consscuencig el rodillo -39-, que esti acoplado
por medio de una biela a la pua -40-, pasa junto al plato
de leva ~76~ sin ser afectado por el. Como resultaedo, la
pda -40- no es inclinada y pasa sin contacto por una Canda-
leta ~T77~ para reciblr bobinas mudadas. _

Esto es, cuando existe algo de hilo en torno a
la bobins ~l# moniade en 1la unidad U, la unidad U pasa sim- -
plemente por los diversos dispositivos descritos antes y no
se produce mads de bobins ni suministro de nueva bobina.

Sin eﬁbargO,'cuando ung unidad U que lleva una
bobing con hilo roio pass por ia seccidén D de lg figura
2y se oprime un microinterruptor -78- instalado en el riel
anular inferior -19-, con lo qﬁe se cierra su circuito,
pasg corriente por un electroiman -79-, expuesto en lg fi-.
gura -l4-, y una palancs -80~, de tipo conocido, del anu-
dador es empujada hacla arriba por una varilla -81-. Este
movimiento hace que actue el gnudador, con lo cual se anudan
el cabo de hilo del lado de la bobina, que ha siéo llevado
previamente gl anudador, y el cgbo de hilo del lado dei pa-
quete, que ha sido extrafdo por un mecanismo conocido. |

Con referencia particular a las figuras 6, 7 y §,

cuando una unidad U que ha pasado por todos los diversos
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dispositivos de la manera antes descrita pasa por la dobla-
durg de los rieles anulares y entra en las parte de linea
recta del lado distante, un plato de leva -82-, fijado al
.riel anular Superior -19a—-, esigblece contacto con uns pa-
lanca ~83- de la unidad U, haciendo que descienda una cu-
ng -84= que sostiene un paquete -85~ y que inicie la opera-
cion de devanado. -

En la descripeidn anterior, se han expuesto la
coﬁstrucoiéh esencigl del dispositivo anudador de este in-

vento y los pasos opergtivos que se producen cuando una

unidad en la que ha ocurrido roture del hilo pass por dicho
dispoéitivo enudador. Para facilitar una compresion mas
clara de la naturaleza de este invento, a continuacidn se
presents un resumen del funcionagmiento.

1. En lg seccidn A de la figdra 2, el dedo =5- es
impulsado hacia arriba por‘uné ?ﬁgrza que tfansmiten pie-
zas tales como el detector -9-'(pélahca ﬁara detectiar el
hilo remanente) y la palanca -18-, y todos los platos de
leva ~51-, ~60- y =72~ estdn situados en posicidn lista Pa~
ra ser_actuadog..Pér ung parte, él ﬁraZO -31- extractor de
¢cabos de‘hilo aéci&ha para extrger el hilo remanenfe,'y el
cabo de hilo Ya en el lado de la bobina es aspirado PoT lg
tobera de seccion =36~ y transferido al anudador.

2. Bo la seccidn B el dedo -5- actia solwe el plato
de levg =51~ y hace»que ig iéngﬁeﬁa ~59-.de bobina se apar-
te de su posicidn operativa, con 1o que ho se quita la bow
bina de la unidad que‘basa por esta seccidn. Por una Parfe,
el plato de leva -50- hace qﬁé se incline la cuna ~84~,00n
lo cual el cabo de hilo del paquete -85- es aspirado por
una boquilla -86- y'tranaferido por el tubo de succidn -37-
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3. ¥n la seccidn C el plato de leva -60- es gccio-
nado por el dedo ~5- y se retrae, en virtud de lo_cual, por
medio de la articulacidn ~63-, la palanca =64~ y otras pie-
zas, hace que la palanca ~61- vaya g una posicidn fuera de
contacto con el rodillo de guia -24- y obliga, por medio
del perno de emwague =66-, al depdsito -49- de suministro
de canillas g permanecer en reposo sin girar.

4. En la seccidn D se cierra el microinterruptor--78-
bara hacer que el anudador actie y anude el cgbo de hilo
del lado de la bobina y el cabo de hilo del lado del paque-
te, Como en este tiempo el plato de leva -76- esta en su
posicion fuerag de qontécto con el rodillo -39-, la pig -40-
no es inclinada hacia adelante, sino que pasa por enfrente
de la canaleta =T77-.

Cuando el hilo de una bobina llevada por ung uni-
dad hg sido recogido por completo mientras la unidad efec;
tugba un circufto (o dos o mds circuitos en el caso de ro-
tura del hilo) por los rieles anulares y no queda hilo
en la bobine, el detector -Y- no entra en contacto con lg
bobing (como muestra la linea continua de la figura 22)
cuando la unidad llega & la seccion A sefigladg en la:figu-
ra 2. En consecuencia,'el intérruptor ~12~ del interior
de 1§ caja -ll- permanece gbierto y el iman -14;‘no se ex-
cita, a consecuencig de lo cual la palancg -18- no aglza el
dedé «5=, Por lo tanto,'cuandovla unidad pasg suée;ifamen-
te por las secciones B, C y D, su dedo -5~ no actﬁg sobre
uinguno de los platos de leve -51-, =60~ ni -72-,

: Cuando la unidad que lleva una bobing desnuda

pasa por la seccidn B, la palanca =-53-, permanece en -des-
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canso en lag posicion de la lines de irazos, ya que no se
accions el plato de leva =-51-. En consecuencia, la lengile-
ta -59- de la Dobina permanece en su posicidn operativa'
avanzada, por lo cuasl, cuando la unidad U llega a este pun-
t0, el extremo inferior de 1a bobing ~l- cabalga sobre la
lengieta -59- de bobina y es sacada de la pia —40-. Por una
parté, el plato de leva acciona la palanca de arrangue -83-
que en virtud de elio se hace pasar por este punto en un
estado inclinado, que se representa por su contorno de 1i-
nes continua expuesto en la figura 6. Bn consecuencia, se
hace inclinar la cuns -84- g la posicidn de linea continua
¥y enirar en contacto con un rodillo de rotacidn inverse
-87-, ¥ el cabo de hilo es agspirgdo pér la boquillg -86-
¥ llevado a través del tubo de aspiracidn -37- al anudador.

Cuando la unidad antes mencionada pasa por la
seccidn C, como la palanca ~Gl- esta en su posicidn alzada
de contacto con el rodillo de gufa -24-, segin indicg lg
1{nea de trazos, la palanca es obligada a girar por el
avance de lg unidad, y este movimiento se transmite por
meéio dé la palanca -67-, la articulacidn -68-, la palan~
ca -69- y el drbol <70~ g fin de llevar la palanca =7i-

a su posicidon de la linea de trazos, con 1o cusl el perno
de emlrague ;66— se desconecta del perno de retén -bba~,
permitiendo que gire el depdsito =49« de suministro de cag-

nilles. 4 continuacidn, el dispositivo anudador amuda el

cavo de hilo de la bobing y el cabo de hilo del paquete.

. Iuego se descarga hacia la eanalg#a.~77~ ung nueve bobing

dentro del almacén ~49~ de suministro de canillas.
Cugndo la mismg unidad U pasa por la seccidn D,

como su dedo -5~ estd todavia en posicidn descendida, co-
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mo ge ha manlfestado antes, no establece contacto con el

,plato de levg -72-, ¥y entonces el plato de leva -76-, que

esta acoplédo al plato de leva -72=« por la palance =73+,
la articulacidn -4~ y otras plezas, se mantiene tawbién
en la posicién de la linea de trazos. Bn consecuencia, el
avance de la unidad U hace qus ei rodillo ~39=- entre en
contacto con el pléto de levg ~76-, y ello hace que la pia
-40~ se incline hacia delante y que se encaja en-la‘pda
-40~ de la muevy bobing echada por la canalets -77-+ 4 con-
tinugeidn, la palanca de'arranéue ~83- contacts con el pla-
to de leva -82- y el paquete es agpretado contra un rodillo
devanador o un tamﬁor deVgna&or ¥ puesto en estado de preo-
paracién para iniciar ia operacidn de devanado.

Ia descripcidn anterior he sido la de les etapas
operativas que se'desaffollan cuando una unidad qye lleva

ung bobing desnuda, de.la cual e ha retirado el hile por

~completo, pasa por el dispositivo anudador automgtico de

este invento. A fin de sefialar todavia mgs detenidamente

la naturslezg de este invento, a continuacidn se presenta

‘un resumen de estas etapas operativas.

1. En la seccidn A,'aunque el dedo -5= permanece
en su posicidn descendida, el mecan1smo de extraccion de
cabos de hilo se ‘pone en movimiento. Sin embargo, como lg
bobing no- lleva hilo remanenta, el mecan1smn de extrgecidn
de cabos de hilo se halla simplemente en movimiento en va-
eio, sin efectuar extraceidn de cabos de hiloe.

2. En lg sécdién B, como el plato de leva =51~ no
es gccionado por el dedo ~-5-, la lengiets de bobinag se hg~-
1la en su posicidn operativé y‘extrae la bobina de 1lg pua

~40~, Por una parte, el plato de leva -50- hace que se in-



14

5e

10.

15.

25.

30.

0-19-

A1 -
3 &l
AR R et ol

cline lg cung ~84~, y en consecuencia el cabo de hilo del

paquete =85~ es aspiredo por lg boquilla ~86- y transferi-
do & través del tubo de aspiracidn ~37~ al anudador.

3. En la seccion C, como el plato de leva =60- no

es gectuado por el dedo -5-, el perno de embiague ~66- se

halla en su posicidn de apartamiento del perno de retén

~66g~, segﬁn indica la lfnea de trazos de la figura T, j se

permite que gire el depdsito -49- de suministro de canillas.
4 En 1a posicidén D, el microinterruptor -78- estd
cerrado y el anudador actda. Por una parte, la pua -40- es
inclinada haoia sdelante en el dngulo necesario y recibe une
bobina cuyo anudamiento se ha termingdo. ‘ .
Segin se ha descrito antes con detalle, el apa-
rato de este invento esta adaptado de modo que: se detecta
por meﬁio de un detector -9- el estado de una unidad en la
que se'ha producido rotura del hilo durante el devéﬂado;
el cabo de hilo de la bobing con hilo remanente se anuda al
cabo de hilo del lade del pagﬁéte3 sin extréer aicﬁa bobina;

¥ en ¢l caso de una bobina desnuda, se la extrae y se su-

ministra una mieva bobing devanads. En consecuencia, con

la aplicacidn del aparato de este, invento se gumenta consi-

derahlemgnte le eficacia'de; devanado y se hace innecesa-
rig la labor de los operarios.anudadores, con lo que Se ob-
tiene también un ahorro de mano de obra.

En otro aspgcto de este invento, se proporcions
un dispositivo para impedir la formecion de retorcimientos
del hilo en el diqusitivo amudador sutomaiico de una de-
vanadora entomatica, sSegin se describs a cohtinnaeién.

Coh referencia a las figuras 15 a 18, entre el

anudadoxr =-8&= y la unidad devanadora U, y algo por encima
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de ellos, se halla un tubo de aspiraeidn -89-, abierto por

VAN A A AR

el fondo. En las paredes de este tubo -89~, encaradas al
lado del anudador y al lado del devanado, existen dos ra-
nuras =90= y =99~ a partir de la abertura de tubo en direc-
ciones parglelas al eje del tubo -89-. Ademés, a proximidad
del extremo inferior del tuboc de aspiracidn -89- y extendién-
dose por debagjo de él, existe un separador -91;, doblado
en formé de hélice. a

Como indican.las figuras 16 y 17, exiéte un miQ
crointerruptor -92- cerca del riel anular inferior -19-,
hacia la izquierds mirando en direccion a la seccidn de
anudamiento, o sea algo mas cerca de la direccidn de movi-
niento de la bobing, microinterruptor que ests adaptado pa-
ra que, cuando una unidad pasa juntoc a €1, el rodillo de
guig ~24- de esta unidad empuja el microinterruptor. Un
electroiman -93-, conectado en el mismo cirecufto que este

nicrointerraptor -92-, tiene um miembro mévil -94->que ac=

‘ciong un regulador de tiro -101-, montado en un tubo -98-

conectado al tubo de aspiracidn ~89- antes mencionado por

medic de un tubo flexible =97-; 1z transmision de este mo-

‘vimiento actuanie se efectua por un juego de articulacio-

nes constitufdo por una articulacién =-95-, una palanca
-96- ¥ un brazo acodado «100-, fijado a un eje =99~ de re-
gulador de tiro que pase por el tubo -38- a lo largo de su
didmetro y al que estd fijado dicho regulador -101-.

.La figura .18 muestra, en forma diagramitica,
las partes esenciales relativas al dispositivo contra re-

torcimientos de este invento, o sea el paqpete -85-: un

rodillo -102- regulador de la rotacidn, que gira en contac-

to con el paguete ~85-, el hilo de bobina -8~ de una bobi-



L]

]

N

5.

10,

15.

20.

25.

30.

2 33008

v
N

TN s

' ng ~l- y asimismo el tubo de succidén -§9- antes mencionado,

con las rahuras -90-,.-99- ¥ el separador -9l-.
' Inmediatamente después de efectuarse el anudamien-
to en el anudador ~b8-, el rodillo de gufs -24- de la parte
extrema inferior de ls unidad entra en contacto con el mi-
crointerruptor -92- montado en el riel»inferior -19-, para
cerrar el circufto eléctrico del electroimgn -93-, con lo
cual se excita este ultimo y actia el miembro mSvil, 1o
que hace que la articulgeidén -95- gloe el extremo libre de
la palanOa’-964, y ﬁor mediacion del brazo -100-, haga gi~-
rar el eje ~99~ y el regulador -10l1- en la direccidn de la
flecha gue se ve en lg figurs 16, De este modo se gbre el
reguledor de tiro y es aspirado aire por un aspirasdor (no
representado) a iravés de los tubos -89-, -97- y =98-.

En consecgendia,‘después del anﬁdamiénto, el hilo
que ha sido soltado del anudador es aspirado al interior
del tubo de succidn -89- ¥ se le hace subir dentro de.éste
a lo lergo de 1as'ranu£as -%0=-, =99- para impedir el entre-
lazamiento del hilo que se produciria en el caso de un tu-
bo de aspirecidn sin ranurge laterales como las que se ven
en la figura 19. Al mismo tiempo, el rodillo -102- gira en
lg direccidn, haciendo que el hilo se arrolle en el pague-
te =85=, y el hilo flojo es gtirantado porque se le hace
deslizar a lo largo del separador y asume sucesiv?meﬁte
laes posiciones 1ndicadag por P, Q; R ¥y S, en el orden men-
cionado. El separador 491T esta dispuesto con el fin de im-
pedir el enmarafiemiento del hilo durgnte el devanado y para
impartir tensidn al hile, y se'ha revelado eficaz, cugndo
actia junto con el tubo de aspiracidn -89-, para eliminar

completamente el‘afloﬁamiento e impedir retorcimientos del .
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Se reivindica como objeto de la presente patente

de invencidn:

1. Aparato anudedor gutomatico parg hilos rotos

‘en las devanadoras sutomaticas, delkipo en que unas unida-

des de devanado se mueven en torno a ung pista cerrada a

‘medida que realizan el devanado y reciben cada una, una bo-

bina nueva en cierta posicidn de dichs pista o trayecto, ca-
racterizado por el hecho de comprender medios, con inclusidn
de un detector, para detectar el hilo remanente de una bo-
bina de una unidad de dewanado y transmit;r el movimiento

actusnte provocado por dichg deteccion; medios con inelusion

de un dedo que es colocado en-su posicidn operstive por el
mencionado movimiento actuante, para detener y permitir

las diversas operaciones pars suﬁinistrar una bobing nueva,
tales como la retirada de la bobina que se hallaba brevié-
mente en la unidéd de devanado; medios extractores de los
cabos de hilo; y un anudador de cabos de hilo, en virtud
del cual, cuando se produce rotura de hilc en una unidad

de devanado durante su grrollamiento, el hilo remgnente re-
sultante es detectado por el detector mencionado 'y se in-
terrumpen las diverses operaciones'mencionadas parg sumi-

nistradr ung nueva bobinﬁ, al mismo tiempo que el cabo del

" hilo remgnente menciongdo eg . extraido por los mencionados

- medios extractores de cabo de hilo y anudado . automiticemen-~
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te por un anudedor de cgbos Yy, cuando ung unidad de deva=~
nado lleva una bobins desuuda, se permite gue se desarrollen
las diversas operagciones mencionadas pars suministrar uns
bobing nueva. _ _

_ 2. Apsrato amudador automatico para hilo rotos
en 1las devanadoras gutomgticas, segin las reivindicacidn 1, -
caracterizado por el hecho de comprender un dispositivo pa-
rp impedir que se creen retofcimientos en el hilo, dispo-
sitivo consistente en un tubo de aspiracidn dispuesto en
pesicidn intermedia y ligeramente por encime entre el anu-
dedor y ung unidad de devanado de la que se estd snudando
el cabo de hilo de su bobina, que presenta uns lumbrersg de
aspiracidén dirigide hacia abajo, ¥ que tiene dos ranuras
diametmimente opuestas, formadas en su pared a partir de

su lumbrera de aspiracidn paralelamente a su eje; un sepa-

rador de configuracidn heliooidal, dispuesto en el extremo

inferior del mencionado tubo de aspiracion: un regulador
de tiro, montado en dicho tubo de aspiracion en un punto
curso abajo de 61, para cerrar y abrir el paso del aire por
é1; un microinterruptor, adaptado para ser cerrado por "
llegada de una unidad de devanado que ha\de anudarse; y un
electroimgn conectado eléctricamente,,que se getivg por el
cierré del mencionado microinterruptor y que estd adaptado
para mover el mencionado regulador de tiro a la posicién
abierta cuando es actiwdo por el cierre del mencionado mi=-
crointerraptor. -

3. Aparato amudador automatico para hilos rotos.

en las. devanadoras automiticas,

Todo ello segun queda descrito y reivindicado
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en la presente memoria descriptiva, que consta de veinti-

cuatro hojas foliadas escritgs a mgquing wr una sola cara.

Barcelona, 6 de Mayo de 1963
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