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|l sierra, discos abrasivos; frossdoras o seme jantes, preforente-

misiones de husillo son caras y ademds sélo permiten una regu-

i .ijaba jo,

El prosente invento se rofiere a un disp0sit1vo" para:

la regulacién de herramientas movidas por motor, comc hojas de

mente en sierras eirculares de mesa de usos miltiplas,

En sierras circulares de mesa os conocido regular
la hoja de sieri-a ¥y la mesa\,:\ por husillos, relativémante entre
s{. Frecuentements el motor impulsor para ia hoja de sierra es-
t4 ﬁrjado aqui.en una placa de spoyo, que esté dispuesta debajo

de la mesa de sierra. '
Tales dispositivos tienen inconvenlentes, lad irans-

lacidn ligiteda de uma hoja de sierra. £l presents invento tie-
ne por objeto cregr un dispositivo; con el que uno o varios mo-
tores 1®u130ms .de herremlenta en relacién a una mesa dé trabad
Jo, preferentemente en fbxjma de mua mesa de éierra i)ara siarres
circulares de mesa de usos m{ltiples, sesn regulables y fijablesg
no 8blo en las direcciones horizontal y vertical, sino también
2in escalonamiento en cu.alquiér posicién angilar y sdemds dentro

de eatas posicioness angulares, igualmsnte hacia ardba ¥ hacia

Este probldma se resuelve porgue uno o varios motores
ilmpulsorss ds herramienta estdn dispusstos regtilablemente en pla-
hgas de apoyov situadas debgajo de la mess de frabajo, las quoe muegw

ran brazos de regulecidm; porque ademds, debajo de la mesa de-

trabajo estdén previsto discos con hendiduras, en cuyas hendiduraé.
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| una rijacién de las placas de apoyo enm.cualquier poaicidn an-

- ragbalan véstagos roscados de los brazos reguladores con faci~-

! jo, sino que ademds de esto pusde realizarse con sélo pocas na~

Enipulaoiones tambidn el ejuste de altura, profundided, asi como
cto

| de posicidn angular de varias herramientasf?%ﬂ%.mesa de traba-

[ Jos

| 4o hendiduras estdn previstas hendiduras, que permiten, tanto

herramientas en la posicién aJustada inclinadae respecto & la

| mesa de traba.jo.

ity los discos héndidos,estén dispyastos debajo de bordes de me-

oonducidas horizontal o verticalumente o en cualgquier éngulo,

lidad; sin escalonamiento © pueden fijarae.en los lugares de-

Con el nuevo invento no sélo pusden evitarse los hu-

sillos caros y esdemds susceptibles de tener- avsriaa; para la

regulacién relative entre motores impulsores y mesas de traba- |

Segdn el inventb,'por 1o menos en una de las placas

gular, por ¢ jemplo 158, 30R, 45% etc., respecto a la mesa deo

traba jo, como - también un aauate dée gltura o prorundidad de las

108 ojes de los brazos de regulacién traenscurren con

preferencia transversalaente a la direccidn del eje del motor

sa situados opuestos entre si,
' Para tener ls mayor cantided poeible de probabilide-
des de ajuste estén previstos en cedas caso dos pares de brazos

regulalid@es; cuyos brazos individuales sstdn opuestos entre sf




10

R

20

vame nte desemdos.

-4-

paralelos en direcoifn axil de alineacién de tal modo que la |
pléca de spoyo puede ejeoutar oscilaciones por 1808 y que des- §
pués de la oscilacifn alrededor de ano d8 los paras ds brazos :

«A-~;

uasa de un canto de la mesa, astd 1isto pare trabajar en el can-i
to de mesa Opuesto, y pbrque después de la oscilacidn alredadorg
dsl otro par de brazos reguladores, el extremo previaﬁente dis—%‘
poaible en un canto de la mesa, est situado debajo do la hen- z
didure en la mesa @6 trabajo y viceversa. ;
El dispositivo estd constituido de tel modo gue alre-!
dedor ds 105'dos brazes reguladores Yltimemente menci onados tam=
bién es posible una oscilacidn del mopok por 3800, '

La oscilacidn de las placas de apoyo con 1os motores,
segdn la clase de las berramieatas, que estén comectadas 8 los

axﬁxemoa_deilos ejes de los motores, puede efectuarse con las

he rramientas mdntadés © sim herramlentas. por ¢jemplo, sl en la
hendidura de la mesa de trabajo se trabaja con uha hoja de sie~ i
rra relativamente grande, ésta tiene que desmontarse naturalmen—’
te antes de la oscilacidn del motor impulqor por ‘1804,

En uno de los lados de las placas de apoyo estd pre-
wisto on cads caso un brazo, que sirve dnicamente para la conduct

c1én y/o detencién de la placa de apoyo en los ajustes respecti-

Por e¢sto pusde alcanzarse que la oscilacidn de las plea

P88 de apoyo sea posible alrededor de dos ejes diferentes y que

reguladores, el érbol impulsor 4o un motor primeramente disponﬁﬂsdb
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lleste d1spositivo permite que unma de las derivaciones, que duran-

- 7 287893

i

'hendidura. Por esta eJecueidn prererente dol dispositivo segdn !

la regulacidn en la deseada posicidn inclinade.se efectda por

medios, que son independientes de los ejes de oscilaciém. |

Do menera ventajosa uno de los discos hendidos estd g
!

" previsto pare la regulacién y el ajuste de los brazos regulado-

res delanteros y el gsegundo disco hendido para la conduccidn
posterior y retencidn de los_braxOS,rgggladores posterioras.
Bsta disposicidn facilita la regulacibn y hace posible edemés
de ello una regulacién de las herramientas séld por,medio de
Una persona de servicio.

Ademds en embos discos hendidos estd prevista en ca-
da caso una hehdidura"horlzpntal; que yermite un corrimiento
paralelo en cada caso de una placa de epoyo de tal modo que

un extremo de 4rbol impulsor, situado debajo de la hendidura,

llegue debajo de un borde de la mesa, y un extremo de 4rvol im-

pulsor, aituado debajo de un borde de mesa, llegue deba jo 4o laj

H
H

|

el 1nvento; wna herramiente gus emcontrd utilizacidn,en ua cab- |
to de la mesa durente una fase de trabajo, puede emplearse en

lg siguienteh fase de trabsjo en el centro-de la mesa. Anemés;

ts una de las fases de trabejo estd disponidle debajo de un cantb

2 s e e o e

E: la meaa, durente una fase subsigulente de trabajo pusda utili;
rse debajo del canto de mesa sitwedo 0puesto.'

10s brazos reguladores segdin el invento en las placas

ds apoyd liévaq asiderps} que sé utilizan pare correr y 8etener
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|| nadas posiciones o situaciones angulsres en las hendiduras por

' roscadoa. qio detiensn las placas de apoyo en combinacién con i

’ regulacifn se afloja la unifn de rosca, despuds de la regula

"iplace hendida. Por ello se hace posible gue pusdem vencerse re-

leula la placa ds apoyo.

-8 a

las plaoaa de apoyo en las hendiduraz & 7&9@ ¢cooperan

con védstagos roscados de los brazos regulasdores. Autes de le

cidn se aprieta de mievo por simple enrescado.
Para facilitar la regulaeidn pueden rijarse detormi-

divisionss de escala O por marcas; _
Yormalmente loe brazos reguledores lisvan véstegos

los asidaros. pero parm:lban una oscilacidén de las placas de spo-
yo en estado detenidoc alrededor de los respectivos ejes de los }
brazos reguladores. Este ejecucién ventajbsa de los. asideros y £
de los brazos reguladores hsoe posible una oscilacién de las
placas de apoyo galrededor ds un eje estacionar:lo. [
En ulterior desarrollo del 1nvento los brazos ragula-l
dores pusden mostrar en dizjeccidn ax:l_l pernos mielleantes con
rosas interior que, estando desenroscado el asmeré; pueden emp\l-

jarse hacia atrds contra .ls fuerza de sus melles detrds de la I

gletas transversalss entre las distintas hendiduras. Detrds de
una regle ta transversal se encaja el véstago roscado del brazo
regilador de nuevo en la hsndidura deseada y evita de esta ma-

nera un déslizamiento pasante, ' respectivemente que 88 quede sin

BEntre 1os extremos inreriores de las patas estén pre-
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vistos tirantes de estabilizacién. Estos, junto con la suje-
¢i6n de 10s discOs hendidos en las patas de la mesa, sirven

para garantizar upa posicidén segura de la mesa de trasbajo, Los

| tirantes de estabilizacién dispuestos debajo de la mesa pueden
!
‘lievar placas, que sirven para depositar herremisntas, Iespsc-.
tivemente piezas de labor. i

Bp otro desarrollo del invento pueden colocarse conso-

ilas 4n las pates de la mesa, respsctivamente cn el bastidor de

egtabilizacidén; dispuesto debajo e la mesa de trabajo; respece

tivagente en la placa situade encima de €ste. Estas consolas

puaden llevar instrumentos adicionalsé, que se impulsab por los
xtremos dé losajeslque sobresalen debsjo de los cantos de le
CRENS | N

Otras ventajes, posibilidades de utilizacién y venta-
jas del nuevo invento resultan de la ilustracidn de ejemplos-

he ejecucidn, gque se explican mediante la siguiente descripeidn.

Ruestran: |-
La figura 1 ung placa de apoyo con motor impulsor dis-|

buesto en slls corredizamente,

: la figura 2 una'vista en perspectiva del dispositivo
%egﬁn el invento, ‘ ‘ ‘
la figura 3 una vista lateral, que peraite observar la
rsgulacién de une placa de apoyo;

la figurs 4 uﬁa primera forma de ejocucidn de un ssi~-

dero;
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la figura 1 pemite obsorvar une unidad de regula-

i
i

' herramientes posee dos drboles impulsores 10 y 1l; en los que

Al 4#bol 11, segdn la figura 1; pdr e jomplo, con ayude de un dis-

positivo de sujecidn conocido, compuesto de diseos de apriete

Ha la direqcién de su eje.

i _ _
| s manera usual, por &jomplo, mediante una rosca 13 6 de une
aisposicidén 14 de ranura y espiga, mostrada en la figara 2,

puede fijarse cualquier herramienta dcseada. En el extremo del

12, gstd dispuesta una hoje de sierra 2, 1a disposioi6n, como

| sa desoribird mde tarde, estd constituida de tal modo que en
AéAlugar de la hoja de sierra tambidn pieden conectarse a 1os ex- i
tromos 10, respectivements 1l de los drboles también discos |
abfasiVOS ,. fresadores, brocas, drboles eldsticos y semsjentes.
El motor impulsor 1 de las herramientas, mediante 1os
tornillos de ajuste 4;_ qué pueden regularse a 10 largo de han-
diduras 5 de regulacidn, estd fijado en uns placa de apoyo 5.
Los tornillos 4 perwiten, en comtt nacién con las hendiduras de

ajuste 5, una regulacidn del motor 1 impulsor transversalmente

- Eh la plece de apoyo 3 estdn i jados bmezos regulado-

i cibn para herrauientas segin el invento. El motor impulsor 1 para

res 6, 6%, 7, 7t y €, Las figuras 4 y 5 permiten observar que

lecién mediante las costuras de soldadure 56 ¥ 57 Naturalmente

que eg pOsiblef cualquier otro modo de £1jacidn,

los bzfazds mguladores' pusden estar sujetos a la placa % de rogy.:

|
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lise una regulacidn de la placa de apoyo 3 de una manera tambidn

‘fcho de la hendidura 16. las mismas ademds estén dispusstas de

-8 -
287853
Los brazos reguladores 6 y 6”7, respeotivamsnte 7 y 7’

estdn dispusstos en lados opuestos entre sf de la placa de ro-

igulacién 5, ds tal modo que la placa de apoyo 3’ pueda basoular -
'se alrededor de 10s 6jes de giro que se fomen entre los bra-
‘zos de ragulacidn. - '

Bl brazo regulador 8 sirve, como se explicard con mds
5detalle posteriommente,; sn esencia para guiar respectivamente
'para retener la placa de gpoyos . o

Sobre le brazos reguledores estin atornillados asi~

deroa‘&i&fea’;'Va;"Va' Yy ea; mediante los cuales puede efectuar-

'axpllcada posterionnenta.
En el ejemplo de ejescucidn segﬁn la figura 1, coope-~

‘ran los tornillos de regulaciﬁn 4 con el,pie ¢ del motoxy El
motor; en otre foma de ejecucién no ilustrada, también pueds |-
astar f1Jado g la placa de apoyo 3 con dispositivos de apriete, |
i Ia'figura 2 permite dbservar une placa 15'de mesa'dé.

gtrabajo, en ‘la que esté nractieada una hendidure 16, que estd

flanqueada en cada caso por ung cufla de maders 17, 18, 1las ouﬁas
de madera. pueden tener diferentes anchuras, para sjustar el an-
ftél modo que seanAfécilménte intarcambiables,

La placa 15 de la mese dé trabajo estd unida con patas
%2 mediante d1spositivos de sujecidn 51; por ejemple, simples
tornillﬁs. Para éumentar 1a estebilidad de 1a‘meaé‘de trabaja;
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| los extremos inferiores de las patas 53 puedsn estar unidos

entre s{ mediante carriles 53 y 54 unidos cruzados entre sf.
Sobre los cdfriles cruzados 53 y254‘esté sl tuadza una placa 59;
que sirve de estante para nerrémientas- v seime jantes. La placa
50 es féciluente desmontgble. '

Le hendidurs 16 'tr'anscurra'par-alela a 10s 6antos lon-
gitudinales 19 y 20 de la mesa de trabajo.

! 'sas pare herramientas las placas hendidas 23 y 24 estén dispues+

Deba jo de- 103 lados transversales 21 Yy 22 de la mesa :
ostdn dispue_stOB discos hendidos.23 y 24. En ol ejemplo de eje-
cucidn somin la figura 2 los msgoa estén fijados con tormillos
40, 41 a las patas 52 de la mess, B

. 1a figura 2 muestra una ejecucidn dsl dispositivo se-

" gin el imvento, en que las pg,tasﬁ_z estén casi verticales. En .-

otros ejemplos de ejecucidn pueds ser ventajoso, qie las patas |

' 52 do la mesa se separen ligeramente hacia abejo, Zn talés me-

|

tas de otro modo, preferentaments dentro de las patas. Entre

las patas ¥ las plecas hendidas astén previstas entonces corres.

pondiantes piezas distanciadoras, de tal modo que las placas

hendidas 83 y 24 siempre estén dispueatas perpandicularmente al
|pleno de la mose 15, '

- Bn los disom hendidoa 23 y &4, seglanla fvig.u-a 2, o3n
i tén dispuestas las hendiduras 85—39, que asirven para la regula-
icidn, respectivamente para el ajuste ds- las plecas d& epoyo 3,

(¥ sus funciones indiﬂiduales ae explican posteriomente, con
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'_extremo inferior del asidero Sa , segdn ls figura 4, estdn pre-

| | | -n-
preferencia en relacidn con la figura 3.

La figure 4 muestra on secoién un brazo de regulacién
8 oonvcorréspond;en?e_as;déro'88. EL brazo regulador 8, qomo
180 ha-mencidnééog'esté i jado & la pleca de apoyo 3 por una eos-
tura de soldgdﬁra 56, En un taladro interior del brezo regule-
dor 8 egté previsto un muelle 47, qus coopera com un perno 46,‘
que p?r-éu parte muestra ua ?aladro 48g en direccidn axil, que
llova unpa rosca interior 46b. El pernmo 46 puede moverse contra
la fuerza del muelle 47 en la direccidn del eje del brazo regu- | .
lador 8. - . ,
su mévinienfo, que sigue al muslle 47, dirigido en la
Tigura 4 hacia la derecha, se limita por un suplémento de rosca
48, que estd enroscado en el extremo delantero delbrazo regula-
[aoT 8, §) suplemento 46¢ del perno * se retispe por el canto
ﬁnferior 488 del suplegento de rosca 48. La parte delantera del
‘perno &B, por el contrario, puede resbalar ligeramente sn el
taladro intexior del suplemento de rosca 48.

Como puede dsducirse 4a lz figura 4, el ssidero Sa

1

#uestra un suplemento de vAstago roscado 49, que e onrosca en li
I i

rosca interior 46b del parno. Entre el suplemento de rosca 48 y ?l

wistas -dos arandelas intermedias 54 y 55, entre las que, por
Eljeqpio; estd eitusda la placa hendida 23. La construccién estd’
i;ecutada de tal modo que el canto delanterc del pernc: ostd si-
jpuado un poco detrds de la supsrficie del disco hendido 23 ¥y
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! z estd apretada con seguridad con el disco hendido 23. Para - |

‘astd corrido de modo féeilmente mévil un suplemento de @osca

| figura § pusde deducirse sin dificultad que tambidn estando

- 123=

porque en el gsidero fusrtemente apretado 8a la plaoa de apoyo

liberar un movimiento de la placa de apoyo 3 reletivemente a
la placa hendida 23 bastard dessenroscar el asidero 8a fuers del
perno 46, Con &l ¥fstago roscado 48" puede empujarsa seguldamem-i
ta ol perno 46 contra la ruerza del muelle fuera de una hendidu-
ra en la placa henfdida 23, g‘ie modo gue la placa de apoyo 83 88
1ibera de uné maners, que" ée describird posterioimente para el
movimiento de corrimnnto. ‘

mturalmente que todos los brazos ragaladores 8, 67,
7y 7°? y 8 pusden: constituiraa/f:gg?gura 4,

; la figura 5 muestra. une farma mod;xricada de un bra~
20 regulador que aqui estd sefiglado con 6, por ejomplo, Tambidn
aste brazo regulador esté unido a la :placa de apoyo 3 por uns
costura de soldadura 57, o

Bn el brazo regulador 6 se ancuentra un taladro 6a,
cuya parte delantera ]_.leVa una rosce 6b, Bn la rosce 6b estd
enroscedo un véstago roscedo 43, Sobre el véstago roecado 43
|
42, que on su extremo tubular 1léve una rosca exterior 4fa. SO-"_
bre esta rosca eiteriqr 488 se énrOSca ¢l asidsro éao Coao en -

la figura 4 dstédn previstas arandalas intsrmedies 44 y 45 entre

las qua; por e:lempio, estd{ apretedo el disco hendido 83. De lg |

enroscado fuertemente el asidero 8a con el suplemento roscado
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invento las hendiduras pueden disponerse y oambiuarse en lac

yo simultédneamente.

mente con ayuda de los asideros 8s y éa' {nc pueden w:renrem:,'y ya

3

A, .
AP ase e

- iﬁ " 4
o £8786
42, os posible una rotacidn del vdstago roscedo 43 en el suple-

mento roscado 42. Como ya ®e ha mencionado en combingoién con

las rigui'aa 4y5, se deslizan pernos 46, rospsotivamente aup
mentos roscados 42, que. estdn en combinacién con bragos regﬁlago-
res 6, 6%, 7, 7* ¥ 8, en las hendiduras de las places bendidas
3, respectivamente 84. La disposicién generel de henaiduras

sobre una placa hendidas se muestra en la figura &, Se insiste

ezpresamnta en que 1a disposicibn de las héndiduras & represeg
ta merements una forma de ejecucidn posible. Segin sl presente

placas hendidas de cualquier manera posible, para hacer p,osiblj

una regulacién de una, respsotivamsnte de varias placas de‘apo—,

1s cogbinacién de los brazos reguladores 8,67,7,77 y e
eon sua Qoi‘iespondientaa asideros sa,ca'-;7,7a' y 8a, eomo n s8
ha maneianad_o,. puede efectuarse, bien sea segin la figura 4; 6
segdn la figura 5, En la ,representacidn segdn la risﬁra g, 1o
asideros 7a y,u’ ¢stédn desenroscados, Por lo tanto, la placa
reguladora 3 estd fijada en las places hendidas 23 y 24 dnica~

qua estén en la cara posterior de la mesa) ¥ Sa. Primeramente gs
supond rd que los brazos. reguladores 6 y 6' astén ejeoutadoa S0~
adn 1a flgura 5, por el contrarioc al brazo regulador 8 segdn 1o
figura 4. A
' le pke reguladora 23 muestra uns hendidura 39; que
transcurre exdctamente como una hendidura 39° corresponiiente
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‘ rrerse la place de epoye 3 paralela a la placa de mesa 15. Al
final del corrimiehto,' gegin la figura 2, en el extremo izquiei-
&0 de 1a hendidure 39, el extremo del 4rvol 10 del motor 1 est

i 3, Tanbién para esta pOsicién esté prevista una hendidura de

'lajuste de 1la hoja de sierra 2 en un dngulo de 462, ol asidero
8a se desenrosca desde el perno 46 y el sxtremc delantsro del

- Iperpo 46 se comprime con el suplemento de vhstago roscado 49

- 1& -

987803

en lgs place handida 24 paralela a2 la plece de mesa 15, A 10
largo de esta hepdidure 39, respe ctivamente 39°, &l antes 86

guita le hoja de sierra 2 del extromo 11 del 4rbol, puede co- i

situado debajo de la hendidura 16 y est4 preparado para 1s re-’
cepcidén de una hoja de sierra, mientras gue el exiremo i1 del
4rbol del motor estd situado debajo dol canto longitudinal 20
de la mesa 1.5.

las hendlduras 26 y.28, como una hendidure correspon-
diente en la vaina 24 de bendidura;, que gula al brazo regule~
dor 6%, sirven para la regilacién hacia arriba y hacia abajo as|
la place de apoyo 3 en la posicién terminal ;zqutei‘da..- Le misma

-

tares se cuaple por las hendidures 30 y 34 en la posici&n 6 rmi-
nal dereche (representada en la figure 2) ds la plaea ae apoyo

guia para el brazo de gjuste 6 en la placa hendida 24.

Les hendiduras 29 y 35 mostrades en la figura £, per-
miton un ajuste de la horramisnta; por ejemplo, de la sierra 2,
en un §ngulo de 452 relativaments & la placa de mesa 15. Como
pueds deducirse esj)ecialmenta de la ﬁgﬁra 3, pare obtener un
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detrés de la supsrficie del disco hondido 23, Se recomienda en |

la bendidure 16 § soltar la hoja de sierra 2 del &rbol 11,

48?8@3

este ajuste extraer ambas cuﬁas de madera 17 y 18 fuera de

ElL motor 1 se gira alrededor del brazo regulador 8,
como pemite obsarvar la flgura 3, en lo que el brazo regula—
dor se baja hasta el punto 30a. Ten pronto aparece sl brazo re- !
gulador 8 en la: handidura 35, salta el psrno roscado 46, a con= |
secuendia de la fuerza del mualle 47, sobresaliends y encaja
en la hendidura 35, Pare qus el motor 1 en su posicién 1ncu-
nada ahora pueds ajusiarse para que la hoja de sierra 2 pase.
en ‘1a posicidn moatrada en 1a figura 3, en un 4ngulo de 458,

a través de la hendidura 16, eéstdn previstan hendiduras 29a y

353. Zn las hendiduras 8.9 y 35 pueden correrse shora los brazos

{lreguladores 8 y 6 do tal modo que la hoja do sierra 8 pueda ajusr

tarse en altura ¥y profundidad regpecto a la mesa 154 Atomillan-

iplaca regulgdora 3 en cuglquier posicidn alta o baja deseada.

, fectuen en la placa’ 85.

}do fijamente los ssideros 6a.y 8a puede. ratenerse en ello la

Las 40§ ‘hendiduras 20 5.8 estén pensadas meramente

ecmo e jamplo de e;}acucidn. Pueden gstar proevistas hendiduras

egejantes en cualquier posicidn an@.iér, preferentements en
s posiciones 169, 308, 459 etc. Naturalmente en la place 24
deben prever eorrésfondiéntos henaiduéae; en las que pueds

eslizarse el brazo 6"péra poder segulr los ajustés; que se

En una forma de eJecucidn mod1ficada, no representaga, :
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'_;preverse debejo de la mese de trabaio 15 tambidn dos places de

-18

ﬁal invento, tembidén en el lado izquierdo, segin la figura 3,
de la mssa de trabajo puede disponerse une placa de apoyo 3 con |
un motor l, gue con correspondiente disposicidén de hendidures,
ique co.’rresi;ondan a las hendiduras 20 ¥y 35, tembidn puede regu-
larse en posiciones angulares de 15:158 respecto a la mesa de

'l:raba.}o 18, En otra forma de sjecucidn segdn el invento, pueden

{1 jado en su posicién pesterio'r.' Ds esta menera es posible tra-

. @88 otra. )

‘motor, respectivamente la pleca reguladore 3, en ello se oscile

Ppoyo 3, prererentemente a 1 derecha y a la 1zquierda de la hent
!Fidura 16, En este caso, por ejemplo, el motor 1 de J.a placa de |
,hpoyo 3 derecha, mediante “'los tornillos reguladores 4, gété fi-

ado en su posicién delantera, el motor 1 en la placa de époyo

zquierda, tambidn por medio de los véstagos 4 de ajuste, estd

:Cuand o segin la figura 3 &1 brazo regulador 6, estandc

suelto el asidero 8, resbala a 10 largo de la hendidura 30, y el

a con 1la hendidura 25, 6s. poaible oscilar por J.Boﬁ 19. placa de
%poyo alrededor del eje de 1os brazos reguledores 8, 6’ de tal’
odo que el extremo 11 del 4rbol vengs a situarse debajo de la
ndidura 16 y el extremo 10 del drbol debsjo del canto longdtu-

bajar en ls hendidura 16 con’ dos herramientas situadas una detréT

e tal modo qQue el brazo reguledor 8 entre en conmunicacidu act:l-

!

tor en la posicidn de puntos y rayas izqulerda segdn la tig\u'a P
J El mismo puede ajustarse aquf a lo largo de la hepdidura 35 ¥y ;0
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: nesa',j_tmnbién puede Oscilarse por 180%, Despuéa de 18 oscilacién,

. ! . - .
i ros 6a y 8a de los brazos reguladores 6 y 8 se susltan, pueden

i hendldure 37 oon el ‘brazo regulador 6 ¥ la hendidura 31 con ol

-;7;

| en altura y profundidad. De la figura 3 puede deducirse que el
i, extremo 1 ‘del 6rbol estd aituado detrés de la hendidura 16,
| ae tal modo que taubién en esta posici én pueda 1mpulsarse una

: hoja de sierra o cualquier otm berrauients, En la po;sioién de |

.i puntos ¥ rayas izquiexda de la ngura 3, » €1 brazo regnlador 4 f
| est{ alipeado eor la endidure 27. 31 en esta posicidén se ereo-:
§ tda nna rotacién de la placs resuladora 3, despuds de soltar 101:
i ieideros Ga 7 8&. slrededor 46l oje 4e 1os brazos regiladores _'

7, 7’, entonoes el motor 1 en ls posicidn izquierda debajo de la -

el brazo regulador 6 coopsra con la hendidura 26 y el brazo re-
gnlador 8 coopers eon la hendidurs 28 do tal 'fnédo. que es posi-
ble un desplazamiento hacia arriba y abajo del motor 1 en =
posioidn izguierda. En esto ostd situado el extremo 10 del éi|
i bol debajo de la hendidura 16 y el extremo del 4rbol 11 debajo
!'aéz canto longitudinal 1zquierdo 30 de la mesa 15,

| .n ' pusde efectuarse una correspondiente oscilacidn tam~ !_

bidn con el motor en .su posicidén derecha, que estd indicada sh f

i 1a figura 3 con 1fnees trazadas totalmente. Cuando 108 aside- i
:

desplazarse ol brazo regulsdor 7 y correspondientemente el ‘
| brazo regulador 7* a lo largo de una hendidura 38, respectiva- L

ghénte ze’, Después de una oscilacién por 18¢e coopera entonces ,

| brazo regulador 8. El extremo 10 del rbol estd situado debajo
de 12 bendidurs 16, mientras que el extrego del &rbdol 11 estd
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| posicién es posible uns posicién alte y baje 4ol motor & 1o

. tento en la posicién izquierda, ¢omo en’ la posicidn déreqha

-e8s an alinemcidn con 1z herdiduras hacis arriba, mientras que

. plojuna fesa, en el extremo del 4rbol 1l.

| cualquier hérramienta, peroc tambidn una poles para correa O un

Lez g 24 pusden aplicarse toda clase de hendiduras daseadas, con;

. fomadas edecundaments, que permitan una mueve regulaoién de 1s

= 18=

situado debajo del canto longitudinal 19 d9 la mesa. En esta
: i

i

lergo de las hendidurss 31 y 37. las hendiduras 27 y 26 en com-
ung oscilscién & volunted de la plece de apoyo 3 por 3808, |

del motor 3.

Las hendiduras 3 y 3% sirven para la posicidn alcav
¥ baja aal motar 3 eon érbol verticel. En esto resbela el bre-
20 regulador 5 en la hend.idura 32 y el brazo regulador 8 en la
hendidura. 33, 1 extremo del 4rbol 11 del motor 3 estd anton—-

el extremo del 4rbol 10 indica verticalmente hacia abajo. En
esta posicidn, por ejemplo, la hoja de slerra £ pusde prabajar
paralela a la superficie 15 de la me¢se. Natursluente que tem~

bidn pusde estar monteda cualqn:ler otra herramienta, por e jem=
Pambidn en al extremo del 4rbol 10 pueds emplearse "

Arbol flexible, en esta posicidén del motor.

be acuerdo con el 1nvento, ‘aobre las placas hendidas

‘binecidn con las. hendldures 25, 56, 81 y 37 permiten tambiéq § ,

L

Placa de apoyo 3 y por ello dsl motor 1. Las numéerosas posibili:

dedes de regulseidn no estdn limitedas de"nin@.na manera por lo
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| antes méncio_nadqs sjemplos de e Jecucidn.
En ulterioi vdesarrou‘o dsl invento puedel estar prgviL-
| tas. consolas para la recepeiédn de porte=utiles que se disponen,
{bzen ses sobre . -las patas 52, o sobre :La placa 50. pera alojar
J.as herramientas, que cooperan con los extremos de lOs 4rboles
'xdispﬁﬂsto:s debajo de los cantos de mesa 18 ¥-20s .
_ Los discos hendidos 83 y 24 pueden ester ocnstruidos
1 de 'cu‘alét_;ier. material adecuado, preterentemente de chapza. las

;hsndiéuras estdn estampadas normalmente en 10_§ digcos bendidos,
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guientea reivindicacionest

| estdn previstos discos hendidos, en cuyas hendiduras estableci-
das horizontal o verticalmente o en cualquier £ngulo edecuado,

! 80 deslizan iigerawente, asin escalonamiento, suplementos o808~
i rés Qoseados.

rizado porgue por lo menos e uma de las placas hondidas sstén

| una reg&laoiﬁn hacia arribs yhbajo de las herramientas en la

| ¥ren transversalmente 2 la direccidn axil del motor y porque

- 80 - ’ h.—-'(‘\-'\.‘." ’°°’

| | ,287§@3

Lle pregents patente de.inve_ncidn, comprende las si-

1.~ Dispositivo para la regu;aqién de herramientas

movidas por motor, CORO hoaas ds sierra. discas abrasivoa, fredas

© semeaantes y preferentemente en sierras circulares de mesa de

usos mwiltiples, caracterizada porque estén dispusstos uno o

' rios motores propulsores de herramientas regulablemente en pla-

cas de apoyo situadas debejo de la mesa de trabajo, gue muestr%n
brazos regulsdores, porque ademés debajo de la mosa de trabajo

dos de los b;‘azos reguladoreé; © pueden ,retener»se eh los lupgae
2.~ Dispositivo segin la reivimiicacién 1, caracte-

previstas hendiduras, que permiten, tanto una retencién de las
placas de apoyo en cualquier posicién angular deseada { 15¢,
308, 459, 608 oto.) respecto a la mesa de trabajo, como tembidn

posicidn ajusteds, inclineda respecto & ‘la mesa de trabsjo.
Bo- Dispcaitivo segin las reivindicaciones 1 y 2, ca~

racterizado porqua los e Jes de los brazos mguladores traaseu-.

P
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28

brazos réguladores, cuyos distintos brazos estdn opisstos pe-

! res ds bragos de mgulacién, el drbol 1mpulsor de un motor,

| y viceversa.

5 terizedo porqua‘ en uno de 1los lados de la placa de gpoyo estd

|| o1 sdgunao aisco hend1do estd previsto para la canduccién pes-

'racterizado porque estén dispuestos en cede caso dos parés ds

. e16n- y/o retencifn de' ié*pla‘ca ;'le gpoyo en las pos:loionés res-

‘¢16n y ol ajuste de los brazos reguladores dalanteros y porque

-21-

, |
los digcos hendidos @stdn dispuestos preferentemente debajo

de bordes de¢ mesa opuestos. )
4.~ DiapOsitivo segdn las reivindieac:lones 1-3, ca=

ralelos entre si, de tal modo en alincecién axil, que las pla-
cas de apoyo gusdan ejecutar oscilaciones por 1802, de tal

mods, -que deapués de 1a oscilacién alredgdor de uno ds los pa-

dispoaible primeramente en un canto de la mesa; estd 1listo ps-
s tradajar en el c‘antq de mess opuesto, y porque despuds de
la oscilacidn alrededor del otro par de prazos' reguledores, el
extremo del #rbol, disponible prime:amehta en un canto de la

mesa, 6std sitn’ado debajo de la henddura en la mésé de trabajo

- Dispositivo ssgin las reivindicaciones 1-4, carach

preﬁsto un brazo reguledor gue sirve meremsnte pare la conduc~

pectivamente de seadas. ‘

6. D:lspositivo segin las reivindicaciones 1-5, earam- v

terizado porque uno de los digcos hendidos sirve para la rasula»

tarior y retsncidn d4a 1los brazos reguladores posteriores.
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: terizadé porqué en ambos discos hendidos estd prevista en cada

#mpulsor, previemente sitado deba.jo de la bhendidura, llega de~

- irio llega debajo de’ la hendidura.

- 22

N ;
e N 1

7.~ Dispositivo segdn las reivindiceciones 1~6, caracs

oaso una hendidurs horizontal, que 'p'amite un corrimiento pare-

,le].o de una placa de apoyo, &e tal mcdo. qua up 8xtremo de drbol

‘ba:)o 46 un borde de la mesa, misntras que un extremo de érbol

P.mpulsor, situado debajo de un borde ds la masa, por el contra-

8e- DispOsitivo sagﬁn las reivindicaciones 1=7, Cargte
tofizado porque los brazos reguladores mestran asidercs para el

sorrimiento y la 'reté'pcién de iaa'placas d2 apoyo en las hendi-

'- puces

fosca, que en combinacidén con los asideros retieusn las placas

ge spoyo, perc permiten una oséilacién de _ias placas de apoyo ala

Sem Dfspositivo segin. lés i'eivindiéaciones 1—8;' earacCe

}Ferizade porque las hendiduras estdn estampadas en sus placas
hendidas. o _ - '
© 10.- Dispositiwo segfin las reivindicaciomes 169, carac-

uras divisiones de escalas o marcas, , |
8 1ll.- Dispcaitivo sogdn las reivindicacicnss 1-19, cam-

racterizado porqua los brazos m_guladorea llevan suplementos de

fededar dsl eJs de ambos brazos reguladores respectivos en el

gstado retenido,
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movidas por motor.

12, Pigpositivo segin las reivindiceciones 1-1.1";‘
caractorizadas porque 1os brazos reguladores muestiran pernds
mglleantes en direccifn azil con rosca interdor qus, ¢on el
asidero desenroscado; son apretables hacla atréds contrs la
fuerza de sus ‘musbles, detrds ds las placas heniidas.

A 1.3..-_ Dispositivo Segtin las reivindicaciones 1-12,
caracterizado porque para -la estabilizscién de la mesa estén
dispuestos entre los extremos inferiores de las patas, t1 ran-

tes cruzados, que al mismo tiempo soportan una placa de astan-

1¢.- Dispositivo segin las reivinitoaciones 1-13, ce-
racteriZado porque en las patas, respectivamente sobre la ple-
ca de estante, estédn dispuestas consolas gqus llaven herramien— i
tas adicionalss, gue se impulsen por los extremos de los 4rbo-
les, que estén situados debajo de los cantos de ls mess.

1.5.- Dispositivo para la regulacidn de herram:lentas

A Segdn se dsscribe y reivindica ep ls prdsente memotde
descriptiva, y se ilustra con los planos que a lajuisma s &CODS

pafian.

Consta dicha memoria de veinti y tres hojas foliadas

y escritas a méquina por una sola carae.
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