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¥EMYORTIA DESCR:PTIVA de Patente
de Introduccidn éue, por diez afids en Espafia y pose;
siones, solicita Don Wariano Ma£éin Diaz, éspaﬁol de
nacionalidad y residente en Madrid, calle de Hédesto
Tafuente, ntmers 27, por: “COHNMUTADOR DR POSTERIOR
REPOSICION AUTOUATICA®.

Fuente déAinfarmacién: Japdn (Wippon Interphone co;

Ltd.)

«2000D0e=

Generalmente, es préctica usualmente segui-
da en las instalaciones conmutadores de cualguler ti-
po, la coﬁcurrencia de medios de seleccidn diversos,
81 bien que desprovistos de caracterfgticas adecuadas
para uns automatica reposiBidn a cero. Bllo, deter

mina la crsacidn de medios auxiliares que, wanualmen-
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te acciona&ps; producen el expresado efects, si bien;
no exentn del riesgo de omisidn involuntaria, coﬁ 1o
que el c¢ircuitoc seleccionado, continds indefinidamen=-
te conectado haste nueve uso del conmutador.
Estudiando esta necesidad, el solicitante

ha logrado la creacifn industrializable de un conmuta
dor de posterior reposicifn automitica, basado en prin
cipios acogidos'al artioulo 688 del vigente Estatuto
sobre Propiedad Industrial, sobre cuya invencién por
tanto, solicita que se le garantice en su propiedad y
explotacidn exclusiva medianté la concesidn de Patente
de Introduccidn.

v A efectos de la mds exacta exposicifn de su
e@sencizlidad, se acompafia una hoja de plans referida

en un ejemplo de ejecucidn a titulo no limitativo, a un

‘conmutador de itipo giratoric, cuyas

Fig. I se refiere a una representacidn en al-
gzado, comprensiva de sus diversas pkezas y funcidn, y la

Fig.II es un detalle del botdn o mando de ac-
cionamiento y posiciones del ¢ircuito seleccionador.

‘ Con arreglo & las expresadas Pig. I y II, la
accidn manual inicial para seleccionar un circuito, se
determina por el giro del botén -A- que lo miswo puede
estar previsto en montaje cilindrico, ra-dial, axial ﬁ
étros,.hgsta situarle en una de las once ﬁosiciones del
disco -B-, asimismo, en intima felacién con la izpuesta
al mencionads betin -A-.

Bl giro impuesto a -A-; la leva -BR-, solidz -
ria del mismo, opera los resortes -Ln-, acciondndose el

circuito «Cne,. A efectos de la mayor claridad esposi
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tiva y de.repreéentacién. en el ejemplo expuests se
representa un sols circuito. Sin embargo, eﬁ lugar
de dos resortes por posicidn -Ln-, pueden disponerse
una pluralidad de ellos, actudndose asi mwés circui -
tos. |

Continuando con la descripcidn y funociona- |
miento, la rueda dentada -E- solidaria también del

eje wmovido por -A-, determina el giro de la rueda «-F-;

también dentada, ILa rueda ~G- ubicada en el mismo

eje que la -F- no es arrastrada por ésta en el sentie-
4o positivo de girs debidoe al trinéuete -H-, $, 1o
gue es igual; la rueda -¥F- gira libremente en el indicg
do sentids. Complementa esta dispesicidn, un muelle
=D~ esyiral de recﬁperacién ¥y un tope -T- de retencidn
a cero. Sin embargo, &l seleccionar el circuito inte
resads y soltar el botén =-3- de.mando. el sistema segui
do no repone a ceyro hasta ¢l womento previsto, en vir-
tud de gue existe una zapata‘-o- de freno que actua so=-
bre la rueda periféricamente liss -7- solidaria a su vez
de la dentada -I- y ambas sobre el mismo eje. As{, al
impedirse el giro de 1la citada rueda -J» ge imposibilita
el movimiento de recuperacidn de la -G- y -F- ya gue el
trinquete -H- no permite su movimiento libre en sentido
negativo. .'Esta rueda dentada -Ff‘que enclava a la -E-
Y consiguientementé a la leva -R-, determing . la conti
nuidad o retencidn de los resortes -In- que permanecen
operados.,

Inversamente, si por la accifn de un impulso
cualquiers mecinico,

de tipo manual directd o indirectso,
la simple acoidn de un electro, de una leva § otros, se
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imprime a la palanca -P- una presidn bastante para ven

cer la resistencisa delimuelle helicoidal -Q-, la zapa-
ta -O- de frenc deja ée actuar sobre la rueda -J- y por
la traccidn ejercida por el resarte en espiral -~D- de-
termina la reposicidn a cers.

Complementariamente, a Fin de evitar que la
prevista reposicidn a cero determinada por la presidn
cualguiera ejercids sobre -P- sea excesivamente brusea,
en el propio eje comprensive del engrane -I- y rueda
-J-, se dispone el regulador centrifugo de velscidad
-K-, el cual, en la exsansidn producida por su giro, de
termina que las esferitas -¥- rozando aobre el interior
de; ¢ilindre ~-¥- regule y origine una velocidad pricti-
camente uniforme.

Este conmutzdor puede ser variable en cuanto
se refiere a la forma y materiales .de reslizacifin, pu-
diéndose variar en su dispusicidn mecdnics sin que por
ello se altere, cambie 0 wodifigue su naturaleza toda
vez que prevée infinitas posibilidades de establecer l]a

conmutacifn a que concierne.
==00000=~

N OTA. - BSe reivindica la propiedad de eosts Patente

de Introduccidn:

1) - Conputador de posterior reposicién automética, ca-

racterizedo porque comprende un vastago integrante de ne
divs externos de acclionamiento € internos de giro, cone~
xidn y recuperacidn.

2) - Conmutador de posterior reposicidn autoumftica, se-



gin 12 reivindicacidn, caracterizada porque el gje ini
cial de mande, incluye un tope de'ﬁefencién ¥ un mue -
lle espiral de recuperacidn, as{ como una fueda denta-
da de transmisiin y una leva, ocapaz de operar directa-
mente sobre los resortes accionadores del circuito.
3) - Conmutador de posterior reposicidn automatica, se.
gan 18 y 28 reivindicaciones, caracterizado porque un
eje transmisor de movimiento prevée dos ruedas denta-
das; una de ellas, provista de tringuete gue imposibi-
lita su girs.
4)]- Conmutador de posterior reposicién automdtica, se
ghn 18 a 38 reivindicaciones, caracterizade porque com
prendé una disposicidn de mandc de recuperaciéh inte -
grada por un eje que aloja una rusda dentada directs -
mente encastrada en el s;stema transmisor de movimien-y
to, otreo periféricamente liéa ‘¥ un regulador centrifu-
go. _ A
5) - Conmutador de posterior reposicién automatioca, se
gﬁn 1% a 48 reivindicaciones, caracterizado porgque, fi
nalmente, un tirante de desplazamients lateral, incluye
una zapata cojncidente con la rueda periféricaments li-
s& y un muelle helicoidal de tensidn.
'e) - "COWUTADCR DE POSTERICR REPOSICION AUTOMATICAM.
Esta Memoria Descr;ptiva consta de cinco hnjas-fo-‘
liadgs ¥y mecgnografiadas por una s-la cara y de und ho-

ja de planos.
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