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El presente invento se reéfiere a un distribuidor
que puede ser accionado, por ejemplo, mediante une moneda
0 bien una ficha, del tipo que inclﬁye une envuelte exterior,
en que se halla una hilera de columnes o conductos vertice-
les. Las botellas, colocedas horizontalmente y escalonadas
en dichss columnas, descensan sobre un travesafio o barra,
también con eje horizontal y que, & la 1ntroducciém de una
moneda, se desplaza de una maners conveniente en el conduc-
to en que el travesafio mismo se halla causando asi la sali-
da de une botella del conducto.

El presente invento propone un dispositivo.que se
caracteriza esencialmente por el hecho de tener al menos un

- brazo de consola, montado de forme que pueda deslizar transe

versalmente con respecto a su propio eje sobre un drbol de
ghia fijo, bajo el mando de un grupo motor-reductor de velo-
cidad, siendo el péso de las botellas que descansan sobre el
brazo descargado sobre una viga fija.

De acuerdo con un particular caso de ejecucidn,
cada columna estd asociada con un grupo motor-reductor de
velocidad independiente de los grupos de las columnas adya=
centes, es decir que cada brazo es mandado por su propio gru-
po motor-reductor de velocidad. ’

De acuerdo con otro caso de ejecucidén preferido,
los brazos propios de al menos dos columnas, se mandan me-
diante una leva \nica accionada pof un grupo motor-reductor
de velocidad, siendo el perfil de dicha leva tal que, cuan-
do uno de los brazos es desplazado a través de su propia co-
lumna, el otro, o los otros brazos queden parados en las co-

~lumnas correspondientes.

Para facilitar la explicacién, se acompafia a la
presente memoria tres ldminas de dibujos en las que se han
representado un caso de ejecucidén que se cita solamente a
titulo de ejemplo. En dichas léminas:

La fig. 1 muestira esquemdticamente un grupo motor-
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redubtor de velocided para el accionamiento del brazo montado
en la columna que se ilustfa esqueméticamente en la fig. 2.
" 1Ia fig. 3 es una vista lateral esquemdtica del tra-
vesafio y de sus gufas. '
La fig. 4 es una perspectiva esquemdtica del obje-
to de la fig. 3. . _
La fig. 5 es una perspectiva parcial del detalle

| perteneciente a 10s medios que permiten desplazar la pared

mévil del conducto, con objeto de adecuar las dimensiones
del mismo al largo de las botellas que se hallan en dicho
conducto, 4

‘ Ie fig. 6 es una seccién a lo largo de la linea
I-I de la fig. 7, que muestra otro caso de ejecucidn del
invento. _ .

La fig. 7 es une planta con unas cuanfas poreionés
seccionadas,Ay‘otras poreiones retiradas, de un grupo motor-
reductor de.Qelocidad, que acciona mediante una leva Ynica
una pareja de brazos de consola gue obran en dos columnas
adyacentes, de acuerdo con el caso de ejecucién de la fig. 6.

Le fig. 8 es un alzado lateral, con unas cuantes
partes seccionadas, y otras partes retiradas para mayor cla-
ridad, del objeto de la fig. 7. o

Con referencia a las figuras, 1 es una columns de~
limitada sobre dos lados opuestos por dos paredes 2 y 3, cu-
ya distancia reciproca puede ser variada cuando que sea nece-
sario,~y'con la que estd asociado ..un grupo motor-reductor .
de velocidad, que se ilustra en la fig. 1. Dicho grupo, ce~
rrado en una caja, estd fijado sobre la traviesa (no ilustra-
da) de la envuelta, Que constituye el cuerpo del distribuidor.

El grupo motor-reductor de velocidad estd compues-

to por un motor eléetrico 4, sobre cuyo drbol de salida 5 es-

t4 enchavetado un pifién 6, que engrana con uns rueda dentads
7, enchavetada sobre un érbol 8 alojado en los cojinetes 9.
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El citado 4rbol 8 estd unido con un porta-satélites 10, cuyas
ruedas satétilites 11 se hallan engranadas con una rueda den-—
tada 12. Dicha rueda dentada 12 estd enchavetada sobre un
eje fijo, es decir no giratorio 13, sobre el que estd monta-
da loca una rueda dentada 14, que se halla también engranada
con las dos ruedas satélites 11, la relacién entre los dien-
tes de la rueda 12_y los dientes de la rueda 14 puede ser por
ejemplo de 100:101, de manera que 100 rotaciones completas
del 4rbol 8 corresponden a une rotacidén completa del engrana-
Jje 14, .

Sobre una cara de la rueda dentada 14 estd fijado
un botén 15, interpuesto entre los dos brazos 16 de una hor-
quilla, unida con una caja 17, .en que est4 montado un coji-
nete de bolés, por ejemplo del tipo comercialmente conocido
como Yecasquillo de bolas", y que permite una traslacién casi
g8in friceidn del cuerpo 17 a lo largo dél eje fijo 18, Dicho
eje estd fijado entre dos soportes 19 de la estructura de
la mdquina., E1 travesafio 20, sobre que descansan las botellas
21 contenidas en la colwmna 1 estd fijado en voladizo, pero
de manera que puede girar en torno de su propio eje, sobre
el cuerpo 17. ‘ ' |

" En su posicién inicial, el travesafio 20 se halla
colocado en correspondencie con el puﬁto medio de la columna
1, y més precisamente en ka posicidén indicada con A. La in-
troduceibén de una moneda o de una ficha causa el cierre mo-

‘mentdneo de un eircuito eléetrico, 'no ilustrado, y por con~

siguiente el cierre de un conducto conectado en serie con el
motor eléctrico, gue se pone en marcha. Por coqsiguieﬁte, el.
travesafio A se desplaza de su posicidén central, dejando libre
un microinterruptor qué se cierra, cortocircuitando as{ el ..
contacto conectado en serie con el motor, y manteniendo ali-
mentado a este Wltimo., Durante el mencionado desplazamiento

de la posicién centrél, 1a botella que se halla més baja en le
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columna, se mueve hacia la salida. Cuando el travesafio 20
estd de nuevo en su posicién central, el microinterruptor
gse abre, parando asi el motor.

Dédo que el travesaifio 20 estd montado en voladizo,
Yy sobre el mismo gravita el peso de las botellas, que tien~
de a hacer girar el travesafio en torno del eje 18, se dis-

" pone una pareja de cojinetes 22 que, apoyando contra un

rafl 23 fijedo sobre el armezém del distribuidor, impiden
dicho movimiento giratorio. En particular, la citzda pare=
je de cojinetes tiene el objeto de eviter una pﬁesién espe-
cifice demasiedamente alta entre las bolas y el eje 18,

De acuerdo con une ceracteristica importente del
invento, para acregentar el ndmero de las botéllas_qne pue-
den ser distribuidas en una columns, y para evitar al mismo
tiempo que un peso excesivo pueda gravitar sobre el travesa-
fio 20, las paredes 2 y 3 tienen unas cuantas aberturas 25
espaciadas entre si, junto con rellanos 24 inclinados cada
uno hacia su abertura 25, y que soportan una o mds botellas
21. Es claro que, & medidé gue se reduce la altura ocupada

,bor las botellas en el canal 1, las botellas que se hallan

sobre dichos rellanos, se desplazarém en el propio canal.

En particular, como se muestra en la fig. 2, los rellanos

de una de las paredes, estén colocados escalonados conrespeg
to de los rellanos de la pared opuesta, pudiendose as{ lo-
grar que las botellas que se hallan sobré los mismos'lleguen
a la columna en la necesaria colocacidn escalonada.

Por fin, de acuerdo con otra caracteristica del
invento, la pared 30, que delimita el lado posterior tanto
de la cdlumna, como de los rellanos de.la misma, puede ser
desplazada, pars gjustar la anchura del conducto y de los
rellanos, al largo de las botellas que hay que distribuir,
éha posible ejecucidn se ilustra en la fig. 5, en que se ob-
serva que dicha pared 30 tiene un hierro perfilado 31 con
largo casi igual a la altura de la columna. Dicho perfil 31
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estd:: provisto de brazos 32 que estdn inclinsdos, con respec-
to del eje longitudinal del perfil, bajo un dngulo substan-
cialmente igual a la inclinacién de los rellanos 24, Los bra-
zos de un lado estdn colocados escalonados con respecto de

-los brazos del lado opuesto, con la misma colocacién de los

rellanos, y constituyen las paredes de extremidad de las di-
ferentes ramificaciones representadas por las aberturas 25 y
sus rellanos. Los bordes 34 de dos, a mds rellanos del mismo
lado pueden tener una serie de entallaé 35, en que se ajus-
tan‘las eXtremidades de los citados brazos, para bloguear el
perfil 31 en la posicién deseada que corresponde a la longi-

- tud de lasibotellas que deben ser distribuidsas,

En ocaso de que las botellas tengan longitudés.di-

versas, serd suficiente en cada caso levantar el perfil 31,
e introduecir sus brazos 32 dentro de las entallas correspon-
dientes., Evidentemente, en lugar de las entallas podrian ser
utilizedas, por ejemplo horquillas 36 soldadas sobre los re-
llaﬁos, 0 bien otros medios técnicamente equivalentes.

- -Aunque se haya déscrito un solo caso de ejecucién
del invento, un experto en el arte podrd imaginar con facili-
dad'numerosas varientes y modificaciones en los detalles y ca=
recter{sticas accesorias, quedando no obstante todo ellb com-
prendido en el espiritu de lginvencién. ,

~ As{ por ejemplo, el travesafio 20, en lugar de ser
en consola, podrd aepoyarse por su extremidad libre, con la
eyuda de un cojinete de bolas, sobre ﬁna guia apropiada.

Hay que poner de relieve que botellas con didmetros
redativamente diferentes pueden ser introdiicidas en las colum
nas, debido a la conformacién estructural de las mismas,

Con referencie a las figuras 6, 7 ¥ 8, 101 es un

" motor eléctrico del tipo convencionali soportado por un perfil

102 U, en que se aloja también un’érbol loco 103, gque tiene
una rueda dentada 104. Dicha rueda 104 se fija, mediante tor-

nillos no representados, & una leva 105, montada también so-
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bre el drbol 103, ¥ que se describiréd con més detalles pos=
teriormente. '

Al perfil U se une con la ayuda de medios ya cono-
cidos, uﬁ reductor de velocidad 106, que puede ser del tipo
tradioional; provisto en su lado inferior de soportes 107
pera la fijacién al armezén del distribuidor. | |

"Bl 4rbol del motor 101 estd unido cinemdtiocamente
con el reductor 106, sobre cuyo 4rbol de salida 108 estf en-
chavetade una rueda dentada 109 que se halla engranada con
la rueda 104. . :
| Sobre cada uno de 1os lados opuestos del perfil U
102,esté fijada mediante tornillos una cartela doble 129,
formédndose as{ una horquilla entre cuyos brazos 110 esté
goportado un eje £fijo 111, sobre el que puedeh deslizar los

eursores 112 que tienen en su interior los cojinetes de bo-

las exiles no ilustrados, del tipo tradicional, Los indica-
dos cursores tienen en sus extremidades superiores un salien-
te cilindrico 114, en que se monta un pequefio 4rbol 115,
provisto de un rodillo giratorio 116 que se apoya contra el
tfavesaﬁo 117, que constituye parte de los brazps 110, a tra=~
vés de una pieza intermedia 118 inclinada hacia arrida. El
rodillo 116 sirve para transmitir al travesafio 117 los es~
fuerzos producidos por las botellas sobre el brazo 119. Cada
uno de los cursores 112 soporta, en su lado fronfal, un eje
120, sobre que esté montédo loco, mediante cojinetes no ilus-
trados, la pieza con forpo de goma, que constituye el brazo
119. ,

La leva 105 tiene una ranura periférica con un
perfil idéneo, cuyos bordes 124 obran sobre el rodillo loco
125, soportado por ocada uno de los cursores 112. Por un
desarrollo de 1802 (éngulo;& ) la ranura 123 quéda concéntri
ca al eje de rotacién A de la leva, mientras que por un dessg
rrollo en 45¢ (énguloji') el eje de la ranura se aproxims
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a lo largo del dngulo/f , elcanzando por fin el punté B, en
que el rodillo hdllase a una distancia mdxima del eje A.

En la posicién C, él rodillo héllase a la distan~
cia minima del eje A. '

A lo largo del sucesivo éngulo‘v s el perf{l de

" 1a leva lleva de nuevo el rodillo a la distancia F del eje

de rotacidén A, correspondiendo dicha distancia al radio del
eirculo definido por el eje de la ranura, a lo largo de los
1802 del angulo |

‘ Supbngese que los dos rodillos estén inicialmente
en las posiciones G y H de la fig. 6, y tembién que la leva
105 esté girando en la direccién de la flecha M. En los Pri-
meros 459 de rotacién, que corresponden al dngulo & , el ro-
dillo izquierdo en la posicién H queda estacionario, junto
con su brazo 119, mientras gque e} otro rodillo 125 es lleva-
do de la posicidén G a la,posioiéh C, acercédndose al eje A,

El correspondiente brazo 119 se desplaza entonces en
la misma distancia, permitiendo as{ el suministro de una bote= -
1la. En los sucesivos 902, gue corresponden al éngﬁlq/? , 6l
rodillo izquierdo siempre queda estacionario, mientras que el
rodillo derecho alcanza la posicién B, que corresponde a su.
distancia méxima del eje A. Durante esta Yltima fase, se efeg
tua el sumlnlstro de una segunda botella. En la tercera fase,
que corresponde a una rotacién de 452 (é.ngu109 ) el rodillo
derecho regresa sobre el circulo %, es decir a su posicién
inicial, mientras que el rodillo de izquierda efectin, duran=-
te la sucesiva rotacién de 1802, él suministro de dos botellas
del correspondiente conducto como se acaba de describir para
el rodillo derecho, De otro modo, una rotacién de 3602 de la
leva 105, corresponde al suministro de cuatro botellas, dos.

~ del conducto en que actia el brazo derecho, y dos del conduc-

t0 en que obra el brazo izquierdo.



235. | Consiguientemente, es obvio que un grupo motor-
reductor de velocidad, substancislmente dimensionado pars
desplazar uno solo de los citados brazos, puede ser suficien
te tembién para este Wltima aplicacidn, dado que durante el
movimiento de vho de los brazos, el otro brazo queda esta-

240, cionario. Ademds, dado .que el brazo estacionario queda blo-
queddo en une posicién fija mediante su rodillo, no es posi-
ble que malintencionados puedan desplazarlo sbusivamente, -
sacando asi las botellas.,

Evidentemente en el espirftu del invento gqueda tem

245, bién la solucidén con que un ¥nico grupo motor-reductor 101,
106 sirve para el accionamiento dé tres o.més brazos en su~-
cesidn. Serd suficiente, con tal fin,pfoveer una leve con
une ranure perfilada adecuadamentes

N O T A
. 250, La Patente de Invencién que se solicita en Espafia,
por veinte afios de acuerdo con la vigente Legislacién, con
prioridad de la demanda italiana n® 31.852, de fecha 13 de
Febrero de 1.963, parcialmente por.ia forma de ejecucién de
| las figuras 6, f y 8, que corresponden & las reivindicacio-

255, nes 7, 8 y 9, deberd recaer sobre: "DISPOSITIVO DISTREBUIDOR
DE BOTELTAS Y RECTPIENTES SIMILARES", segin las caracterfsti-
cas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES
lﬂ.-'DiSPOSitivq distrivbuidor de botellas y reci-

250; pientes similares, caracterizado por el hecho de incluir al
menos un brazo en consola, montado de manera que puede des=-
lizer transversalmente con respecto de su propio eje, sobre
un ‘érbol de guia fijo, bajo el mando de un grupo motor-reducta
de velocidad, siendo el peso de las botellas que gravitan so-

265. bre.el brazo, descargado sobre una viga fije.

| 28,- Dispositivo distribuidor de botellas y reci-
pientes similares, de acuerdo con la reivindicacidén 12, ca-

racterizado porque cada canal estd provisto de un grupo motor=
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un movimiento de vaiden al 6érgano que, mediante su desplaza-
nmiento, permite el suministro de una botella cada vez. ,

~ 38,- Dispositivo distrivuidor de botellas ¥y reci-
pientes similaresy de acuerdo con las feivindicagiones*lﬁ y 28,,
caracterizado porque el grupo'motor-reductor incluye un motor
eléetrico y un engranaje epicivloidal.

48 ,~ Dispositivo distribuidor de botellas y feci-
pientes similares, de acuerdo con las anteriores reivindice-
ciones, caracterizado por estar el engranaje epicicloidal com~-
puesto por una diferencial de engranaje cilfnirico con pares
desiguales, y con un planetario fijo y un planetario mévil, y
pfovisto de un botén que coopera con una horquilla o bien con
otro érgeno equivalente para la transmisién del movimiento de
vaivén a wn trevesafio unido con la propia horquilla,

58 ,~ Dispositivo distribuidor de botellas y reci-
pientes similares, de acﬁéﬁdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado por estar el travesafio montado en con-
sola sobre un ocuerpo corredizo a lo largo de un eje fijo, que
estéd unido con la horquilla o similar, y que tiene sobre su
lado opuesto un par de horquillas o plezas semejantes que se
apoyan contra un rafl de soporte.

68 .~ Dispositivo distribuidor de botellas y reci=
pientes similares, de acuerdo con las anteriores reivindica-
clones, caracterizado por estar las columnas provistas de con-
ductos que tienen ramificaciones lateréles inclinadas hacia el
eje de la columna, de manera que, durante el progresivo vacia
do de aquella, las botelias contenidas en dichas ramificacio-
nes, pueden desplazarse en el canal, tomando la colocacidn es-

- calonada que permite un suministro regular. de cada botella.

T8,- Dispositivo distribuidor de botellas y reci-
pientes similares, de acuerdo con la reivindicacién 12, carsc-
terizado porque los brazos que obran en al menos dos columnas
son mandados por una leva ¥nica, accionada por un dnico grupo
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‘ motor-reductor de velocidad, siendo el perfil de dicha leve

tal que, cuando uno de los brazos se desplaza a través de
su propia columna, el otro, o 1os otros brazos queden esta-
clonarios en sus columnas.

_89.- Dispositivo distribuidor de botellas y reci~
pientes similares, de acuerdo con las reivindicacionés 12 y
62, caracterizado porque los brazos deslizan transversalmen—
te a un eje comin, y tienen un correspondiente rodillo que

~ se halla en toma con la ranura de la leva, -

98,~ Dispositivo distribuidor de botellas y reci-
piéntes similares, de acuerdo con las reivindicaciones 12,
68 y.79, caracterizado porque todos los brazos cooperan con
uns pieza de apoyo comﬁn;'contra que actian rodillos coloca-
d0s en éngulo recto con respecto de los brazos.
' 102,~ "DISPOSITIVO DISTRIBUIDOR DE BOTELLAS Y REQL
PIENTES SIMILARES". ,

Segin queda_sustanoialmenfe descrito en la presen-
te memoria descriptiva, que conste de once hojas escritas a
miquina por una sole cara, y dibujos. '

Madrid, 7 de Mayo de 1.963

OFFICINE MECCANICHE TONDUII & C. FRIGQ
RIFERI MAJESTIC S.p.A.

P.P.

FRANCISOS
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