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"Perfeccionamientos en méquinas apisonadores-vibra

4 doras de rodillos*,

STOTHERT & FITT, LIMITED, entidad inglesa, resi den

te en Newark Works, Bath, Somerset, Inglaterra.
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Este invento se refiere a mdquinas spisona

doras-vibradoras de rodillos y andlogas, ¥y se releg

acions con una transmisidn perfeccionada de acopla
miento pare el rodillo de les mismas, o0 a otra - |

trensmisidn apropiade.



5

10.

15

20.

25.

30.

-2

"37504 =L
En una méquina apisonadora-vibradora de ro
dillo, con referencias la cual ¢ ste invento se des-

eribe a continuacidn, detalladamente, existen gene
ralmente dos transmisiones independientes para el-
rodillo principal. Una de elles hace girer el & -
bol vibrador y 1a otra propulsa el rodillo para -
accioner la mdquina; con e sta con la que se rela -
ciona este invento.

La conexidn entre el armazdén y el rodillo-
de une méquina spisonadora vibredora de este tipo,
8e realiza corrientenmente por médio de dispositi—~
vos flexibles, de tal modo que el armazdn y todos
los dispositivos en é1 montados, estén ailsados -~
de la vibracidn que en el rodillo se produce.

¥l rodillo e s relativamente libre peara mo-
verse radialmente distanciaes limitades ocon respec—
to al armazén. Estos movimientos son de tres tipos:
1. Un movimiento de amplitud relativamente =
pequefia, que es el debido a la vibracidn.

2. Un movimiento vertical debido al mcenso —-
del rodillo scbre obstrucciones, o© descénso al in-
terior de depredi ome s de la superficie que se con-
solida, Este movimiento del rodillo se realiza con
une Tapidez superior a la que el armazon puede se
guir.

3. Un movimiento horizontal debido a la ten -

dencia del rodillo a retrasarse por detras del ar-

mazén, de acuerdo con el grado de resistencia & la

_traccidn; en las inversiones, este movimiento pue-

de duplicaree.
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Se comprenderd que ‘cualquier conexidén nor
nal de transﬁisién"entm la caje de cambio de ve-
locidades y el rodillo, ha de poder ajustarse por
si misma, para acoplarse a la distancia con.stante__'
mente variable entre centros de una transmision -
de esta natureleza,

As{, al utilizar una tremsmisidn de cade-
ne en la impulsidén pare el rodillo, con anterior}_
dsl , se ha necesitado proporcionar medios péra -
.compers ar la flojedad de la cadcna,

Bate invento elimina este incowariente -
del modo siguiente: Se utilize una tremisidén nor-
mel, cadena, correa, engranajes, O una combimcidn
de estes, pars transmitir movimiento desde el sr-
bol de salida de un cambio de marchas u otro & s-
positivo adecuado, a un érgano de impulsién situg
do cerca & wnextremo del rodillo y siempre giran
do alrededor del miasmo, ¢ sea, un centro consten—
te en condiciones de carga estdtica y alojados en
una prolongacidn del armazdn,

Besde el organo de impulsion citado, la -
conexién al rodillose realiza a través de un ani
llo flotante ‘intemedio, de tal modo que, el par
notor se tremsmite efectivamente con independen ~
cla de todo desplazamiento radial razoneble del -~
rodillo con respecto al amazén.

De acuerdo cone ste invento, una transmi-

"gidn de impulsidén para una mdquine apisonadora vi

bradora o andloga, comprende un elemento de impul

sién montado para girar alrededor de un centro fi
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jo en el bastidor del rodll?o, y‘un\’)arffllo interme
dio mecénicamente acoplado al elemento d e impulsidn
¥y al rodillo, por conexiones que pexmiten el des ~

plazamiento relativo en todas las direcciones de -

‘un plano vertical, del rodillo al elemente de im -

pulsidn y &l ocontrarios

Con preferehcia,_las conexiones se realizan -
como minimo por dos pares,de enlaces; los enlaces-
de cada par se montan diemetrslmente opuestos en -
tre sf; la parte amlar puede consistir en una plg_

ca anular, de seccidn en L pars sumentar la resis-

- tencia; los enlaces, conectados pivotadamenie por-

un e xtremo, a espigas sallentes de lados opqestos
de la plaéa,’ de tal modo gue un par de enlaces es-
tén en un lado y el otro mar en el otro, para ase- .
aurar el equilibrio. ‘

Por su otro extremo, 1los enlaces e stén pi-
votadamente fijos, respectivamente, &l elemento de
inpulsion y 2 une placa o disco extremo del rodi -

1llo.

Este inventouse representa en losdibujos -
ad juntos, en los que

La figurs 1 es un corte vertical parcial -
de un extremo del rodillo vibrador, y contiene par

te del armazdn del rodillo provisto de un acopla -

miento de transmisidn de acuerdo con una consimce

cidn preferida de este invento; el corte del ani-
11lo de sascoplamiento, estd dsdo por la 1linea I-I de
la figura 2.

La figura 2 es un alzado que representa el
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anillode acoplamjiento y los enlaces, separadamente.

- La figura 3 es une vista desarrollada en 1la
dirveccion de la flecha X de la figuras 2.

La‘figura 4 es un alzado de una apisonadors
vibradora de ro@illos gemelog, gue comprende un acQ=
planmiento de transmisidn para 12 impulsidn del rodi-
llo vibrador, de aoue rdb con este invento.

Con referencia a la figura 4, la mdqina api
sonadors vibradora de rodillos comprende un rodillo-
anterior P de peso muerto, y un rodillo posterior vj
Erador cuya periferia se representa en S, Ia impul -
sidn se'feali'za desde un motor de combustidn interna,
a través de equipo hidrostdtico que proporciona una - -
velocidad infinitamente variable, tanto de avance cg
mo de retroces, hasta alrededor de 8 km/hora; la in
pulsién final al rodillec S, se realiza a través de -
un acoplemiento de transmisidn de ascuerdo con este -
invento, Ia transmieidn desde el motor se realiza -
convenientemente mediante correas, a una bombsa hidrdu
lice E y desde ésta, & través de conducciones de trang
migidn de filufdo, por una vélvule V, & un motor hidréy
1lico, que impulso el &rbol vibratorio & través de -
une caja D de engrenajes cdnicos, pare la vibracidn,
desde ls cual se impulsa una polea € del extremo ex~
terior del drbol vibratorio.

| La periferia § del rodillo vibrador, se acw=-
pla, por dos placas P, a un miclec o cubo central R
en el interior del cual se aloja el drbol,de vibra =~
cion,

Uon referencig a las figuras 1 a 3, el montaje
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flexible estéd proporcionado por un bloque anular

B 0 una serie de blogues, trabados, por una cars,
& un manguito con pestafia sostenido en la espigé—-
extrema 33 del rodillo, y por la otra cara, & un

arﬁllo sujeto por ternos 35, & una pestaiia redial
interna, de uns placa' in‘ce:bior 20, en cuys placa~
existe un saliente 34 provisto de un taladro para
elojer un cojinete para un véstago 30. La plca -~
interna 20, & suvez, estd sujeta por pernce 8 -
una placa de sujecion 21 sostenida por el o rmazon

de rodillos esta ultima placa, tiene una ramra -

circunferencial para el p&aso de la correa & -

tranemisidén a 1a polea C. Lo impulsidn desde el -
motor hidraulico, se realiza por medio de una -~
transmisidn de cadena & une rueda dentada 31, de
un extremo del vastago 30 sujeto en el extremo -
interior del cual se dispone un pifidn de impulsidn
3. ;

La impulsidn del pifion 3, se realiza s wun
engrenje interior de una rueda 1 monteds para gi-
rar en un alojamiento provisto por una pestafia
axil 2 que forma parte de la placa interior 20; -~
la rueda dentada 1 estd dotada de un cojinete an-
tifricci én en forma de un manguito 12 o de rodi -
1los o agujas 13. Se cbservard que el alojamiento
2 estd dispuesto entre el montaje flexible 4 ¥ la
pestafia 5 de 1a placa de sujecidn.

El acoplamiento de transmisién consiste,-
egsencielmente, en una placa smlar flotante 7 co~

nectads a la rueda dentada 1, por medio de un par
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de enlaces 6 que se disponéh didime ente dpues
tos entre s{, Formando dngulo recto con los enla-
ces 6 se dispone otro par de enls-xces 8 diametrel-
mente opuestos, por medio de los cuales la placa -
:_anular 7 se conecta a la placa extrema P de la pg
riferia del rodillo 9. Ia placa anular 7 en reali
dagd, furidiona' como un anillo flotante entre el -
rodille y el bastidor del mismo, de tel modo me-
el par de fuerza se transmita e fectivamente, con-
iﬁdependenoia de todo desplagamiento raznable -
del rodillo con respecto &l bastidor, permitido -
pﬁr los enlaces, |

Como se representa més claresmente en la fi
gura 2, la placa amular 7, por conveniente, esté-
ahuecada o rebajada en lados aiternos, pars el -
alojamiento 3e los enlaces 6 y 8 respectivamente.
Aef, se halla dividida en 4 bolsas, dos de ellas
6* Qirigidas hacia un lado, y las dos 8', dirigi-
das hacia el otro lado. Cada uno de los eﬁlaces -
6-6', 8-8' estd provisto de dos mangiitos de cau-
cho 10 trabados, uno a cada ladec, que se ajusta -
en pasadores 11 que & su vez estdn sujetos por -
sus extremos'interiores, 8 la placa apular 7 y en
sus e xtremos exteriores resiaectivamente, a la rue
da dentada tmy a la placa extrema P para la perife-
ria 8 del rodillo. ' |

En funcionamiento, ol. pifién 3, o sea, el-
elemento de impulsidn, se acciona desde el motor
principél, po:f reduceidn de engranajes y c adem .-

o por reduccidn de engranajes sencillamiente., E1
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pifidn 3. acciona le rueda dentada 1 que impulsa el

anillo 7 & través de los enlaces 63 dicho anillo

7 impulsa el ‘rodillo 9 a través de los enlaces 8;
A cousa de la deflexién del montaje flexi

5. - ble, el ceniro del rodillo no se encontrerd siem-
‘ pre en la linea central del engransje 1, que estd
situado en el eje del rodillo sometido a la fle -

xién estdtica, debida al peso de la mdauina. Cue~

lesauie ra desviaciones del centfo del rodillo con

10. respecto al eje de la ruede dentada, se compensa
por el movimiento a ngular de J.os enlaces 6 y 8, -

EL rodillé 9 y el anillo 7, son ambos susceptl --

bles de flexiones radiales independientes qué ne-
cegariamente se realizsn perpendicularmente entre

15. 3i, y estén regidas por la disposicidn de los en-
laces 6 g 8. As{ pues, el rodillo puede moverse -
1ibremente en cualquier direccidn radial con res-

pecto a la rueda dentrada 1.

Venta;}as sobre otros sistemas conocidos

20, 1. Perwite aplicar un esfuerzo suave de trac
c.ién‘al-.rodillo, gin fluctuacidén de velocidad, co
mo se aprecia en las disposiciones que contenga -
engranges costosos cargados con muelles de tensidn.
2. Toda la carge d ebida al impulso de traceidn,

25. se elimina de los montajes flexibles 4 que quedan-
1ibres para actuar sélamente como aisladores ds Vi
bracién con mayor eficiencia y menor esfuerszo.

3. El engrensje 1 de reduceidn final, no estd
directam_ente acoplad o al rodillo, y el desgaste de

30. los engrané.;jes, resultante de le vibracidn, se eli
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mina a cause del aislamiento completo proporcions-

do por losg montajes.
4; - Se eliminé.n los problemas de lubricaciénm - -
de cadenas lentas moviles, Si se utilizan cadenas,

5. - pueden disponerse mds facilmente encerradas y con-
lubricacidn de aceite.
5.  Es innecesaria 1a complicada proteccion de
las trensmisiones contra la entrada de piedras y -
otros materiales, ya que el engranaje y su soporte

1o, . fuman una caja completemente cerrada.
| K 0 T &

" Descrita suficientemente la naturaleza del

invento, as{ como la meners de reslizarlo en la -
préctica, debe hacerse constar gue las disposicio-
15, nes anteriormente indicadas, son sﬁsceptib]es de -
modificaciones de detalle, en cuanto no alteren su
principio fundamental, Tembién se hace constar que
el invento corresponde a una solicitud de Patente
‘ presentada en Inglaterra con fecha 7 de mayo de -
20, 1962, bajo el ne 17.452/62, acogiéndose, por lo =
tanto, & los beneficios que conceden los Convenios
Inter nacionales gn vigor y siendo.lo que consti tu-
ye la esencia del referido invento y por lo que se
solicita Patente de invencidn por 20 afios en Espe-

25, - fie: "Perfeccionamientos en mdquinas apisonadoras-vi
bradoras de rodillos", carec terizéndose por lo si-

guiente:

18, “"Perfeccionamientos en méquinas apiso-
nadoras-vibradoras de rodiilos", ¥y méquinas médlo-

30. gaa de consolidar, carec terizados: por una transmi-
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sién de impulsién que compréHie ud ofganode impul-

sién alojado pm girar elrededor de un centro fijo

en el rodillo o armaszdén de la miquine, y una parte-
smlar intermedie meodnicamente acoplada al elemen -
to de impulsidn y 8l rodillo, por conexiomes que =
pex;xni'ben el desplazamiehto».re.lativo &1 rodillo con
respecto al Organc de impulsidn, en todas las direg
ciones en un plano vertical.

28, Perfeccionamientos segun reivindicacidn

anterior, cars terizados por comprendern un armazdn

~de rodillos y un rodillo suspendido de dicho arma-—

zén,' por medios eldsticos; el rodillo citado tiene

. uh arbol,vibratorib por medio del oual se nomunice

movimiento vibrator:‘.q al rodillo mencionado, ¥y un -
medio para transmitir impulsidn &l rodillo y que -
-comprende un elemento conducido, montade para gi =
rar alrededor de un centro fijo del armazdn Gel ro-
4illo; una parte anuler interme dia, mecdnic amente —
acoplada al drgano de impulsidn y al rodillo, par -
conexiore s que permiten, al vibrar el rcdillo, el -
desplazamiento relativo en todas las direcciores, =
en un plano vertical, del rodiilo y el elemento de-
impulsidn,

_ 38. Perfeccionemientos segin reivindicacidn
28, caracterizados porque las conexiones entr la -
parte anular y el Srgano de impulsion y el rodillo,
estén proporcioné.das por enlaces dispuestos por pa=-
res; los enlacés de cada par. estdan diametralmente -
opuestos entre si.

4e, Perfeccionamientos segun reivindicacidn
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38, care.terizados porque los enlaces que conedien

la parte anuler, respectivemente, con el e lemento

" de impulsion y el rodillo, se hallan dispuestos en

lados contrarios de la parte anular.

58, Perfeccionemientos segun reivindicacién
4e, caraqterizados porque la parte anular comprene
de una placa amilar con alojamientos en lados opues_
tos pars el acoplamiento de los enlaces de conexidn.

68, Perfeccionamientos segun cuslquiera de
las reivindicaciones 38 a 52, carac terizado porgue~
los enlmces estdn conectados por sus extremos, res-
pectivamente, & 1la placa anular y al elementode in
pulsidn y al rodillo por pasadoms ajustados en man
guitos eldsticos, .

Te. Perfeccionamientos segun reivindicacidn
6¢, caracterizado porgque 1los enlaces, en sus extre-
mos, estdn provistos de encajes en el interior de -
los cuales se trasban los mangui‘bbs.,

82, Perfeccionamientos segun cualquiera de -
las reivindicaciones anteriores, ceracterizado por-
que el Organo de impulsidn comprende una rueds inte
riormente dentada, montads para girar en un aloja -
miento de una placa interiar sostenida por el amm-
zon del rodillo, y la transmisicn a la misma se rea
liga a.través de un pifion enclavijado en el extremo
interno de un véastago al que se comunica la impul -
siéna través de una cadena u otra transmisidn.

98, Pefecci onamientos segin reivindicacién
82, caracterizados porque la mmeda dentada es de -

seceidn en C y las alas de la C forman contacio con
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la placa interior, de tal modo que ¢l pifidn de -
impulsién e st4 campletamente cerrado,
108, Perfécciona;nientos segin cualguiera~
de las reivindicaciones 2 a 9, caracterizados por
De gue el rodillo comprende una perif eria sostenida
por placas extremas; dicha periferia sobresale de
las placas para proporcionar un rebajo en el inte
rior del cuel se elojan Ja ruede dentads y los or
ganos de tmpsmisién.
10. 118, "Perfeccionamiento en méquinas apiso
nadoreg-~vibradoras e rodillos"; tal y como queda
substancialmente descrits en 1la presente Menmoria

e ilustrado en los

15, méquine por una sola gara,l
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