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CERTIFICADO
DE |
ADICION
a la patente de invencion n? 276060, por "Aparato aplica-

ble a un torno para llevar a ggbp‘e}drepuisadp", a favor

" de Don Vittorio CABONI, de nacionalidad italiane, residen-

te en Turin (Italia), Vie Casteggio, 10, por "MEJORAS EN
EL OBJETO DE LA PATENTE PRINCIPAL". '

MEMORIA DESCRIFTIVA

| La presente invencidn se refiere & unas mejoras
aplicables a la patente n9'2§6660, que ¥iene por objeto un
aparato aplicable a un torno parg efectuar el repulsado de
chapa. )
Pars esta operacidn se utiliza discos de-chapa
(por ejemplo de latdn, de aluminio, etc.) gue son prehsa-
dos entre un érgano de soporte y una estampa, y son:heohos
girar a una velocidad relativamente elevada, mientras que,
al mismo tiempo, se ejerce una presion contrs el disco me-

diante un utensilio en forma de barra que se hace apoyar

contra un perno fijado en la bancads del torno, y cuyo ex-

tremo opuesto es maniobrado por el opersrio.
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Cuando este operacidon es efectuada a mano resulta
lenta y fatigosa, y,vpor otra parte, la bondad y la calidad
de la pioduceién dependen muchisimoAde la habilidad del ope~
rario, adquirida mediante un largo aprendizaje.

De acuerdo con la invencidn, por el contrario, se
tiene un aparato que s montado sobre el torno y que permi-
te llevar g cabo el trabajo de manera rapidas y econdmice,
sin un gran esfuerzo fisico por perte del operario, quien
adquiere, en poco tiempo, ung habilidad suficiente.

Bl apareto ests constitufdo substancialmente por
un carro que se puede desplazar aproximademente en la di-
reccidn longitudinal del torno y que soporta, mediante un
mecanismo apropiado, una barra que tiene, en uno de sus
extremos un utensilio apto paré deformar el disco de chapa
y de hacerle adherirse a la estamps mientras dicha barra
se encuentrsg bajo la accion del operario, quien obliga,
por ejemplo mediante una palanca angular, uno de éuyos
brazos estd provistovde un rodillo que se desplaza a lo
largo de una leva, al extremo de dicha barra s describir
ung trayectoria preestablecida, en relacidn con la defor-
macidn que se trata de imprimir gl disco.

En una forma de realizacidén de le invencioén di-
che barrs portautil es accionada automaticamente, por ejem=
plo mediante un acoplémiento‘a tornillo y tuerca que conse
tituye dicho carro, y su trayectoria es definida inicamen-
te por el contacto de un rodillo con una leva.

En otrg forma de reélizacidn~se tiene dtiles se=-
mejantes que operan slmultdneamente sobre el mismo disco
¥ estan guiados por levas oportunas, mientras que wno de

ellos puede encontrarse, simltaneamente, bajo la accién
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del operario. Preferiblemente, este util estd constituido

por un cuerpo redondo, pivotado alrededor dé_su eje y libre
pare girar alrededor del mismo, |

Se ha encontrado ventajoso que la leva de guia
esté constituf{das por varias partes'cujas posiciones rela-
tiVas pueden ser ajustadas a fin de variar la forma global
de 1a superficie de guia en las varigs fases de trabajo. .

~ Por lo general resulta suficiente hacer que la le-

va esté constitufda por dos partes solamente, uné de las

cuales es fija sobre un carro mévil propio y la otira se des-

‘plaza con respecto de la primera, por ejemplo girando alre-

dedor de un perno.

Otras particularidades y caracteristicas dé la
invencidn resultaran evidentes del transcurso de la descrip-
cidn con referencia s los dibtujos adjuntos, en los cusles,

le figura 1 es una planta esquemgtica de algunos
drganos de un torno ( no representado ) al cugl ha sido abli-
cado el dispositivo segin la invencidn, en uha forme prefe-
ridaldé realizacidn, facilitadas a simple titulo de ejemplo,

la figura 2 es una vista esquematica, en perspec—
tiva, del mismo dispositivo, B
‘ la figurs 3 representg lg planta de un dispositi-
vo segin la invencidn en una segunds forma de realizacidn,

lg figuras 4 es un alzado correspondiente,

la figurs 5 es una vista de perfil del mismo dis=
positivo, con eventual adicidén de mgs brazos portautiles, y

la figura 6 es un alzado esqﬁemético, relativo a
una tercera forma de realizacidn, y '

la figura T es una variante en la que se tiene

dos brazos de funciongmiento sutomgtico.
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Tal como results de los dibujos (fig. 1.y 2) so-
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bre el eje A-A de un disco -l-, sprisionado enire el fondo
de ung estampg -2~ y ung contraestampalpS-. Un carro ~4=-
puede deslizafse hacig delante y hacia detras en sentido
longifudinal, en direceidn de lg flecha F (preferiblemente
inclinade con respecto del eje A-A del torno) y lleva un per-:
no de pivotamiento, indicado don =~5-, para un brazo =~6- que
lleva, en un extremo un util -7-, y en un punto intermedio
presente, & su vez, un berno de pivotemiento -8~ para una
Palanca angular -9-, uno de cuyos brazos lleva unsg empuﬁa—
durg ~10~, 'y el otro brazo esta provisto de un rodillo -11-,
litre de girar y mantenido.en contactc con una leva. |

Esta, en el caso de lssfiguras, comprenﬁe un trg~
mo rectilineo ~12- y wun tramo ~13~, pivotado sobre el pri-
mero en ~12-, que puede ser hecho girar alrededor de dicho
perno y fijado en la posicidn seleccionads con respecto
del carro -15- mévil, a su vezs, segun una direccidn oportu~
na.

En la figura 2 resulta mgs eivdente una forma de
construceidn del dispositivo segin la invencion y se hg re~
presentado, también, la guia de deslizamiento -16- para el
carro -4- y la gufa ~17- del carro -15-. .

El funcionamiento del dispositivo correspondiente
a ests primers forms de realizacidn de la invencidn es el
siguiente: Colocado elvéisco -1- y puesto en rotacidn el
torno, se lleva los dos carros <4~ y -15—'a'fin de carre-
ra hacia la derecha, después, actuando sobre la palanca =9=-
y haéiendo desplazar el carro -~4-, se hace avanZar el util

=T7= con un movimiento combinado de acercamiento al eje A=A

© ¥ de acercamiento al disco -1-, hasta llevarlo a contacto



con este ultimo en la cercania del centro. La presién ejér—

cids sobre la empufiadura -10-, fuertemente amplificada por )
la palancs angular -94, es transmitida al dtil -7-, el cual
ejerce una presidn contrg el disco -l- y lo deforms, hacién-

5. dole adoptar una forms concava. .

El util -7- sigue ests deformacidn manteniéndose
siempre en contacto con el disco -1-, y su prayectorié de~
pendera del recorrido del rodillo -11- que es empujado ha-
cia la izquierda, en contacto con el canto de trabajo ée

10, lg leva -12- y =13~. El disco comienza a gsumir ia forma
indicads con II. )

Cuando el operario nota que ya no puede ejercer
esfuerzo sotre la palenca -9-, porque el ¥til no hace mas -
qué seguir la deformacidn que el disco ya ha sufrido, des-

15, rlaza la leva <13~ hasta la posicidn -13'- (fig{ 2) ¥ la
fija en esta posicidn (con pernos o bridas no representa-
dos), después de 1o cual el rodillo -1l-, efectuando el
recorrido -13'-, obliga al util -7- a avanzar mas que an-
tes, con una cierts ley, dada por el perfil de la leva.

20, Cuando esta defofmacién tambien hg aido obtenida el opera-
rio desplaza hacia lg izquierds e;‘carro -15- y la grti~
culecidn ~14- sera llevada, por eleccion, a otros puntos
~14'=, =14''-, -14t%1o, etc., en correspondencia de los
cuales.el perfil -13- sera llevado, por ejemplo, a -13%'-,

25. ¥y el trabajo contimia hasta que el disco -1- asume el per-
fil III y, finalmente, se adapta completamente a contacto
con la estampas -2-, gsumiendo, de esta maneras, la forma
definitiva.

El sistemg articulado formado por el brazo =6~

| 30, y la palanca ~9- asegura ls conexidn prevista entre los
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desplazamientos del rodille -1ll- y los desplazamientos del
f5il ~T-. | |
Es evidente quels invencidn pﬁedé ser reglizada
de muchss otras maneras, teniéndose siempre un punto que
efectia un movimiento de trayectoris obiigada y vn siste=-
mg, de trensmisidn que transmite ios-movimientos de dichd
punto al Ytil que tiene la funcidn de deformer la chapa.
| En particular el aparato puede tener la forme re-~
presenteda a titulo de ejemplo en las figuraé 3, 435,
 En este caso el util -7- es llevado por un brazo
-18-~, solidario de ung tuerca -19- que engrana con un tor-
nillo ~20=-. Le tuerca ~19~ presenta un apéndice lateral
-21- gque lleva un perno ~-22- sobre el cﬁal se halla pivo-
tada una palancg =23=-, terminads por un extremo con ung
empufiadura -24- y provista de un rodillo ~ll- en el extre~
mo opuesto. . 7
Tal como se ha indicado esquemdticamente en la
mismg figura 5 también es posible, de apuqidc con lg in-

vencién, prever una pluralidad de tornillos -20A-, 20B-,

. =20C=, ~20D- que accionan brazos, cada uno de los cgalea

lleva un il =TA=, <7B~, ~7C-, =7D-. El funcionamiento
del dispositivo segin las figures -3-, -4~ y ~5- es ana-
logo el del dispositivo segin las figuras 2 y 2, y el ope-
rario actda sobre la empufiadura —144 mientras el tornillo
-20-, accionado por medios adecusdos, es hedho girar y
sopertado de manera que no pueda desplazarse, de-modo que
serd la tuerca -19- la que sufrirs una traslacion axisl.

. Simultdneamente el rodillo -1ll- se desliza en
contacto con la leva ~12-13~ y obliga al ﬁtil'-f- a des-

pPlazarse desde el centro hecis la periferia del disco.
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Este movimiento del Util en sentido radisl con reépecto del
disco puede ser acentuado o reducido por la accién del ope~
rario, quien puede desplazar en un sentido o en el otro la
empuiladureg =-24-,

Haciendo ghora referencis a lgs figuras 6 y 7, en

ellas se ha representmdo una formas simpiificada del dispo-

sitivo segin la invencidn y que puede trabajar automstice-
mente.

En este caso que, por 1lo deméfs, presenta mucha
analogié con_ el precedente, la tuerca -19- lleva un perno
;22- pars un rodillo -l1ll= que se desliza directamente so-
bre la leva -12-. . ‘

Ain en este caso (fig 7) se tieng ;a'posibilidad
de montar varios utiles =7-, -74-, etc., cada uno de éllos
comsndado por el tornillo propio -20-, ~20A-, etc.

_ Preferiblemente estos utiles estan dispuestos de

maners que inicien el trabajo & distancims diferentes del

eje, y los tornillos de mendo los hacen avanzar con veloci~
dades diferentes.

De esta manera se obtiene, particularmente en el

caso de chapss delgadas, el modo de efectuar un trabajo muy

rapido. | ‘
| En el caso de las formas de realizacidn de la in-
vencidn en las que estd prevista la intervencidn del opera-
rib durante cada una de las pasadas, és muy oportuno que
los desplazamientios dei carro -4- que 1leva el brazo =6~
estén comandados por unvmotor eléctrico reversible, provis-
to de dos interruptores de mendo, para lg marcha adelante
¥y la marcha atrds respectivamente, dispuestos en la empufig-

dura -10- de la palanca -9=.
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La presente invencidon ha sido ilustrada y déscri-

ta en glgunas formas de realizacidn preferidas, facilitadas
e simple titulo de ejemplo, perc es evidente que son posi—

bles otras formas conétrhctivas, quedando siempre dentro del

énbito de proteccidn de la invencidne

NOTA

Se reivindica como objeto del presente certifica~
do de adicion a la patente principal n? 276060:

1. Mejoras en el objeto de ia paxente“principal,
que se caracterizan por el hecho de disponer al menos un
dtil apto para deformar la chaPa, unido a una berrs que

determing su desplazamiento segun una ley definida por el

‘contacto'con uns superficie de gufa, habiéndose pregisto

eventualmente medios parg hacer que dicha ley de movimiento
pueda ser corregida por la intervencidén del operario.

2. Mejoras_en el objeto de la patente principal,
segin la reivindicacidn 1, caracterizados por el hecho de
disponer al menos un cgrro que se puede desplazar substan-
ciglmente en la direccidn longitudinal del tormo ¥y que lle=-
Va un perno de pivotamiento para un brazo portautil, y so-
bre el cugl esté.pivotgda~una palancs angular, ﬁno de cu-
yos‘brazos lleya un rodillo apto para deslizarse en contab-
to con una leva de forma adecuada, mientras que el otro
razo lleva una empufisdurg mediagnte lg cual el operario
puede influir éobre el desplazemiento del uUtil.

3¢ Mejoras en el objeto de ia‘patente principel,
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segin le reivindicacién 1, caracterizados por el hecho de
que el fitado util es comstituido por un cuerpo redondo,
pivofado sobre su eje y libre para girar alrededor del mismo.

4. Mejoras en el objeto de la patente principal,
segﬂn'las reivindicaciones 1 y 2, caracterizados por el he~
cho de que dicha leva de guia comprende un tramo fijo y un
tremo desplazable con respecto. del precedente. .

5. Mejoras en el objeto de la patente principal,
segin las reivindicaciones 1, 2 y 4, caracterizados por el
hecho de que dicha leva doble es soportads por un carro
desplazable. .
| 6. Mejoras en el objeto de ia patente principal,
segin la reivindicani&n 1, caracterizados por el hecho de
que dicho Util es llevado por un brazo solidario de una
tuerca que engrena con un husillo y estd provista de un
apéndice solre el que se halla pivotada una palanca, uno
de cuyos braéos lleva un rodil;o'apto para desl;zarse sobre
1ls superficie de'guia, ¥ el otro presenta ung empuilgdura
pare el accionémiento pdr parte del operario.

7. Mejoras en el objeto de la patente principal,
segﬁn la reivindicacién 1, carachberizadoe por el hecho de
que dicho carro és Qonstituido por una tuerca que engranq
con un tornillo litre para girar e impedido de’desplazarsg,
llevando esta tuerca un rodillo gque puede deslizarse en
contacto con la superficie de gufa y cuya trayectoria no
es modifiéédé por el operario.

8. lfsjoras en el objeto de la patente principsal,
Eegdn ung 0 varias-de las reivindicaciones precedentes, ca=-
racterizados por el hecho de disponer en el apargto varios

Utiles que trabajan simultaneamente sobre el mismo disco,
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iniciando preferiblemenﬁe este trabajo a distancias dife- -
rentes del eje del disco y desplazandose con velocidades
distintas.

9. Mejoras en el objeto de la patente principal,
segin una 0 variés»de las reivindicaciones precedentes,
carscterizados por el hecho de que los desplazamientos de

dicho carro portaitiles son comandados por un motor eldc-.

trico reversible, provisto de dos interruptores de mando

dispuestos en ls mismg empufiadura de la palanca con la que
el operario modifiéa la trayectoria del util.
10, Mejoras en el objeto de la patente principal.
La pfesente memoria consta'de diez hojas folia-
das escritas a méquina por una sola cara.

Barcelona, 24 de Abril de 1963
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