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PATENRTE
DE

INVENCION

a favor de Don Giorgio GAIL, de nacionalided itslians,
domiciliado en Génova (Itelia), Via Sturle, 38,4, por,
MECANISHMO PARA BI ACCIONAMIZFTO DZ VARIOS ATARATOS E-

DIANTE UF S0LO ORGAKO DE MANDO".

ICZMORTA DESCRITTIVA

Ests invencidn se refiere a un dispositivo des-

tinadd a realizar, mediarnte el mcvimiento de una palanca

Unica, el mando de diversos mecanismos. ®n muchas aplica-

ciones de la téenica puede resultar necesaria la reunidn

de varios mandos de mecanismos, para poder accionar éstos

con un numero reducido de elementos de mando, ya sea para

facilitar la tarea del operador, ya sea para impedir que
efectle errdneamente una sucesidén de mandos. Un ejemplo
tipico 1o proporcionan los dispositivos conocidos para em-

barcaciones, aptos para gobernar tanto el inversor de mer-
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cha como el regulador de la cantidad de combusiible que
entre en el motor. A tal realizacidn se hurd referencia
para ilustrar la innovacidn que aqui se expone.

Los dispositivos conocidos para realizar con
una palenca unica el mando doble exigen el uso de mecanis-
mos complicados y costosos, cue, después de un periodo de
tiempo no demasiado prolongado crean, ya sea por el ges—
gaste que ocasiona la friccidn, ya sea por el deégaste ori-
ginado por los agentes atomosféricos, tolerancias excesivas
entre las piezas en movimiento reciproco, capaces de per-
judicar el funcionamiento Optimo.

Ia irnovacién que agui se exbone tiene por ob-
jeto un éispositivo que carece de los inconvenientes men-
cionedos. #1 dispositivo segun la inmovacidn, apto para
realizar, mediante el movimiento de una palanca uUnica, el
mando de diversos mecanismos, se caracteriza por el hecho
de que la pzlanca en cuestidn tiene asplicados, en un pun-
to intermedio de su longitud y en uno de sus extremos, los
medios aptbs para gobernar dos wecanismos diferentes, y
por el hecho de que dicha palanca se‘hace girar en torno
al punto de aplicacidn de uno de dichos medios de manera
que accione solamente el mecanismo gobernado a través del
otro medio, y viceversa.

Bl dispositivo entes mencionado se caracteriza
ademds por el hecho de que 1z paianca en cuestidn presenta
unos pivotes en direccidn perpendicular a los ejeé longi-

tudineles de la palanca y de log medios de mando, en co-

rrespondencia del extremo de los cuales estan respectiva-
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nente dispuestos, de ta&l modo que los hacen penetrar al-

¢

ternativamente en muescas 0 agujeros respectivos, dispues-
tos sobre una superficie paralels al plano que pasa por la
pelanca y en la direccidn de' los mandos de 1los wecanismos.

£l dispositivo en cuestiln se caracteriza también por el

hecho de que la palanca presenta un doblez tal, en posi-

cidn intermedie entre los dos pivotes, que actia como ful-

cro durante la rotacidn de la palanca segin un plano per—

pendicular a la superficie que presentan 1log agujeros o
nuescas. 31 dispositivo en cuestidn se carscteriza todavia
por el heého de que los pivotes tienen tal longitud cue du-
rente la mencionada rotscidn de la palanca la salida com-
Ppleta de un pivote de un agujero o muesca correspondiente
s6lo se produce cuande el otro pivote ha renetrado en un
agujero 0 muesca correspondiente. =l dispositivo menciona-
do se caracteriza ademds por el hecho de que la palanca
presenta un elemento dispuesto en correspondencis con el
doblez antes citado, apto para rozasr la superficie opuesta
&8 la superficie en que actia el mismo, de manera que se
impida que el pivote actuante como fulcro salga de un agu-~
Jero o muesce correspondiente durante el funcionamiento
del medio dispuesto en correspondencia con el 03ro pivote.
El disposifivo antes citadc se caracteriza tam-
bién por el hecho de gue un mﬁelle, dispuesto paralelamen-
te a los pivotes mencionados, actiz de modo que impulsa
la palenca en direccién tal que favorezca la penetracién
de unos de los 4os pivotes en uno de los agujeros o mmes-

cas correspondientes 2 él, j tal que obstaculice la salida
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accidental del pivote de dicho agujero.

' En la tabla de.dibujos que se acomps.ia, Se re-
presenta la reelizacion del dispositivo segﬁnvesta inno-
vacidn. Ia figura 1 es la vista lateral y vertical del la-
do interno de una mitad de caja que contiene la palanca
de mendo; la figura 2 es la seccidn II-II (fig. 1) de toda
la caja; la figura 3 es la vista vertical, por el lado in-
terno, de la otra mitad de caja, que contiene ls palenca
mencionada dispuesta en otra ﬁosicién; la figura 4 es la
seccidén IV-IV (fig. 3) en mayor escala.

Con referencia 2 las figures, -1- es la palanca,
que presenta el pivote -2-, dispuesto en el extremo opues-
t0 a la empufiadura ;3—, y el pivote -4~ en posicidn inter-

medis, en sentido axial con respecto del cusl, actda el

- muelle -5- que impulsa el botdén -27- sobre la superficie

mayor de la media caja -6-, opuesta a la ée la media caja
-7-, en la gue se hen practicado las muescas -8- a =10-,
que colaboran con el pivote -4~ ¥ la muesca -11- (no visi-
tle en las figuras), la cuel colzbora con el pivote -2-;
el pequelio cable -12- para mando de la inversidn de la-
warcha tiene el terminal -13-articulado axialmente sl pi-
vote. -4~ y deslizable por un tubiio de guia -14- pivotado
en ~15=-; el pequeso cable -16- pare mando del fegulador
de la cantidad de combustible que llega al motor tiene

st terminal -17- dispuesto de modo deslizable dentro de
las gulas -18- y fuera del tubito ~19-, qus estd pivotado
en ~20-; dicho terminal estd unido, por medio de la arti-

culacién -21-, a la palanca -1-, en sentido axial al pi-
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vote -2-. la referencia -22~ denots una curvaiura de la
palanca ~1-, en posicién interwedia entre los pivotes —2-
y -4-,'en correspondencia con la cual esta aplica&o_un
elenento -23-, de preferencia hecho de material piéstico
rigido, que roza, por el lado oguesto, la superficie de

la media caja ~6-3 ~24~ es uns canel para la prolongecion

el exterior de la palanca; =25~ son 1los &gujeros de apli-

cacidn de los medios de unidn de las dos medias cajas;

-26~ son los agujeros para aplicar los medios de fijacidn

del Aispositivo a la embarcaciln; -A-, =F= y =C-, ¥ —A'-,

‘~B'~ y -C'=-, respectivemente, indican las diversas posi-

ciones de final de carrera asumidas por la palanca -l- en
las condiciqneg de marcha adelante, en vacio y marcha
atrés. Bl funcionamiento es como sigue:

| Se dispone la palanca -l- segin el eje -B-; en
esta posicidn, el eje lohgitudinal de los pivotes ~2- y
~4=- coincide con el de las muescus ~1ll- y -C-. Il muelle
-5~ impulsa la palanca hacia la superficie de la media
caja ~7-, manteniendo el pivote -4~ en gl agujero ~S-.
in tal posicildn el regulador de la cantidad de combusti-
ble funciona al minimo. Se ©oneé sntoncesrel motor en mar-
cha y se gira la palanca, fulcrada en -4-, hacié el eje
-B'~, de modo qué ée desplace el terminal ~17- a 1o lar-
go. de las zuias -18- y -19-, actuando sobre el pequefo
cable -1lo- de ﬁanera que aumente la cantidad de combusti-~
blé‘introduoida en el motor y se lleven sus diversas par-
tes a la temperatura de funcionamiento, 3e héoe Tuego

volver la palanca -l- sezun el eje -E- de funcionamiento
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del motor 2l winimo ¥y se actia sobre la palanca -1- en
direecidn perpendicular a la precedente, de menera que se

la Gisponga en la posicidn -1'- (fiz. 4), en la cual, por

~efecto de la ralanca alrededor del fulero formado por la

curvatura -22-, el pivote -4~ sale del azujero -S-, inien-
tras el pivote -2- peretra em el agujero -li-. Le longi-
tud de dichos pivotes es tal que,vpara la salida conmpleta
de uno de ellos de uns muesca, es vreciso que el otro pi~
vote entre en una mmesca correspondiente. Decde esta ulti-
ma pogicidn, haciendo fulcro sobre el pivote -2-, la palan-
ca gira & la yosicidn segdn el eje -A-; con tal rotacidn
sucede que, mientras él pequetio cable -16- permanece inac-
tivo, el pequelio cable -12- es lievado por el termingl -13-
unido a la palanca -l- a la pozicidn de embrague de la mar-
cha adelante. Cuando se sira la palance segun el eje ~A-
el muelle -5- hace que el perno -,- se introduzea en la
muesca -8-, causando al mismo tiemgo la salide del pivote
-2- de le muesca -1ll-. ActuanGo shora sobre la palanca
-1-, en direcciln paralels a las superficies mayores de la
caja, ésta iire alradedor del pivote -4-, en un dn.nlo com-
prendido entre los sjes -A- y -A'-, dejando inactivo el
pequeiio cable -12- y moviendo el cable ~-16~ segin las exi-
cencias de funcionemiento del AT

Para invertir el movimiento de la embércacién,
ge dssencaja nueveanmente el pivote -4~ y, con operaciones
semejantes a lus precedentes, ee dispone la palanca segﬁn
el eje -C-, haciéndola girer sucesivemente en un dngulo

comprendido entre -C- y =0'~. Tara evitur que furante le
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rotacion de la palanca fulcrada en uno cualcuiez

agujeros -8- a -11- el pivote intruducido en é1 se salga
accidentalmente, se aplica un elemento =23~, apto pars
permitir dicha salida s6lo en correspondencia con el fune.
cionamiento al minimo del motor. Si rars el requezo cable
~16~ ze reguiere un desplazamierto rectilineo, ademés del

. - 4

tutito de guie -1S-, articulade en -20-, se aplican las

- guies -18-, aptas para eviter cualquier rotacidn en torno

a dicko pivote -20~; en tal caso ge requiere una srticula-
¢idn ~21- para lz unidn entre el terminal -17- y la palan-
cg ~1-.

Con la realizacidn segin este innovacidn, se

-evita la gplicacidn de mecanismos gomplicados y costosos,

nmientras que el fuinciona.iento se desarrolla Optimamente,
aun cuando, por efecto del desgaste, aumente la tolerancia

entre las diversas partes sometidas a wovimiento recipro-

. CO.,

BOTA

Se reivindioa como objeto de la presenté paten~
te de invencidn:

1., YMecenieme pare el accionamisnto de ‘varios
éparatos‘mediante un soio drgano de mando, caracterizado
por el hecho de que.el Srgenc de mando mencionado 1leva

aplicados, en uyn punto intermedio de su longitud y en vno
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de sus ext:emos; los medios artos para gobernsr dos meca-
nismos difeventes y dichb érgano se hace girar alrededor
del punio de aplicacidon de uno de dichos medios de modo

e eccione solamente el mecanismo gobernado e través del

-

s,

otro medio, y viceversa.

2. Lecanismo para el iccionam_ento de varios
aparatos megiznte un s6lo draano de mando, sezun se he de-
finido en la reivindicacién 1, caracterizado por el hecno
de que el rgane mencionado preseunta pivotes en direccidn
perpendicular a sus ejes longitudinsles y medios de mando,
en correspondencia con él extremo de 10s cuales estdn res-
pectivamente &ispuesﬁbs, de tzl modo que se los haga pene-
trar alternativaménte en muescas 0 agujeros resgectivos
dispuestos sobre una superficie paralela al plano gue ya-
sa por el Srganc ¥ en la direccidén de los mandos de 10s
mecanismos.

3. fecemismo pars el accioramiento de verios
aparatos mediznte un sélo drgano de mando, segun se ka de-
finido en 1la reivindicaoién 2, caracterizado pof el hecho
de qué el drgano a modo de prelancs, presenta un pliegue
en posicidn intermedia entre los dos pivotes;'tal que ac-
t6a como fulcro durante la rotacidn de la palance se.in
un plato perpendicular a la superficie que présenta los
agujeros o MUSSCAs. |

4. Mecanismo para el accionamiento de varios'
apsratos mediante un s6lo drgano de mando, sezun se ha de-
finido er la reivindicacidn 3, caracterizado por el hecho

de que ios pivoies tisrer tal lov itud que, durante la
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mencionada‘rotacién'de la palsnca, la salida completa de
un pivote de un agujero o muesca correspondiente ocurre so-
lamente cuardo el 0tro pivote ha venetrado en un agujerc

0 muesca correspéndiente.

5. ¥ecanismo oara el accionamieato de varios
aparatos mediznte un sélo drgeno de mando, sezin se ha de-
finido en la reivindicecidn 4, cafacterizado por el hecho
de que la palance presents un elemento dispuesto en co=-
rrespondeneia con el doblez mencionzgo, apto para rozar
la superficie opuesta a aquella sobre le cual actia el do-
blez, de manera que se iapida la salida del perno que fun-
ciona como fulcro de un agujero o0 muesca correspondiente,
durante el funcionamiento del medié dispuesto en corres-
pondencig con el otro pivote.

6. lecanismo para el accionamiento de varios
aparatos mediznte un solo drgano de mando, segin se ha de-
Firido en la reivindicacidn, 3 caracterizado por el hecho
¢e oue un muelle, dispuesto paralelamente a log pivotes
nmerncionados, actue de wmodo que iupulsa la palanca en di-
reccidn tel que favorece la penetracidn de uno de los dos
pernos en uno de los asugeros 0 muescas correspondientes a
él, v tal que obstaculiza la selida accidental del pivote
de dicho azujero.

7. Fecanismo pare el accionamiento de varios

aperatos mediante un solo Srgeno de mando.

Todo ello segin queda descrito y reivindicado



en la presente memoria descriptiva que consta de diez
hojas folisdeas escritas a maguina por una sola cara.
Parcelona, 23 de abril de 1963

Giorgio GAT
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