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por VEINCE aiios

cuyo privilegio se soliocita pars gEspafia
y todos sus terri‘borios ¥y plazas de sobe~

renis, a favor de:

D+« JUAN GILABERT BEIRAN ¥y
D+ ERNESTO CUGO ARAGON

ambos de nacionalidad espefiola, domicilia-

do en Barcelona, respeotivepente en oa-
lles Parde, num. 60 y Riers Alta, ndm.
18, relativa a:

* VARIADOR DE VEIOCIDAD "
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1A presente Patente de Invencidn se refiere, como se

indica en su enunciado; a un varisder de velooidad. - -

En orden a oconssguir un variador de velooidad en el

.quse la variacidn sea oontfinua, dentro ds oiertos limites

y la relacién meodnice emtre el ejs motor y el eje conduci-
do sea indireots, por intermedio de un elemento dimensio-
nalmente estable, se ha desarrollado el variader objeto de
la presente Patente, el oudl se caracteriza por el hecho
de .comprender, como minimo el elemento detemminante de

las variaciones de veilocidad y de la trahsmisﬁn de potenw
oia, une semiesfera orientable @ voluntad sobre cuya peri-
feria ontran en conteoto & fricoibn sendas poleas dispues-
tas en relacifn angular entre si, unidas a los ejes motor
y oonducido de una méquina, de modo que dichas poleas es-
tén situadas en planos radiales a la semiesfere y perpendi-
culares a8l plano de desplazamiento de la misma, todo ello
de manera que, con el giro de la semlesfers, ba jo el impul-
80 de la polea motore, y ocon su desplazemisnto, bajo el
mendo regulsdar, ambas poleas evelucionsn sobre las diver-
ses lineas paralelas & la eouatorisl, por 10 que las velo-
cidedes comunicadas & 18 polea conducida estén en funcién
de la concerniente & la polea motora y de 18 velooidad pe~
ritérica correspondiente a cada une de las oitades lineas,
bien sean en relaoibn de aumento, bien sea en relacidén de
reduooién, teniendo luger estas variaciones en gradacion
sin solucién de continuidad &l ser manipulade el Srgano
que determins la orientacifn de la semiesfers y, por ende,

]2 variaoién de la relacifn de velocidades, =~ = = - - - -
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Para facilitar la oomprensibn de las ideas expues-
tas, dando & oonocer al mismo tiempo diversos detailes
de orden constructivo, se desoribe' seguidamente una form
de realizacién de la preseute: Patenﬁ haolendo referencia

a los planos que ecwﬁeﬁan & este memoria, los cuales,
dedo =u fin primordieaimente flustrative, deberdn ser in-
terpretados como desprovistos de todo aloesncs limitativo
respecto & 18 amplitud de la proteoccién legidl que se So-
licita. En los dibujos:

Pigura dpios, es una vista esquemética, en plan-
%8, on la que se muestre un varisder de velepeidades,
segun la Patente, con agregacidn de una caja de reduocoién

pera el eje de selida del dispositivo variader. - - - =

Con refersncia & esta figura y a los nimeros que
sobre la misma indican cade una de las partes y detalles
del dispositivo, su descripoibn es como sigus & continua-

CllN, - ® @ @ = = = - @ 6 2 et e e e - .- an .-

Un eje motor 1, montsdo en sendos 00 jinates ra-
Glales 2, poscoe una polea 3, solidarizeda mediente cheve-
ta 4, que entre en contacto a fricoibn con une semiesfera

mt&lm&s"-----------.-----'-------

In semiesfera S es el elemento'vlan&dor de velogi-
dades y entra igualmente en contaoto ¢ friceién con otra
polea 6 unided; medisnte chavete 7, 8 un ejo conducido 8
montado sobre ocojinetes r2dinleg 9. = « « ¢ a - - 0 - -

1a oite@a somissfera 5 presents un soporte radial
10 que se acopla al &rbol 11 del érgano de mendos pa-
ra la regulacién. Rste érbvol 1l es solidario & un volan~

te 12 de acoionamiento manual y presents ung zone ey hue
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81110 13 que es la que entra en releoién com el aopérte

10 para determinar en el mismo unes verieciones enguleéres,
Este soporte 2loja un eje 14 alrededor del cual gixfa la
saniesfera © montada sobre oojinetes 15. El ejle 14 es Ob~
jeto de un empuje axiel medisnte un resorte 16, retenido

pornnat&pal'fajuatadaarosca.---7-------

En el oaso presentado, se agregs una gaja de re-
duocibn o de multiplicacifén 18 de la que se deriva el eje
de 'salida 19, Esta caja se aplica con cardoter potestati-
vo a efectos de aloanzar determinados valores de aumento
o reduceién de velocidades, sin que tenge intervencién al=-
guns dentro del Aispositivo TAriAdor, = = = « =~ = = = = =

Pare la meyor adherencia de las poleas 3 y 6 en su-
perficie de la semiesfera 5, las Mismas tiensn un reves-
timiento periférico 20 entideslizeante. - « -« « « - = = = =

_ El1 funoionamiento del dispositivo variadoer, aplica-
do entre los ejes motor 1 y oonducido 8, se funda en el
accionamiento 8 mano o por slgin medio automuzadé, del
drbol 11, dando lugar a los desplazamientos de la semies-
fere 5. Ia velooldad de régimen & qus gira la polea motora
S provoca una olerte velocided de giro & la semiesfera 5,
cuye magnitud depende de 12 posicidn relativa; o sea se=
gin que linea paralela sige 18 polea en la semiesfern.

Por otra parte, la polea oonducida & adquiere una
velocidad qus depende de la que poses la polea moteora 3 y
de la posicifn relativa entre polea 6 y la semiesfera 6.

Puede observarse que oeda polea gire dentro de su cuadran-

"tc, de manera que mientras la uns se acerca 81 punto de
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mixime velocided perirérioa, la otra se acerca al de me-
nor velooidad, y viceversa, existiendo un punto o linea

intermedia en que smbas poleas coinoiden y ls relaecién de

veloocidades pasa 8 ser ignal & 18 unidad, -~ = = =~ « « =

De lo dicho se desprerde que la relacién de velo-
oldeades tiene un amplio campo de variacibn, en sumento o

en diaminucibén, con la particularided de que ella se e jer-

‘ce bajo la mayor gradaolén posible, dependiendo solo de la

sensibilidad ocn qus sea accionado el 6rgano de variacién
de 1z posioifn de 12 semiesfera 5; « = « = = = = = = - - =

Este variador puede realizarse también, dentro de la
misma invenoiln, de menera qus la polea motors 3 accio-
ne simulténeamente sobre dos o mds semiesferas 5, oeda
una de las ouales transmite su movimisnto a una polea
conducida 6, ol movimliento de las ocuales, mediante une oca-
ja adeouade de engram jes, se &ranamite al drbol conduoi-
do 19. Ia posicibén de las semiesferas 5 se regula simulté-

nesments y €8 iguei para todas elles oon respecio a las

9019&8.0-*--‘-**-‘-----5‘-------

Habiendo desorito sufiocientemente las caracteris~
ticas, ventajas y funcionsmiento del dispositivo segln
la presente Patente, debe hacerse constar, en resfimen,
que en la mismd polrén introducirse cuantas veriantes de
detalle 1a sxperiencia y la préotios puedsn aconsejar,
en éuanto a dimensiones, nimero de piesas integrantes,
meteriales empleados en la oonstruceilén de las misms,
fox‘-ma de sooplamiento mituo y demds cirounstancies acce-
sorias, siempre que oon ello no se desvirtde su esencia-

11364, que es la que se oonoreta en la primera de las rei-
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vindiceoionss que giguen, ya ssa oconsiderada a:lx."

ladamente, ya sea considerade junto oon le restante

I‘eivindioaoiﬁn.--»-------.----..-..-
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) Se declaran de novedad y propledad para Espafia y

todos sus territoriocs y plazes de soberania, les aiguien-A

taas;

REIVINDIGCACIORNES

l.~ Variedor de vslocldad, oaracterizade por el
heoho de comprender, como minimo elemento determinente
de las varieciones de velocided y de la transmisibn de
potsncia una samiesfera crientada a voluntad, medisnte
mendo regnleder, sobre cuys perifieris emtran en contacto
a fricoién sendas poleas dispuestas en relacién angular
a 90¢ entre si, unidas respectivemente & los ejes motor
v agtor de ura mAquins objeto de la variecién de velo-
cidsd, de modo que las citadas poleas estdn situadas en
plenos radiales a la semiesfera y perpendiculares al
plans de dasplazamisnto de la miems, tode ellc de mane-
Ta qua; con el giro de la semiesfera, bajo el impulso
de la polea motora, y con su desplazamiento, beajo aoti-
vacidn del mando reguledor, emdes poleas evoluscio- .
nan sodbre las diversas lineas parelelas & 13 eguatorial,
por lo que lasg velosidades oomunioadas a la polea acto-
ra estdn en funcién de la concernisnte & l2 polea motoe
™ y de l& velooidad periférica ocorrespondiente & les
1i{neas jaralelas en §ue se mueven ambas poleas; dbien
sea en relacién de eumento, biem sea en relacifén de

reduccidn, teniendo lugar estas veriacionee en grafa-
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0ién sin solucién de oontzlidad al ser manipu-

lado el 6rgano de mando que detemnina la orientacidén

de la semiesfers y, por ende, lz variacién de 1a re-

12016n de velooidades., « =~ = =~ « = = = @ o « - - -

2.~ Variador de velooidad, seglin le reivindica-
oién anterior, caracterizado porque una pluralidad de
seniesferas aoopladas @ un miamo elemento de mdo re-
gulador, dan lugar a diversas trensmisionss de potencia

de diferentes magnitudes, en libre opoibn, - - - - =
Se= "YARIADOR DE VEIOGIDAD"s = ~ = = = & = = = =

Todo €110 tal como Se deseripe y reivindios en 1a
presente memoria que consta de siete hojas, foliadas
¥ mecenogrefiades por une sola de sup oares, y de una

ldmina de dibujos que la iluetrs.
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