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PATENTE
" DE
INVENCION

por "UNA MAQUINA PARA FEALIZAR PERFORACIONES EN EL TERRE-
NO', & favor de la firma sustralisna WOLSTAN C. GINIES
BNIERPRISES PROPRIETARY LIMITED, residente en ELTHAM,

 Bstado de Victoria (Australia) Susan end Brige Streets,

MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se refiere a perfecoionamientos en
mgquinas para perforar el terreno y ean particular se re-
fiere a mdquines pere taladrar una prolongeda perforacidn
en 8l estrato.

Méquinas convencionsles para taleadrar profun-
das perforaciones comprenden taladros rotatorios impul-
gedos por trensmisiones o similares desde un equipo de
éup&rficie. Fstos equipos son costosos. dificiles de'grans-
portaer a lugeres solamente ameesibles por el aire, y con-

sumen tiempo en su uso.
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Un objeto de la presente invencién es proveer ung

né&atiing oerforadora capaz de taladrar una prolongada per=—
ferenclg sin necesidad de una. extensa superficie para el
equipo o instalacibn.

Es tambidn un objeto de la presente invencidn proveer
ung tal mdquina la cuel. es de forpa compacta de amtocontenido
¥ que esti controlede a distancia desde la superficie.

Un ulterior,objeto de la presente invencién es pro—
veer una miquing taladradora relativemente econbmice. que
puede perforar automfticamente un prolongado teladro y ali-
mentar el mismo @ travds de la perforacidn sez en direccidn
vertical w hdrizontal. Por vertical' gse sgignifics verticgl-
mente hacia abajo o hacia. a.r“::iba., o en ‘ngulos respecto a
la verticals |

| Todavia otro objeto de la presente invencibn es pro-
veer una méquine que puede ser accionads pera taladrar per—
foraciones o pozos de una sustancial gama de didmetros.

De acuerdo ‘con una forpa de la invencién hay provis-
ta una méquina pars teladrar perforgciones en el terreno
_comprendiendo- una. seccibn. taladradorg y una seccidn de ali~
gen‘tacidn v enclaje, cuya seccién taladradors incluye medios
de impulsi&n conectados a un conjunto de teladros perforado-
res.; y Qdichag seccibn de alimentacién y anclaje incluye, a lo
menos, dos conjuntos de anclaje sucesivamente operables para
proveer un contacto contf{muo de la seccién de alimentacidn
Y enclgje con la pared de un talgdro y medios parg alimentar
la secciln taladradora a través de la prforacién fuera del
conjunto de gnclaje encajado.

De acuerdo con un ulterior rasgo de la invencidn
los conjuntos de anclaje pueden ser accionables en su posi-
cifn desencajada paso a paso en la perforacién detrés de la

secciln taladradora. Los medios operantes del conjunto de
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gnclaje paeden.lnclulr convenientemente. motoré%”"'draullcos
0 gartinetes,
. Todavia de gcuerdo con un ulterior rasgo de la in-
vencibn, el conjunto de taladro perforador puede comprender
un montgje de taladro exterior y un montaje de taladro inte-
rior dispuestos parg ser impulsados en contra-rotacién. Los
montajes de taladro interior y exterior estén conectados &
ejes imp&lsores concentricos z través de engranajes contra-
rotatorios o impulsi&nvdirecta. Log cortadores en el monta-
je del taladro penforador;pueden.esta: montados & pares de
suerte que conforme uﬁ'cortador=de un par esté cortando, el
otro cortador esté siendo afilado.

Mun de acuerdo con otra caracteristica de lg in-
vencidn, hay proﬁistos medios en la méquine de suerte de
proveer unz variacibén en el movimiento de enganche de los

conjuntos de barras de gnclaje para inclinaﬁ lz miquina en

la prforacibn,

Otras caracteristicas y ventajas de la invencidn
se podrén de manifiesto en la descripcién siguiente referi-
da & la mahera y realigzacibn de la invencidn como se ilustre
en los dibujos anexos en los cualess

Ia figura 1 es una vista general en elevacidén de
una,reaiizaciJn de la miquina en una perforacién;

La figure 2 es ung vista en planta desde la super-
fieie de la mquina torno de la figura 1

T figura 3 es‘uhaﬂvista.en seceién longitudinal
a través de la seccidn taladradora de la méquing;

Lg figurea 4 es una vista secclonel longltudinal a
través. de la bomba.hidféulica,y compartimento del mecanismo
de control de la. méquina;

Lg figura 5 es una vista en plante desde Gebajo Gel
conjunfo~de§talédros perforadores;

Lg figura 6 es una vista seccional del conjunto de
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taladros perforzdores a lo largo de la lfneg 6-6 de figu-

ra 5;

Ta figura. 7 es una vista seccional & lo largo de
lg 1fnea 7=7 de la figure 5, mostrando el montsje de las
barrgs cortadoras en el montaje de taladro exterior.

Lo figurs. 8 es una vists seccional a 10 largo de
la 1fnea 8-8 de la figura 3, mostrando una disposicidn de
montaje en el conjunto de engranajess:

La figura 9 es una vista en perspectiva de la sec-
cién de glimentacién y anclaje de la méquinat

La figura 10 es unag vista lateral de un conjunto
de anclaje en una posicidng

Le figuba 11 es una vista semi-esquemética de los
conjuntos de anclaje en posicidén similar a la de la fig.l0,
mostrando 1a conexibn entre los conjuntos de anclsjes

La figura. 12 es una vista seccional a lo largo de
la 1fneg 12-12 de la figura 10, mostrando disposicién del
sistema de enlace en los conjuntos de znclajes

La figura 13 es otra vista seccional a través de
los'conjuntos de anclaje a lo largo de la 1fneg 13-13 de
la figura 10;

La figura 14 es una vistz lateral similar = la de
la figura 10 pero mostrando lbs conjuntos de anclaje en
otra posicidn;

Ia figura 15 es un equipo esquemitico de las prin-

‘cipgles partes de la_méquina;

La figurg 16 es una vista mostrando la conexidn del
cable izsdor en la parte superior de la méquinz;

Lo figura 17 es una vista similar g la de la figurg
16 pero mostrando el cable izador en suvposiéiJn elevada;

La. figura 18 es una vista en planta. g lo largo de la

1inea. 18-18 de la figura 17, mostrando la colocacién de vari-
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llgs y cables de control a través: del plato elevador;

La figura 19 es una vista lateral de una forme
modificadg de la méguinaj

La figura 20 es una vista seccional longitudinal
de la seccién teladradora de la mAqiina modificadas -

Ls figura 21 es ung vigta en planta a lo largo
de. 1a. 1fnea 21-21 de la figura 20, mostrando el montaje
del cortador pivoteante. del montaje del taladro exterior;

La figura 22 es una vista en perspectiva, en par-
te despiezada, de la seccién de alimentacién y anclaje de
la m&quina modificadaj
, La figura 23. es una vista lateral de la seccién
de mlimentacidn y anclaje con las barras de anclzje del
conjunto superior separgdas;

La. figura. 24 es.una vista lateral del conjunto de
anclaje superior girado 908 en realcibn con la figura 23;

La figura 25 es una vista seccional a lo largo de
la 1fnes 25-25 de la figura 24; mogtrando el montaje del
sistema de enlace;

La figura 26 es una vista seccional g lo largo de
la 1f{nea 26-26 de la figura 24, mostrando la disposicidén
Yy posiciénes de las barras de anclaje;

La figura 27 es una v1sta seccional a lo largo de
la 1fnea 27-27 de la figura 24, mostrando la situacidn de
los medios de conexién entre los martinejes de ambos con-
Juntos,

La figura 28 es una vista seccional semi-esquemé-
tica a 1o largo de la 1fnea 28-28 de la figura 27, mostrando

los medios de conexién entre los martinetes de ambos con-
Juntos; |
La figura 29 es una vista similar g la de lg figura

28 pero mostrando los medios de conexidn en otra pogicidéng
b s ¥
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La figura 30 es un esbozo esquepdtico de los gedios
para efectuar la inclinacién de la méquina.

Refiriéndonos g la reglizacién ilustrada en las fi-
guras 1 a 18, la mfquina taladradora comprende dos seccio-
nes principales, que en lo sucesive denominsremos él refe-
rirnos a ellas como seccidn taladradora 5 y seccidn de ali-
mentacién y anclaje 6, como se indica en la figura 1,

Ia seccién taladradora 5 incluye un moter eléetrico
7 impulsoramente conectado en un extremo, a tzavés de en-

grangjes reductores, 8;‘a un conjunto 9 de taladro perfore-

“dor. y el otro extremo a una: bombg Hidréulica 10.

Los engranajes 8 y el motor 7 estan glojados en una
caja cilindrica impermeable a2l fluiao con el conjunto 9 de
taladro perforador prolongéndose desde el extremo inferior
de la caja. El conjunto 9 dp taladro. perforesdor comprende
un montaje de taladro exterior 12 y un montaje de taladro

interior 13 adaptados para ser impulsados en una manera

' contrg-rotatoria mediante engranajes 8 a través de ejes con-

céntricos 14 y 15, respectivamente,

El montaje 12 de taladro peifofador exterior de for-
ma en U, sustencialmente, con superficies interior 16 y ex-
terior. 17 formedes arqueadamente, formada.sobfe patas 18, y
el montaje de taladro perforador interioxr 13,es de forms
sustancialmente rectangulsr con superficies arqueadas 19,
Las sdperficies arqueadas 16, 17 y 19 siguen trazado de ar-
cos de cfrculo que tienen un centro comin en el eje'de los
&rboles 14 y 15.

El montaje 12 de taladro per;oradon exterior esté
provisto con placas 20 de situacién fijedas al mismo por
elementos de tornillo, y el montaje 13 de tal=dro interior
esté provisto con dos places de‘situaci3n 21 fijadas al mig-
mo por elementos de tornillo, siendo cortadoras tanto las

placas 20 como las 21.
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Las placas de situacidn 20 y 21 tienen caras 31m11armente
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arqueadas a aguellas de sus montajes de taladro 12 y 13

y coinciden con ellas, Las barras cortadoras 22 del mon-
taje 12 de taladro exterior estén fijadas por pares en las
placas de situacién 20 mediante placas cufia 23 de suerte
que las barras 22 de cada par inclinan hacia afuersm, co-
mo se muestra en la figura 7, y se extienden radialmente,
como se muestra en lg figura 5.

Las barras cortadoras 24 del montaje 13 de tala-
dro interior estdn también aseguradas por pares en las
placas de situacibén 21 mediante placas cufia 25 de suerte
que las barras 24 forman dos UVES en la cara del montaje
13 de_tgladRO'interior-con las dos barras de ﬁada UVE in-
clinadas hacia afuera de mitus y similar manera a las ba-
rras cortadoras: 22 del montaje 12 de taladro exterioxr,

Las barras cortadoras de cada par estén incline~

das hacia afuera mutuamente de suerte que conforme los

bloques: de montaje son impulsados en un sentido particu-

‘lar contrarotatorio, una barra cortadora de un par estaré

cortando, eétando afiléndose 1la otra barra del par. Invir-
tiendo el sentido contrarrotatorio de direccidn a interva-
los adecuados, puede ser realizado uso completo de las
barras cortadoras conforme las.mismas se vuelven afiladas,
Sin embargo, se apreciaré que las cares cortantes de las be-
rras cortadoras puedeh ser ten bdsicas, y las barras dis-
puestas en situacign en sus placas de montaje, que la contra-
rotacién en un sentido reazligarj unes accidén cortante por to-
des las barras cortadoras. .
Ademés de la accidén cortante de los taladros se
se gprecierd que también se resliza una accién de gplaste-
miento entre los taladros contraz-rotatorios, asegurando que

cualquier partfcula de gran tamafio quebrada en la cara del
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tzladro seri splastadas entre los montajes de taladro interior
Y experior.

Las barras cortadoras pueden ser rectas o dentadas,
¥ pueden prolongarse en el mismo #4ngulo incluido o en dife-
rentes éngulos para cada par; Tambi&n, si se desea, el mon-
taje de téladno interior puede ser completapente circular
y/o el montaje del taladro exterior formado como un anillo
completo,

En lugar de usar las barras cortadoras ilustradas,
lgs caras de extremo de los montajes de taladro interior y
exterior pueden estar tachonadas con diémantes perforadores,

¥y con la configuracién de los montajes de taladro como se

ilustra, siendo obtenido un excelente efecto de lavado en

los diamantes para evitar se vuelvan obstruidos, como se ha
experimentado comunmente, con taladros de diamante convencio-
nales..

Los engranajes 8 proveen la impulsign contrarrota-
torig para el conjunto de taladro 9, e incluyen una rueda
de engranaje cénica 26 impulsads por el motor 7 y engranando
con pifiones 27 y 27a uno de los cuales estd fijado @l eje 28
siendo el otro libremente rotatorio en el mismo, El pifin 29
fijado al eje 28 engrana‘éon el pifién 30 fijado al eje 31 al
cuel estd también calado el pifidn 32 engranando con la rueda
dentada. 33 rotatoriamente: montada junto con la ruedg 34 en
el eje 35. Ruedas de enéranaje 33 ¥ 34 engranan con simila=
res ruedas 36.y 37, respéctivamente, rotatoriamente monta-
des en el eje. 38, Un pifidn cdnico 39 calado en el eje 15 de
montaje de taladro interior estf en engrane con un anillo
dentado interior en las ruedas 33 ¥ 34, y un pifién cénico 40
calado en el eje 14 del montaje de taladro exterior estd en
engrane con un anillo dentado interior en las ruedas 36 y 37.

Adecuados pesos y cojinetes’de empuje 41, 42 y 43 estén pro—
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vistos en el conjunto de engrangjes.

En el otro extremo de motor 7 un eje impulsor 44

‘se prolonge = trevés de un adecusdo cojinete 45 y estd

provisto con.uné;plaCa.batiente 46 que acciona un &mbolo
buzo de. bomba hidrdulica 10, El motor 7 puede ser de tipo
reversible si se requiere cambio en el sentido de la direc-
ci&n.contﬁarrptaioria, como antes se discutié..
La'bomba.hidréulicé;lo bombez fluido. desde un tan-
que depdsito 47 bajo presién a una vAwula 48 multipaso con-

trolada por un conmitador de disparo. El gasto de alimenta-

‘cién de la bomba 10 puede ser regulado a través de un dispo-

gitivo solenoide 50 o similar, accionsble de acuerdo con la
cargg en el motor eléetrico 7, como después ge describird.

El compartimento que sloja la bopba hidrdnlica 10,
védlwula 48, conmutador de disparo 49, dispositivo solenoide
50 y tanque depdsito 47 puede estar encerrado en un tubo 51
.exxerior solapando la caje. 1l. de manera impermesble al flui-
do., La;placa~52.cierra.el compartimento de motor y engrang-
jes desde el compartimento de bomba y una placg en blanco
53 est& provista en la. parte superior del compartimento de
bombas

La seccidn 6 de alimentacidn y anclaje accionada por
fluido @ presién desde la ‘bomba 10, estd fijada.a.la_refefida
placa simple 53 en el tubo exterior S51.

La seécién 6 incluye un martinete o ariete hidréu-
lico 54 fijado g dicha placa 53 y contactable con, o agfegar
do 2l elemento placa 55 guiadaﬁente montado en pilares 56
fijados entre la referidg placa 53 y el plato soporte 57.

Un eje 58 axislmente dispuesto se extiende desde
el elemento placg 55 a través de un elemento placa ulterior
59 deslizablemente montedo en pilares 56 y terminando por de-

bajo de la placa soporte 57. Un muelle de compresién 60 estd
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gituado entre el elemento 59 y la. placa soporte 57. Un ele—~
mento manguito 61 esté deslizablemente montado en el eje 58
entre los elementos placa 55 y 59 y dos juegos de eslabones
paralelos 62 estdn pivoteantemente unidos az dicho manguito

de manerg de extenderse hacia arribs desde el mismo y pivo-

tea en parte de recorrido a lo largo de su longitud en man~
guitos: 63 deslizablemente montados en pilares 56 a través

de muescas 64 y pasadores 65.

Un-par de barras 66 alargadas, teniendo preferible=-
mente superficies srqueadas exteriormente acansladas, estén
pivoteantemente unidas a. los extremos exteriores de los es—
labones 62 por medio de pasadores 67.

Un segundo ariete hidrdulico 68 estd montado en la
place scporte 57 y soporte. y acciona un segundo sistema de
eslgbones y per de barrgs de anclaje de manera similar g la
entes descrita, Este segundo sistema de eslabones y conjunto
de barrgs de anclaje estd orientado g 908 respecto al primer
conjunto y guiado en pilareg 69 fijados entre la placa so-
porte 57 y la placa. izadora 70 de suerte que las cuatro ba—
rras de enclaje estdn equiespacisdas rodeando la periferia
de 1g seccién 6 de alimentacidn y anclaje.

Los eslabones 62 se extienden en configuracién en
UVE como se ilustre de manera de proveer el necesario movi-
miento radial hacia afuers y hacia gdentro de las barras de
anclaje, como después se describird, estando referido el con-
junto de martinete 54 y su eslabén y barra de anclaje como
®conjunto de barrs de anclaje inferior" y el martinete 68
¥ su eslabbn y barra de anclaje como neonjunto de barra de
anclaje superior", »

ELl cable izador 71 para la mdquina estd previsto
con un gancho 72 u otras unidn sdecuads para enganchar con una

gnilla o perno de enganche 73 unida a la placa izadera 70 de
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tal panera que un aflojamiento o separacidn de la tensidn

en el csble izador 71 libertard antom&ticamente al gancho
72 de su anilla 73. Bsto puede ser efectuado cargando la
anilla con mueslle que tienda. & liberarle del gancho. Sobre
el gancho esti situada una placa izadora superior 74 unida

a la placa igadora 70 por medio de cables T5 que estin flo-

* jos cuando el gancho v la anilla estdn enganchados pero to-

man la carges de la méquina.cuando estd el gancho desengan-—
chado de 1a snilla y encajado bajo la placa izaders supe-
rior 74.

Tubos de entrada 76 de agua limpia (incluidos fango
taladrar) y tubos de salida.77 de fango y conductores sumi-
nigtrando electricidad (no mostrados) se extienden desde la
néquing a la‘superficie de larpeifOraci6n. El agua limpia
puede correr a lg miquina bajo la accidn de la gravedad o
ger bombezda en una,perforaci3n,vertical y bombeada en una
perforaci6n4horiéontal, y‘la bombz: de fango puede estar sus-
pendide. en el cable izador con impulsores de bomba. situados
a intervalos en el cable izador si se requiere. Alternativa-
mente puede ser inundada la perforacifn y succionar el fan-
go de bombe. situado en la superficie desde el conjunto de
taladro perforador adyacente bajo ayuda desde la cabeza de
ague.en el ggujero de lg perforacién, En otre. glternativa,
de particulaf uso cuando se taladran perforaciones horizon-
tales, el ague limpia puede ser bombeada a la cara del tala-
dro y permitir gl fango sobreflotar en la superficie o ser
bombegdo desde. la superficie,

TQdavia en otra alternativa, los tubos de entrada
de agua.limpia y los tubos de salida puedenmestar conectados
al extremo inferior de la miquina adyacente al conjuhto ta-
ladro perforador, Elementos de Eierre pueden estar situados

alrededor de la ﬁeriferia de 1a seqcién taladradorg de manersa
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de contactar con la pared de la perforacién en una maners
sustancialmente obturadora, La presién gplicada al agua
limpia. entregada al taladro perforador en el conjunto de es~
te. elemento, puede por 1o tanto ser utilizada para forzar
al fengo desde la cara del taladro orientads hacia arriba
a travéds de tubos de fango sin requerirse bomba de extrace:
cién de fango. Alterngtivamente, con sgua limpia alimenta-
da por gravedad, una bomba de extraccién puede ser utili-
zada para separar el fango de la cars del taladro pero la
succidn necesita solemente ser tomada desde el nivel superior
de lz cgbeza de agua limpia.

Eh el funcionamiento de la méquina el motor eléctri-
co 7 impulsa a los montajes de taladro perforador 12 y 13
en contrérnotaeign y'acoiona la bopba hidrdidlica 10 para
entregar fluido hidrdulico bajo presidn a la vilwula 48 mul-
tipaso controlads por elvconmutadon de disparo 49, Cuando la
v&lwla 48 estd abierta a un martinete hidréulico para permi-
tir el paso del fluido para accionar al mismo, el otro marti-
nete hidriulico estd sbierto para extraer el depfsito 47 a
través de la vilvula 48.

Los mertinetes hidréulicos estdn conectados de suer-

te que en ningin momento ambos martinetes estédn expandidos,
y en ningfn momento durante el funcionemiento de la mquine
ambos conjuntos de barras de anclaje estén fuera de contacto
con la pared de la perforacibn, Esta conexibn puede ser en la
forma de cables 78 conectando los elementos manguito desliza-
bles 61 en ejes 58 que se extienden por encima de los merti-
nefes 54 y 68 a través de poleag 79 y 80. La polea 79 estd
unida a la placs en blanco 53 a travéS'de soporte 81 y la

polea 80 estd unida a la place izadora 70 a través de una
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unién 82 movible tensionada.por mielle que permite a la
polea 80 moverse separéndose de la placa izadora TO cuan—
do el elemento de cierre 88 est4 suelto por tensidn del
cable 89 que estd unido a_la placa igadora superior 74 de

Se. menera de aflojar los cables cuando la operacién de tala-
drar est4 pare ser iniciade 0 terminada.

Refiriéndonos al conjunto de barra de anclaje
inferior, la presién en el mertinete 54 fuerza al elemen-
to placa 55 y ﬁanguitos deslizantes 61 hacia arriba en el

10. ~eje 58. Los manguitos 63 en pilar guia 56 encajan bajo el
elemento placa 59 que esté mentenido contra el @uelle 60
para limiter su recorrido, Ulterior movimiento del merti-
nete 54 y manguito 61 obligard a los eslabohes 62 a pivo-
tear alrededor de 1os manguitos 63 en pilares guia 56 y

15, mover hecia afuers las barras de anclaje 66 contra lg pa-
red de lag perforacién. Cuando las barras de anclaje 66
estén firmemente contactedas con la pared de la perfora-
cidén, ulterior extensidn del martinete 54 actuard para mo-
ver la mfquina hacia ebajo respecto a las barras de ancla-

20, je 66 contactadas con 1z pared de la perforacidn,

| Conforme el mérfinete 54 se gcerca al lfmte de su
predeterminads extehsién, gl cable 78 de contacto en 1g
polea 80 unide por muelle 82 encaja la polea en su posicién -
de cierre operativa respecto a la placg izadora 70. Cuando

25, se alcanza el 1fmite de extensién del martinete 54, un ca~

“ble 0 varilla 83 fijzdo entre el martinete y el conmutador‘
de -disparo 49 accionz g este conmutador el cual a su vez
acciona la vilvula 48 multipaso para permitir al fluido g
presién desde el martinete 54 vaciarse al depdsito 47. El mue

304 1lle 60 puedé shora volver a su extensién normel forzando =zl
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elemento placa 59, manguitos 61 y 63 y eslahones 62, Aha01a ;

abajo. 8in embargo, antes de que el muelle 60 pueda exten—
derse, la vilwvula multipaso que ha sido accionada por el
conmutador de disparo 49, permite al fluido a presién pa-
ser al martinete 68 del conjunto de barra de anclaje supe-
rior que actfa de lg misma manera que el mertinete 54, y
los cebles T8 conectendo los juegos de eslgbones 62 son
del tal longitud que el maelle 60 puede extenderse spla-
mente para mover los manguitos y eslabones del conjunto de
barra de anclaje inferior cuando las barrss 66 del conjun-
to de barra de anclaje superior esgtan contactados con la
pared de la perforacidén, Esta funcién puede ser apreciada
con més claridad en la figura 1ll. Alternativamente, el con-
nutador 49 y la vélvula 48 pueden estar conectados a un dis-
positivo medidor de tiempos que funciona para dar lg desea-
da accidn de los eslabones 62. y barras de enclaje 66. Se pue-
de ver asi con lg gnterior disposicién que en ningun momento
durante lg operacién de taladrar de la miquina podridn las ba—
rras de anclaje de ambos conjuntos de anclaje supérior e in-
ferior estar fuera de contacto con la pered de la perforacién.
El ceble o varilla 84 estd también conectado al con-
matador 49 para accionar gl mismo cuando el>martinete del con-
junto 68 de snclaje superior ha alcanzado su limite de exten—
sién. El ciclo de contactos alternados con lg perforacién y
alipentacidn de la migouina por cada conjunto de anciaje es re~
petido durante el funcionamiento de la méquina dando una accidén
perforante. sustancialmente contfinua.
El gasto de alimentacidn de la méguina g través de
10s martinetes 54 y 68 puede ser regulado de acuerdo con la

dureza o resistencia del terreno a perforar, mediante control



«

O

w

Se.

10.

1%.

20.

25.

30.

15

287661 =
del flujo de fluido a presién a los martinetes a través del
golenoide 50 conectado a la vélvula medidors en la bomba 10
Bl solencide 50 est4 conectado en circuito eldctrico al motor
7, de manera'de‘accionarlo de acuerdo con la cargs én el motor
7 durante el taladrado

Duraﬁte el taladrado agua limpig esté corriendo o
bombeada. a. la. mdquiha o perforacidn, y el fango es bombeado
0 expulsado de lg perforaci&n como antes se describié. E1
agua y el fango, al circular alrededor de la méquina ayudan
g enfriar la sécci&n‘s taladradora de la miquina.

Cuando paran las operaciones de taladrar y se.deéea
treer la mdquina s lg superficie, la tensién del csble igador
71 es aliviada permitiendo al gancho 72 y anilla 73 desengan-
charse. El gancho es entonces arrastrado bzjo la placs iza-
dora superior 74 como se muestra en la figura 17, paravtomar
el . peso de la méquing a travds de los cables 75.

El cable 89 unidb entre la placg 74 izadorea supe-—
rior y el elepmento de cierre 88 es-primefamente,tensionado

conforme la plgca igadora superior es levantada por el gan-

cho 72, para liberer la polea 80 y aflojar cables 78 entre

los manguitos desligzantes 61 de los conjuntos de anclaje.
Los cables 85 y 86 estdn también unidos a la placa 74, estan-

do el cable-85 conectédo-a.la vélvulag aliviadora 87 en el mar-

‘tinete. 68 y estando el cable 86 consctado g una similar vél-

vula aliviadora (no mostrada) en el martinete 54 (ver figurs
9), de suerte que cuando estos gables son tensionadog en la ;
elévaciSn de la place: izadora superior 74 lgs vélvulas de ali-
vio son accionadas pars sangrar f£luido hidrénlico desde los
martinetes, Los éables 90 y 91 estdn también conectados entre

los manguitos desligantes 61 de ambos conjuntos de barra de
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anclaje y la placa. izadora superior 74 y al tensionsr, actua
para tirar hacia abajo de los manguitos 61 para ayudsr g los

muielles 60 en traer lag barras de anclaje 66 de ambos conjun-

tos desembarszadeg de la pered de la perfqraoi6n. Los cables

/92 pueden estar unidog entre la parte superior de las barﬁas

de anclgje 66 y la placa izadera superior 74 para ayudar =
tirar de las barras de anclaje fuera de la pared de la per-
foracidn y eviténdoles, a través de su peso, tienden & ex—
pandir los eslabones 62,

' Con ambos conjuntos de barra de anclaje separados
de la pared de la perforacién puede ser entonces izada la
méqgina.a.la superficie, En las figuras 1l y 2 estd ilustrado
un mecanismo torno 93 para subir y bajar la méquina taladra-
dora e incluye tambores 94 para.almaoenajé del cable izador
71, tubos de agua y conductores eldetricos, Un armazén guisa

95 esth provisto para situar y guiar la méquina hasta que

las berras de anclaje 66 son encajadas en la perforgcién,

El bastidor gufz p,armazén 95 esté pivoteantemente montado
en el bastidor del mecanismo torno 93 para permitir fécil
acceso a la miquina en ung posicién horizontal.
Refiriéndonos ghokg a lasg figuras 19 a 30, que
ilustran ung forma modificada de le. miouina, la seccién
de aliﬁentaci&n y anclaje 106 estd situada entre la seccidén
taladradora 105 y la seccidn de bomba y mecanismo de contfol
107, con conjunto de taladro perforador 108 extendiéndose
desde el extremo inferior de la seccién teladradora 105.
T seccidn taladradors 105 incluye dos motores eléc-
tricos 109 y 110 alojados en una caja formada por elementos
tubulares 111 y 112 en une manera impermeable al fluido. El

motor 109 impulsa al eje 113 en una direccién ¥y él motor 110
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impulea al eje 114 en la direccidn opuesta. El eje 113 se
extiende a través del motor 110 y a través del eje 114, con
ambbs>ejes estando soportados para rotacién y contra empuje
por cojinetes 115, 116, 117, 118 y 119.

5e El conjunto de taladro perforador 108 es de configu~
racién general similar al conjunto de taladro perforador'9 de
la anterior realizacifn, e incluye un montaje 120 de taladro
exterior y un montaje de taladro interior, 121, respéctiva-
mente fijados a 10s ejes 114 y 113 para impulsidén directa.

10. El montaje de taladro interior 121 es similar &l
montaje de taladro interior 13 de la anterior realizacidn
y no serd descrito en detalle. El montaje de taladro exte-
rior 120 estd previsto con soportes 122 de montaje cortador
sustanciglmente de. forms en U o tipo silla, pivoteantemente

15, montados en 123 para el montaje 120. Las partes basge 124 de
los soportes 122 proveen bloques de montaje para las barras
cortadoras 125 que estdn allf fijadas de similer marera a

- la anterior reglizacidén por placas cufia 126, Las partes base
124 y sus caras limitaﬁoras~en el montaje 120 estdn formadas

20, de suerte que las barras cortaddras 125 estén inclinadas ha-
ciag gbajo y hacia afuerg de su montaje de manera que la pre-
sién en los-s0portes~i22.durante las operaciones de taladrar
moverin a los soportes hacia afiiera hasta que las partes base
124 topen contra el bloque de montaje 120, cuando lé,méquina.

25, veye a ser removida de la perforacidn, los soportes 122 pivo-
teardn hacia adentro pars asegurar cue las barras cortadoras

125 son mantenidas separadas de la pared de la per:ora016».
Ta seccidn 106 de alimentacién y anclaje funciona en
general bajo los mismos principios de la seccién 6 de. alimen-~

30. tacidn y anclaje de la anterior realizacién pero tiene modi-
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El martinete hidrfulico 127 del conjunto de barre de

ficada su construccidn,

_anclzje inferior estd montado en elemento soporte 128 fija-

do al extremo superior de la caja del motor, Pilares guia
129 estén fijados entre el elemento 128 y el elemento de

soporte intermedio 130, y la varills espaciadora 131 estd
también fijeda entre los elementos 128 y 130 y mantenida

pér‘collarineS'de:ajuste.l32.

El elepento placa 133 estd unido 2l marfinete 127
parag moverse con 81 y estd deslizablemente guiado en pila-
res guia 129 y tiene fijado a &1 un elemento 134 exialmente
situadoAdeslizablemente-contaptable en su extremo superior
en un elemento 135 de barre ulterior que estd deslizable-
mente montado en pilares 129, El elemento barre 136 desliza-
blemente montado en varillas'espaciadpras 131 estd fijado
al elemento barra 135, Muelles 137 estén situesdos en vari-
llas espaciadoras 131 entre placas desligantes 138 y colla-
rines de ajuste 139 y actuan para tirar hacia abgjo de los

elementos de barra 136 ¥ 135 a través de las correas 140

' fijades entre las placas desligantes 138 y el elemento ba=-

rra 136,

- Pares de eslgbones paralelos 141 similarments a'los
enlaces 62 de la anterior realigzacién, estén pivoteantemente
ﬁnidos-por sus extremos interiores al elemento 134 y pivo-
teantemente unidos & través de muescas 142 y pasadores 143
intermedio de sus extremos en bloques deslizantes 144 mon-
tados en pilares guia 129. Barras de anclaje 145 estédn uni-
das a los extremos exteriores de los eslabones 141 a través
de pasadores 147 que pasan a través de cojineteé 146 fija-

dos & las superficies interiores de las barras 145.
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El conjunto de barre de anclaje superlor 1ﬁﬁluye un

martinete hidrdnlico 148 montado en sOporteiintermedio 130, y
pilares guia 149 y varillas de espaciamiento 150, conforme en
el conjunto de barra de anclaje inferior estén fijsdas entre
el elemento de soporte. intermedio 130 y elemento de soporte
superioﬁLIBl, Pilares guia. 149 y varillas espaciadoras 150
estén orientados en 908 respecto a los pllares 129 y varillas
131 del conjunto 1nferlor. El elemento placa 152 est§ unido
al mertinete’ 148 y es deslizablemente guiado en pilares 149
hasta topar contra. los bloques deslizantes 153 en pilares
149. E1 elemento situado axialmente 154 est4 unido a los ele-
mentos placa 155 y 156 en el extremo superior de la miquina,
estando el elemento 155 deslizablemente montado en pilares
149 y estando el elemento 156 similarmente montado eﬁ vari-
llas espacigdoras 150, y estando ambos elementos 155 y 156
fijamente unidos uno a otro. El extremo inferior del elemen-
to axisl 154 es deslizable & través. del elemento 152 en un
entrante en el mertinete 148. Eslabones 162 estdn pivoteante-
mente situados en el elemento axial 154 y bloques desliazan-
tes 153 como en el conjunto inferior y estdn unidos en aus
exfremos exteriores a barras de anclaje 163 a través de co;
jinetes 64 y pasadores 165,

Muelles 157 estin situados en verillas espaciadoras
150, como eh el conjunto inferior, entre placas deslizantes
158 y cq}larines de ajuste 159, con bandas 160 ligadas entre
las placas deslizantes 158 y el elemento placa 156. Verilles
espaciadoras 131 y 150 estén provistas con collarines fijados
161 contrs liﬁitadoras determinadas por los elementos placa
136 y elemento placa.l56 pare permitir la precarga de los

muelles 137 y 157 para asegurer que los eslabones 141 y 162
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moverdn instanténeamente para expandir sus barras de anclaje
en movimiento: inicial de los martinetes 127 y 148,
Un elemento placa 166 estd fijado g la parte supe-
rior del elemento 134 axialmente colocado y estd previsto
Se con cuatro lébulos, El elemento placa 152 en el conjunto
superior estd tambidén provisto con‘cuatro 1ébulos similares,
Entre los l8bulos en posiciones diametralmente opuestas hay
situados dos elementos cerrojo 169 y en las otras dos posi-
ciones digmetralmente opuestas. hay situadas dos vgrillas im-
10, - pulsoras 170. Los cerrojos 169 estédn atados a los 1dbulos
168 y son desligables a través de elementos 166 y 130 con
cabezas'situadas debajo'de log 1ébulos 167 y contactables
con ellos, Las varillas de empuje 170 estdn atadas g los 146-
bulos 167 del elemento 166 y tlenen una porcién de diémetro
15, reducido formando un escaldn encejable con la cara inferior
de los 1ébulos 168.
Como se ilustra en las figuras 28 y 29, los pernos
0 cerrojos 169 gecionan gl mertinete 127 de la izquierds del
éonjunto inferior cuando el martinete 148 del conjunto supe-
20, rior se estd apr0xihando al limite de su extensién, Como més
adelante se describird completamente con referencia al fun~
cionamiento dé la méguina, esto asegura que conforme el gol-
pe de alimentacidén de un conjunto de znclaje es completado,
las barras de anclaje del otro conjunto estén en contacto con
25. la pared de la perforacibn. Las barras o varillas de empuje
170 pueden estar fijadas g los lébulos 168 y contactar contra
los 1ébulos 167, si se deses. '
La seccién 107 de bomba y mecanismo de control fija-
da a la placa soporte supefior 151, es ékmilar en eqguipo z l&

30. de la realigacidn anterior con excepcién de que estd provisto
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un motor eléctrlco 171 para accionar la bomba hidrinlica
172. La vélvula multipaso 173, solenoide medidor de fluido
174, conmutador de disparo 175 y deplsito 176 son como en
la realizacién anterior.

La vélvula multipaso,esté construida de manera de
ger gccionads por cable de control distante 177 perae sangrar
embos martinetes a través de las conexiones de presidén 178
o a través de conexiones anxiliares 179 cuando se desee para -
retirar-ambog-conjuntbs de anclgje para bajar o subir la mé-
.quina en la perforacién. La parte superior de la mAquina es
de configuracién cénica con una conexién de cable elevador
180 y cable izador 181. Tubos de agua y fango 182 y 183 pue-
den estar provistos como se iequiere; Conduptones-eléctricos
184:se extienden desde la‘parte superior de la mdquina hasta
la superficie. ’

Varillas o cables (no mostrados) estén conectados
ehtre el elemento pleca 133 en el martinete 127 y el coﬁmu-
tador de disparo 175 y entre el elemento placg 152 en el mar-
tinete 148 y el conmutador de disparo, como eh la'anterior
realizecibn, para conmuter fluido en sobrepresidn desde un |
martinete al otro. ‘

En elAfuncionamiénto de la méquina de esta rezlizacidn,
los motores 109 y 110 impulsan al conjunto de taladro perfora-~
dor 108 en contrarrota016n v el motor 171 impulsz a la bombs
hidraulica 172 para suministrer £luide desde el depdsito 176
bajo presidn al martinete 127 o &l mertinete 148 a través de
la vélvula multipaso 173.

Refiriéndonos gl conjunto inferior de anclaje y ali-
mentacidn, la presidn al martinete 127 levanta al elemento
placa 133 que a su vez levanta al elemento axial 134 pivote-

gndo los eslabones 141 hacia afuers contrg lg,presién. de
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. maelles.137 actuando hacia abajo a través de elementos placa

135 y 136 en manguitos deslizantes 144, Cuando las barras de
anélaje l45’en eslabones 141 estédn en firme contacto con lg
pared de la perforacidn, ulterior movimiento del martinete
127 moveré~1a néquing hacig abaao con respecto al conaunto

de barra de anclaje inferior, manteniendola en contacto con

. 1a pared de la perforacién.

Conforme el martinete 127 se acerca al finel de su
extensibn, las varillas de empuje.l70 confactan bajo los
18bulos 168 del elementp l$2.y empiezan & levantar el marti-
nete 148 el cual arrastra fluido desde el depsito 176. Los
eglabones del conjunto sdperior'empiezan.a pivotear hacig

afuera y conforme el martinete 127 completa su extensién,

las barras de anclaje del conjunto superior egtén en contac-

to con la pared de la perforacién y el fluido a presién es
conectadonal martinete'1¢8 conforme el conmutador de dispa~
£0-175 es accionaéo y el conjunto superior de anclaje y ali-
metaci5n élimenta.1a.méquina hacia gbajo de la misma manera .
que el conjuntb inferior. El modo de accién del conjunto su-—
perior, por razén de la inversién de los elementos de esla-
bén para economizar esPacib en la méquina, difiere del que
actda. en el martinete 148 a través del elemento placa 152
en:bIques desligantes 153 y muelles 157 actfa a través de
de lg placa 156 en el elemento axigl 154 para proveer el re-
querido pivoteo hacia afuera de los eslabones 162. Conforme
el martinete 148 se acerca al final de su extensidn, los
pernog 169 encajan bajo los 18bulos 167 del elemento 166 y
levantan el mertinete 127 de la misme manera y pare la mis-
me finalidad que las verillas de empuje 170 actuando en los

18bulos 168 del elemento 152,



5

10,

15.

20.

25.

30.

we s TSI G FILL IS

‘ PCENTtEA «
22 5%‘3’@5&3 ﬂfﬁz::aﬁ&
Mediante procarga de los muelles de los conjuntos
en lag bosicioneS'retiradas de los martinetes, es realigado
movimiento positivo e insténtaneo de los eslabones en su pi-
voteo hacia afuera cuando el martinete inactivo es extendido
por las varillas de empuje 170 o pernos 169. |
En lg figura 30 se ilustra esquemédticamente medios

para inclinar la mAgquina ‘fuera de curso en el taladro de la

perforacidn en cualquier direccibn que se desee.

Dispositivos solenoide 185 (solo se muestra uno)
estdn situados en el eleﬁento 152, estando adaptado. cady
dispositive 185 peara mover un deslizador o piézé de disten-
cia 186 bajo los blogues deslizentes 153, y dispositivos
solenoide 187 (solo uno mostrado) estén situados en el ele-
mento 135, estando cada dispositivo 187 adaptado para mover
una. zepata 0 pieza de distancia 186 por encima de los blo-
gques deslizantes 144, Cuando el mertinete 148 est4 siendo
extendido y un deslizador 186 o zapata estd contactedo en
barra de anclaje 163 contactard Ia pered de la prforacién
antes que la barra de anclgje 163 en el lado opuesto, e in-
clinard la mdquing fuera de'la vertical. Similarmente, cuando
el martinete 127 eatd siendo extendido y un deslizador 188
est4 contactado, una barra de anclaje 145 contactard la pared
de la perforacidn antes de la barra de anclaje 163 del lado
opuesto y la inclinacién de la méquina seré.eféctuada.

Conforme los muelles 137 y 157 estén precsrgados en
las posiciones retiradas de las barras de anclaje, los man-
guitos deslizantes 153 y 144 tienen que ser movidos hacia
afuera desde los elementos 152 y 135 respectivamente, para
permitir la insercién de los desligadores, Esto puede ser rea-

ligado proveyendo ulteriores dispositivos solencides 189, 190
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y deslizadores 191, 192 en elementos de apoyo o soporte 130
y 128 respectivemente. ILébulos 193 y 194 estén provistos en
lz5 barres de anclaje 163 & 145 respeCtivamente de suerte
que. cuando los deslizadores 191 y 192 estém extendidos, las
barras de anclaje permanecerén.en ellos y‘permitirén.a,los
blogques desligantes 153 y 144 moverse separindose de los
elenentos 152 y l35‘fe3pectivamente. Cuando log desligado~
res 186 o‘188-estén.oontactados, los deslizadores 191 o 192
pueden ser retirados. Se apreciard que un tipo similar de
sistema inclinador puede ser incorporsda en la anterior rea-
1izacién primeramente descrita.

También se gpreciard que el conjunto 108 de taladro

perforador y los motores de impulsién directs pueden ger

incorporados en dicha realigzacién previamente deserita,
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Descrito el objeto del presente invento se declaran
nuevas las siguientes reivindicaciones, con priotided de la
solicitud ée patente Australiana n? 17.294/62 del 4 de Mayo
de 1962,

1. Une mdquina para realizar perforaciones en el te-
rreno caracterigeda por comprender una seccién taladradors
y una seccidn de alimentacibén y anclaje, incluir dicha sec-
cién taladredora medios impulsores  conectados a un conjunto
de tgladro perforador, e incluir la referida seccién de ali-
mentaci6n y anclaje, @& lo menos, dos conjuntos de anclaje |
sucesivamente accionables para proveer un contacto continuo
de la secci6n'de-alimentaci&n ¥ anclaje con lg pered de la
perforacién, y medios parg alimentar la seccidén taladradoras
a través de la perforacidén fuera del conjunto de anclaje con-
tactado.

2, Una miquina de acuerdo con la Reivindicacidn 1,
caracterizada por Comprender dos conjuntos de anclaje, siendo
accionables los conjuntos en su posici6n'descontactada para
moverse paso a paso detrds de la seccién taladradore.

3. Una.mfquina de acuerdo con la Reivindicacién 2,
en le que cada uno de los conjuntos de anclaje incluyen un
par de elementos barra alérgadas diametralmente opuesypas,
accionables por medios hidréuligos.

4, Una maquina de acuerdo con lz Reivindicacién 3,
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en lg cual uno de los conJuntos de anclaje esté orlentaub”gﬁMA

908 respecto al otro conjunto con las barras de un conjunto
moﬁibles entre, y en inmediata proximidad a, las barras del
otro conjunto. ’

5.Una méquinaide acuerdo con la Reivindicacidn 3, o
con lg Reivindicacién 4, en la que las barras de los conjun-
tos tienen superficies exteriores arqueadas adecuadamente
acangladas o dentadas para fines de agarre,

6, Una méqﬁina de acuerdo con cualquierg de las Rei=-

vindicaciones precedentes, en la que los conjuntos de ancla-

‘je son acciongdos por los medios alimentadores de la seccidén

taladradora.

7. Una méquina de acuerdo con la Reivindicacidn 6, en
la que los medios de glimentacidén de la seccidn taladradors
comprenden martinetes hidranlicos accionables a través de la
parte inicial de su carrera para contactar sus respectivos

conjuntos de anclaje contra. la pered de la perforacién, y

' seguidemente mover la seccién taladrsdors fuera del conjunto

de gnclaje estaclonariamente contsgctado.

8. Una méquina de acuerdo con la Reivindicacidn 7,
caracterigzada por incluir un compartiméhto que aloja ung bom-
ba hidrdnlica eléctricamente impuisada.para suministrar flui-
do a presién a uno u otro de los conjuﬁtos de anclaje y ali-
mentscién de martinetes a través dé una vélvula de control,
siendo accionsble dicha vélvule de control por medios conec-
tados g los martinetes de suerte .que conforme un martinete
alcanza el final de su recorrido operante, es accionada lg
vilvula paras vaciar dicho martinete_y suministrar fluido a
presién al otro martinete.

9. Una mdquina de gcuerdo con la Reivindicéci6n 8, en
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1z que dichos medios operantes de la vélwvulg de control inclu-
yen varillas ¢ cables conectados entre los mertinetes y medios
operantes en la vdlwla de control. '

10, Uha m&quina de acuerdo con la Reivindicacidn 9,
en la cual dichds medios acoiongdores comprenden un conmuta-
dor de disparo accionsble para mover lz vilvulg de control
desde ung a otra posicidn.

11, Una mquina de scuerdo con cualquiera de las Rei-

‘vindicaciones 7 a 10, en la que las barras de anclaje estén

montadas en sistemas de eslabones parsglelamente pivoteantes
en contacto por los martinetes contra medios muelle para mo-
ver las barras de anclaje hacia efuera de la mdquina, y con-
tactable por los medios muelle en aflojamiento de la presién
de fluido en los. martinetes para mover haciaugdentro las ba-
rras dé anclaje.

12, Una miquina de geuerdo con lg Reivindicacidn 11,
en la que hgy provistos medios conectando los sistemas de es-
labones de cada conjunto de anclaje, cuyos medios conectantes
actian para impedir movimiento hacia adentro de las barras de
anclaje de un conjunto bajo presibn de los muelles hasta que
las barras de anclaje del otro conjunto estdn en su posicidn
de contacto hacia afuera en la perforacién.

13: Una miquina de geunerdo con lg Reivindicacidn 11,
en la que hay provistos medios conectantes de los mertinetes
de ambos conjuntos de anclaje y actdan para extender el marti-
nete inactivo, con consiguiente movimiento hacia afuera de sus
barres de anclaje a contacto con la pared de la perforacién,
conforme el martinete en getividad alcanza el limite de su
recorrido hacia afuera;

14, Una méquina de acuerdo con la Reivindicacién 13,3n
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la que los medios muelle son precargados en el sistema de esla-~
bones para asegurar movimiento hacia afuera positivo e instan~
t4neo de las barras de anclaje del martinete inactivo.,

15. Una méquiné de acuerdo con cualquiera de las Rei-
vindicaciohes:precedentes, en la que el,conjunto taladro per-
forador comprende un monteje de taladro exterior y un montaje
de taladro interior dispuestos para ser impulsados en rotacién
encontrada. |

16. Una méquina de acuerdo con la Reivindicacién 15,
en la que los montajes de taladro perforador estén conectados
a 0jos concéntricos impulsados por un motor eléctrico a través
de engranajes contra rotatorios

17, Una mAquina de ascuerdo con lg Reivindicacién 15,
en la qﬁé los montajeé de taladro perforador estén éoneotados
a ejes.concéntricos'acoplado cada uno directamente a un.motor
eléctrico, .

18. Una miquing de gcuerdo con la Reivindicacién 16
o con la Reivindicacién 17, en la que dichos motores eléctri-
cos son reversibles, - )

19. Una méquins de acuerdo con cualquiera de las Rei-
vindicaciones 15 a 18, en la que el montaae.de taladro perfora-
dor exterior es de configuracidn en forme sustancial de U con
ung parte base conectada al eje impulsor exterior y dos partes
como patas que se extienden hacia gdelante de la méguine, es-
tando las superficies exterior e intérior~de las partes pata
formadas erqueademente, y el montaje dé taladro perforador in-'

terior es de configuracibn sustanciaglmente rectgngular con su-

. perficies arqueadgs formadas en los dog lados opuestos més cor—

tos que giran en inmediaxa;proximidad,a las superficies interio-

res de las partes paia.del montgje de taladro exterior.
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20. Une mdquina de acuerdo con lg Reivindicacién 19,
en la que dichas superficies arqueadgs tienen todas trazado
en arcos de cfrculo con un centro oomufn en los ejes de los
drboles impulgores. -

21. Una. mdquina de acuerdo con la Reivindicacién 19
0 con lg Reivindicacibn 20, en la que barras cortadoras es-
tdn situadas en las caras de extremo de las pates del mon-
taje de taladro exterior y en las caras de extremo del mon—
tgje de taladro interior, estando situadas dichas barrags
cortadoras en pares. de manera de inclinarse mutuamente hacig
afuerg y extenderse su.stancialmente. radiasles a través de las
referidgs caras de exiremo,

22, Ung méquina. de acuerdo con la Reivindicacidn 21,
en la que las barras cortadoras del montaje de taladro inte-
rior formasn dos: configuraciones en V que se extienden.radial;
mente desde el centro de la cara de extremo del montaje de
taladro inteﬁior. |

23. Una mfquina de acuerdo con la Reivindicacién 2L
o con la Reivindicacién 22, en la que la inclinacién hacia
afuera de las cortadoras en ceda par es tal que cuando los
montgjes de taladro perforador son impulsados en un partica-
lar sentido contrarrotatorio, una barra cortadora de un par
estard cortando, mientras que la otra barra del par se es—
tard afilando. '

24, Una mAquina de acuerdo con cuglquiera de las Rei-
vindicaciones 21 a 23, en la gque las barres cortadoras del
montaje de taladro exterior estén fijadas a soportes tipo
silla pivoteantemente montados en dicho montaje de taladro
exterior, estando dispuestos los citados soportes para toper

contra las caras de extremo de las patas del montaje de ta-
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ladro exterior bajo presién de taladradoe y pivotear hacia
adentro, uno hacia otro, para descontactsr con la pared de
1a perforacién cuando lz miquina va a ser subida o bajadé
en la perforacién, |

25. Una méquina. de acuerdo con cualquiera de las
Reivindicaciones 19 a 24, en la que los taladros en contra-

rrotacién proveen también un gplastamiento como accidn

‘ejercida en sus cares laterales.

26. Una mdquing de geuerdo con 1z Reivindicacién
11, en la que estén provistos medios‘para.aflojar dichos
medios conectantes y medios para sangrer fluido desde los
martinetes, de manera de ser gccionables para permitir g
ambos conjuntos de barra. de anclaje moverge hacia adentro
cuando se desea subir o bajar la méquinz en la perforacién,

27. Una mfquina de acuerdo con la Reivindicacidn 26,
en lg que dichos medios-aflojadores ¥ sangradores son accio-
ngbles a través de un cable e1e§ador 0 glojadamente desde la
superficie.

28. Una méquina Ge acuerdo con la Reivindicacién 13,
en la que hay provistos medios para sangrar fluido desde
los martinetes para permitir a.émbos.conjuntos de barra de
anclaje moverse hacia adentro cuando se desea subir o bajar
la méquing en una perforacidn,

29. Una miguina. de acuerdo con lg Reivindicacidn 28,
en la que dichos medios sangradores son accionables desde
la superficie.

30. Una miquing de acuerdo con cualquiera. de las
Reivindicagciones 8 a 29, en la que hay provistos medios, de
preferencia eléctricos, para regular la salida de la bomba

hidrdulica y consecuentemente el gasto de slimentacién para
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la méqlina, de acuerdo con la carga en los Bgﬁ

=T

'&?ﬁi@ulso-
res en la seccién teladrada.

31. Una méquina de acuerdo con cualquiers de las Rei-
vindiceaciones 11 a 30 en la que hay provistos medios de ma-
ners de ser contactables con seleccionados sistemas de es=
lgbones de barras de anclaje para prbveer uns varigeién en
el movimiento hacia afuera de las barrss de anclaje de los
conjuntos seleccionados e incluir la miquina en la perfo-
racién,

32, Una méquina de acuérdo con la Reivindicacién 31,
en lg que dichos medios,incluyen piezas ingertables a dis-
tancig en el referido sistema de eslabones mediante la ac-
tuacién de solenoides o0 similares.,

33. Una miguine de acuerdo con cualquiera de las Rei-

" windicaciones precedentes, en la gue estédn provistos tubos

de ague y/o fango extendiéndose desde la méquina = la su-
perficie para los fines descritos.

34. Una méquina para realizsr perforaciones en el
terreno,

Segdn se describe y reivindica en la presente me-
morig descriptivae que consta de 31 hojas foliadas y escri-
tas a miquina por ung sola de sus caras, acompefiadas de
catorce 1ldminas de dibujos.

 Madrid, a 3.de Mayo de 1963

Poao,

JAWE ISERN MERALLES
P
/‘
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