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THE BENDIX CORPORATION, entitud norteamerleans,
residente en Fisher Building, DETROIT, Miochigan,
EE.UU. de Ae

Este invento se refiere a un sistema
de transmisidén de movomiento, del tipo hidromecid
nico dotado de grupos transmisor y receptor y de
conexiones completamente hidréulicas entre ellos,

¥y de medios para trabsr el movimiento de salida-
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del receptor sincrdénicamente con el movimiento
de entrada del transmisor, & fin de asegurar -
la conservacidn de relacién deseada entre los

movimientos de entrada'y de salida.

A menudo se desea transmitir movi-
miento entre dos puntos remotos, por conexiones
de una linea o tuberia de presidn hidréulica,-
dbtadas de la capacidad de seguir trayectorias
irregulares y de ofrecer una gran exactitud. A
este respecto, la conexidén hidriulica s supe-
rior a la conexidn mecdnica y a la eléctrica .
Sin emﬁargo. los dispositivos de transmisidn -
del movimiento mediante fluido a presifn, son
susceptibles de variaciones en el cohtrol de -
1a presién del fluido,a causa de polvo ¥ otros
factofes inductores de aire. N

Consiguientemente, un objeto de eg
te invento és proporcionar un distema transmi-
sor de movimiento dotado oe conexiones comple-
tamente hiarduiicas vntre transmisores y recep
tores y que sea insensible & las variaciones -
en la presién del fluido de suministro.

Otro objeto de este invento consig
te en proporcionar un transmisor de movimien=
to dotado de una relacidn fécilmente ajustable
entre e} récorrido o ganancia de la entrada a.
la salida, due no requiera la retirada o susti
tucidn de elemenyoa.

Todavia otro objeto de este inven-

to es proporcionar un transmisor hidraulico de
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movimiento, insensible & las variaciones de tem
peratura del ambiente circundante, o de los =
fluidos hidrdulicos de.trabajo. .

Otro objeto de este invento es pro
porcioﬁar un transmisor'de movimienfo de un ti
po perfeccioﬁado, dotado de una exactitud y una
seguridad apreciabless

Otros pbjetos & ventajas de este in
vento':eaultgrén evidentés al estudiar la memo- -
ria siguiente enlla que se describe una forma -

preferida del invento, en combinacidn con el di

~bujo adjunto, en el que

la figura 1 es una vista esquemiti-
ca del aparato tramsmisor de movimiento a que‘-‘
este invento se refiere ¥ '

la figura 2 es un corte por 1la lie-
nea 2-2 de la figura 1.

| AQon refgrencia al dibujo, el siste-

ma transmisor de movimiento esté constituido -
por un sub-componente transmisor indicado en gg
neral ex 10, y el spb—componente receptor que
se indica en 12, interconectados por conexiones
hidréulicas.
| El trénamisor 10 esté comstituido -
por una camara 14 con un interior hdeco que de-
fine un alojamiento 16 para el fluido, y que ~-
contiene una palanca 18 equilibrada, pivotads -
mente sujeta en 20 a un saliente fijo 22 de 1la
cémara 14. Un primer momento de fuerzs gue tien

de a hacer girar le palanca 18 en el sentido -



)

A

5.

104

15.

20.

25.

30,

1le 24 que estd situado entre un retén fijo 26

y un reten mévil 28, & través de un elemento de
articulacion 30, en forma de rodillo, mévil, -
aplicado sob:e la sgperficie superior de la pa
lanca 18, Bl retén fijo 26 contiene un tornillo
de ajuste prolongado hacia el -exterior 27, que
se ajusta a rosca en el alojamiento 14, El retén
mévil 28 se halla montade pivotadamente alrede-
dor de un eje en un borde del retén y paralelo
a-la-palanca 18. Este pivote se representa mejor
en la figura 2. Bl primer momento de fuerza -
aplicado por el-muelle 24 puede variarse movien
do el rodille 30 horizontalmente desae_una posi
cidn representada,; variando as{ la distancia en
tre el punto de aplicacidn ge la fuerza del mug
lle 24 al pivote 20 y, por tanto, variando el -
momento de fuerza. Un enlace 32 para situar el
rodillo 30, estd conectado & una palanca acoda~
de 34 que tiene un &rbol 36 prolongado hacia el
exterior desde la camara 14 donde esta sujets -
una segunda palanca acodads 38 que se¢ encuentra
adaptgdg para rppibir un movimiento de¢ entrada.
Un segundo momento de fuerza que tiende a des =

plazar la palanca 18 en 1la direccion del reloj,

"se aplica por el fuelle 40 enclavijado & la Dpa

lancu 18 en 42 y que—tiene un pasador fijo suje
to a la camara 14. Este segundo momento de fuer
za es una funcién de las presiones del fluido -

que actian sobre el fuelle 40 que pueden deter-
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go se describirdn en detalle. Los momentos de
fuerza primero y segundo, opuestos, que actégn
sobre lsa palgnca ;8, controlan su bosicién con
respecto a un servo-orificio 44 que comstituye
parte del servofcondﬁcto 46 prolongado a tra-

vés de la cémara 14. Asf, la palanca de equili

brio 18, preporciona la funcidn sdicional de - -

‘actuar como valvula de servo-control que fun -.

ciona para reguler la presidm de fliido en el
conducto 46, en respuesta a la proximidad relg
tiva de la palanca 18 y del orificio 44.

) El conducto 46, se conecta, en su
extremo opuesto, a una cdmars cilindrica 50 -
préparada en el interior del alojami&hto 81 -
del dispositivo receptor 12 situado a distan -
cia. Un pistdén 52 de superficie diferencial,se
halla dispuesto 2 deslizamiento en la camara 50
y contiene un‘escape regtrictivo 54 que coneé-
ta los costados opuestos del pisténe Un}fléido
de control, regulado, de presidn elevada, indi
cada por PR’ se suministra por la vélvula regu
1adora 56 desde un origen, no representaﬂo » B
través del conducto 58 al lado izguierdo del =
pistén_ﬁz, donde actlda sobre el ladb menor de
dicho ﬁiétén, empujando & éste hacia la dere -

cha. El fldido pasa adicionalmente a través de

. 1la restriceién 54, al lado derecho del pistén
'52, y se controla, en volumen, por el movimiepn

to de la palanca 18 con respecto al servo-ori-
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-ficio 44 en el transmisor 10. La presidn varia

ble en el 1ﬁterior del conducto 46 y en €l lado
derecho del pistdén 52, se¢ designa por P,y fun-
ciona para impulsar el pistdn 52 hacia la izqui
erda. Be observari due para un valor dado de -
presién;PR', habri una presifn de valor P que
daréllugar a una fuerza de equilibrio a través
del pistdn 52, y este valor de la presidn Py -
puede denominarse su valor "nulo" o de equili -
brio. Si PX aumenta por encima de este valor, a
causa del movimiento de la palanca 18, el pis -
t6n 52 se desplazara hacia la izquierds, y si PX
dismingye por debajo de su valor nulo, a causa
del movimiento de la palanca de equilibrio 18 ,
el pistdén 52 se desplazard hacie la devrecha.

Una cremallera 60 se halla sujeta -
al extremo izquierdo del pistdén 52, para movi -
miento con €1 y se ajusta en un pifidn 62 de un
elemento de salida constituido.por el &rbol 64
¥y la conexidén de soporte 66 que se prolonga al
exterior de la cémara 51 del transmisor, El sg
porte de salida 66 estéd preparado para la colo-
cacidn de cualquier elgmento de salida deseadoe.
Un rodillo o fulcro mévil 68, esté conectado -~
por el enlace 70 al extremo de la cremgliera 68,
§9nde se enclavijg<en 72 de tal modo que el ro-
dillo 68 ha de moverse aXilmente con la crema -
llera 60 y sin embargo, queda libre para despla
zarse en un arco alrededor del pasador 72.

El receptor 12 contiene un regulador
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de presidm constituido por una palanca 74 de e-
quilibrio de reaccidn, pivotadamente sujeta en
76, por el saliente 78 de la cémara bl. Un mo -
mento regulador de fuerzs de entrada estd sumi-
5. nistrado a la palanca dd equilibrio 74 por el
rodillo 68 y el muelle de referencia 80 limitae
do entre el retén fijo 82 y ¢l retén mévil 84 ,
que se apoya contré la superficie superior del
rodillo 68. El retén fijo 82 tiene un véstago -
10. rpscado de ajuste 83 que se prolonga exterior -
men§e~desde la cémare 51. El retén mévil 84 e
14 pivotado alrededor de un borde paralelo & la
palanca 74, anélogamgnte al retén movil 28 del
transmisor, como se indica en la figurs 2. Al -
15, moverse el pistén 52 y situar el rodillo 68 log
gitudinalmente a través de la superficie de 1la
palanca de equilibrio 74 variaréd la distancia -
entre el punto de aplicacidn de la fuerza del
muelle 80 sl punto de pivotacidn 76 alteréndose
20. también el momento de fuerza sobre ls palanca =
de equilibrio, en proporcidn al movimiento del
pistén 52. Un momento de fuerza de restableci -
miento, se aplica a la palanca de equilibrio 74
por el fuelle 86 que se sujeta por el soporte -
25. fijo 88 al interior de la cémara 51 y tiene un
extremo mévil 90 enclavijado en 92 a la palanca
de equilibrio 74. La presidn de flﬁido'Bﬁ del la
do derecho del pistén 52, se transmite & través
del conducto ramificado 94 y la restricecién fi

30, j& 96, al interior del fuelle 86 en donde actia
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para proporcionar una fuerze sobre el extremo.mé
vil del fuelle .citado, que se transmite a travis
de la palanca_de equilibrio 74. La presion del -
fluido en el interior del fuelle 86, se denomina
PS ¥y se controla por el movimiento relativo en -
tre un tope 98 formado en el lado interipr de la
pared extrema 90 del fuelle 86, y un servo-orifi
cio fijo 100 prolongado al interior del fuelle -
86. La presidn de fluido PS se transmite también,
por el conducto 102, haciz atrds, al grupo trang
misor 10, donde se aplica interiormente gl fue - -
lle de reaccidn 40, nara proporcionar el momento
de fuerza de resccidén para la palanca de equili-
pfio 18. Las cimaras interiores de los dispositi
vos transmisor y receptor, pueden conectarse en
tre si tal como por el conducto 104 y conectarse
& una salida comin indicada como presidn PO’ 0
si se deséa, pueden conectarse separadamente a
depdsitos de baja presidn.
FUNCIONAMIEERETO

En funcionamiento, un movimiento de
entrada se aplica & la palanca acodada 38 que -
mueve el rodillo 30, cambiando la distancia del
brazo de momentos de la pélanca equilibrada 18 -
de momento dé la fuerza de enirada, alterando -
asi la posicién de la mencionada palanca equili-
brada, y variando la presidn del fluido en el -

interior del conducto 46, desde su valor nulo -

‘induciendo asi el movimiento del pistdén 52 en

el interior del grupo receptor. A1 desplazarse
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el pistdén 52, impulsa el elemento de salida 66 y
simultédneamente establece el momento de fuerza -

de referencia en un dispositive regulador de la

‘servopresién, por la posicidn del rodille 68. El

dispositivo_ragulador_constituido por sl fuelle

86 y el servo-orificio 100, funcionard para con

_trolar una serve-presidn @e reaccidn Ps directa=

mente proporcional al momento de fuerza de entra
da suministrada por el pistdén 52, com objeto de
establecer de nueve un equilibrio de momentos de
fuerza sobre la palanca 74 equilibrada. Esia pre

sidén de fldiido de reaccién Ps se transmite hacia

“atrés al grupo transmisor donde actla sobre el -

fuelle de resccibn 40 pars suministrar la fuerza
de restablecimiento que vuelve & colocar la pa -
lanca de equiiibrio 18 .en su posicién nula, nue-
vamente.

Unz de las caracteristicas més impor
tantes de este invento, es el empleo de un dispgo
sitivo regulador de presidn con preferencia é un
dispositivo para fijar sencillamente una presidn
de reaccidn, ya que con esto hace el dispositivo
de este invento libre de inexactitudes debidas a
f}uctuaciones de presidn del suministro de pre-
s§6n del suministro de presidn PR. Por ejemplo ,
si PR variara a causa de limitaciones en el int¢
rior del regulador de vilvula 56 u otros disposi

tivos de suministro, daria lugar solamente a un

- cambio momenténeo en la presidn PS' ya que en -

cuanto Pg cambia, reajusta de nueve la palaacs -
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lor que depende no de la precidn PR' sino del mo

‘mento de fuerza de entrads suministrado por el -

muelle 80 y el rodillo 68. As{ pues, en funciona
miento, el elemento de salida 66 se traba realmen
te en sincronismo con el redillo de entrada 30,-

dado que 1os dos grupos han de moverse juntos, o

Ps no obtendra el valor de restablecimiento nece

sario para restablecer el equilibrio en la palan
¢a de equilibrio de entrada 18.

La variacién en la proporcionalidad
¢ ganancia del movimiento de entrada de ls palan
¢a acodada 38 con respecto al movimiento del S0
porte de salida 66, puede reslizarse por ajustes
relativos no-uniformes de los tornillos 27 y 83
de los grupos transmisor y redeptor, respectiva-
mente. Por eje&plo, si el dispositivo se ajusta~
ra para tener una velacibn 1:1 entre los movi -
mientos de entrada y de salide, y se descara cam
biarla a 1:2 podria reslizarse ficilmente por ip
troduccidn del tornillo 27 del grupo transmisor
a fin de comprimir el muelle 24 hasta el punﬁo -
de aplicar el doble de la ‘carga al rodillo 30, e
por desatornillado dél tornillo 83 del slemento-

receptor, a fin de prolongarse el muelle B0 has-

ta el punto en que aplicara la mitad de su primg

ra carga al rodillo 68. Este cambio podria reali
zarge también por ajustes parciales en direccio-
nes opuestas, de ambos tornillos de ajuste. La -

ganancia del sistema o relacidn de desplazamien-



4

I

5.

10.

15.

204

25.

30.

-11- '

. L
-to salida/entrada, es d122c§3;?;£§ g@;gircional

a Fy SO/FB'24 siendo F_ 80 la fuerza del rmuelle-

80 sobre el rodillo 68, y F_ 24 es la fuerza del

muelle 24 sobre el rodillo 30.

. Otra caracteristica del transmisor -
de movimiento a que este invento se refiere, es
la capacidad de ajustarse ficilmente a la gapa -
de presiones de operacién. Por ejemplo, si la =

presién P_ cambia, & causa del deterioro o susti

R :
tucion de la vélvula reguladora 56 u otra causa
cualquiera de tal modo que PR ses la mitad de su

valor primitive, este cambio puede restringir la

- gama de variscidn de Pg hasta el punto en qué, -

sea incapaz de alcanzar niveles de presidn sufi-
ﬁientemente elevados para equilibrar los eleva -
dos momentos de fuerza de entrada sobre la palan
ca 18. Esta condicién puede remediarse ripidamen
te haciendo una reduccién uniforme en ambos ajug
tes 27 y 83, que aminore 1a gama de presiones -

precisa de P_. El ajuste ha de ser uniforme para

3 .
conservar la misma ganancia del sistema. Se obteg
dré la exactitud maxima, utilizando las presiones
del sistema mds elevadas de que pueda dGisponerse

dentro de las limitaciones de la presidn de sumi

nistro Poe ‘
En resumen, puede observarse gue los
ajustes uniformes en los tornillos 27 y 83, ajus
taréh la gama de presionés de funcionamiento, ¥y

que los ajustes no uniformes variarén la ganan -

cia. Estos ajustés pueden hacerse separada o s8i
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-mﬁltaneamente. €1 los muelles:Z;

mafio distinto y tienen energfas diferentes, el -
grado relativo de ajuste preciso se alterard en
proporcidn a 1&Vrelgci6n de energias; sin embar-
go, siguen siendo ajlicables los principios de -
ajuste anteriormente descritos.

BEs bien sabi#o que la carga previg -
producida por un muelle vari& con la temperatura

ambiente; y que este cambio por la temperaturs -

~da lugar a una dilatacidn o a una contraccidn -

del muelle, alterando la fuerza aplicada. Ea un
servo-sistems en el que un muelle se utiliza pa

ra producir una fuerza de referencia o patrdn,es

te cambio debido a la temperatura, daria lugar a

un error del sistema. En el dispositivo a que €s
te invento se refiere, el error de temperatursa -
puede evitarse cohstruyendo los dos muelles 24 y
80 del wismo material, a fin de gque los cambios-
de temperatura, en este caso del fluido PG' afeg
ten igualmente a los ﬁos‘muelles. Este cambio en
tal caso se hace anélégo & un ajuste uniforme de

los tornillos 27 ¥y 83, y cambia solamente la ga-

- ma de presiones de funcionamiento y no tiene -

efecto sobre la posicién del elemento de salida

o ganancia del dispositivo. Si el transmisor 10

'y el receptor 12 estdn tan lejos uno de otro que

exista un desnivel de temperatura eatre las dos
unidades, pueden afiadirse discos bimetdlicos com
pensado:és.'en gserie con los muelles 24 y 80, pa

ra compensar el desnivels
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Auvnque solamente se D& Uescrito y rg

presentado una construccidn del invento, results

ré4 evidente para los peritos en la materia, que
pueden introducirse distintos cambios en la es-

tructura y disposicidn relativa de los elementos,

* para sdaptarse a necesidades determinadas, sin -

separarse del alcance y espiritu del invento.
NOTA

Descrita suficientemente la naturalg
za del invento, asi como la manera de realizarlo
en la prictica, debe hacerse coastar que las dis
posiciones anteriormente indicadas son suscepti-
bles de modificaciones de detalle en cuanto no -
alteren su principio fundamental. También se ha
ce constar que este invento se refiere a una So-
locitud de Patente presentada en Norteamérica -
con fecha 18 de mayo de 1962 n? 195,752 acogién-
dose,por lo tanto a los beneficios que conceden
los Convenlos Internacionales en vigor y siendo
Lo que constituye la esencia del referido inven
to y por lo que se solicita Patente de Invencién
por 20 afios en Espafia: "PERFECCIONAKIENTOS EN -
SISTEMAS DE TRANSMISION DE MOVIMIENTOW; caracte

rizéndose por lo siguiente:

1 - "Perfeccionamientos en sistemas
de transmisidn de movimiento", caracterizados -
por comprender: un organo movil de entradas un
elemento de servocontrol conectado con el drga-
no de entrada; un elemento dependiente de la -

presidn de reaccidn, conectado con el elemento-
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de servocontrol, en oposicioéZaé%é?%ﬁ%q;?é?lntr
g B . 5 -

da; un érgano de salida remotamente separado; un

4 :

servomotor conectado con él 6rgaﬁo de salida, pa
ré regular su movimiento; dispositiyos de flaido
& presibn, que interconectan el servomotor ¥y el
elemento de servoéontrol; una palanca articulada
de equilib?io de la presién de reacciln; un me-
dio de conversidén del movimiento en fuerza, que
interconecta el servomotor y la palanca articula
da de equilibrio de la presién de reasccién, pars
facilitar a dicha palanca upa sefial de referen -
cia'que varfs directamente con ei movimiento del
servomotor; un dispositivo regulador de presidn,
funcionalmente conectado con la palanca de equi-
librio de la presidén de reaccidn, para regular -
la presidén de reaccidn de un fldido proporcional
a lu sefial de referencia en la palanca dé equili
brio, ¥ una conexién para fildido que funciona'pg
ra suministrar el fldido de reaccién de presidn-
regulada al elemento dependiente de la misma.

-2 « Perfeccionamientos en gistemas -
de transmisién de movimiento, caracterizados por
comprenders un 6rgano mévil de entrada; uns pa ~
lanca articulada de gquilibrio de entrada, fun -
cionailmente conectada con el elemento de entrada
para rec;bir un primer momento de fuerza del ﬁig
mo, gue varia con el movimiento de dicho eleﬁento
de entrada; un elemento dependiente de la presién
de reacccidn, conectado & la palanca eguilibrada

de entrada, para suministrar un segundo momento-
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;e separado; un servomotor cénectado al drgano 4
de salida para controlar el movimiento -del mig
mo; medios de control de fluido que interconec-
tan el servomotor y la palanca equilibrada de -
entrada, de tal modo que el servomotor se colo-

ca en respuesta al movimiento de la palanca e -

‘quilibreda de entrada; una palanca articuladsa y

‘gquilibrada de reaccifn; medios eldsticos que -

pfoducen_uné fuerza de referencia; un punto de
apoyo mévil entre los medios eldsticos y la pa-
lanca equilibrada de reaccidn, para controlar -
el punto de aplicacidén de la fuerza de referen-
cia; medios de enlace que interconectan el pun

to de apoyo mdvil con el servomotor, para movi-

miento con €1; un regulador de la presibn de -

f1dido que comprende un orificio regulador de -
centrol, y un drgano dependiente del regulador
de presidn conectados & la vez a la palanca -
equilibrada de reaccidén para regular una presibn
de fldido de reaccidn proporcional &l momento -

de fuerza aplicado por el punto de apoyo movil,

¥y medios de conduccidén que funcionan para trang

mitir la presidén de fldido de reaccidn al orga-

no dependiente de la presidén de reaccidm, a fin

de determinar la magnitud del segundo momento -

de fuerza que actia sobre la palanca eguilibrae-
da de entrada,

3 - Perfeccionamientos en sistemas



W

Se

10.

15.

20,

25,

30.

de transmisidn de movimiento, caracterizados por
comprender un dispoqitivo_transmisor que funcio-
na para coﬁtrolar_una servopresidn de fldido en
respuestia a un movimiento de entrada; dicho dig
positivo transmisor comprende un elemento de -
reaccién dependiente de una presidn; un disposi-
tivo receptor remotamente separado del dispositi
ve transmisor y que contiene un servomoctor colo-
cado en el elemento de salida dependiente, en po
sicidn, de la presidén del servofldido procedente
del disposiﬁivo trénsmisor{ dicho dispositivo re
ceptor comprende un regulador de presidén que fun
ciona para regular una presidén de fliido propor-
cional a la posicidn del elemento de sslida, y -
medios de conduccifn que interconectan el regula
dor de presidn con el elemento de reaccidn depen

diente de dicha presidn, en el interibr‘del ais-

positivo transmisor.

4 - Perfeccionamientos en sistemas -
de transmisifn de movimiento, caractezizados por
comprender un'diépositivo'transmisor que funcio-
na pars controlar una servopresidn de fliido en
respuesta al error entre una entrada y una seflal
de reaccidn; el dispositivo transmisor contiene-
un elemeunto de réapcién dependiente de una pre -
sion; un disposipivo réceptor remotamente separa
do @el dispositivo transmisor ¥y que comprende un
servomotor dependiente, en posicidn, de la servg
presidén de fldido procedente del dispositivo =

transmisor. Un drgeno de salida accionado por el
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servomotor; el dispositivo receptor citado com-
prende una palanca equilibrada mévil y un orifi
cio de control relativamente mdvil para regular
una presidén de fldido de reazccidn; un elemento-

dependiente de la presién del regulador, ligado

con la presidn del fllido de reasccidn, y conec-.

tado a la palanca equilibrada, ﬁarg aplicar una
fuerza de restablecimiento a la misma; un rodi-

1lo mévil conectado al servomotor ¥y en contacto

" con la palanca équiiibrada; un muelle en contac

to con el rodillo, para aplicar una fuerza,.a -

través de éste, a la palanca equilibrada y, de
egte modo, proporbionar un momento de fuerza de
referencia a la palanca equilibrada, y una cong
xién para fldiido a presidén que funciona ﬁara -
transmitir la preﬁién del fldido de reaccibn -
desde el dispositivo receptor al elemento depen
diente de la presién de reacciln, en el interior
del dispositivo transmisor. . 4
5 « Perfeccionamientos en sistemas -~
de transmisidén de movimiento, caracterizados -
por comprender un dispositivo transmisor que -
contiene 9&& primera palanca equilibrada, arti-
culada,mévil para controlar un servopresién de
f1didos un primer muelle que actla para prodﬁ -
¢ir una primera fuerza de.referencia;'constante{_
un primer punte de apoyo mévil entre ¢l primer
muelle y la primer palanca equilibrada, mévil, -
para yariarielubrazo del momento; la prigera -

fuerza constante de referencia se gplica a 1la

R N G
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primera palancs equilidrada; un §rgano mévil de

.entrada conectado al primer punto de apoyo varia

ble para situarlo en respuesta al movimiento del
drgano de entrads; un $rgano dependiente de la -
presibn de reaccién, bonegtado a la primera pa -
lancanequilibrada, en_unjwmto fijo a lo largo de
su extensidn; un dispositivo receptor remotemen-
te $eparado dgl dispositivo trensmisor y gque com
prende un servomotor dotado de una conexidn de -
f14ido con el dispositivo transmisor y dependien
te de la servopresidn de fifido controlada por-
la primera palanca equilibrada; un elemento de =
salida conectado con el servomotor y accionado -
por €1; una segunda palanca equilibrada y articu
lada; medios reguladores de la presidén conecta -
dos & la segunda pelanca equilibrads, que funcig
nan para regular una presidén de f1dido de reac -
cidn, proporcional & una fuerza reguladora apli-
cada por la segunda palanca eguilibrada; un se -
gundo muelle que funciona para produéir una ' sg
gunda fuerza constante de referencia; un segunde
punto de apoyo mévil; situsdo entre el segundo -
mpél}e”y 1z segunda palance equilibrada, varia -
el brazo del momento de la segunda fuerza coﬂs -
tante de referencia con respecto & la segunda pa
lanéa equilibrada y, por tanto, determina'la -
fuerza reguladora Que controla el medio regula -
dor de la presibén citada; medios que intefconec-
tan el segundo punto de apoyo con dicho servomo~

tor; y medios de conduccidn que interconectan -
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los medios reguladores de la presidn del dispg

sitivo receptor citado con el elementio, depen-

diente de la presién de resccifn, del transmi

_sor indicado, con objeto de suministrar al mis

mo dicha presién de fliido de reaccién.

_ 6 - Perfeccionamientos, segﬁn rei-

vindicacidn S; caracterizados por comprendei -

medios ajustables qﬁe funcionan con los muelles
primero y segundo mencionados, selectivamente-

ajustables, para variar la ganancia del siste-

mz y el nivel de presidn de trabajo.

7 - Perfeccionamientos, segln rei-
vindicacién 6, caracterizados porque los medios
ajustables comprenden un par de retenes ajusta-
bles, cada uno de los cuales funciona con un& .
de los muelles primero y §egundo mencionados,-
para ajustar. 1a carga previa de los mismqs; ai
chos retenes ajustables funcionan para variar-
la ganancia del sistema, cuando no se hallan -
uniformemente ajustadds, y para variar el ni -
vel de presiones del sistema, en el caso dé g
Justarse de modo uniforme.

N 8 - Perfeccionamientos, segin rei-
vindigacién 5, caracterizados porgue los mue -
;les primero y segundo son del mismo material-
para pfoporcionar cargas*yniformes ¥y neutrali-
zaxr las cargas debidas a variaciones de la tem
peratury amb;ente.

‘ 9 =-'Perfeccionamiento en sistemas~

de transmisidén de movimiento" tal y.como queda
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