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| MEVORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a le selicitad

| de
PATENTE DE INVENCION,
fornulada el 29 de Abril de 1963, con el nd 287,525
e | -
ESPAR4

. PoT VEINTE afios |
& nombre de DPENCO AG., entidad suiza, establecida en Basrer-
strasse 117,'zugi Suiza, por:

"N TELARM

. Este invento se refiere a mecanismo regulalor de desarro-
llo para telares, y mis especialmente a un engraneje diferen-
cial incorporado en un maeaniémo regulador de desarrolle, que
poermite é este dltimo controlar el trabajo de dos plegadores
de urdimbre separados montados en un eje comin como en los
telares de éénero ancho;

El objeto del ;nventb e propordionar medios simplifi-

cados para convertir un mecanismo regulajor de desarrollo de
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tipo convencional normalmente utilizado para controlar un
s0lo plegador de urdimbre en un mecanismo para controlar al
mismo tiempo un par de plegadores de urdimbre, sin necesi-
dad de utilizar mecanismos reguladores e desarrollo éincrc-
nizados dob}ée; ) ,

Otre objeto adicional es proporcionar medios del carac-
ter arriba mencionado que permiten la utilizacidn d¢ un me-
canismo regulador de desarrollo conocido de tipo normal pa-
ra controlar al mismo tiempo un par de plegadores de urdimp-
bre separalos, sustituyendo simplemente un engranaje ein fin
normal como el ahora empleado en el mecanismo regulador de
desarrollo por un engranaje diferencial compacto segin el
invento pars manejar y controlar un plegador de urdimbre
dnies. ) -

Un objeto adicional y mis general es proporcionar un
mecanisme regulador de desarrollo mejorado que es capaz de
controlar al miemo tiempe y mantener igual la tensién de
lag urdimbres que se alimentan desde does plegadores de ur-
dimbre separades y también controlar y mantener constante
la vélocidad_lineal de las urdimbres que se alimelutan & pal-
4ir de los QoQ plegadoré#.

'6tro objeto @s proporcionar un mecanismo del caractex

arriba mencionado que es econdmico de fabricar, eticéz y de

. funclonamiento seguro, ficil de mantener, y que pueda apli-

carse a equips nueve o ya existente-y qu§ no requiere modifi-
cacién alguna del telar o de su forme normal de trabaj&.
Otros objetos y ventajas del invento se harén paten-
tes durante el curso de la descripcifn que sigue;
Bn los dibujos adjuntos y que forman parte de esta
solicitud se han empleado ndimeros iguales para designar pie-
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La Flgura 1 es un aizado lateral Parcialmenie eaque-
métice visto desde el lado trasero de un par de plégadores
de urdimbre separados de un telar de género ancho y que tie-
ne el mecanismo regulador de desarrollo y los nedios dife-
renciales de acuerdo con el inveato unidos al wismo.

La Figura 2 es un alzade ampliado parcial tomsdo &
lo large de la lfnea 2-2 de la figura 1 y que muestrs con-
cretamente piezas del mecanismo regulador de desarrollo nor-
mal y que tiene el engranaje. diferencial adicional aplicado
al miamo; ' .

_ La Figura 7 es un corte vertical parcial tomalo & lo
large de la linea 3-3 de la figura 2 y,

La #Figura 38 es un corte vertical parecido parcial
tomade eén la misme linea de corte de la figura 3 y que muestra
la zona adicional del eje largo de salida que se prolonga
desde la unidad de engranaje diferencial del mecanismo re-
gulador de desarrollo hasta el p;egador de urdimbre aleja-
do bajo control de 4dicho mecanismo.

Bn loe dibujos, en los cuales a fines de ilustracién
se muestra una forma preferida de llevar g cabo el inven-
toy s¢ fija le atencidn primero en la figura 1, en donde
los nlmeros 10 y 1L designan los costados gel bastidor de
un teler de género ancho o eimilar, y que tiene también
un soporte intermedio 12 para doe plegadores de urdimbre
separados 13 y 14, montados en un eje camﬁn horizontal 15;
El eje soporte 15 pers los dos plegadoTes de urdimbre tie-
ne sus. extremos montados en ndegﬁados cojinetes fijos 16
rigidos con los costados del bastidor 10 y 1I, y un coji-

‘nete intermedio 17 en el soporte intermedio 12 también se
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monta para dar un apoyo adicional al eje 15 de los dos ple-
gadores de urdimbre: Los dos plegadores de urdimbre 13 y 14
giran independientemente en el eje comin 15 de forma normal
y cade plegador de urdimbre tiene las bridas terminales
usuales 18 y engrenajes d¢ accionamiento grandes 19 y 20 rigi-
dos cén €l mismo en los extremos externos de éste:lEn la fi-
gura 1 también se indica en forma algo esqpﬁmétiqa el rodi-
1lo 21 comin para loe dos plegadores 13 y 14, por sobre el
gue pasen las urdimbres 22 que e alimentan o desarrollan
desde los dos plegadores; 8l rodillo 21 e€s un rodillo dni-
Go que tiene el ancho de los dos plegadores de urdimbre ¥y
va soportado de forms usual por brazos de apoyo oscilantes
23, sensibles a las variaciones en tensién de los hilos de
urdimbre 22, camo es bien sabido en esta técnioa; Bl meca-
nismo de la figura 1 se vé desde el ladb trasero o interno
dé loe plegadores y rodillos, y las uidimbres 22 se dibujan

. Pasando por encima de loe costados delanteros del rodille

2, -

Un mecanismo regulaior de desarrollo dnico de tipo
normal j de accién positiva 24 se prevé y monta en un cos~
tado del telar adyacente 10 de la forma nqrmal. Bl mecanis-
mo regulador de desarrollo 24 es ol mecanismo regulalor de
desaxrrollo deéc?ito en la United States patent 2.786,491,
concedida a J:c.ﬁuht, ¥ la construccidn y modo de funcio~
namiento del mecanismo regulador de desarrollo en esa pa- ‘
tente somn idénticos & los del mecanismo 24, comwo 86 expli-
caré ofs adelante. 4

Con relacién a la Pigura 2, éua muestra una parte del
mecanismo regulador de desarrollo 24, de la patente Hunt

mencionada, se utilizan ndmeros de referencia iguales para
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piezas iguales que las indjcadas en la patente Hunt; dnica-
mente esos nimeros de referencia llevan una "prima® para -
distinguirlos de los niémeros ye utilizados en la figura ll_
Bn las figuras 1 y 2, la placa 14 de la patente Hunt se in-
dica como 14'1 Te parte inferior del soporte del montaje

15 en la patente Hunt se indica como 15t, y sujeto mediane
te pernos en 15a a la cara externa del costado del bastidor
10 del telar adyacente. Bl eje de salida 33 de la patente
Hant se¢ indica con 33' en la figura 2, apoyado para su giroe
en elementos de cojinéte 34' y 35', que forman parte fnte-
ara de la plac; 141, exactamente como en la patente Hunt;
Bl soporte 26 de la patente Hunt se indica en 26' en la
figura 2 as{ como los elementos 62!, 611, 40%, 39¢, 37' y
41‘1 Estas piezas seflaladas con nﬁﬁﬁros.dﬁ féfereﬁcia 6cn
*piimaﬂ en la figura 2 muestran sencillamente ciertos ele-
mentos normalea del mecanismo regulador de desarrelle Hunt
en la patente 2 786,491, y cuyo mecanismo regulalor de
desarrolleo se incorpora totalmente en ol mecanismo 24 Qe
esta selicitud de patente y que por consigulenta no nece-
sitar{ ser descrito en lo referente a construceién y funcio-
naﬁiento ya que es idéntico a dicho mecanismo patentado, co-
mo hemos 1ndicado; El acoplamiento de tensidn 55 de la pa-
tente Hunt citada se indica con el nimero 55! en las figu-
ras 1 y 2, y este acoplamiento va desde el extremo trasero
del brazo de soporte 23 del rodillo adyacente al elemento
de pivote 56¢, figura 2, correspandiente al elemento 56 de
la patente Hunt rarea interconectai el mecanismo regulador
de . desarrollo propiamente dicho con el rodillo que respon-
de a la tensién; Todo lo concerniente a esta construccidn

68 bien dﬁnocido en la técnica y se indica concretamente
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en la patente Hunt c¢itada, )

De acuerdo con el invento, el engranaje sin fin 42
de la patente Hunt que va montado pars giro libre en el
eje de¢ desarrollo 43 de dicha patente se suprime totalmen.
te en @1 presente anen;ho. Y en su lugar se monta un en-
granaje sin Zin 25, figura 3, que forma un todo con un pe-
quefio alojamiento de diferencisl 26'. La corona 25 del pre-
gente invento engrana con un tornille sin fin aituado pox
debajo 27, el cual es idéntico en comstruccidn y en funcig
namiento al tornillo sin fin 33 del ¢je de salida 33 del
mecaniemp regulador de desa_rrollo Hunt en la patente Hunt
cita.da'. .

Bn el presente invento, el alojamiento 26, que tiene

la corone 25 formando un todo con el mismo, incluye una zo-

' na de cubo tubuler 28, apoyada libremente para‘'giro en una

envolvente alecuada 29, rigida con un eje tubular de desarro-
1lo 30. El alojamiento 26 tiene una tapa final 31, desmon-
table y unida rigidamente a la misma medisnte tomillos 32,
teniendo la tapa 31 una abertura central y una envolvente
33 que recibe, para que pueda girar, el tramo final de un
eje tubular de desarrollo macizo 34 que se prolonga teles-
céplcamente a través del eje tubular de desarrollo 30 y
adaptado para girar en un movi;n_iento relativo sl eje 30 en
algunes casos o bien girar al mismo tiempe que dicho eiel.

tnos bujes o cesquillos adicionales 35 y 36 van montados de

forma fija en los extremos del eje tubular de desarrollo 30
pare dar un apoyo adicional de rotacidn al eje de desarro-
1llo macize 34 y en une relacidn ligeramente separada del
eje tubular'.

m'q par de piﬁonés cdnicos diametralmente opuestos 37
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van montades flojos en unos ejes radiales 38, anclajos ri-
gldamente dentro de unas aberturas en costados opuestos

de la carcasa 26, preferentemente mediante prisioneros 39,
situa@os por debajo d¢ los tornillos 32 y anclados in sitw
por los mismoe; Los pificnes 37 tienen iguales didmetros
primitivos e iéﬁél némero de dieqtes; Un primer engranaje
eénico 40 engrana con los pifiones cénicos 37 en los lados
correspoﬁdicntes de los mismos y va qnchavetado en el punto
41 al eje tubular de desarrollo 30 para accionar el miamo;
Un engranaje compafiere cénico 42 ﬁge tiene el mismo diémg-

- tro primitivo y nimero de dientes que el engranaje 40 en-

grana con los pifiones 37 en los lados opuestos del mismo
y opuestos diametralmente al engranaje 40 en relacién oon-
traria al mium&.'EI-engranaJQ cénico 42 estd enchavetado
en {3 al eje de desarrollo ma cizo interior 34; t retén
a4 que hace &aiento en una canal en el eje 34 sujeta el
cubo del engranaje cénico 42 y evita un movimiento longi-
tudinal del mismo y un movimiento longitudinal del eje }4
relativamente al engranaje diferencial de la carcasa 36,
Como ya se ha indicado, la corona 25 queda sustituida por
la corone 42 3de la patentevnnnt; El encaje telescépico de
lo= ejes de desarrollo 30 y 34 del presente invento sus-
tituye 8l eje dnico de desarrollo 43 de la patente Bunt;
En los demds aspectos, el mecenismo regulador de desarro-

llo de la patente Hunt y su objeto y modo de funcionamien-

to son ;dénticos al mecanismo regulador de desarrollo 24

de este‘invento;
Come en la petente de regulacién de desarrollo de
Hunt, el soporte 15%, figura 3, va fijo al costado del te-

- lar 10 ¥y tiene una zona axial de cubo 45 integral con el

Pl
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mismo y dotada de casqﬁ;;lps 46'y 47, en los cuales el
oje tubular de aesazro}lo 30 se apoya libremente pudien~
do girar en los mismos. Ia zona de cubo 28 del alojamien-
to 26, puede hacer tope con un extremo del cubo tubular
45 como se indica en la figura 3I. Juntg al gran engranaje
19 del plegad’ohz‘ de urdimbre 13, figura 3, un primer pifién
recto 4‘8. esté enchavetado en 49 al eje tubular de desa-
rrollo 30 y engrana con €l éngranaje 19 para arrastrar a
este ﬁltimpl. mn are espaei#dor S0 puede separar el pifién
48 de la zona de cubo 45, como 86 indica.

Situado inmediatamente al lado del cubo 51 el pifién
recto 48, ol eje macizo de desarrollo 34 estd acoplado ri-
&idamente por un acoplamiento de dos piezas 52-53 con \m
éje de dewarrollo largo prolongado que es en realidaﬁ una
prolongacidn el eje macizo 3’4‘. ia peﬁe de acoplamiento
53 eets enchavetada al eje 54 en el punto 55, y la parte
del acoplamiento 52 esté enchavetada en 56 al eje 54‘. Bl

'je de desarrollc prolongado 54 Gescansa y apoya cerca de

gsu centro longitudinal en un cojine‘ce' 57, colocado en un

soporte intermedio 12, figurae.l y 39,'. El eje 54 se pro-

longa longitudinalmente ¥y os paralelo al eje 15, sobre 6l
cual 195 blegaderes 13 y 14 van montados y espaciados del
eje 15. Adyacente sl gran engranaje 20 del plegador 14, un
segundo piiién recto 58 idéntico ai pifign 48 eetd enchave-
tado en el eje 54 en el punto 59, y engrans constantemente

.con el gren engranaje 20, el cusl es idéntico al gran en-

graneje 19. El extremo adyacente del eje largo 54 se apo-
ya en un cojinete 60 montado rigidemente en ¢l costado del
telar 11. Por consiguiente, el eje 54 estd apoyado sustan-

cialmente en ambos extremos y en un punto prdxime & su
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centro longitudinal, Un espaciador 61 puede disponerse
comp se¢ dibuja entre el biﬁén 58 y el cojinete 60, figu-
ra 3a. i -

El funcionamienté del mscanismoves el siguiente:

purante el funcionamiento del telar, el mecanismo
regulador de désarrollo 24 est4 acoionado continuamente
por ¢l eje 25 indieado en la patente Hynt.2,786,491 ¥ se-
flalado en la misma en 25!, figura 1; Como se explica cla~
ramente en la patente Hunt el accionamiento de poless va-
riables que incluye la correa 41t funciona en este caso
conjuntamente con el brazo de balance lastrade 57' y &
través del aceplamiento de temnsién 55', bajo 1a influen-
¢la del Todillo 21 para regular 1h~veiocidaﬁ del eje de
ealida 33%, y & través del tornillo 27 montado en el mis-
Mo, regulér la velocidad del eje de desarrollo engranado
directamente al plegador de urdimbré.

En la patente Hunt, el eje de desarrollo se indica
en 43, figura 2, mientras que en este invento el eje de
desarrollo &e compone del eje macizo 34~y_su larga pro-
longacibn 54 Y €l ofe tubular 30: En el presente invento,
la corona 25 que forma parte unitaria de la carcasa 26
corresponde a la corona 42 de la patente Hunt, y en to-
dos los demde aspectos, ¢l mecanismo regulaior de desarro-
110 24 es idéntico al mecanismo de la patente Hunt, como
Y& hemos dicho.

Por consigulente, con relacién a los dibujos de
esta solicitud, durante el trabajo del telar el tormille
de salida 27 acciona la corona 25 bajo €l control del me-~
caniemo regulador de desarrollo 24 para mantener les hi-
los de'nrdimbra 22 en ambos plegadores 13 y 14 bajo una
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tensién précticamente constante y moviéndose a una veloci-

~ dad lineal también pricticamente constante que es el pro-

pésito del mecanismo regulador de desarrollo. Dado que
los dos grupos de urdimbres 22 que pasan desde los plega~
dores 13 y 14 ee utilizan en el telar del tejido ancho pa-
ra producir un trozo dnico de tejido y no dos trozos se;
parados del mismo, todos los hilos de urdimbre 22 estén
bajo la influencia de unos rodillos comunes de recogiéa
en el telar, no dibujados, y no habr4 veriacién en la ten-
sién entre los dos grupos de urdimbres 22 que pasan proce-
dentes de los dos plegadores 13 y 14. Los cambios en la .
tensién de la urdimbre afectardn por consiguiente a todas
las urdimbres 22 al uwnisono para producir un movimiente
ﬁ; oscilacién del rodillo comin 21 y un reajust-é correspon~
diente del mecanismd regulador de desarrollo 24 a través
del acoplamiento de tensidn 55%', y por consiguiente el mo-~
canismo regulador del desarrollo 24 trabaje de forma idén-
tica & la descrita en la patente Bunt pares variar la velo-
cidad del tomillo 27 y de la corona 25 en respuesia a la
tensién Je la urdimbre para mantener dicha tensidn précti-
camente qonétante en todo momento'. Cuando no intervienen
otros factores, la corona 25 éira & la velocidad dictadé
por el mecanismo regulador de desarrollo 24 y la caja in-
tegral 26 gira con la corona 25 haciendo que los pifiones
cénicos 37 gire como un todo con la caja 26 pero quedande
estacicnarios en sus proplos ejes de rotaci6n.. B esta
situa@én., los pifiones 37 funcionan como chavetas y hacen
que los dos engranajes céuicos mayores 42 y 40 giren al
un{sone en la misma direccidn y a la misma velocidad para
hacer girar al mismo tiempo el eje tubular de desarrollo
= 10 -

~
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30 ¥ el eje macizo de desarrolle 34, incluyendo la prol&h- _
gacién de eje 54,4a ls misma velocidad y en la mismg direc-
¢ién al unfseno. Esto hece que loe pifiones rectos 48 y 58
giren al unfsono a la misma velocidad y en la misma direc—
ién para arrastrar los granos engranajes 13 y 20 de las
dos plegedoras 13 y 14 al mismo tiempo y & la misma velo-
cidad para slimentar o dar salida a ice hilos de urdimbre
22 de los dos plegadores de la forma requerida.

8in embargo, en la préctica, los plegadores de urdim-
bre 13 y 14 pueden no ser idénticos en lo que se refiere
a los hilados de urdimbre arrollados en los mismoa; Puede

arrollarse una longitud de urdimbre ligeramente superior

. en un plegader que en el otro, y/o la densijad del hilado
‘de urdimbre de un plegador diferenciarse algo de la densi-

dad de hilado del otro plegador. Bstas variables harén ne-
cesarios due une de los plegaderes 13 & 14 gire a una ve-
locided d@iferente que el oiro plegador para alimentar to-
&0 el hilalo de urdimbre 22 a una velocidasd lineal constan-
%e, como oe requiere durante la fabricaecién del tejido, co-
mo cuando los didmetros de los hilos en los dos plegadores
separados pueden hacerse ligeramente diferentes durante el
desarrollo; Cuando estas variaciones tienen lugar, el en-
granaje diferencial en la carcasa 26 trabaje para compen-
sar lesvariaciones de lengitnd‘de urdimbre y/o densidad

en loe otros plegadores y las diferencias en didmetro de
hilado en los dos plegadores, que es una funcidn directa
de la longitud. Cuando bajo una tensién constante e igual
los dos grupos de hilado de urdimdre 22 hacen que sus Tes—
pectivos plegalores 13 y 14 giren a velocidaﬂes diferentes
para mantener constente e igual la velocidad del hile de
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urdimbre debido & dichas variables, los dos plegadores res-
ponderdn y girardn a velocidedes desiguales, y a través de
los engranajes 19 y 20 y los pifiones 48 y 58 que engranan
con los mismos, los ejes de desarrollo tubular y macizo 3Q
y 34 girvarén también e velocidades diferentes durante el ~
trabajo o giro continuado de la caja dsl diferencial 261
Bajo estas condiciones, los doe engranajes cénicos 40 ¥
42 deben evidentemente girar a velocidades diferentes y
relativas mituas mientras continuan siendo accionados por
los pificnes cénicos 37, y éstos dltimos girarén también
por consiguiente sobre sus ejés individuales de giro en
loe véstagoe 38 para permitir la velocidad necesaria Te=
lativa de los engranajes cénicos 40 y 42, mientras la co-
rona 25 y la caja 26 coﬁtinua'giraﬁdo para arrastrar a

loe dos tramoe de ejes de desarrollo que encajan teles-
eépicamente: Bn . otras palabras, el mecanismo de engrane~
je diferencial entra en jusge autendticamente en los mo-
mentos necesarios para compensar las variaciones en lone
gitud y densidad de los hilos de urdimbre en loe dos ple-
gadores separados 13 y 14 de manera que todas las urdim-
bres 22 se alimenten siempre a la velocidad lineal précti-
camente conetante requerida bajo el control del mecanie-
mno regulader de desarrollo; '

Cuando hay poca o ninguna diferencia en longitud o
densidad de hilgdo en los dos plegaderes de urdimbre,
habréd poco o casi ningdn movimiento diferencial en la ca-
Ja de engranajes 26 .y ningin o muy poco giro de les pifio-
nee cénicos 37 en sus rropios ejes de rotacién, y dichos
pifiones cénicos servirén meramente para enchavetar los
dos engranajes'éénicos 40 y 42 para que giren préctica;

r
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mente al unisono con low ejes de desarrollo 30 y 34; )
la préotica cuando los dos plegadores de urdimbre 13 y 14
pueden ser. casi idénticos en lo referente a longitud de
nrdimbie y densidad, existird una accién diferencial ni-
nime o giro de los pifiones cdpicos 37 en sus propios ejes
durante un desarrollo co@pleto de las dos urdimbres en el

funcionamiento del telar. Sin embarge, la unidad de engra-

naje diferencial estd siempre disponible para entrar auto-

métieamenﬁe en accién para compensar var;aciones &randes
0 pequefias en la longitud d¢ urdimbre y/o densidad en los
dos plegpdorqs cuando se‘pgesanten; )

Ahora quedard claro que la simple sustitucién de la
corona 42 de la patente Hunt por la unidad de engranaje
diferencial incluyendo la corona integral 25 permite que
el mecanismo regulador de desarrollo Hunt controle total-
mente los dos plegadores dé urdimbre‘aeparados'montadog
en el miemo eje 15 en el telar del tejido ancho: El 1nf
vento no necesita en absoluto otros cambios o modifica~
ciones en la gsﬁructura fundamental del telar y la susti-
tucién‘mny pequefila de plezas en el mecanismo regulador pa-
tentado de Hunt permite a este (ltimo que pueda adaptarse
fécilmente al control de dos plegadores de urdimpre sepa~
rados; El invento es simplificado, compacto y econémico
de fabricar y fécil de instalar y mantener y s -utiliza-
c¢ién aumenta grandemente la flexibilided y utilidad del
tipo bien conocido del mecanismo regulador de desarrollo
en la patente citada de Hunt §ue ahora tiene un uso tan
extenso comercialmente para controlar el funcionamiento
con‘un solo plegador de urdimbre;

Ha de entenderse gque la forma del invento aqui di-

-1l3 -




10

15

20

25

20

AR
bujada y descrita ha de tomarse como un ejemplo preferido

del mismo, y que pueden hacerse varios cambios en forma,

"tamafio y disposicidn de las piezas sin aparturse del es-

piritu del invento o del marce de las reivindicaciones que
siguen,

Bsta solicitud, gque corresponde & la presentada en

. los Estades Unidos de América el 30 de Abril de 1962, ba-

Jo el n2 191,107, se acoge a los beneficios del articulo
51 del vigente Estatutc sobre Propiedad Imdustrial.

R‘O T A

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn
en Espaiia, por VEINTE afios, gon los siguientes:

lﬂl - Un telar que incluye un par de plegadores de
urdimbre separsdos e independientemente rotatorios, mon-
tados uno al lado del otro; medios de¢ rodillo comunes a
dichos plegadoies de urdimbre y con }osAguales towan con-
tacto cooperativo lo# hilos de urdimbre que pasan proce=-
dentes de los plegadores; un dnico mecanismo regulador
de desarrollo para los dos plegadores de urdimbre de di-

" cho telar y operativamente conectado ¢on los medios de ro-

dillo, y dotado de un tornille sin fin de salida de velo-
cidad variable; en dicho mecanismo regulador de desarrello,
un 4rbol tubular fotatorioc de desarrollo o'axance, que se
extiende junto a uno de dichoe plegadores de urdimbre; un
tramo © éeccién}de arbpl rotatorio de desa:rollo 0 avance,
que se extiende enchufado a través del 4&rbol tubular de
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avance e incluye una prolongacidén que se extiende junto

al otro plegador de urdimbre, tramo: adaptade para girar
al unisono con y respecto al 4rbol tubular de avance; unas
ruedas dentadas de engranaje en cada uno de dichos plega~
dores de urdimbre y solidarias con éstos; un . Difidn en

el 4rbol tubular de avance y en dicho tramo de &rbol de
avance girando con &stos, engranando un¢ de dichos pifio-
nes con cada rueda dentada de plegador de urdimbre para

“mover a este §ltimo; una rueda dentada helicoidal monta~

da a rotacidn sodbre. el 4rbol t:bular de avance y que en-
grana con dicho tornillo sin fin de salida de velocidad
variable; una caja de alojamienfo de engranajes solidaria
con dicha rueda dentada helicoidal y girando con ésta;
dentro de dicha caja, dos ruedas dentadas cénicas encha- -
vetadas una al 4rbol tubular de avance y otra al tramo

de érbol de svance citsado, Y un par de pifiones cfnicos
que engranan con dichas ruedas dentadas cdnicas, montados
a rotacién en dicha oaja ¥y que forman con ella y con di-
chas ruedas Qenta&as"cénicas el dispositivo de engranaje
diferencial que puede funcionar autondticamente permitien-
do una rotacién relativa del 4rbol tubular de avance res—
pecteo al tramo de érbdl ds avancey respondiente a la va~
riscién en las ve;oaidadés de rotacidn de dichos plega-

dores de urdimbre,

22, - Un telar gue incluye un par ge plegadtores de
urdimbre separados © independientemente rotatorios; un
érbol donde van montados dichos plegadores de urdimbre
wo al lado del otroj una rueda dentadé en cada plegador
de u?dihbre, bara dar- movimiento a éste; wn rodillo co-
min a dichce plegadores de urdimbre, en contacto coopera~

- 15 -
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tive con los hilos de urdimbre que pasén desde éstis‘éi J
telar; un dnico mecaniemo Tregulador de desarrollo montsa-—
do en ei ﬁelar f comin a dichos plegadores de urdimbre y
operativamente conectado con el rodillb Yy que incluye un
tornille sin fin de salida de velocidad variable; en dicho
mecanismoe regulader de desarrollo, unos.tramos7o gecclio-~
nes de arbol de desarrolle o avance que ajustan enchufa~
8os uno en otro, extenﬁiéndoae paralelamente al‘eje comdn
de dichos pieéadores d¢ urdimbre, y de los cuales tramos
de &rbol Qe avance uio se extiende junto a la rueda denta-

de 8e un plegador de urdimbre pientras el otro se extlende

A juhte a la rucda dentada del oiro plegador de urdimbre; en
| cada tramo. de arbol de avance, un pifiln dentado gque en-

grana con 1a rueda dentada contigua de uno de Aichos Ple-
gadores de urdimbre; y los medios de engranaje diferencial

operativamente conectados con los tramos de 4rbol de avan-

ce para'hacer funcionar a éetos al unf{sono y permitir la

retacién de uno respecto &l otro cuando ello es preciso.
para manﬁener'veloci&a&es_lineéles esencialmente ;gualas
en los hiloe de urdimbre que vienen ge dichos plegadores,
rara combensar las variasciones en 4stos, incluyendo dichos
mediqa de engranaje diferencial una rueda dentada helicoi-
dal que engrane con dicho tornille sim fin de salida de
velocidad Vaxiable, y es movida por éste;

Bn; - Un telar gque 1nclgye un par de plegadores de
urdimbre independientemente rotatorios y montados en posi-
cién coaxil; en cada plegador de urdimbre, una& rueda dente-

¢e de accionamiento; unos medios de rodille comunes a di-

choe plegalores de urdimbre, que cooperan en contacto con

lps hilos de urdimbre provenientes de éstoss uﬁ dnico me~

gt
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canismo regulador de desarrollo, en d?ci 215, comin &

dichos Plegadores de urdimbreé y operativamente conectado
con dichos medios de rodille y dotado de un engranaje de
salida de velpcidad variable; ;n dicho mecanismo regula?
dor de desarrolle, unos tramos de érbol de desarrollo o
avance, coaxilgs J esencialmente paralelos al eje de dichos
plegadores de urdimbre; en dichos tramos coaxiles de 4rbvol
de avance, unos pifiones dentados que.eﬁgranan con dichas
ruedas dentadas de los plegadores de urdimbre; el meeaxfis-
mo &e engranaje Giferenc;al para dichos tramos coaxiles de
érﬁol dé avance y materialmente montado en ellos y conec-
tado & los mismos cen transmisidn de fuezza.ﬁbtriz; y una

rueda dentada que va en dicho mecanismo de engranaje dife-

'rencial. en contacto cooperative con y movida por dicho

engranaje de malida de velocidad variable.
42, - Un teler segin el punto 3, el cual incluye un

par de ruedas dentadas cénicae montadas una en cade wno

' @e dichos tramos de érbol de avance para hacer girar a és-

tosj un par de pifiones c&hicoa que- engranan, con transmi-
sién de movimiento, con dichas ruedas dentadas cdnicasf
una caja de alojamiento portadora de dichos pifiones céni-
cos en rotaciée y que puede girar segin el eje-comin de
los tramos de 4rbol de avence coaxiles; mientras dicha
rueda dentada que coopera en contacto con dicho engrana-
Jje de salida de velocidad variable va solidaria con dicha
caji para hacer girar a ésta sobre dicho eje comﬁn;

5¢, -~ Un telar que incluye un mecaniasmo de desarro-
1lo ¢ avance de 4ipo positive para teiaras, adaptado para
controlar dos plegaﬁores de.nrdimbre separados e indepen-

dientemente rotatorios en el telar; un &rhol de salida de
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velpcidad variable, en el mecanismo de desarrollo, que

&ira durante el funcionamiento del telar y tiene una ve~

lecidad de rotacién respendiente a las variaciones de

tensidn mecénica de los hilos de urdimbre suministrados
desde dichos plegedores de urdimbre; en dicho mecanismo,
unos tremos coexiles de 4rbol de avance adaptados cada
uno para ser conectado con transmisién de fuerza motriz
& uno de dichos plegadores de urdimbre; un mecaniemo de
velocidad diferencial montado en dichos tramos coaxiles
de 4rbol de avance conecténdolos entre s{, y que incluye
una caja rotatoria de alojamiento, cuya rotacién contro-
la el funcionamiento de dicho mecanisme diferencial; y wn
sistema de engranaje que interconecta el 4rbol de salida
de velocidad variable del mecanismo de desarrollo o avan-
ce, ¥y dicha caja rotatoria de alojamient;.
' 69; - Un telar segin el punto 5, en el cual dicho
sistema de engranaje es un tornillo sin fin en dicho 4r-
bol de salida de velocidad variable y uns rueda dentads
helicoidal que engrana con gﬁuél ¥ estd formeda de une
Pleza con dicha caja rotatorié. ‘ |

72, - ﬁﬁ telar segin el punto 5, en el cual dicho
mecanismo ge velocidad diferencial incluye un par de rue=-
das dentaedas, enchavetadas una a cada uno de los citados
tramos coaxiles de &rbol @e avance, y un par cooperativo
de pifionee que engranan con dichas ruedas dentadas y van
montados a rotacién en dicha caja rotatozig.

891 ~ Tn telar segin el punto 7, en ¢l cual diche
par de fuedas dentadas y el par cooperative de pifiones son

unas ruedas dentadas y pificnes cénicos dispuestos dentro

~ ae dicha caja, y dichos tramos coaxiles de 4rbol de avance

- 18 -
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sobresalen penetrando en dicha caja y llevando montadas
las dos ruedas dgntadaé.

92; - n telar que incluye un par de plegadores de
urdimbre coaxiles e-mdependientemente rotatorios; medios
de rodille comunes & los plegadores de urdimbre y con los
cuales medios cooperan en contacto los hilos de urdimbre
suninistrados desde log plegedores; un dnico mecanismo
de desarrolle o avance de urdimbre en el telar, para con-
trolar simulténeameite ¢l funcionamiento de dichos plega-
dores de urdimbre, y enlazado cén Yos medids de rodillo
y dotado de un 4rbol de salida de velocidad variable; en
dicho mecanismo de desarrollo, unos tramos de &rbol de
avanee coaxiles, independientemente rotatorios, y que
ajustan énchnfados uno en otre, los cuales se extienden
en el sentido longitudinal de dichos plegadores de urdim-
bre y paralelos a los mismoe; en‘diphoa plegadores de urny
dimbre y tramos de &rbol de avance, un sistema de engra-
naje cooperative de modo que cada seccidn o tramo de &rbol
de avence pusde controlar la rotacién de uno de dichos
plegadores de urdimbre; un mecanismo de engranaje dife-
rencial montado en dichos tramos coaxiles de &rbol de avan-
ce y conecténdolos entre s{ operativamente de wodo que
permite a estos dltimos girar simulténeamente, o bien gi-
Tar independientemente uno re;pecto a otro a distintas
velocidades d¢ Totacidn} y un sistema de engranaje que
interconec%a.opezativémente diché mecanismo de éngranaje,
diferencial con dicho &rbol de salida de velocidad varie-
ble del mecanismo dnico de avance o desarrcllé.

'109; - Un telar segén el punto ¢, en el cual dicho

sistema de engranaje d¢ltimamente citado comprende una Tue-
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da dentada fijada al 4rbol de salide de velocidad varia-
ble, y un érganoc combinado de engranaje externo y caja
rotatoria para dicho mecanismo de engranaje diferencial y
apoyado para girar en dichos tramos coaxiles de &rbol de
avance que ajustan enchufados uno en otro.

112.. -Tn taler..

Tal. Yy como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, representado en los dibujos que s¢ acowpafian y con
loe fines que oo han_espec:iﬁcaﬂo.

Bsta Memoria consta de veinte hojas escritas a miqui-
na. por una sola carﬁ.

Nedrid, 31 JUL 1963
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