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Es bien sabido que los animales han de ser alimen-
tados durante el ordefiado. En consecuencia, los compartimien-
tos de ordefiado destinados a las ovejas u otros son, gene-
ralmente, celdas lineales en las que los animales son dispues-
tos colateralmente, y un transportador se desplaza por delan-
te de ellas para llevarles continuamente el alimento.

Se ha comprobado, no obstante, que este modo de a-
limentacién plantea problemas importantes, ya que el despla-
zamiento del alimento perjudica a algunos de los animales, ya
gue la cantidad de alimento que les es presentado es irregu-
lar, puesto que estéd en funcién de la cantidad gque toman los

animales que les preceden.

Asi la presente invencidn tiene por objeto remediar

estos inconvenientes proporcionando un compartimiento en el

que los animales son inmovilizados respecto al alimentq.que
L] . A
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les es presentado, al mismo tiempo que en relacién al dispo-

sitivo ordefiador, y que, no obstante, hace posible una opera-

cién de ordenado en continuo y de manera casi automatica
L

De hecho la invencidén tiene por objeto un comb&fti—

miento de ordefiado gue comprende un piso articulado siﬁ'}fn,
en el que la parte superior, horizontal, se desplaza efbro
una entrada para los animales a ordefiar y una salida para los
animales ordefiados, y porque estd provisto en uno de sus la-
dos de testeras, cada una de .as cuales lleva, por una parte
un comedero desplazado lateralmente respecto a ellas, y por

la otra un 6rgano de cierre del paso hacia este comed:ro, que

puede ser eclipsado hacia abajo pero esta solicitado constan-

/

temente hacia la posicién de cierre.
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Cada animal que llega sobre el piso accede facil-
mente al comedero mas cercano a la entrada haciendo oscilar
con su cabeza el 6rgano de cierre, pero es retenido ensegqui-
da por este Gltimo durante todo el recorrido horizontal del
piso articulado, aunque siempre es posible para el cuidador
hacer oscilar nuevamente este 6rgano y liberar el animal en
un punto intermedio.

Como es natural, el piso articulado, que constitu-
ye un transportador articulado montado sobre un bastidor,
los comederos y las testeras son invertidos cuando pasan por
debajo del bastidor, de manera que cualquier alimento que
gquede en dichos comederos es vaciado, y cada animal recibe
una nueva dosis que puede ser bien determinada. « .o

La descripcidén que sigue, de un modo de realizacidn
dado a titulo de ejemplo no limitativo y representado ?n_los

« * ®
dibujos anexos, hara resaltar, por lo demas, las ventatas 'y
caracteristicas de la invencién. En estos dibujos, la figura
.
vess’e

1 es una vista esquematica en alzado de un compartimiento de
PY L]

[ 2N )
ordefiado segin la invencién, y la figura 2 es una vista *en

planta segin la linea 2-2 de la figura 1. sete
Como se muestra en los dibujos, un compartim{egéo
de ordefiado lineal segin la invencién comporta un bastidor
-1-, que puede ser colocado simplemente sobre el suelo o es-
tar provisto de ruedas, eventualmente, a fin de ser movible.
Este bastidor -1- sostiene en cada uno de sus extremos un ro-
dillo respectivo -2- y -4-, y un piso articulado sin fin -6-
pasa sobre estos rodillos y es arrastrado por el -4-, el cual

estd unido por una transmisidén de cadena -8- con un motor -9-
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sostenido por el bastidor -1-. De preferencia, este Gltimo
sostiene igualmente una solera plana y horizontal -10- sobre
la que se desliza el piso articulado -6- durante su despla-
zamiento horizontal bajo la accién del rodillo de arrastre
-4-,

El piso articulado -6~ comporta, a intervalos regu-
lares, unas traviesas -12-, cada una de las cuales lleva, en
uno de sus extremos, una placa vertical -14- que forma una
testera, y en cuya cara opuesta a la traviesa -12-, lleva un
comedero -16- que sobresale lateralmente. De hecho, cada co-
medero -16- se prolonga, como se muestra en los dibujos, has-
ta dentro del espacio gue separa las dos placas adyacenteg

-14- vy ligeramente detrés de la placa vecina. En consecuen-

cia, cada comedero -16- cierra el espacio -18- de entre las

dos placas -14- y es accesible a través de este espaciq...

A proximidad de uno de los extremos de la solera

-10- (en el extremo de la izquierda en el caso del dibujo) se
halla montado un corredor de entrada -24- y un tabique -iﬁ—
que prolonga este corredor por encima del piso articulaab"y

termina en un flanco -28-, paralelo a las traviesas —124}:que

guia al animal en direccidén del comedero -16-.
Al exterior del piso articulado -6~ y por encima de

los comederos -16- se halla montado un distribuidor de ali-

mento, simplemente indicado esquematicamente con -30- en la

figura 1, que asegura el rellenado del comedero -l6a- gue es

llevado por la placa -14- que se encuentra enmascarada por

el tabique -28-, es decir, el primer comedero de la parte su-

perior horizontal del piso -6-.
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Se sobreentiende que sobre el piso articulado se
encuentran montados igualmente dispositivos ordefiadores de
cualquier tipo apropiado, en cada uno de los espacios deli-
mitados por las traviesas -12-. Por lo demas, se puede prever
medios conductores de los animales que salen del compartimien-
to, en el extremo del piso articulado opuesto a la entrada
-24-; ya que estos medios son conocidos, no han sido repre-
sentados a fin de no complicar el dibujo.

Cada espacio -18- estd cerrado por una barra -20-
montada oscilante en la parte superior de la testera -14- y
que sobresale lateralmente por el mismo lado que el comedero
~16-. en el modo de realizacibén representado, la barra —29—

LY N ]

forma parte de un brazo -22-, que le es sensiblemente pexpen-

o"o
dicular, de manera que gueda montada a modo de béscula en la

testera -14-; no obstante, se ha previsto un tope encimg;del

6rgano de cierre constituido de esta manera, para impedir ‘con
seguridad la elevacidén de la barra -20- mads alla de su posi-

cién horizontal de cierre. Preferiblemente, este 6rgano” dé

cierre estd montado dentro de la propia testera -14-, éd&'es

hueca al menos parcialmente, y el borde superior de esta.tes-

tera juega el papel del indicado tdpe superior. “. "
Durante el ordefiado las ovejas, por ejemplo, son
conducidas por el corredor -24- y guiadas una a una por el
tabique -26- hacia el primer espacio -18- y el primer comede-
ro -16-. La posicién horizontal dela barra -20- es ligeramen-
te mas baja que la altura normal de la cabeza de una oveja y

el animal puede pasar su cabeza por encima de dicha barra vy,

tratando de alcanzar el comedero -16-, la rechaza hacia aba-
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jo haciéndola oscilar alrededor del eje de articulacién -21-
tal como se muestra en la figura 1. Cuando el animal ha al-
canzado el comedero, la barra -20- es liberada y el brazo
-22- hace bascular el é6rgano de cierre en el sentido opuesto,
devolviendo la barra -20- a su posicidén horizontal, ahora en-
cima de la cabeza del animal, aplicandola contra el tope su-
perior. El animal queda inmovilizado en el sentido de que no
puede ni levantar la cabeza ni abandonar el comedero. Enton-
ces se instala el dispositivo ordefiador, y el piso articula-
do, arrastrado por>el rodillo —-4-, desplaza a la vez la ove-
ja emplazada, la testera -14- correspondiente, el comederq
-16- y este dispositivo de ordefiado, durante todo el recorri-

do horizontal de su parte superior, hasta cerca del roding

-4-. En este momento, la oscilacidén de la testera alrededér

de este rodillo, produce la de la barra -20- y libera el , ani-

mal, que puede abandonar el compartimiento. "
Sera evidente para el experto del ramo, que se pue-

de prever un dispositivo de desenganche automatico del apa-

rato ordefiador en este extremo del piso articulado, de hhné—
ra que el animal ordefiado pueda abandonar el compartimieééb
sin dificultades. Es igualmente evidente que la barra 3}5;2
que sobresale dentro del espacio -18-, encima de la cabeza
del animal, siempre es accesible desde fuera, de modo que en
cualquier momento se puede ejercer voluntariamente un esfuer-
zo sobre ella y provocar su basculamiento hacia abajo para
liberar un animal en un punto intermedio del recorrido, sin

esperar la oscilacién de la testera -14-.

Al final de su recorrido horizontal superior, las
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testeras -14- gque llegan al extremo de la derecha del compar-
timiento oscilan alrededor del rodillo -4- y son arrastrados
a lo largo del recorrido horizontal inferior del piso sin fin.
Durante esta trayectoria, los comederos -16- que llevan son
invertidos, y cualgquier alimento restante es evacuado y pue-
de, .en su caso, ser recogido. En el lado opuesto, la oscila-
cién alrededor del rodillo -2- endereza la testera -14- y el
conedero -16- que se presenta, éste, en posiciédén horizontal
normal bajo el distribuidor -30-. Un ajuste apropiado de este
distribuidorrpermite suministrar a cada animal una dosis de
alimentordeterminada_y bien conocida, la cual, eventualmente,
puede ser adaptada al animal particular al que va destinada.

Se sobreentiende que el motor -9- puede hacerapo§i—

ble arrastrar el piso articulado en continuo a una velocidad

tal que el tiempo de paso sobre la solera -10- corresponda al
- .I .C.

tiempo necesario para el ordefiado. En una variante, el &tcio-

namiento por el motor -9- puede ser efectuado de manera in-

termitente, emplazando un numero determinado de animales a

lo largo del piso articulado en movimiento, deteniéndol&zdﬁ—
rante el ordefiado, y provocando otra vez el desplazamiéﬁﬁ%}
del piso -6- para permitir la salida de los animales yaio;ée—
fnados.

Un tal compartimiento, que puede ser utilizado tan-
to dentro de un establo, como al aire libre, y facilita con-
siderablemente el ordefiado al inmovilizar los animales res-
pecto a sus comederos de alimento, permite igualmente facili-
tar la cria de ovinos, caprinos, bovinos u otros, por un ra-

cionamiento individualizado de cada uno de ellos durante el

L]



ordenado, o incluso independientemente de éste, y garantiza
una elevada seguridad permitiendo liberar en cualgquier mo-

mento uno u otro de los animales en caso de necesidad.
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REIVINDICACIONES

1. Compartimiento de'ordeﬁado y de alimentacién,
caracterizado por el hecho de que comporta un piso articulado
sin fin cuya parte superior, horizontal, se desplaza entre
una entrada para los animales a ordefiar y una salida para los
mismos, y esta provisto, en uno de sus lados, de testeras ca-
da una de las cuales lleva, por una parte un comedero despla-
zado lateralmente respecto a las mismas, y por la otra un
6rgano de cierre del paso hacia este comedero, gque puede ser
eclipsado hacia abajo pero que esta solicitado constantemente
hacia su posicién de cierfé. .

2. Compartimiento de ordefiado y de alimentacié;,

.o e
segln la reivindicacidén 1, caracterizado por el hecho dé.é;e
el o6rgano de cierre es una barra montada basculante en }g.

« * ¢

parte superior de la testera y que sobresale lateralment® de

ella por el mismo lado gue el comedero.
3. Compartimiento de ordefiado y de alimentéﬁiéh,

- .’.

segin una de las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado ﬁér'el
hecho de que cada testera comporta un tope para impedif:£;°
elevacién del 6rgano de cierre mas alla de la posicién~%§;i—
zontal de éste.

4, Compartimiento de ordefiado y de alimentacién,
segun la reivindicacién 3, caracterizado por el hecho de que
el 6rgano de cierre estd montado en el interior de la teste-
ra, que es hueca, y en su posicidén horizontal topa contra 1la

pared superior de esta Ultima.

5. Compartimiento de ordefiado y de alimentacién,

/
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segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por
el hecho de que el pisc articulado estd montado sobre rodi-
llos llevados por un bastidor, de forma que los comederos
basculan alrededor de estos rodillos y son invertidos y va-
ciados durante su trayecto ?or la parte inferior del piso.

6. Compartimiento de ordefiado y de alimentacidn,
segun ur- “: las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por el
hecho de que 1la parté superior del piso se desliza sobre una
solera plana que forma parte del bastidor.

7. Compartimiento de ordefiado y de alimentacién,
seguin una ae las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por el
hecho de que éada testera esta constituida por una placa
vertical fijada sobre una traviesa que forma parte del ?igé
articuladd, y porque el comedero que lleva se prolonga lgfé—

ralmente hasta detréas de la testera adyacente.

. “‘ ..
-

8. Compartimiento de ordefiado y de alimentacién,
segin una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado por el

hecho de que la entrada es prolongada por un tabiqgue trans>

versal que guia los animales a ordefiar. “ea”

- .. -

9. Compartimiento de ordefiado y de alimentacisn,
segln una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado'géglel
hecho de que 1lleva montado un distribuidor de alimento curso
arriba del piso articulado, encima del primer comedero er-
guido.

10. Compartimiento de ordefiado y de alimentacién.

Todo ello segun queda descrito en la presente memo-

ria y resumido en las reivindicaciones contenidas al final

de la misma, establecidas de acuerdo con el articulo 100 del
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vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial y que comprende

en conjunto once hojas foliadas, escritas a maquina por una
sola cara.

Barcelona, 31 de mayo de 1985

R.J. FULLWOOD & BLAND LTD
I. PONTI
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HOJA UNICA

FIG. 2
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