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Este invento @e refie a%ﬁs@& cosechar maiz, cereall

o mafs indio (1lamado mafz en adelante y en las reivindicaciones).

les méquinas cosechadoras anteriormente propuestas estaban
yprovistas de un par de rodillos mordasa o aprehensores llanadoa
tagresivos”, oapaces de girar en direcoionss apropisdas y ouys fun-
cifn es la de aprehender o asir entre ellos los tallos o ocsfias y em-
rujarlos hacia abajo de tal modo gque ocuando las grandes mazoroas lle-
gan & la mordags do loa rodillos ‘s'on arrancadas de log tallos, En
anteriores méquinas de éntas, los rodillos agresivos 'aprohenaom,
estaban formados por profundas nervaduras o esirfas pars 'mnenta-r
sus oualidaden apﬂhsom. Ios rodillos agresivos aprehmbru de
esta naturalezs dan ocomo resultadc el dafiar n.' las magoroas, produ-
oen pérdidas de grano de mais y ademfs se ha probado que son peli-
£ro8Rs. , . |

Pare obviar estas desventajes se he propussto tembién el oo-

. locer placas aprehensoras estecionarias sobre los rodillos para evi-

tar el oontaocto de estos con las masorcas, pere en este oaso smumen-
ta el problema de la acumulacidn de cafins o tallos rotos y secos,
Uno de los fines de este invento es ol de cbviar o mitigar

estas desventajas,

241 presehto invento es uns miquina oosechadora de mais que
inoluye un bastidor que lleva, oolocadoa uno junto al otro, un par

~ de modillos aprebensores lisos giratorios, un par de rodillos agre~ -

sivos transportadores, giratorios tambiln, colocados debajo de los
aprehensores, y todos ellos inclinkndose hacla abajo por la parte
de atréds y por encize de los rodillos arrehensores, unas oadenss oo-
leotoras provistas de dedos o éan‘;ioa que se extienden sobre 108 ro- |
dillos mprehemsores, movibles haoia atrds y hacia sdelante a lo lar-
g0 de los rodilios y dispuestos de tai tom‘qno los tallos rotos
por los rodillos aprehensores son desalojados de los x0dillos por
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~ las oadenas,

Preferentenente se onplean pau@a oxpulsd.&n, plozas aguza~
das, que se extienden hacia atrés y colocadas sobre y 2 la saga de
los rodillos aprehensores para proporcionar una suave operaciln de
expulsifn, fuera dé los rodilloe,

Con el fin de realizar una entrega susve de magorcas al ex-
tremo de los rodillos aprehensores, las piezas agusadas pusden gi-
Tar en sentido oontrario al de los rodilles.

Una realiszacién del invento serf desorita ahors, por medio
de un ejemplo, oon referencia al dibtujo que acompafia a la memoria
descriptive y en la ouals

' le figura 1, s una vista en plants de la cosechadora de
mais, g
_La figara 2, es un alzado lateral de la cosechadors.

La figura 3, es un diagrame del alzado lateral del mecanis-
mo oc¢sechador pars ilustirar su fmolonmamiento,

Ia figura 4, es una viata del mecanismo en la direocién de -
lg.floohu:wen la figura 3.

le figura 5, esuaaviataenplanta del moaniamoae tmai
#ién de la oosechaddra.

Is figura 6, es un alzado del extremo oorreapondiente a la
figura Se ' -

Is figura ;, ¢8 una vista en plente més amplia de los rodi-
llos del transportador.

La ﬁ.g;.n-s 8, es una vista en seccién sobre 1la linea VIII-
VIII de 1a figura 6.

 Con Teferencia a las figures 1 y 2 del didujo, la oosechado={
ra do mafz comprende un mecanismo cosechador io, un aparato de ex~
puleién de los tallos o oafias 11, un desgranador 12, y una platafor-
ma 1), para recoger y almacenar, todo e¢llo montado sobre un dnido
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™ bastidor o chasis iransportador J.ZPBZ ovr8das de moler 15,

35% con respecto al suslo, los rodillos estén sostenidos detrés en

Ios rodillos 21 y las plesas clnicas 9, tienen todos ellop superficies

Y
- 3

P21 bastidor 14 de la oosechadora, incluye una barre de traccifn 16,
por medio de la oual la oosechadora puede ser remoloads por un trac-
tor, la posioién del trastor relativa a la de la ocosechadors en fun-
cicnamiento, esté indiocsds por las ruedas sagueras del tractor 18,
1a fveres et suministrads a la cosechadora desds el motor
del traotor y transmitida por intorl.ledio de-un eoje transmigor, 19,

El meoaniamo ocosechador 10 como bien se ve en la figura 1, es=)
t4 montado a un lado de la oosechadore, y en 1a posioién de ﬁ'ahajo
Se extiende lateralmente mis allf del tractor. X1 mecanismo cosecha~
dor 10 estd oonstiuﬁo alredodor de un bastidor lateral 20 y oompren-
de un par de Todillos aprebensores 21, un per de rodillos alimentado-
re8 22, un par de oadenas colectoras 23, un per de cadenas alimenta-
doras 24, y wn par de fundas metélicas 25 que sirven pare emcerrar el
meoanismo y para marcar o formar una via de alimentacidén 26, que se
vé mejor en las figs. 1 y 4.

 Gon referemcia & las figs, 3 y 4, los dos rodilios aprehenso~
res 21 son paralelos ¥ estén colocados el uno junto al otro de wodo
que los dos se inclinen hacia abajo desde atrds, a un fngulo de unos

los extremos supericres por cojinetes de la cejs de transmisién, tal
como se describe mfa adelants, y delante por cojinetes 2:1 sustenta~
dos por soportes 28 en el bastidor 20, Sobre lom rTodillos 21 y exten-
diéndose delante de 1os ocojinetes 27, bay pieszas obnicas 29 temina-
das en punta, Imodhtmnhmtoﬂehoajadbmhi&do
la gosechadors hay.piem 9 de expuisidn, las cuales son continuacio-
nes haaia atrés de los rodillos 21, pero que giran independientements '
de ellos, ' Bstes piesas de expulsisu sirven pars proporcionar un lan-
saniento suave fuera de los rodillos de una forma que serd descrita,
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Los rodilios de alimentacién 22, estén situados justamente
debajo de loa rodillos aprehensores y son po.raleio. unos a otros,
Van tasbién montados en sus extremos superiores sobre cojinetes en
la caja de tranmeisién de la cosechadora y por delante a&hq:e cojia
netes 30 scstenidos por los soportes 28, Delante de los cojinetes
30 estén las plesas obnicas 31, Los rodillos alimentadores 22 van
provisios de canales en espiral 1) que oontinfan en 32 & lo largo
de las plezas en pioo 31 y ademés van provisios tambisn de ocanales
longlitudinales reotos que se extienden a todo 1o largo del rodillo
¥y -que son puntiagudos en su secclén vertical. Ios oanales 33 y M

‘de oada transpertador giren entremezolados oon los del otro rodillo
-transportador, toda ves que los rodillos giran al unisono perc em

gentldo ocontrario,

Yoa rodillos alinontado,:lvs e igualmente los aprehensores,
son nominslmente paralelos pero se puede contar oon una previaién _
para ume ligera divergencia en la parte delantera, haciendo que los -
goportes 28 sean ajustables demtro del bastidor,

les dos oadenas coleotoras 23 van montadas inmediatsmente
encima de 10s rodillos aprehensores 21R y 21L y ceda uno de ellce
pe oxtlende entre una meda.‘denta.da 35 en 1a fa.'cte supeyior del we-
oanismo cosschador 10 y ura ruedas dentada 36, monteda inmediatsmen-
te delante de las piezas en pico 29, las oadenas 23 se ven en dia-
grams en los dibujos y oomo puede verse em la figura 4, tienen do-
dos o garfios 37 que se extiender haala afuera, montados a interve-
loz a lo largo de las cadenas, entremescléndose los garfios 37 de
una osdens coleotors éon los dedos de otra cadena oolectors, les

- cadenas coleoctoras 23 van conduoides desde el arbol 38 de 1s cospw

chadora & través de una cedens conduotors (que no se ve), una cabe-
sa de transmisifn y de los ejes 40 en los ciue van montadse las rue-
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_las dos cadenss alimentadoras 24, van ords ung de ellas monta
&as' entre las ruedan dentadass 41 y 42 y se extienden deade el extremo
inferior de los rodillos sprehensores 21, a varios pils, delante de
las piezas clnicas 29, sobre los rodillos aprehensoress .las cadenas
alimentadoras 24, van tembiln provistas de dedos o garfios 43, que se
extionden dentro del canal de alimentacidn 26, estrechindose el canal
hacie atrdm entre las cedenss 24: H1 ertz:emo'zaguaro de las cadonas -
alimentadoras 24 Se superpone al extremo delanteroc de las cadenss co-
‘lectoras 23e las cadenas alimentadoras van tambien movidae por engra=
nes y cada Tueds dentada 41 estd movids por otra rueda dentada 35 por
intermedioc de un eje 44, una polea 45, una cadena 46 y una polea y eje
47, al cual por otra parte va asegurado el engrane 41e '
Con referencie a las figse 5 a la 8, la fuersa se suministra
a los rodillos aprehensores 21, a los rodillos transportadorss 22 y e
las piezas de expulsidn 9, desde un eje 48 a través de la caja de -
transmisidn 49, Un pifidn clnico 50 sobre un eje 48, engrana en otre
pififn cfnico 51 montado sobre un eje 52, al cual _vé sujeto el rodille
transportador por un pasador 53 montado en la caja de transmisidn 49,
sobre un cojinete de bolas 54« Sujeta al arbol 52 hay una Tueda den—
tada 55 que mueve otro engrane 56, montado sobre un eje 57, que eatd
sostenide en la caja de transmisisn 49, sobre un cojinete 58, y al -
cual o1 rodillo transportador de la derecha 22 va sujeto por un pasador
59« Asi los rodillos transportadores giran en seniidos contrariose
La rueda dentada 55 engrens tambifin con un piiidn 60 que va suj
t0 & un eje de sustentacibn 61+ Otra rueda dentads va sujeta al eje dj-
sostén 61 y engrana con una rueda dentada 63 para mover al rodillo =
aprehensor 21 del lado isquierdo por medio del eje 65 que va tambifn
montado sobre cojinetes en la cﬁja. de transmisidn 49.
? La rueds dentada 63 engrana tambifn con el pifidn 64 para mover
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tra en la f:lg. Ty para los rodillos transportadozjes ?2-

cual las plezas 29 van provisia.s de acanaladuras T2, habifndose demos-|

cuandoe se encuentran en el cahal de alimentacion 26 se muevent a una

. al rodillo aprehensor del lado Zﬁﬁeﬁf

66 montado sobre cojinetes 69« ILos rodillos aprehensores se musven

itermedio de un eje -

asf en direccionss opuestas.

La Tueda déntgda. 56, com§ se ve on la f£ig. 8, tombien engrana
con un piﬁ&ﬁ 70, integrante de la pieza de expulsiln 9 del lado de-
recho y que a su voi ergrana con otro pifidn 71, integrg:';te de la pie—~
ga 9 de expulsibn del lado izquicrdo. Estas piezes 9 éiran asi en
direcciones contrarias, intercaldndose cojinetes entre ceda pieza de
expulsidn y el correspondiente rodillo aprehensor pai'g permitir una
rotacién independien‘be.

Le rotaciln del eje es tal que los rodillos a,limentan hacia w
abajo y les piszas de axpnlaiﬁn alimentan hacia arribae

Los soportes ds sustentaci&n. &e los cojineteg' 27 pa.ru loa ro~
dilloa aprehensores, se muesiran en detaiie en la fig. 5e¢ Los rodie
110 21 van fijados por pasa&ofas reapectivamente a iOS ejes 66, que‘
pasan & travls de los cojinetes 27, y & los cuales van - sujetae por

pasadores las pieza.s en pico 39e Una disposicidn smaante se mues—
La fié. Symuestrs tambien una modificacibn del conjunio, en el

trado que las piezas en pico lisas son mejores para cosechar tallos
cortos de ma:‘.z, mientras que las piezas 9 acanaladas son mﬁs satisfac—
tor:.as para cosechar tallos slios de mayor crec:lmiento-

Bl arbol 19 acoplado con el transmisor de fuerza del tractor
proporciona energla tanto para el eje impulsor 48 de 1a caje de trans-
wieidn 49 ds la cosechadors, como para sl dispositivo 11 de axpulsi&n

de tallos fuers del desgranador 12.
lies cadenss colectoras 23 y las al_imentsdoras 2% estin movidas

por los engranes a velocidades tales que los dedos o garfios 37 y 43,

velocidad taly que 6l componente horizorxta,l va dirigido hacia atras
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N relaci&n al bastidor 14 y es a.proximdmnte 1gua1 a la velocidad

a que dengrana la cosechadorase Ba decir, que en la direccifn del mo~
vimienito de la cqaeohado:a log dedos o garfios 37 ¥ 43, permanecen -
relativamente estacionarics con respecio a lé. velocidad del desgranadod

En funcionamiento al tractor, se conduce a travls del campo de
mafz, de modc gue el canal de alimentacidn 26, vaya alinesdo con una
hilera de plantas del cereale Como los dedos o garfios 43 de las -
cadenas alimentadoras esthn en &ngulo con'respecto a las calenas 24,
las plantes de mafz 73, (fize 3), son empujadas lateralmente hacia el
cehtro del canal alimentador 26, y esta aliméntaci_(’m ge Teallza suavew
mente entre las plezas en pleo 29 de los rodillos aprehensores y - '
tr%nsportadores respectivamente. Ademfs los dedos o garfios 43, for=
man un em'ejadp desde el momento del primer contacto de la coseohadora
oon el cereal y cualguier mazorca que s8¢ separa cae zobre el enrsjedo
¥ 8 hacia atrls a las cadenas alimentadoras 24« los tallos o cafias
son cogidos también por los agresivos rodillos transportadores 22R y
22L, los cuales expulsan los tallos y cuando una mazorca 74 se encaja
en los rodillos aprehensores 21, es separada del tallos la mazorca -
cosechada es aprehendida entonces por los dedos o garfios 37 y llevads
al extremo superior de la cadena colectore 27

Se ;bueda'apreci;r que la provisi&x de rodillos aprehensores
superiocres 21 en conjunciln con los rodillos agresivos alimentadores
inferiores 22, hace posible sl uso de estos rodillos lisos 21, como
cama del transportador, sobre el cual viajan las magorcas en su mar-
chahacia atrds, simplificando asi grandemente el designio de la cose-
chadoras Sin embargo, con esta disposiciln es neceéarivo el alimentar
de mazorcas un piso estacionario sito en el extremo mas alto y sllo
introduce ung ppsibilidad potencial de bloqueoe Pars evitar lg posi-
bilided de esta dificultad, es por lo que las piezas de expulsidn 9,

giran en sentido conirario a los rodillos aprehensores 21, de modo
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I que tienden a alimentarlos de mazoroas rlirigéndolaa haaia arriba.

"arrida a lo largo de los rodillos.

‘disponer de piegas (9) aguzadas de expulsién que we extienden hacia

Las mazoroas de mafz se pasan luego al desgranador 12, el ocual separa
los granos del resto de la magoros, siendo 1llevados los granos por
medio del sonducto 75 & la plataforma de snsacado 13, donde son ensa~
oadas y almaoenadas temporalmente,

En una modifiocaoién déi oonjunto desorito, se dispone de es-
pirales do doble sentido sobre los rodillos iransportadores, estando
las cabezas de las espirales a nivel de los exiremos de las acanale~
duras,

Bn otra modifioacidn, los rodillos alimentadores tienen acans~
laduras longitudinales en 1as ouales se forma una espiral helicoidal
de doble sentido,

REIVINDIGCACIONES

1. Una nﬁum para ocsechar méiz, que incluye un bastidor
en el gue van montados el uno junto al otro un par de rodillos "agre-
givos" giratorios {ransportadores que se inolinan hsais abajo por 1s
parte de atrds, caracterigada porque el baetido:f tiene también monta~
dos &l uno junto al otro, un par de yodillos apreheusoros (21) lisos
y giratorios sobre loa rodilios transportadores 22, inolinéndoge haoie&
a‘oa;]o por detrds los rodillos apmehenaores [21), y cadenas oolectoras
(23) provistas de dedos o garfios 37, que se extienden sobre los ro-
dillos aprehsnsores (21) ¥ que pueden moverse hacie atrés y hacia

2. Una mfquine segin la reivindicacién 1, caracterizsda por

atris sobre y detris de los rodillos aprehensores (21) pars propor-
cionar una expulsién suave fuera de los rodilles,

3. Tns mfquina segln la veivindicacifn 2, caracterizada por
1s rotsaién de las piezss (9) de expulsifn en mentido opuesto m la
de los rodillos apmohonaoréﬁ(el), oon el fin de propercionar un abas-
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4. Une mfquina segfin cuaslouiera de las reivindicaciones ane
teriores, caracterizada porque los rodilles (21) y 22) eon acoionados
& través de una caja de transmisién (29) comfn.

5¢ Una méquina seglin las réivindicaciones 3 y 4 caracteri-
gada porque las piezas (9) de expulsidn son también accionadas a tra-
vés de la ocaja de tr@smiaién comiin (49}, '

6. Una miquina segin cualgquiera de las re;ivindicaod.onea pre—
cedentes, caracterizads porque las cadenes alimentadoras (24) estén
situadas por encima y extendidas por delante de los rodillos (21),
para colooar suavemente las plantas de mafs entre los rodillos (21)
¥ (22), estando provistas las cadenas alimentadoras de dedos o gar-
tios (43). ‘ |

Te Una méquina segln la reivindicacidn 6, caracterizada
porque los oxiremos szagusros de las cadenas alimentadoras (24), se
superponen a los extremos delantercs de las cadenas oolectoras {23). '

8. Se reivindica por Gitimo como objeto sobre el que ha de
récaer la Patente de Inv;ncién que se solicita: "UNA MAQJINA PARA CO-
SECHAR MATZ", - _

Todo conforme se desoribe y reivindica en la presente memo—
ria que consta de diez phginas escritas a miguina y dibujos adjuntos.

Madrdd, 27 de Abril 1963

_ALFONSO UNGRIA
Pelo
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