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Kste invento ae refieW a^M#A&s^táA. cosechar maíz, cereal 
c mala indio (llamado maíz en adelante y en laa reí vindiead onea).

Lea máquinas oosedadoras anteriormente propuestas estaban 
proviatae de un par de rodillos mordaza o sprehensores llamados 
"agresivos", ospacee de girar en direooioaes apropiadas y cuya fun- 
dén es la de aprehender o asir entre ellos los tallos o oaSas y em­
pujarlos hacia abajo de tal modo que cuando laa grandes mazorcas lle­
gan a la aordasa de loa rodillos son arrancada* de loe tallos. Bh 
anteriores máquinas de éstas, los rodillas agresivas aprehensores, 
estaban formados por profundas nervaduras o estrías para aumentar 
sus cualidades apzSsnsoras. los rodillos agresivos sprehensores de 
sata naturaleza dan como resultado el daHar a laa mazorcas, produ- 
ocn pérdidas de grano de mais y además se ha probado que son peli-

1$
grosos.

i^ra obviar estas desventajas se ha propuesto también el oo- 
looer plaoas aprehensoras estacionarias sobre los rodillos para evi­
tar el oontaoto de estos con las mazorcas, paro en éste caso aumen­
ta el problema de la acumulad 6n de caSas o tallos rotos y secos.

Uno de los fines de este invento es el de obviar o mitigar 
estas desventajas.
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El presente invento es una máquina ooseohadora de **** que 
Inoluye un bastidor que lleva, colocados uno junto al otro, un par 
de rodillos aprehenaorea lisos giratorios, un par de rodillos agre­
sivos transportadores, giratorios también, colooados debajo de loa 
aprshensores, y todos ellos indinándose hada abajo por la parte 
de atrás y por encima de loa rodillos aprehenaores, unas oadenas oo- 
leotorss provistas de dedos o garfios que se extienden sobre los ro­
dillos sprdheasores, movibles hada atrás y hada adelante a lo lar­
go de los rodillos y dispuestos de tal forma que los tallos rotos 
por loa rodillos aprehensores son desalojados de los rodillos por
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- las cadenas.
! Preferentemente se
! das, que se extienden hada atrás y colocadas sobre y a la saga de 
! loa rodillos aprehensores para proporcionar una suave operación de 

expulsión, fuera dé los rodillos.
Cea el fin de realizar una entrega suave de mazorcas al ex­

tremo de loe rodillos aprabensores, las piezas aguzadas puedan gi­
rar en sentido oontrario al de los rodillos.

Una realización del invento será descrita ahora, por medio 
de un ejemplo, oon referencia al dibujo que aoompaKa a la memoria 
descriptiva y en la cual!

la figura 1, es una vista en planta de la cosechadora de
maíz.

La figura 2, es un alzado lateral de la cosechadora.
La figura 3, es un diagrama del alzado lateral del mecanis­

mo oosechador para ilustrar su funcionamiento.
La figura 4. es una vista del meoanismo en la dirección de 

1§ flecha IV en la figura 3.
La figura $, es una vista en planta del mecanismo de transmi­

sión de la oosechad&ra.
La figura 6, es un alzado del extremo correspondiente a la
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figura 5*
La figura 7, es una vista en planta m&s amplia de los rodi­

llos del transportador.
La figura 6, es una vista en sección sobre la linea VIII- 

VIII de la figura 6.
Con referencia a las figuras 1 y 2 dsl dibujo, la cosechado­

ra de maíz oomprende un meoanismo oosechador 10, un aparato de ex­
pulsión de loe tallos o oaHaa 11, un desgranador 12, y una platafor­
ma 13# para recoger y almacenar, todo ello mentado sobre un dnido

a
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Bl bastidor 14 de la cosechadora, incluye una barra de traooión 16, 
por medio de la cual la 00sachadora puede ser remolcada por un trac­
tor* La posioión d d  tractor relativa a la de la ooseohadora en fun­
cionamiento, está indicada por las ruedas zagueros del tractor 18.

la fuerza está suministrada a la ooseohadora desde el motor 
del traotor y transmitida por intermedio de un eje transmisor, 19*

Bl mecanismo oosecbador 10 como bien se ve en la figura 1, es­
tá mentado a un lado de la ooseohadora, y en la pesioián de trabaje 
se extiende lateralmente más allá del tractor* Bl mecanismo oosecba­
dor 10 está construido alrededor de un bastidor lateral 20 y compren­
de un par de rodillos aprehensores 21, un par de rodillos alimentado- 
res 22, un par de oadenas colectoras 23, un par de oadenae alimen ta- 
doras 24, y un par de fundas metálicas 25 que sirven para encerrar el 
mecanismo y para marcar o formar una vía de alimentación 26, que se 
vá mejor en las figs. 1 y 4.

Con referencia a las figs. 3 y 4, Ies dos rodillos spreheneo- 
res 21 son paralelos y están odocados el uno junto al otro de modo 
que los dos se indinen hada ahajo desde atrás, a un ángulo de unos 
35* eon respecto al sudo* Los rodillos están sostenidos detrás aa 
loe extremos superiores por cojinetes de la oaja de transmisión, tal 
como as describe más adelante, y delante por oojinetea 27 sustenta­
dos por soportes 28 en el bastidor 20* Sobre los rodillos 21 y exten­
diéndose delente de los oojinetea 27, hay piezas cónicas 29 termina­
das en punta. Inmediatamente enfrente de la oaja de transmisión de 
la cosechadora hay piezas 9 de expulsión, las cuales son continuacio­
nes hacia atrás de loe rodillos 21, paro que giran independientemente 
de ellos* Estas piezas de expulsión sirven para proporcionar un lan­
zamiento suave íbera de loe rodillos de una forma que será descrita. 
I#e rodillos 21 y las piezas cónicas 9, tienen todos ellos superficie!
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Loa rodillos da alimaataoi6n 22, están situados justamente 
debajó de loa rodillos prehensores y son paralelos unos a otros. 
Tan también montados en sus extremos superiores sobre oojinetes sn 
la oaja de transmisión de la cosechadora y por delante sobre oo ji­
netee 30 sostenidos por loa soportes 28. Delante de los cojinetes 
30 están las piezas o&nioas 31. les rodillos alimentado res 22 van 
provistos de canales en espirad 33 que oantindan en 32 a lo largo 
de las piezas en pico 31 y además van provistos también de oanales 
longitudinales rectos que se extienden a todo lo largo del rodillo 
y que son puntiagudos en su sección vertíoal. Los oanales 33 y 34 
de cada transportador giren entremezclados oon los del otro rodillo 
transportador, toda ves que los rodillos giran al unisono pero en 
sentido oontrario.

toa rodillos aliaentadorea e igualmente los aprehensores, 
son nominalmente paralelos pero se puede eontar oon una previsión 
para una ligera divergencia en la parte delantera, haciendo que los 
soportes 28 sean ajustaMLes dentro del bastidor.

Las dos cadenas coleotoraa 23 van montadas inmediatamente 
encima de los rodillos aprehensores 21R y 21L y cada uno de ellos 
se extiende entre una rueda dentada 35 en la parte superior del. me­
canismo eoseohador 10 y una rueda dentada 36, montada inmediatamen­
te delante de las piezas en pico 29. las oadeaas 23 se ven en dia­
grama en los dibujos y oomo puede verse en la figura 4, tienen de­
dos o garfios 37 qna se extienden hacia afuera, montados a interva^ 
los a lo largo de las oadenas, entremezclándose los garfios 37 de 
una cadena oole otora oon los dedos de otra cadena colectora. Las 
cadmías colectoras 23 van oonduoidas desde el árbol 38 de la cose­
chadora a través de una oadeaa conductora (que no ae ve), una caba­
na de transmisión y de los ejes 40 en loe que van montadas las ras-
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Las ¿os cadenas alimentadoras 24, van cada una de ellas monta­
das entre las ruedas dentadas 41 y 42 y se extienden desde el extremo 
inferior de los rodillos aprehensores 21, a varios pi&a, delante de 
las piezas cónicas 2$, sobre los rodillos aprehensores, .Las cadenas 
alimentadoras 24, van tambión provistas de dedos o garfios 43, que se 
extienden dentro del oanal de alimentación 26, estrechándose el canal 
hacia atrás entre las cadenas 244 EL extremo zaguero de las cadenas - 
alimentadoras 24 se superpone al extrema delantero de las cadenas co­
lectoras 23. Las cadenas alimentadoras van también movidas por engra­
nes y cada rueda dentada 41 está movida por otra rueda dentada 35 por 
intermedio de un eje 44, una polea 45, una cadena 46 y una polea y eje 
47, al cual por otra parte va asegurado el engrane 41*

Con referencia a las figs* 5 a la 8, la fuerza se suministra 
a los rodillos aprehensores 21, a los rodillos transportadores 22 y a 
las piezas de expulsión 9, desde un eje 48 a travás de la caja de - 
transmisión 49, Un piñón cónico $0 sobre un eje 48, engrana en otro 
piñón cónico 51 montado sobre un eje 52, al cual ya sujeto el rodillo 
transportador por un pasador 53 montado en la caja de transmisión 49, 
sobre un cojinete de bolas 54* Sujeta al árbol 52 hay una rueda den­
tada 55 que mueve otro engrane 56, montado sobre un eje 57, que está 
sostenido en la caja de transmisión 49, sobre un cojinete 58, y al - 
cual el rodillo transportador de la derecha 22 va sujeto por un pasador 
59* Asi los rodillos transportadores giran en sentidos oontrarios*

La rueda dentada 55 engrana también con un piñón 60 que va su je - 
to a un eje de sustentación 61. Otra rueda dentada va sujeta al eje de 
sostán 61 y engrana con una rueda dentada 63 para mover al rodillo - 
apreheneor 21 del lado izquierdo por medio del eje 65 que va tambián 
montado sobre cojinetes en la caja de transmisión 49*

La rueda dentada 63 engrana tambi&n con el piñón 64 para aovar
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. al rodillo aprehensor del lado é#rá^í^/2^)pd^iá;termedio de un aje - 

66 montado sobre cojinetes 6$. Los rodillos aprehensores se mueven 
asi en direcciones opuestas*

La rueda dentada 56, como se ve en la fig. 8, también engrana 
con un piñón 70, integrante de la pieza de expulsión 9 del lado de­
recho y que a su vez engrana con otro piñón 71, integrante de la pie­

za 9 de expulsión del lado izquierdo. Estas piezas 9 giran así en 
direcciones contrarias, intercalándose cojinetes entre cada pieza de 
expulsión y el correspondiente rodillo aprehensor para permitir una 

1üo rotación independiente.
La rotación del eje es tal que los rodillos alimentan hacia — 

abajo y las piezas de expulsión alimentan hacia arriba.
Los soportes de sustentación de los cojinetes 27 para los ro- 
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líos 21 van fijados por pasadores respectivamente a los ejes 66, que 
pasan a travós de los cojinetes 27, y a los cuales van sujetas por 

pasadores las piezas en pico 39. Una disposición semejante se mues­
tra en la fig. 7, para los rodillos transportadores 22+

La fig. 5,muestra también una modificación del conjunto, en el 
20 cual las piezas 29 van provistas de acanaladuras 72, hablándose demos­

trado que las piezas en pico lisas son mejores para coaechar tallos 
cortos de maíz, mientras que las piezas 9 acanaladas son más satisfac­
torias para cosechar tallos altos de mayor crecimiento.

El árbol 19 acoplado con el transmisor de fuerza del tractor 
2$ proporciona energía tanto para el eje impulsor 48 de la oaja de trans­

misión 49 de la cosechadora, como para el dispositivo 11 de expulsión 
de tallos fuera del desgranador 12.

Las cadenas colectoras 23 y las alimentadoras 21 están movidas 

por los engranes a velocidades tales que los dedos c garfios 37 y 43, 
cuando se encuentran en el cabal de alimentación 26, se mueven a una 
velocidad tal, que el componente horizontal va dirigido hacia atras

,
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en relación al bastidor 14 y os aproximadamente igual a la velocidad

a que desgrana la cosechadora* Es decir, que en la dirección del mo­
vimiento de la cosechadora los dedos o garfios 37 y 43, permanecen — 

relativamente estacionarios con respecto a la velocidad del desgranado 
En funcionamiento al tractor, se conduce a trav&s del campo de 

maíz, de modo que el oanal de alimentación 26, vaya alineado con una 

hilera de plantas del cereal* Como los dedos o garfios 43 de las - 

cadenas alimentadoras están en ángulo con respecto a las cadenas 24, 

las plantas de maíz 73, (fig* 3), son empujadas lateralmente hacia el 
centro del canal alimentador 26, y esta alimentación se realiza suave­
mente entre las piezas en pico 29 de los rodillos aprehensores y - 
transportadores respectivamente. Además los dedos o garfios 43, for­
man un enrejado desde el momento del primer contacto de la coseohadora 

con el cereal y cualquier mazorca que se separa cae sobre el enrejado 
y es hacia atrás a las cadenas alimentadoras 24* Loa talles c canas 
son cogidos también por los agresivos rodillos transportadores 22R y 
22L, los cuales expulsan los tallos y cuando una mazorca 74 se encaja 

Mi los rodillos aprehensores 21, es separada del tallo. La mazorca 
cosechada es aprehendida entonces por los dedos o garfios 37 y llevada 

al extremo superior de la cadena colectora 27*
Se puede apreciar que la provisión de rodillos aprehensores 

superiores 21 en conjunción con los rodillos agresivos alimentadores 

inferiores 22, hace posible el uso de estos rodillos lisos 21, como 
cama del transportador, sobre el cual viajan las mazorcas en su mar- 

chahacia atrás, simplificando así grandemente el designio de la cose­
chadora* Sin embargo, con esta disposición es necesario el alimentar 
de mazorcas un piso estacionario sito en el extremo mas alto y ello 
introduce una posibilidad potencial de bloqueo* Para evitar la posi- ! 

bilidad de esta dificultad, es por lo que las piezas de expulsión 9, 
giran en sentido contrario a los rodillos aprehensores 21, de modo
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* que tienden a alimentarlos de maaoroas dirigí ándalas hacia arriba.
Las mazoroaa de maíz ae pasan luego al desgranador 12, el cual separa
loa granos del reato de la mazorca, siendo llevados los granos por-
medio del conducto 75 a la plataforma de ensacado 13, donde son ensa­
cadas y alaaoenadas temporalmente.

En una modifioadón del conjunto descrito, se dispone de es­
pirales de doble sentido sobre los rodillos transportadores, estando 
las cabezas de las espirales a nivel de los extremos de las acanala­
duras.

En otra modifioadón, ios rodillos alimentadorss tienen acana­
laduras longitudinales en las cuales se forma una espiral helicoidal 
de doble sentido.

R E I V I N D I C A C I O N E S
1. Una máquina para cosechar máiz, que incluye un bastidor 

en el que van montados al uno junto al otro un par de rodillos "agre­
sivos" giratorios transportadores que se indinan hada abajo por la 
parte de atrás, caracterizada porque el bastidor/tiene también monta­
dos el uno junto al otro, un par de rodillos aprehensores (21) lisos
y giratorios sobre los rodillos transportadores 22, inclinándose hada 
abajo por detrás los rodillos aprehensores %21), y cadenas colectoras 
(23) provistas de dedos o garfios 37, que sa extienden sobre los ro­
dillos aprehensorea (21) y que puedan moverse hada atrás y hada 
arriba a lo largo de los rodillos.

2. Uha máquina segán la reivindioadón 1, caracterizada por 
disponer de piezas (9) aguzadas de expulsión que se extienden hada 
atrás sobre y detrás de loa rodillos aprehensores (21) para propor­
cionar una expulsión suave fuera de los rodillos.

3. Una máquina segdn la reivindioadán 2, caracterizada por 
la rotad ón de las piezas (9) de expulsión en sentido opuesto a la 
de loe rodilloa aprehensores(2l), oon el fin de proporcionar un abas-
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teoi miento suave de tallos o cañas de sais, al extremo de los rodi­
llos aprehansores.

4* Usa máquina según cualquiera de las reivindicaciones an­
teriores, caracterizada porque los rodillos (21) y (32} son accionados 
a través de una caja de transmisión (2$) común.

3# Una máquina según las reivindicaciones 3 y 4 caracteri­
zada porque las piezas ($)) de expulsión son también accionadas a tra­
vés de la caja de transmisión común (49),

6. Una máquina según cualquiera de las reivindicaciones pre­
cedentes, caracterizada porque las cadenas alimentadoras (24) están 
situadas por encima y extendí ¿as por delante de los rodillos (21), 
para colocar suavemente las plantas de maíz entre los rodillos (21)
y (22), estando provistas las cadenas alimentadoras de dedos o gar­
fios (43),

7. Una máquina según la reivindicación 6, caracterizada 
porque los extremos zagueros de las cadenas alimaatadoras (24), se 
superponen a loe extremos delanteros de las oadenas 00lectoras (23).

8. Se reivindica por último como Objeto sobre el que ha de 
reoaer la Patente de Invención que se solicita! "UNA KAQ3INA PARA CO­
SECHAR MAIZ".

Todo conforme se desoribe y reivindica en la presente memo­
ria que consta de diez páginas escritas a máquina y dibujos adjuntos.

Madrid, 27 de Abril 1%3
ALFONSO UNEBIA 

P*P*
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