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.esta en una relacién angular fija con respecto al bastidor a medida
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El invento se refiere a arados reversibles proyectados para — =
ser montados sobre los aparejosds enganche elevables de un tractor,
y am soporté sustentador para sostenimiento del arado cuando se -
suelta de los aparsjos de enganche del tractors
El invento es un arado reversible que tiene un bastidor prine
cipal, puntos de amarre para aségurar al arado al aparejo de enganche -
de un‘tractor, un brazo del arado montado sobre dicho bastidor y oscie-
lable de un lado a otro entre posiciones 1fmites alternativas, ung =
pluralidad de pilotes dependiendo de dicho brazo del arado, una plu-
ralidaed de ¢jes montado cada uno de ellos para ejecutar un movimiento
giratorio limitado en los respectivos pilotes citados ¥ una variedad
de elementos de discos de arado, montédo cada uno en el correspondien~
te eje, siendo su disposioi6n tal que los elementos del arado son co-
locados en sus propios angulos de ataque por contacto con el suslo y
con el movimiento de avance del arado con el referido brazo en cual-
quiera de sus posiciones alternativas limitee
Preferentemente, el elemento mis avanzado del arado es llevado
positivamente al fngulo correcto de ataque, al efectuar el movimiento
oscilatorio del brazo, de una de sus posiciones a otrae
Preferentemente tambien,.el citado baétidor principal es suse-
tancialmente de forma de T y estd compuesto por sectores tubulares en
cruz rigidamente ensamblados, estando pivotado el brazo del arado cer
ca de su extremo delantero y sobre el sector recto del citado bastidor
para ejecutar un movimiento oscilatorio paralelo al plano del basti=
dore |
El arado puede incluir un conjunto‘de rueda acanalada montada
sobre un pivote en el extfemo ulterior del brazo para un movimiento
vde oscilacidn alrededor de un eje vertical y medios de acoplamiento de

dichos bastidor y conjunto de rueda acanalada des modo de mantener a
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que el brazo cltado se mueve entre las posiciones limite referidase

Preferentemente el congunto de la rueda acanalada incluye un
sub-bastidor reforzable lateralmente que sustenta las ruedas acanala—
&as capaces de funcibnar aitefnétivamenﬁe y una conexion entre dicho
sub-basfidor y el brazo citado del arédo para hacer que alternativa=—
mente, una de las ruedas citadas entre en posicin de funcionamiento
por medio del movimiento 6scilénte del brazo del arsdo dentro de di=-
chas posiciénes 1imites

Preferentemente tambiln, el arado incluye una placa acodada
montads sobre un pivote en el basgtidor principal citado, proporcio-

nando un punto de amarre para aseguraer al arado al gancho superior

anclar él brazo del arado en las citadas posiciones limite, solténdo-

se dicho mecanismo de cierre por alzamiento del arado por encima del
aparej§ de traccidn de modo qﬁe el bragzo del arado quede libre para‘
moverse entre las referidas posicionesblimite.

Preferentemente fambién, el érado lleva un mecanismo de cam—
bio que permite el movimiento de oscilacidn del brazo del arado de
un lado a otro entre‘sus posiciones alternativas 1fmites

El arado puede incluir un soporte empivotado al bastidor prin
cipal y movible entre una posicidn de transporte y una posicidn de —
sustentacin, proporcionando esta posiciln un punto de sustentacién
bien separado de la linea de los elementos del arado cuando el brazo
de este oscile a aguel lado del ‘bastidor principal en el cual el so-
porte estd sujeto por un pivote y un cerrojo que asegure dicho so=
porte en la posicidn alzada para el transporte, liberandose el cerro-
jo solamente cuando él brazo del arado haya oscilado a aquel lado en
que el soporte estd sujeto por el pivotee

Ahora se describirén como ejemplo algunas realizaciomes del

invento correspondientes a‘loé dibujos adjuntos, en los cualess
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" la fige 1, s una perspectiva de la parte posterior del aradé:
mostrando al invento enganchado‘a un tractors

La fige 2, es un alzado lateral ampliado del arado mostrado
en 1la figs 1; algunas partes estdn mostradas en seccidnj

la fige 2a, es una seccidn amplisda tomada a lo largo de la
linea 28-2a, en la fige 25

la fig. 3, es una vista en planta de la fige. 23

Ia fige 4, es una seccién fragmeAtaria ampliada tomads apro-—
rimedamente & lo‘iargd de la linea 4-4- en la fige 3j

la fige 5, es una seccidn fragmentaria ampliade tomada apro-
ximadamente a lo laigd de la linea 5-5 en la fige 4;

Ly fige 6, es un slzado fragmentario reducido del tractor y
arado ilustrados en la fig. 1, -mostrando al arado en posicidn alzada
de transportes

Las figse ; y 8, son secciones fragmentarias similares a la.
fige 4 poro mostrando partes del mecanismo del arado en diferentes po=
siciones de funcionamientos

La fige 9, es una vista en perspectiva de un arado reversi-
ble de discos sustentado por un soportg;

La fig. 10, es una vista en planta del aradc mostrado en la
figs 9, alzado sobre el sistema de traccidn de un tractor ilustrado
gsolo fragmentariamente; |

La figs 11, es una seccidn fragmentaria ampliade tomads -
aproximedamente s lo largo de la linea 11-11 de-la fig. 103

La fige 12, es un alzado fragmentario ampliado tomado apro~
ximgdamente a lo largo de la linea 12-12 en la fige 10.

La fige 13, es una seccidn fragmentaria tomada aproximadamend-
te a 1o largo de la linea 13~13 en la fig. 123

La fige. 14, es una vigta fragmentaria similar a la de la fige

10, mostrando al arado de doble sentido en su posicibn inversa o al~
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- La fige 15, es una seceibn fragmentaria ampliadg tomada aproxi4

mgdamenté a lo largo de la lines 15—15vén la fige 143 y,

La fig. 16, es una secciln ampliada tomada a lo largo de la lid
nea 16-16 en la fig. 15

Con referencia a la fige 1, se muestras en ella un conjunto -
tractor-implemento que incluye un tractor 10 y un arado reversible de
discos 11+ El tractor 10 va provisto de ﬁn aparejo de snganche de =
tres puntos el cual incluye un par de ganchos de traccidn 12 del apa=
rejo de arrastre y un gancho superior 13, (veanse también las figse
2 y 3)e El tractor incluye tambifn un par de brazos elevadores 14,
unidos por ganchos de desprendimiento 15 a los de tiro 12, siendo =
capaces los brazos elevadores de alzar o bajar’loé ganchos de arrastrel
¥ el arado f1 al que sujetan-

El arado 11 incluye también un bastidor de arado 20, en forma
de T, compuesto por sectores tubulares en cruz y rectos 21 y 22 respecd
tivamente rigidamente ‘ensamblados. Este bagtidor sostiene un sub-
bastidor desplazable lateralmente en forma de un‘brazo tubuler 23,
empivotado cerca de su extremo délantero sobre el sector recto 22 para
el movimiento osoilatqrio paralelo al plano del bastidor 20 en forma
de Te El brazo 23 11e§a uns, colﬁmpa derecha 24 con cojinetes 25 =
(fig. 4) montada sobre una manga 26, rigidamente sujeta al sector rec—
to 22 del bastidors Un par de placas soporte colgadas 2;, sujetas s
los extremos opuestos del .sector en cruz del bastidor 21, proporcionan
puntos de amarre para los ganchos 12 de tiro ¥ placas de soporte de-
rechas 28 suminjstran un punto. de amarre para el gancho superior 13.
Una pieza em cruz 29 estd sujeta entre las placas 27 para mayor rigi-
dez y para proporcionar el mismo tiempo un lugar conveniente donde «
polgar‘los pesos accesorios (no mostrados) que pueden ser afiadidos -

para aumentar el peso del arados
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El brazo 23 ruede oscilar lateralmente entre posiciones 1imites
determinadas por un tope 31 (figse 2, 3 y 5) colocaio en el extremo -
delantero del brazo y un par de refuerzos 32 sujetos a la parte baja:
del sector en cruz 21 del bastidof, (ver fing 4y 5)e El tope 3 y
los refuerzos 32 tienen elementos intercalados para dar msyor rigidesz
al brazo en sus posiciones limites, asf como para esatablecer dichas
posiciones 1fmite. A este fin el tope 31 lleva uns gbertura circular
33 adaptada para alberger en ella pasadore; 344 los cuales forman par=
teé de los refuerzos 32« Los pgsadores 34 estan formados con apéndices
35y los cuales limitan positivamente el movimiento oscilatorio del bra-
zo 23« Con la abertura 33 asentada sobie'cualquiera de los pagsadores
34 se establece ung conexidn rigida entre el extremo delantero del =
brazo 23 y el bastidor 20 en forma de Te Esto minimiza los esfuerzos
de torsidn sobre 1la columna 24« ILe zaga del brazo 23, estd sostenida
por ung riostra 36 que se extiende desde la parte superior de la com
lurme 24 hasta un elemento terminal 37 que forma la parte zaguera del
brazo 23.

El arado es un arsdo de discos e incluye una diversidad de
elementos de arado en forma de discos 40 montados en puntos espacisdos
a lo largo del brazo 23, sobre ejes 41, que para el movimiento de 10~
tacidn limitado estén sostenidos por pilotes 42, pendientes del brazo
23+ Un pasador 43 va anclado én cada pilote 42 y atraviesa las ranu-
ras clnicas 44a y 44b del eje 41 (vease fige 20)s Las ramuras 4da y
44btienen su conicidad dirigida hacia el centro del eje 41 y sus bordes
obligan a los pasadores 43 & establecer posiciones 1imites de rotacidn
del eje 41+ Este movimiento limitado de rotacién permite a los elemen~
tos del disco 40 1llegar a sus propios &ngulos de atague al contactar
con la tierra, cuando el brazo 23 se mueve entre cualquiera de sus =
dos posiciones alternativase OCuando el brazo 23, varia de una posiciln

a la otra, los elementos del disco 40 giran solo parcialmente hacia su
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bajan para ponerse en contacto con la tierra, el movimiento hacia ade-
lante del arado hace que los elementos del disco actlien en toda la
extensidn que les permite su movimiento de rotaciﬁn, con el resultado
de que ellos se mueven dentro de su propio &ngulo de ataque con Tres-
pecto & la direccidn del movimiento del aradoe

El elemento mas avanzado del disco 40 est& positivamente en
posicidn sobre el movimiento oscilatorio del brazo 23, que se balances
entre sus posiciones 1fmites Para este objeto una palanca de horqui-
1la 46, estd sujeta a la parte de arriba del eje 41, sobre el cual va
montado el¢ elemento mas avanzado del disco y esta situada en posicién
idonea para cooperar con un tope 47 sujeto a un collarfn 48 pendiente
de la parte baja del sector 22del bastidor del aradoe Como bien puede |
verse en la figs 5, el movimiento oscilatorio del brazo 23, desde la
posicidn de la linea de Puntos a la lines de trazos llenosy la pOsi~
cidn ilustrads hace que 1a palanca de borquilla 46 golpée al refuerzo
47 para que el eje 41 gire en el sentido de las agujas de un reloj,
haciendo moverse al elemento mas delantero del disco 40 para colocarlo
en el éngulo de ataque conveniente. E1 movimiento inverso del brazo
23 vuelva a golpear al refuerzo-47 y mueve al elemento mas avanzado del
disco 40 en sentido opuestoe:

Un cuerpo con rueda acanalada 50 estd empivotadamente montado
sobre el extremo -zaguero del brazo 23, para ejecutar un movimiento de
desplazamiento alrededor-de un eje verticals El cuerpo incluye un par
de ruedas acanaladas 53 y 54 utilizables alternadamente, montades sobre
cojinetes en los brazos 55 y 56 respectivamente ‘que forman las partes
de un sub-bastidor 57 desplazable latemlmentes E1 sub=bastidor estd
montado sobrecojinetes en un eje 58 portador de una charnels guiado~
ra 59, de modo. que el sub-bastidor puede desplazarse alrededor de un

eje situado bien delante o bien detrds, para llevar alternativamente
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-2 uas u otras de las ruedas acanaladas 53, 54, a su posiciSn de fun—
cionamientos El dispositivo de la charnela guiadora 59, va montado -
sobre cojinetes en el miembro extremo del brazo 37, para un movimiento
de rotacibn generalmente alrededor de un eje verticals

Se dispone un gancho 51, para mantener el cuerpo 50 en una -
conveniente relacidn angular con respecto gl bastidor 20 dei arado,
mientras el brazo 23 se desplaza entre sus posiciones lfmites. E1 -
gancho 51, se extiende desde un soporte 61 fijado al bastidor 20 del
arado, hasta un brazo de la biela 62 que esté rigidamente sujeto a la
parte superior del.demento 59 y desde un enganche en parsleldgramo
con el brazo 23 'y el brazo de la biela 62« E1 brazo de la biela 62
¥ por lo tanto el cuerpo de rueda acanalada 50, permanece asi sustan-

- cialmente en la misma relacidn angular con respecto al bastidor 20,
cuando el brazo 23 se desplaza de un lado a otro entre sus posiciones
1mites.

Para colocar en funcionamiento la rueda acanalada apropiada
cuando el brazo 23 se desplaza de un lado a otro, se dispone de unas
conexion por medio de una biela provista de un pasador 63 deslizable-
mente enganchado en la parte delantera del miembro extremo 37 del bra~
z0 23, y acoplado por un movimiento oscilatorio general a una palanca
64 que va montada deslizablemente en el extremo superior del sub=bastid
dor 57« En funcionamiento, el pasador 63 queda alineado con el traze
23 cuando este d1timo se mueve entre sus posiciones 1fmite. Asf con
el brazo desplazado hacia la izquierda como se ve en las figse 1, 2
3, el pasador 63 esti situado a la derecha, visto por detris, del eje
58 sobre el cual el sub~bastidor 57 va montado. Como resultado, la
palanca 64 se desplaza hacia la derecha del implemento ¥ la rueds -
acanalada se baja a la posici8n de funéionamientOo Reciprocamente,
desplazandoss el brazo 23 a su posicidn alternativa de modo que estd

situado a la derecha de la linea central del implemento, visto por
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~ detrds, desplaza la palanca 64 hacia la izquierda, con el resultado de|
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que el sub-bastidor 57 queda inclinado de forma que levante a la rueda
acanalada 54 y desplace hacia abajo a la rueda acanalada 53 para colo;
carla en posiciln de funcionamienﬁo. Puedé verse asf, que el conjunto
de rueda acanaladas 50, eét& debidamente colocado durante el movimiente
de desplazamiento ae1 brazo 23e

Con el fin de.hacer §ariar el brazo 23 entre sué dos posicio=
nes, se utiliza el peso mismo del aradoe El mecanismo de este movimient
to, como se ve en las figse 5, 7 y 8, incluye dos varillas impulsorss:
71 ¥ 72 empivotadas sobre una placa 73 y en sus lados opuestos, placa
que va sujeta a la parte superior del irazo 23, junto a la columna 24.
Los extremos de las varillas 71, 72, se deslizan hacia una placa perfo-
rada 74 que pende del brazo‘éb en forma de Te Un muelle espiral es -
tensado entre las varillas 71, 72, para obligar a alinearse & las dos
verillas con el brazo 23+ Como resultado, en la posicidn del brago -
23 gefialada en la fige 5 por la linea comtinua, el muelle 25 tiende
a desplazar a ambas varillas impulsoras 71, 72, hacia abajo de modo
que la varilla Tl quede centrada con respecto a la placas perforada
T4 3 se exfienda por delante de la placa. En el movimiento de despla-
zamiento del brazo 23 a su posicidn alternativa segfin se muestra por
la 1fnea de puntos de la fige S, el muelle 75 trata nuevamente de =
alinear a las varillas 71 y 72 con el brazo 23, con el resultado de
que la varilla 71 se empareja con la parte superior de la placa 74
¥ la varilla 72 queda centrads y se extiende hacia adelante por delan—
te de la placa perforadae

El peso del arado actfia sobre el mecanismo del movimiento de

las varillas impﬁlsoras Ty T2, por intermédioc de una placs acodada
80 (figse 7 y B) empivotada sobre los soportes 28 ¥ que oacilando ~
sobre el pivote, recibe al gancho de cabeza 13, del enganche del -

tractors La placa acodade 80 es un miembro bifurcado sujeto por un
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que obliga el sector recto 22 del bastidor s limitar la rotacidn de
la placa acodada en sentido contrario a las ggujas de un reloj, figse
Ty 8+ Ia placa 80 lleva un pi€ o pedestal colgante, adaptado pare
enganchar a cualquiers de las varillas 71, 72, que esté.centrada en
la place perforada 74, es decir, cualquiera que se extienda hacia
adelante ante la referida placa T4e

Cuando el arsdo 11 es alzado -sobre ol sistema de enganche del
tractor, el arado tiende a desviarse en el sentido de les agujas del
reloj, junto a los extremos zagueros de los ganchos inferiores 12 del
sistema de enganche y ello tiende a forzar a la placa acodada 80 a
moverse en la misma direccidn del reloj junto al pasador 81 segln se
ve en la fige 4e Si el brazo 23 del aradc estd en libertad de mover— |
se, es decir, no esté'anclado en ung u otra de sus posiciones alter-
nativas, el peso del arado obliga a-la placa acodada 80 a girar sobre
el pivote alrededor del pasador 81 para gular a la varilla centrada,
la varills impulsora 71 en las figse 4 y 59 bacia la izquierda, con el
resultado de que el brazo del arado se desplaza desde la posicién de
1z lines llena de la fige 5 a la posicidn de la linea de trazos mos-
trada en dicha figurae A medida que el brazo 23 se desplaza, la otra
varilla impulsora T2 se>desliza perezosamente g lo largo de la vari-
1la impulsora 71, y pasa la parte del pié 83 de la placa acodada 80e
Cuando de nuevo baja el arado para su contacto con la tierra, la flac#
acodada 80 se desplaza en direccidn de choque contraria al movimiento
del reloj, hasta que la pieza de tope 82 toce al bastidor 20 del -
arado, en cuyo punto ls varilla impulsora 72 estf en libertad pare
golpear delante de la parte del pi& 83, por la acciln del muelle T5,
con gl fin de preparar al mecanismo del desplazamiento para la pro=
xima reversidn en sentido contrario.

Para mantener gl brazo 23 en sus posiciones alternativas se
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™ dispone un cerrojo de corredera con un pasador de cierre 90 (figse
4 y 5) montado deslizablemente en el collarin 48 y adaptado para =
enganchar los lados opuestos de un bloque cerrojo 91y sujeto a la =
parte superior de la superficie'de la placa 73« Un muelle espiral
en tensién 92, actuando por medio de una palanca 93 empivotada en un
eje 94, dentro del sector recto del bastidor 22, oblige al pasador
90, empujandolo hacia abajo, & ocupar su posicidn de cierres Un gan—
cho 95 interconecta a la palanca 93 & al ﬁasador 90, para evitar que
este se detenga en su deslizamiento arriba y abajo en el collarin -
48. €on el pasador 90 corrifndose hacia abajo en contacto con un lado
del blogue cerrojo 914 el braze 23 queda anclado contra todo movimien-
to de desplazamiento. As{, el arado 11 puede ser alzado sobre los -
ganchos de traccibn 12 y 13, del tractor, ¥ la fuerza ejercida por la
placa.acodada 80 contra la varilla impulsora extendida hacis atrés,
es resistide por el pasador 90 y el blogue 91 y asf el pasador 90 -
bloquea efectivamente el movimiento de la placa acodade 80s Como bien
se ve en la fige 5, el pasador 90 del cerrojo obliga a los lados =~
opuestos del bloque cerrojo 91 aanclar al bfaéo 23 en ambas de sus
dos posiciones alternativas de fumcionamientos

Una palenca 100, disparadors del cerrojo (figse 7 y 8) estd
dispuesta pare ser accionada facilmente desde el asiento del conductor
del tractor, para soltar automaticamenfe el cerrojo del arado, cadas
vez que esté ha de alzarse sobre el sistema de enganche del tractors
Ls palanca 100 tiene forms de L y estd empivotada s§bre un perno 101,
situado entre las partes bifurcadas de la placa acodada 80 y ells -
hace que el gancho de cabeza 13 se coloqus debajo del sistema de enw
ganche del tractor. El extremo de lamslance disparadora 100, que se
extiende hacia atrés, lleva débajo un pasador 102 fijado en la palanca
93 y el extremo opuesto de la palanca disparadors lleva un mismbro

movible 103 de refuerzoe
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_— El miembro de ayuda 103 estd compuesto por un par de placas =

P N et

paralelas, generalmente triangulares, 104 y 105, espaciadas rigidamen-
e por barras 106 y 10'} (vease fige 3¢). La barra 106 estd empivotada
en el extremo de la palanca 100, de modo que el miembro de ayuda 103,
puede variar entre las posiciones de trabajo y reposo. Para controlar
la posicidn del miembro 103, una palanca mane jada a mano; 108, estd
sujeta‘entre las placas 104 y 105 y vé,provista de un mango extensible
hacia arriba. La palanca 108 estd adabtadh para accionar por debajo
a un muelle de detencidn 109 sujeto a la superficie superior de la pa~
lanca disparadoras 100 de modo- que pueda retener al miembro 103 en su
posicidn de funcionamiento como se ve én las lineas de trazo lleno de
la fige 7+ Para desplazar al miembro 103 a su posicidn de inoperancia,
el operador del tractor no fiene que hacer mas que tirar de la palanca |
108 hacie adelante, es decir, soltar el resorte que actuas sobre el -
muelle 109, impidiendo al miembro 103 que gire én el sentido del reloj
como se ve en la fige %, al tiempo que la barra 106 se estd desplazan—
do en el extremo de la palanca disparadora 100

El funciongmiento del mecanismo de la palanca disparadora -
serd descrito ahéra comparando.las figse 4y 7 y 8 én la fige 4 los
componentes se muestran eon el arado 11 en posicidn baja y con el brazo
23, desplaszado hacia la izquierda visto en la direccidn del movimiento
del arado. Se notard que la barra 107 estd bien espaciada por debajo
del gancho de cabeza 13 del tractore

Elevando el arado, el &ngulo del gancho 13 con respecto al
bagtidor 20 cambia, con el resultgdo de que la barra 107 y el gancho
13 se pongan en contacto y lleven a la palanca disparadora 100, segin
las agujas de un reloj, a la posicidn mostrada en la figeTe Bsto hace
que la palanca 93 se eleve oponilndose a la fuerza del muelle 92y
empuja al pasador 90 del cerrojo demntro del collarin 48 y fuera del

bloque cerrojo 91. El brazo 23 queds asf libre del movimiento oscila-—
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~ torio y el peso'del arado causa la rotacidn de la placa acodada 80

alrededor del pasador 81 en fofma de gﬁiar a.la varilla impulsors T1
hacia la izquierda e invierte la posicién del brazo 23 en la forﬁa
descrita mas arribae Bste movimiento de la placa acodada 80 lleva
a la palanca disparadora 100 ligeramente a la izquierda seglin sé ve
en las figse 7 y 8, de modo que la barra 107 sueltg el gancho supew—
rior de traccidn 13, con el resultado de que el muelle 92 es nuevamen—
{te capaz de empujar al pasador del cerrojé 90 hacia abajo a ia P08i=
cibn de cierre contra el lado opuesto del blogue cerrojo 91. Esta es
la posicidn de los elementos mostrads en la fige 8+ El arado ha si-
do asi invertido y descerrojado sin aténciSn por parte del operador
¥ como resultado simplemente'de-elevar el arzdo sobre los ganchos de
tiro del tractors

Pars ajustar la'posiciSn elevada a la cual el pasador del ce—
rrojo 90 ha sido alzado, para soltar al brazo pars la inversién, la *
barra 106 del miembro 103 queda anclada a las placas 104 y 105 én
ranuras arqueadas 110. Asi,'soltando ¥y apretando latarra 106 en una
posicifn escogida a lo largo de las ramuras 110, se puede ajustar el
espacio de la barra 107 desde el extremo de la palanca disparadoras
Debe apreciarse que este espaciado controla el punio en el cual el
gancho superior 13, dé lugar a la rotacidn de la barra disparadora
100 para levantar el pasador 90 del cerrojos

En el conjunto mostrado en las figse 9 a la 16, el arado 11 se
muestra desconectado del tractor y estd sostenido sobre un soporte -
115 para su estacionamienfo. Este soporte incluys una pata 155 empivo-
tada sobre el bastidor principal 20 para contar con una posicidn efec—
tiva de sostén, del arado cuando el brazo 23 es desplazado hacia un
lado, (el mostrado en las figs. 9 y 10) y un cerrojo 156 que ancla a la
pata 155 en la posicidn de transporte a menos que‘el brazo 23 se deg-

place al lado correcto, es decir, a su‘pdsicién de estacionamiento, -
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~figse 9 y 10+ La pata 155 va empivotada generalmente sobre una de

las placas soporte suspendidas 27, mediante sostenimiento holgado por
un pasador deslizable inserto entre los brazos de un soporte 157 en
forma de Uy soporte desplazable y sujeto por un perno en la placa 27,
este perno es el 158. La pata 155 lleva un pasador de cierre 161 que
cuando la pata estd en su posicidn de soporte, es acogido dentro de -
una abertura 162 formada en un -apéndice 163, que se extiende rigida-
mente desde la placa 27 (ver figse 9 y 12). El pasador 161 estd =
abierto en su extremo exterior ¥ lleve una guarda 164 sujeta a la pa=
ta 155 por una cadena 165 que puede introducirse por el extremo del -
pasador de cierre en‘el lado opuesto dél apéndice 163, de modo que la
pata 155 quede anclada en su posicidn mas baja de sostenimiento.

El extremo inferior de la pata 155, lleva una placa pedestsal |
170 que cuando la pata 155 'se ‘encuentra en su posicidn de shstenimien—
to como se ve en la figs 9 y por linea de trazos en la fige 10, llega
al suelo y establece un punto de sustentacidn colocado en posicidn -
lateral a el y estd bien separado de la lines de los elementos del -
disco 40« El sostén 155 proporciona ast 1o que es en efecto el vérti-
ce de una base de sustentacidn triangular del aradoe

Cuando el brazo 23 esta en su posicidn alternativade fun—
cionamiento, la ilustrada en la fige 14, el punto de apoyo suminis-
trado ﬁor el soporte 155 estarfa completamente junto a una linea que
pasa a través de los discos 40, de modo que el arado esteria en una
posicidn inestable si se soltara del tractors Como se dice mss srri-
ba, el cerrojo 156 impide que la pata 155 se desplace hacia abajo =
dentro de su posicidn de sustentacidn cuando el brazo 23 estd en su
posicibn alternativa fig. 14, y por lo tanto queda evitada la posibi-
lidad de dejar inadvertidamente el arado 11 estacionado en posicién
inestable.

El cerrojo 156 esté‘caracterizado por el ojo de una llave
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L 171 hecho en la placs pedestal 170 y dispuesto para que pueda correr -

| v,
798750

sobre el gancho 51 El &ngulo de la placa 170 con la pata 155 es tal,
que la placa esté dispuesta sustancialmente en angulo recto al gancho
51 cuando la pata 155 es llevada a su lines sélida de poéiciﬁn de =
transporte, fig. 10, y el brazo 23 estd colocado en su posicibn de -
sugtentaciSne El ojo 171, con los compgnentes asf dispﬁestos, deja
libre facilmente al gancho 51, de modo que la pata 155 pgeda desplaw
zarse con facilidad sobre o fuera del gancho de modo que se suelte el
cerrojo 156 y permita al soporte 115 que pueda cambiar de la posicidn
de transporte a la sustentacidne. Con el ojo 171 colgado sobre el -
gancho 51, la pata 155 estd firmemente aperrojada my fuera del suelo
de modo que no interfiera la operacidn de transporte o trabajo del -
arados

Sin embargo, cuando el brazo 23 es llevado a-su posicidn al-
ternativa de funcionamiento, la placa pedestal 170 se inclina con =~ .
respecto al gancho 51, de tal modo que una espiga 172 de la llave 171,
bloquea el desprendimiento de la placa 170 del gancho 51 (ver espe—
cislmente la fige 16)s Asi el cerrojo 156 constrefiido a la accidn
reciproca de la placa 170 y del gancho 51, queda anclado cuando el
brazo 23 es desplazado a la izquierda de la direccién del movimiento
del arado visto por detrds, con el resultado de que el usuario del -
arado no puede entonces hacer caer inadvertidamenfe al soporte 115 a
su posicidn. de sustentaci8n y desengancha al arado del tractore. El
operador del srado debe primero, hacer que el brazo 23 se desplace
a la derecha de la direccidn del movimiento del arada visto por de-
trds, a la posicidn mostrada en las figse 9 y 10, en cuya posicidn -
el cerrojo 156 permite al soporte 115 bajar facilmente y que quede
anclado en su posicidn de sustentacidne. Bl arado puede entonces ser
bajado al suelo y desenganchado del tractor quedando sustentado so-

lidamentes .
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RETVINDICACIONES

En resumen, la Patente de Invenciln que se soliclta, recaeri
sobre las 91guientes re1v1nd10301ones:

1e= Mejoras en arados reversiblés del tipo provisto de un bas=
tidor p:incipél, puntos de amarre para asééurar al arado a los apare-
jos de traccién devun tractor, y un brazo de arad& montado sobre di-
cho bastidor y desplazable de un lado a otro entre posiciones lImites
alternativas, caracterizadas por uns plu:élidad de pilotes (42) do-
pendientes de dicho brazo (23), una pluralidad de ejes (41) montados
cade uno de ellos para un movimiento limitado de rotacidn, en cada
uno de los referidos pilotés (42), en ﬁna disposici&n‘tal que los -
elementos (40) del arado estén dispuestos en sus propios angulos de
ataque al entrar en contacto con la tierra y al moverse hacia adelan—
te el arado (11) con el citadé brazo (23) en cualquiera de sus posi-
ciones 1imite alternativase |

24~ Mejoras en arados:reversibles segln la reivindicacién 1,
caracterizadas porque el elemento mas avanzado del arado (40) se -
desplaza a su correcto éngﬁio de ataque por al movimiento osecilatorio
del brago (23) del arado, desde una de sus posiciones alternativas
a la otra.

. 3e= Mejoras en arados reversibles seglin la reivindicacién 2,
caracterizadas porque el elemento mas svanzado (40) del arado, estd
movido positivamente por medio de una palanca (46) sujeta al citado
eje (41) y un refusrzo (4}) sobre el bastidor principal (20) que coo-

pera con dicha palanca (46) en el movimiento oscilatorio del brazo

(23) entre sus posiciones 1fmite alternativase

4o~ Mejoras eri arados reversibles seghn la reivindicacibn 1y 2

0 3, caracterigadas porque dicho bastidor (20) tiene forma de T sus-

tancialmente y estd formado por sectores tubulares en cruz y rectos

(21 y 22) rigidamente ensamblados, estando el brazo del arado (23)
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-empivotado cercs del extremo delantero del sector recto (22) de di-
cho bastidor (20) para el movimiento de desplazamiento paralelo al
plano del referido bastidor (20)e

5e= Mejoras en arados reversibles segﬁn.la reivindicacidn 4,
caracterizadas por una riostra (36) que conecta el extremo libre del
brazo (23) del arado con el bastidor principal (20) en el eje del -
pivote (24) del brazo del arado (23)e

6o Mejoras en arados reversibles éegﬁn cualquiera de las =
reivindicaciones de la 1 a la 5, caracterizadas por comprender topes
(31) sobre dicho brazo del arado (23) para el establecimiento de 19~
mites al movimiento oscilatorio de &1 & medios de refuerzo (32) so-
bre dicho bastidor (20) teniendo los topes referidos (31) y los Te-
fuerzos (32) partes intercelables (33, 34 y 35) para trabar el extremo
delantero citado del brazo del arado (23) con el referido bastidor (20)
pars dar rigidez al brazo (23) en sus posiciones 1fmite alternativas..

Te= Mejoras en arados reversibles segﬁn cualquiera de las -
feivindicaciones anteriores caracterizadas por un conjunto de ruedas
acanaladas (50) montadas sobre pivotes en el extremo zaguero del brazo
(23) citado, para el movimiento de desplazamiento alrededor de un -
eje vertical, y medios de enganche (51, 62) acopladores del brazo (20)
¥ del conjunto de.ruedas (50) en forma de mantener al conjunto citado
en una relacidn angular fija con respecto al:: referido bastidor a me—
dida que el brazo (23) se desplaza entre las dichas posiciones 1fmites

Be= Mejoras en arados reversibles.segﬁn le reivindicacién 7,

caracterigadas porque el citado conjunto de ruedas acanaladas (50) -
incluye un sub-bastidor movible lateralmente (57) que sostiene a las
ruedas acanaladas alternativamente en funcionsmiento (53) y (54) y una
conexidn (64, 63, 37) entre el referido sub-bastidor (57) y el citado
brazo del arado (23) para colocar en posicidn de funcionamiento a las

referidas ruedas (53, 54) durante el movimiento de desplazamiento del
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brazo (23) dentro de las posiciones 1imite ya citadase

9s= Mejoras en arados reversibles seglin cuslquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizadas por una place acodada empi-
votada sobre el bastidor principal (20) y provista de un punto de ama=
rre para asegurar el arado (11) al gancho superior (13) de un sistema
de enganche de tres puntos, y un mecanismo de cierre (90 2 95 y 100 a
103) para ancler al citado brazo (23) en las posiciones 1fmite referi-
das, siendo dipho mecanismo susceptible de‘ser spltado por elevacidn
del arado (11) sobre el enganche del tractor, de modo que el brazo del
ara&o (23) quede libre para moverse‘entre las ya citadas posiciones -
1imite. ’

40 Mejoras en arados reversibles segin la reivindicacidn 9,
caracterizadas porque el citado mecanismo de cierre incluye una palanca |
(100) sostenida‘sobré‘pivote_en le referida placa acodada (80) para -
soltar el mecanismo de cierre y un miembro de refuerzo (103) montado
sobre dicha palanca (100) y con una posicidn de funcionamiento en la
que el gancho superior (13) bace mover a la palanca (100) la cual suel-
ta el mecenismo de cierre -cuando el implemento es.alzado.

11+= Hejoras en arados reversibles segin la reivindicaci8n 10,
caracterizadas por ‘una palanca (108) m;nejada & mano pars mover al
referido miembro de refuerzo (103) desde sﬁ posicidn de trabajo a la
posici&n de Teposo, en la que el implemento puede ser alzado sin sol-
tar el mecanismo de cierree

12~ Mejoras en arados reversibles segin ld reivindicaciln 10
o 11, caracterizadas porﬁue el citado miembro de refuerszo (103) es
desplazado fuera del gancho (13) al moverse sobre el pivote la referidd
,Plaéa acodada (80) e incluye medios de muelle (92) para empalmar al-
mecanismo de cierré cuando el tragzo de arado (23) se ha movido entre
sus posiciones 1fmite alternativase

13e— Vejoras en arados reversibles seglin una cualquiera de las
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[~ reivindicaciones 10 a 12, caracterizadas porgue la posiciSn de fune
cionamiento del referido miembro-(103) puede ser ajustade en forma
de controlar el punto de elevacidn del implemento en el que el citado
mecanismo de cierre (90 a 95 y 100 a 103) debe ser soltadoe.

14e= Mojoras en arados reversibles segiin cualquiera de las
reivindicaciones precedentes caracterizadas por un mecanismo de des-
plagamiento (71 a 75, 80 a 83).para hacer oscilar al brazo del arado
(23) de un lado a otro dentro de sus posiéiones Iimite alternativas.

15e= Mejoras en arados. reversibles seglin las reivindicaciones
9 y 14, caracterizadas porque el citado mecanismo de desplazamiento
{70 & 755 y 80 a 83), estd accionado por el movimiento oscilante de
la referida placa acodada (80) relativo al bastidor principal: (20)
subsiguiente al desprendimiento del mecanismo de cierre (90 a 95 y 100
g 103¢)

16+= Mo joras en arados reversibles seglin la reivindicaci8n 15,
caracterizadas porque la citada placa acodada (80) es hecha.oscilar
bajo el peso del arado.

17e= Mejoras en arados reversibles segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores caracterizadas por un soporte (115) unido
ror un pivote al bastidor principal (20) y movible entre ung posicidn
de transporte y una posicidn de sustentacidn, teniendo estaAﬁltima un
punto .de sustentacidén bien separado a partir de la linea de los ele-
mentos (40) del arado cuando.el brazo (23) es desplazado a aquel lado
del bastidor principal (20) en el cual el soporte (115) estd sujeto
Yior pivote y un cerrojo (156) que puede ser liberado. solamente cuando
el.citado brazo del arado (23) es desplazado a aquel lado en el que
el soporte (115) estd sujeto por el pivotes

18¢= Me joras. en arados reversibles segiin la reivindicacidn

17, caracterizadas por un cierre que puede abrirse (161 a 165) para

asegurar el soporte (115) en la citada posicidn de sustentacidne.




&

®

‘s

10

15

20

25

30

- 20 -2 8 7 S @

2 U0

19+= Mejoras en arados reversibles segln l=s reivindicaciones

17 o 18; caracterizadas por una riostra (51) asociada con el trazo
del arado (23) y movible con &1, incluyendo el cerrojo (156) una — -
placa (170) fijada al apoyo (115) y con un ojo de 1llave (171, 172)

en ella, siendo susceptible el citado ojo de colocarse libremente
sobre la riostra citada (51) cuando el brazo del arado (23) es des-
plazado.a ese lado del bastidor principal (20) en el que el soporte
(115) est& sostenido sobre un pivote, de Eodo que el citado soporte

(115) pueda ser mantenide libremente en una posiciﬁn de transporte,

- e invirtiendose la citada placa de cerrojo (156) con respecto a la

referide riostra (51) cuando el brazo del arado (23) es desplazado

a su posicidn alternativa en forma de evitar la separacidn de la -

placa del cerrojo (156) de la riostra (51)e

20¢m Mejoras en arados reversibles seglin cualquiera de las
reivindicaciones precedentes 17 a 19, caracterizadas por una placé
pedestal (170) fijade al extremo del soporte (115) que se hinca en
la tierra para asl entrar en contacto con ella en forma plana cuando
el soporte estd en posicidn de sustentacidn.

21e= Mejoras. en arados reversibles seglin la reivindicacién 20,
caracterizadas porque la referida placa pedestal (170) incorpore sl
citado cerrojo (156)

22.~ Se reivindica por #iltimo como objeto sobre el que ha de
recaer la Patente de Invencidn que se solicitat "MEJORAS EN ARADOS
REVERSIBLES". -

Todo conforme se describe y reivindica en la presente memor:
ria que consta de veinte paginas escritas a mfguina y dibujos adjun—
t03.

Madrid, 2? abril 1.963

ALFONSO UNGRIA
PeDe
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