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' Correspondisnte a la solicitud de registrd de una Paterte de

Invencidn , que por veinte afios se splicita para Espeiia, a fg
vor de la entidad ATLAS COPCO AKTIEBOLAG de naclionalided ju-
r{dica sueca, residente en NACKA (Suegig)em = = = = = - - - -
por _
! PERFECCIONAIIEWTO EN EL E’ECW SMO DE ALIMENTACICN DE PERFO-
RADCRES DE EROCAS %,
mm““#""“#?“?“"“““gﬂ”?""‘“==’==‘=“==
_ Bsta invencién se refiere de un modo generel a un perfec-
cionemiento en el mecanismo de alimentacidn de perforadores de
roces, y de un modo especid & la disposicidn de los mediocs de

gale de los clementos de alimentacibén para hacer posible el deg

. Plazamiento longitudinal del perforadom de rocas en el elemento

elimentador, asi{ como el desplazamiento de éste respecto el. gou

PXT te que mentiene el dtil, El primr objetivo de la invencién
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e¢ una disposicién del elemento de alimentacién ocuyos medios
de gufa del perforador tengan una sencille colocacién con mo

‘vimiento de vaivén en el elemento alimentador y para éste

- también movimiento de vaivén en un adecuado soporte. Otro ob

jetivo de la invencidn es crear una disposicidn ligera del
elemento alimentedor de acuerdo con la enterior caracteris-
tica-,_dé construceibn 86lida, duradera y con fécil substitue
cién de sus componentes, Otro objetiw de la invencibn es
crear una disposicibn del elemento alimentador para perfora-
dores de rocas cen los caracteres antedichos, en la oual sea
pequefia la distancia errbrg el eje del perforador en el elemen -
to de alimentacién y el plano central que define la extensién
de los medios d8 guia para proporcionar adecuado movimiento
dirigido del elemento de glimentacibén en un conveniente sopor
te, ﬁxejorando con ello la distribucibén de les esfuerzos en

los medios de gufa bsjo la sctuecidn de las fuerzas latersles

\en el perforador de rocase. Por ultimo, otro objetivo de la in
%
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vencibu es crear :un'. elemerto elimertador tembién con los
gntedichos caracteres en el que el movimiento deslizante del
elemento alimentador en un adecuado soporte es de igugl am-
plitud que el de la elimentecién a tragés del perforador en
el eleménto elimentador.

\\ Para conseguir los anteriores objetivos se cuenta-
con una -disposieién de alimentacién paré perforadres de ro-
cas que se compone de un perforador de Tocas; un soporte alar
gado que +tiene una primera pareja de paralelos medios de guis
longitudineles en é1 y situadoé enlegs bordes opuestos de-un
plano longitudinal central en dicho soporte; dicho perfora~

" dor de roecms estd movido mediante deslizamiento en dichos

primeros medios de gufa; medios pera mover dicho- perforador

de rocas en veivén longitudinel en dicho soporte a lo lergo
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de dichos primercs medios de gufa; medios del aparejo perfora-
dor para sostener dicho soporie; una segunda pareja de parale-~
los medios de agufa 1ong1tﬁdinales de dicho soporte y en bordes
opuestos de dicho pleno longitudinel; dicho soporte esté mente

‘nido por dichos medios del éparejo perforador para deslizamien

to guiado en dichos segundos medios; medios pare move&: dicho
soporte con yvaivén longitudinal en dicho aparejo perforador a
lo largo de dichos Segundqs medios de gufe; y déchos primeros
Vg segundos‘ medios de guia colocados substancielmente en un pla-
no comin en los bordes opuestos de dicho plano longitudinal.
Estos y otros objetivos de la :mvenc...én se comprenderén
fécilmente en la @escrip'cién que sigue y en el dibujo que acom
pafia esta Memoria, en las qué se desarrolla;‘ una reelizacién
del invento por via de ejemploé. Debe entenderse gue todo ello
es solo ilustrgtive y que ‘en }a invencgén pueden ser introduci

dag varias modificaciones demtre de lo. reivindicado, sin salir

.del fundamento de ella. En el dibujoi-

La figura 1 muestm parcié.lmezrte en éorte, una vistz late-
ral de une disposicibn alimentadora de acuerdo con la invencién.

Lg figara 2 muestra parciglmernte en -co;."te, y:en escala n8

yor, uﬁa vista posterior segin la 1{nea'2-2 en la figura 1,

La fignra 3 muestra en plamta la vista de la parte cen-
tral de la disposicién de la figurse 1, con el sparejo perfora-
dor retirado ¥, - . -

;a figure 4 miestra en mayor escala el corte de un deta-
1le del elemento alimenta@or de la figura 2, .

La disposicién del euerpo balimentador para perforadores
de rocas representada en dichas f1g.xras, se compone de un aler-

gado marco -10- de gufa que puede ir unido por elgin medio, co-

WO pernos -ll-, en una adecuads estructure, por ejemplo un mien

bro -lg- de soporte de un aparejo perforader o cualq,u'iera otira

pieza conveniente, no representadsa,
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~Dicho marco’ alargado de efa -10- es una pieza con seccién
en "U“ husea, que puede ser reforzade interiormente con al-
g.mas costillas transversales -l3-, & lo largoe de on.es'tos
bordes del marco =10~ hay stornilladas gulas salientes y en-
frentadas -14~-, por ejemplo formadas con hierros en escuadra,
En un extremo de la parte huecg del marco =10- estén sujetos
unos brazos =15- que mantienen un eje transversal -16- corres
pondiente; e.un ¢ilindro de accionamiento hidréulico, por e-
jemplo, -l'f-, de doble efecto, enel que va pivotado. El ex
tremo seliente del véstego de dicho cilindro vé erticuledo me
diante un pasador -18- y dos codilloé -19- salientes en uno
de los extremods dé una élarg_ada caja o soporte -20- que res-
bela en los citados hierros de escuadra -14- del marco =10-
para realizar un movimiento de vgivén respecto al citado mar_
¢o =10-, bichb soparte alargado -20- consiste en una pieza g-
canaladas -21-, figuras 2 y 4,cuyos cosbtedos presentaen sus bar
des =22~ regruesados 'que estén separados emtre si en el ancho
de dicha canal -21-, Cada uno de esos bordes regruesados tie-
ne & lo large distanciédos agujeros -233- para ;‘ecifoir pernos
=24~ que sujetan ios nedios de guia a dichos regruesamientos
=-22-, Los medios de guia se componen de bandas planas. dé- ace=~
T0 ~25=- a las que se mantiene con separacién conveniente en-
tre si con la interposicidn de una barre plans -26-, Les
b@s de acero =25 y la barra -26~ tienen una aligeaéién .
cemtral de agujeros para el paso de 1los pernos -24- y con
ellos quedan firmeménte sujetas en los citados bordes regrue
88308 =22=-, ﬁas bandas -~25- y las barras planas -26- forman
un carril interno —-27- y otro carril externo -28- en un pla
no comin, y en o;puesta relacién a 1o ancho del elemento de
elimentacifn ~20-, Los carriles externos -28- estén destinados
para deslizar en e}.loé las escuadras -l4- del marco de guia

-10- y resultaen comprendidas deslizablemente entre una y o=
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tra escuadra ~l4-, Haciendo que el mecanismo del- c:.li de
potencia -17- de mueva por expansidn o contraceién, el ele-
mento de alimenta:cién -20- se desplaza longitudinslmente en
uno u 0tro sentido a 1o largo de los carriles -28~en las
galas -14- del marco de guia ~10-, Corrediza entre los carrvi-
les internos =-27- con guias -40- pare el movimien'b'o longitudi
nal del elemento de glimentacidén =20« hey una .placa -29- a
la que estd conectado ¢ on pernos -31- al cuerpo -30- del perfo
redér. Se utiliza cualquiere de los medios conocidos pares rea-
lizar el movimiento de la placa juntamente con el perforador
de roces =30~ a lo largo del elemento de slimentacién -20-,
Por e jemplo, segin se _representa en las figures, un $Ozjnillo
gin=fin -~32=~ puede estar pasado por una tuerca =33~ fijada en
la citeda placa =29- y dicho tornillo sin-fin-32- puede ser gi
rado por un adecuado' m@tc:: -34= éituado en el extremo posterior
del elemento alime_nté‘dor -;20-.

En ol extremo anterior de este elemento puede haber colo
ceda una saliente berra de apoyo -35- que lateralmente tie;le. u-

ng guia -37= pare el véatagol de acero -38- de perforscidén, ade

- cuademente formada. Dicho'véstago perforador -38- pasa por diche

guié «37~ como se vé en la figura 1. La barra de apoyo -35- ter_

ming puntiaguds -36-.

El fluido & presidn para el funcionemiento del cilindro

hidréulico -17-, el motor -34-, la guie del véstago de perfora-

dor y el dispositivo periorador -30—provier;e de convenientes o_
rigenes no rebreserrbados, y varias tuberies de distribucién de
dicho fluido & presién también han sido omitidas en beneficio de
la cleridad y. teniendo en cuenta que la colocacibn de tales tu-
beriss estd al alcance de cunalguier perito en la mteria.

En el funcionamiento, el marco de guia =10- estd manteni-
do por medic del miembro e =soporte =l2- en el aparejo del per—

foredor, con su eje spuntando en la direccibén del trebajo de per
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foracién. Poniendo er accidn el cilindro hidréulico —l?-. el
operador mueve longitudinalmente_ el elemento alimentador -20-
en el Jjuego de medios de’ guie -14~- y -25- hasta qug¢ la pune
te -36- toma f:mne contacto con la roca que debe ser egujerea
da. Enseguida el oPerador comienza el trabajo con el perfore-
dor =30~ y el motor -34-, el cual medisnte el tornillo sin-fin
y 1a tuerca -32- v& llevando la placa -29- juntamente con el
perforador hac:x.a adelambe por el juego de medios de guia -27-
y=40=+ '

?or la colocac16n de los carriles -27- y =28= en un pla=-
no comun en cada lado de un plano central de le cara de dicho

elemento de elimentecién =-20-, los empu jes laterale_s que obran
en el perforador -30- resultan con un pequefio brazo de pelan -
ce respécto a los carilles, de lo-gue se obfiene uns considera-
ble reduccibn de los esfuerzos = que estén sometidos el elemento
aelimentador ~20— y el marco de guia ~10-. Con la sencilla opera-
cibn de sacar los pernos -24=-, las bandas de acero de guiaspue-
den ser retiradas cuando estén desgastudas y ser sustituidas
POY rueves. |

El conjunto de la invencibn acabada de describir e ilug
tradg con el adjunto dibujo deve ser considerédo como ejemplo
sin céracter limitativoy v le invencibn puede recibir modifica
ciones en diferentes sentidoé sin por ello sal.ir‘ de loé ovjetli-
vos expuestos en les reivindicaciones que siguen:

N ¢ T A
l.~ PERFECC IOI‘IAM_IE&‘TO ENEL MECANISMO DE ALIMENYACION

DE PERFORADORES DE ﬁbCAS carecterizado por la combinacibn de

un pefforador Ge rocas;‘un soparte slargado que tiene uns pri-

mera pareja de paralelos medios de giia longitudingles en é1

. ¥ situados en bordes opuestos de un plano centrgl longitudinal

en dicho soporte; dicho perforador de roces estéd movido median
te deslizamiento en dichos primeros medios de guia; medios pa

ra mover dioche perforador de rocas en vaivén longitudimal en
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dicho soporte a lo largo de dichos Primeros medios de gula,

medios del aparejo perforador pare sujetar dicho soparte;una
segunda pareja de paralelos medios de guka longitudinales de
dicho sOpbrte ¥ en bordes opuestos de dipho plano longitudi-
ned; dicho §onrte egtd mantenido por medios del aparejo del
perforador para el movimiento de deslizamiento en dichos se-
gundos medios de guia; mgdios pere mover dicho‘soporte con
veivén longitudinal en los medios del'aparejo perforador a 16
largo de dichos segundos medios de gufa, y dichos primeros y
segundos medios de guia.coloeados sustanciglmente en un pla-
no comin en logs bordee opuestos de dicho plano longitudinal.
2e™ PERFEC&IOKMHEHTO EN EL BECAHS 0 DE ALIMENPACION DE
PERFORADORES DE ROCAS caracterizado por lé_gombinacién de un
perforador de rocas; un soporte élargago que tiene una primera
pareja de medios de gula longitudineles en é1 y situados en bor
des 0puéstos de un pleno central longitudinal en dicho soporte;
dicho perforador de rocas egté movido mediante deslizamiento en
dichos primeros medios de guis; medios para mover dicho perfo-
rador de rocas en»vaivén.longitudinal‘en dicho soporte a lo lar-
go‘de dichos primeros medioa de guie; medios del aparejo perforg
dor para sujetar quho soparte; une segunda pareja de paralelos
medios de gnfa longitudinales de dicho soporte y en burdes o-
puestos de dicho plano longitudinel; dicho soporte esté mantg'

nido por medios del aparejo del perforador pera el movimiento

- de deslizamiento en dlchos segundos medios d¢ guie; medios pa-

re mover dicho soporte con velven longitudinal en los medios
del esparejo pefforador a lo largo de dichos segundos medics de
guis, ¥ dichos primeros y segundos medios de gufa formados ‘
con porciones opuéstas de elementos comines renov@bles fijados
en dicho soporte en oPuéstos bordes de dicho pleno longitudi-
nal, ' ’

3= PERFECCIONAMIEXTO EN EL MECANISMO DE ALINENTACION DE
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PERFORADORES DE ROCAS caracterizado por 1la combinacién de
un perf_orador de rocas; un'soporte alargado que tiene una
primera peareja de medios de gula longitudinales en é1 y
situados. en bordeg opuestos de un plano central longitudinal

en dicho soporte; dicho perforador de rocas estd movido me-

dimnte deslizamiento en dichos primeros medics de guia; me-

dios para mover dicho perforador de rocas en vaivén longitu-
dinal eﬁ dicho soporte a lo largo de dichds prireros medios
de guia; nmedios del eparejo perforador para sujetar dicho
soporte; una segunda psreja de paralelﬁs medios de gnis lon-
gitudinales de dichos soporte y en bordes opuestos de dicho
plano longitudinal; dichorso;)orte est4 manténido por medios
del aparejo del perforador para el movimiento de deslizamiento

en dichos segundos medios de gnie; medios para mover dicho

- goporte con vaiven longitudinal en los medios de¥ aparejo

perforador a lo largo de dichos segund_.os.médios de gufa, y
dichos primeros y segundos medios de guia formados con por-
ciones. Opueétas de comunes bandas de scero renovables fije-
das en dicho soporte en opuestos bordes de dicho plano longi-
tudinal. o '

4.~ PERFECCIONAMIENTO EN EL MECANISMO DE ALIMENTACION DE
PERTORADORES DE BOCAS, carecterizado por la combinacién de un

perforador de rocas; un soporte alargado que tiene una prime-

‘re pareja d¢ paralelos cartiles longitudinales en él y situa-

dos en bordes opues’cés de un plano central longitudinal en

dicho soporte; opuestas . primeras guias en dicho perforadoer pa

ra cooperar con dichos primercs carriles; dicho perforador de

rocas estd movido mediante deslizamiento en dichas primeras

.gufas y prieros carriles; medios para mover dicho perforador

de rocas en veivén longitudinal en dicho soporie e lo largo de
dichos primeros carriles; medios del aparejo perforador pare

sujetar dicho soporte; opusstss gegurndas guias en los me d10s
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del aparejo perforador; una segunda pareje de paralei“‘é carri
les longitudinales de dicho soporte y en bordes opuestos de 4i
cho plano longitudinal pers cooperar con dichas segundas gulas;

dich® soporte est4 mantenido por dichas segundas gufes de dichos

medios del aparejo pértorad,dr para deslizamiento én dichos se-

gundos carriles;medios para mover dicho soporte con vaiveh lon-

gitudinel en dichos medlos del aparejo perforador g lo la.rgo de
los segundos carriles, y d:chos primros y segundos carriles co
locados sustancialmente en un plano comin en los bordes opues-
tos de dicho pleamo longitudinsl.

Se= PEﬁFECCIOIWIIEETO EN EL MECANISMO DE ALINEFTACION DE
PERFORADORES DE RECAS, caracteriiado“i)or la combinacién de un
perforador de rocas;un soporte alargado que tiene una primera
pareje de parslelos carriles longitudinales en &1 y situados en
berdes opw stos de un plano 'ce:‘x}:ral longitudinal en dicho sopor

"b.e;opueatas primeras muias en dicho perforador para cooperar

con dichos primercs carriles;. .. dicho pérforador de rocas estd
movido mediante d'eslizani_entb én dichas primeras gufas y prims
ros carriles;medios para hover dicho perforador de rocas en vai
vén longitudinal en dicho soporte e lo largo de dichos primeros
carnlewmedlos de]l gparejo perforador pars sunetar dicho so-
porte;opuestés segundas gufas en los medios del aparejo perfora
dorsuna éggxh&a' pareja de paralelos carriles longitudinales de
dicho soporte y.en bordes opuestos de dicho plano longitudinal
para cooperar con'dic:has segundes guies;dicho s0p~;:;£e’é'§t'é man
tenido por dichas 'segundas guias de dichos medios del aparejo
perforador paras deslizamlento en dichos segundos carriles;medios
parg mover dicho soporte con vgivéh longitudinal en dichos medios
del sparejo perforédor 8 lo largo de los segundos carriles, ydi_
chos primeros :y s‘egu.'ndos carriles formados en opuestas porcidnes
de comunes elementos de. gufa renovgbles fijados a dicho scporte
en bodes opueste de dicho plano longitudinal.
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6.~ PERFECCIONAMIENTO EN EL MECANISMO DE ATIMENTACION DE

. PERFORADORES DE ROCA, caracterizade por la combinacién de un

perforador de rooas, un goporte glargedo que tlene una prime
re pareje de carriles longitudineles en él ¥ situsdos en los
bordes opuestos de un plano central en dicho soporte; opues-
tas primeras gufas en dicho perforador para cooperar con di-
chos primeros cgrriles; dicho perforador de rocas estd movi-

do vmedvia.nte deslizamiento en dichas primeras gufas y prime-
ros carriles; medios pare mover dlcho perforador .de rocas en
vaiven longitudinal en dicho soporte a2 lo largo de dichos pri
meros carriles; medios del gparejo perforador pé:;a sujetar di
cho soportejopuestas segundes guias en los medios del aparejo
perforadorsuna segande pareja de paralelés carriles 1og1gitudi-
nales de dicho soporte y en bordes opuestos de dicho plano lon
gitudinal pera cooperar con dichas segundes gufesgiicho.soporte
estd pantenido por dichas segundes gufas de dichos medios del
apé,rejo pgrforador pare deslizesmiento en dichos, segundos carri-
les;me_dios pere mover dicho soporite con vaivén longitidinal en
dichos npdios del aparejo perforador & lo largo de los segundos
carriles, y dichos primeros y segundos cerriles formados en o-
puestas aristas de commnes ban@as de acero renovables fijadas
en dicho soporte en bordes opuestos de dicho pleno longitudi-~
nal ‘ _

Te= Por ﬁltimo, se reivindica como objeto sobre el que ha
de recaer la presente Patente de Invencibn, que por veinte afios
se solicita para Espafig, =c= = = = = = = == = == = e m e

P o 1
" PERFECCIONAMIENTO EN EL MECANISHO DE ALIMENTACION DE PERFORA~
ZDOBES DE ROCAS M.~

Podo conforme queda expre.aédo en la presente Memoria descrip

tiva que, counste de diez hojas escritas a miquina por una sola

de sus caras ditujos que se acompeiian.
Y idariay g5t g
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